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Contents of the package

Unpack the product and check the rating plate to see if the servo ampilifier is
as you ordered.

Contents Quantity
Servo amplifier 1
Servo amplifier power supply connector for CNP1/CNP2 ® 1each
Servo amplifier power supply connector for CNP3 @ N:;r;?ir{.)f
Open tool for servo amplifier power supply connector o 1
MELSERVO-J4 Series Installation Manual for Safe Use of AC 1
Servos (This guide)

Short-circuit connector CN8 1

@ These are not packed with 5 kW or more MR-J4-A(4) servo amplifiers for 1 axis.

Rating plate

S MITSUBISHI SERASI5T00 Serial number

MODEL wR.ja-ton Model
POWER: 100W Capacit

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1 5A 50/60Hz
OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: IEC/EN61800-5-1 MAN. IB(NA)0300175 Standard, Manual number
Max. Air Temp.: 55°C Ambient temperature
P20 IP rating

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE:201 2'01 KC mark numbe

Applica{lle power supply
Rated output current

T,
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION year and month of manufacture

TOKYO 100-£310. JAPAN

MADE N APAN 4———

Country of origin
Model code

MR-J4-10 AO-0O

L Blank or 2 to 5 alphanumeric digits:
Hardware special specification
(RJ, PX,RZ, etc)

3-phase 200 V AC or

Mitsubishi Electric
general-purpose
AC servo amplifier

MELSERVO-J4 Blank:

Series 1-phase 200 V AC
4: 3-phase 400 V AC
A: General-purpose interface
Symbol Rate[c:( w;tput Symbol Rate[c:( ‘tmtput
10 0.1 350 35
20 0.2 500 5
40 0.4 700 7
60 0.6 11K 11
70 0.75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 — —

1 About this Document

This english document is the original mounting instruction.

1.1 Documentation for the MELSERVO servo amplifier
MR-J4-A(4)

This manual describes the mounting of the MR-J4-A(4) servo amplifier.

The following manuals contain further information about the devices:

MR-J4-A servo amplifier Instruction manual, Art. no.: SH(NA)030106-*

MR-J4-A4/MR-J4-B4 servo amplifier Instruction manual, Art. no.: SH(NA)030119-*

Linear Servo Motor Instruction Manual, Art. no.: SH(NA)030110-*

Direct Drive Motor Instruction Manual, Art. no.: SH(NA)030112-*

Servo Motor Instruction Manual (Vol. 3), Art. no.: SH(NA)030113-*

Linear Encoder Instruction Manual (Vol. 3), Art. no.: SH(NA)030111-*

MR-J4 Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting), Art.no.:

SH(NA)-030109-*

These can be obtained free of charge from our website at
https://eu3a.mitsubishielectric.com

If you have any questions concerning the programming and operation of the
equipment described in this manual, please contact your relevant sales office
or department.

In addition mounting protective devices also requires specific technical skills
which are not detailed in this documentation.

1.2 Function of this Document

This manual instructs the technical staff of the machine manufacturer and/or
the machine operator on the safe operating of the MR-J4-A(4) servo amplifier.
This manual does not provide manuals for operating the machine in which

safety servo system is, or will be integrated. Information of this kind will be
found in the operating manuals for the machine.

1.3 Terms related to Safety

1.3.1 Stop function for IEC 61800-5-2

STO function (Refer to IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
STO function is integrated into the MR-J4-A(4). STO is a stop function used to
shut down energy to motors which exert torque. The MR-J4-A(4) electronically
cuts off the power output from the servo amplifier to the servo motor.
The purpose for this safety function is as follows.

- Uncontrolled stop according to stop category 0 of IEC 60204-1

- Designed to prevent unexpected start-up

2 Safety Instructions

This chapter deals with your own safety and the safety of the equipment opera-
tors. Please read this chapter carefully before beginning with the mounting work.
In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

2.1 Professional engineer

The MR-J4-A(4) servo amplifier may only be mounted by professional engi-

neers. Safety persons are defined as persons who...

@ have undergone the appropriate technical training. Please note appropri-
ate technical training is available from your local Mitsubishi Electric office.
Please contact your local office for locations and schedules.

@ have been instructed by the responsible machine operator in the opera-
tion of the machine and the current valid safety guidelines and

@ have access to the operating manuals of the MR-J4-A(4) servo amplifier and
have read and familiarised themselves with them and

@ have access to the operating manuals for the protective devices (e.g. light
curtain) connected to the safety control system and have read and familiar-
ised themselves with them.

2.2 Applications of the Device

MR-J4-A(4) servo amplifier complies with the following safety standards and
can be used with either the MR-J3-D05 safety logic unit, with certified safety
relays, or safety PLCs. It can be used...

@ inaccordance with EN ISO 13849-1 Category 3PL e

@ inaccordance with EN 62061 SIL CL 3

@ in accordance with EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

@ inaccordance with EN 61800-5-1

@ inaccordance with EN 61800-3

@ inaccordance with EN 60204-1

2.3 Correct Use

The MELSERVO MR-J4-A(4) servo amplifier may only be used within specific
operating limits (voltage, temperature, etc., refer to the chapter "Technical
data” of the Instruction manual). It may only be used by qualified personnel
and only at the machine at which it was mounted and initially commissioned
by qualified personnel in accordance with the instruction manual of the servo
amplifier MR-J4-A(4).

Mitsubishi Electric Co. accepts no claims for liability if the equipment is used in
any other way or if modifications are made to the device, even in the context
of mounting and installation.

DANGER

Before starting installation wait for at least 15 minutes after the power
supply has been switched off. The capacitor is charged with dangerous
high voltage for some time after power off.

2.3.1 Peripheral device and power wiring

@ Local wiring
Use only copper wires rated at 60 °C/75 °C for wiring. The following table
shows the wire sizes (AWGL) at 75 °C. Use appropriate crimp terminals for
connecting the wires.

DANGER:

/A\\ Personnel health and injury warnings.
(i ) Failure to observe the precautions described here can result
in serious health and injury hazards.

CAUTION:
A\ Equipment and property damage warnings.
(4 ) Failure to observe the precautions described here can result

in serious damage to the equipment or other property.

Wire size [mm?]
Servo amplifier L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3pe®@ | L1/ +C | pg0@
MR-J4-10A/MR-J4-20A/MR-J4-40A/ |
MR-J4-60A/MR-J4-70A/
MR-J4-100A (AWG14) ( AWé ”
35
4 2
MR-J4-200A AWE12) e
55 35
MR-J4-350A (AWG 10) (AWG 12)
MR-J4-500A% 8 (AWé " 8
VIRJ4700A® AWG 8 i (AWG 8)
14 AWG12)| 25
MR-J4-11KA @ (AWG 6) (AWG 4)
25 35
MR-J4-15KA® (AWG 4) 55 | (AWG2)
55 (AWG 10) 70
MR-J4-22KA @ (AWG1/0) (AWG2/0)

Wire size [mm?]

Servo amplifier LL;I:,L:I@ L1121 pe/c l;éVé\%l
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2

MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 5 (AWG 14)
MR-J4-500A4 @ (awea 2 (A\A?iss 12)
MR-J4-700A4 @ (A\,\?‘GS 12 5 e (A\l\?g 10)
MR-J4-11KA4 @ (A\I\?Gﬂ 0) e (AV\?G 8)
MR-J4-15KA4 @ Av\fG 8 35 (Av1vé 6)
MR-J4-22KA4 @ (szlé 6) e (Avflé 4)

@ PE (Protective Earth) ®

@ select wire sizes depending on the rated output of the servo motors. The values in
the table are sizes based on rated output of the servo amplifiers.

@ To connect these models to a terminal block, be sure to use the screws that come
with the terminal block.

@ Selection example of MCCB and fuse
When a servo amplifier is protected by T class fuses or circuit breaker hav-
ing an interrupting rating not less than
- 300 A effective value and 240 V maximum (for 200 V types MR-J4-A)
— 10 kA effective value and 480 V maximum (for 400 V types MR-J4-A4)
use T class fuses or molded case circuit breaker (UL489 Listed MCCB) as the
following table. The T class fuses and molded case circuit breakers in the
table are selected examples based on rated 1/0 of the servo amplifiers.
When you select a smaller capacity servo motor to connect it to the servo
amplifier, you can also use smaller capacity T class fuses or molded case cir-
cuit breaker than ones in the table. For selecting ones other than Class T
fuses and molded case circuit breakers below, refer to each servo amplifier
instruction manual.

Servo amplifier Moldebdr::;::ircuit Fuse
200V types 240V AC 300V
MR-J4-10A/MR-J4-20A/
MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6AW 10A
MR-J4-70A

_14-60A ©/MR-J4-70A @,
m.ﬁ.?g’.% /MR-J4-70A </ NF63-5V 3P 10AW 15A
MR-J4-200A NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-J4-350A NF63-5V 3P 20AW 40A
MR-J4-500A NF63-5V 3P 30AW 60 A
MR-J4-700A NF63-5V 3P 40AW 80A
MR-J4-11KA NF63-SV 3P 63AW 125A
MR-J4-15KA NF125-SGV3P 70-100AW | 150 A
MR-J4-22KA NF125-SGV3P 90-125AW | 300 A
400V types 480V AC 600V
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6AW 10A
MR-J4-200A4 15A
ERTET™ NF63-5V 3P 10AW oA
MR-J4-500A4 NF63-5V 3P 16AW 30A
MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20AW 20A
MR-J4-11KA4 NF63-5V 3P 30AW 60 A
MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40A W 80A
MR-J4-22KA4 NF63-5V 3P 63A W 125A

@ For 1-phase 200V AC power input



@® Power supply

This servo amplifier can be supplied from star-connected supply with
grounded neutral point of overvoltage category lll set forth in IEC/EN 60664-1.
However, when you use the neutral point for single phase supply, a rein-
forced insulating transformer is required in the power input section. For
the interface power supply, use an external 24 V DC power supply with
reinforced insulation on I/O terminals.

® Grounding
To prevent an electric shock, always connect the protective earth (PE) termi-
nal (marked with ®) of the servo amplifier to the protective earth (PE) of the
cabinet. Do not connect two grounding cables to the same protective earth
(PE) terminal. Always connect cables to the terminals one-to-one. If using
a leakage circuit breaker, always ground the protective earth (PE) terminal
of the servo amplifier to prevent an electric shock. Only an RCD (leakage cur-
rent breaker) of type B can be used for the power supply side of the product.

terminals terminals

2.3.2 EU compliance

The MR-J4-A(4) servo amplifier is designed to comply with the following direc-
tions to meet requirements for mounting, using, and periodic technical
inspections: Machinery directive (2006/42/EC), EMC directive (2014/30/EU),
and Low voltage directive (2014/35/EU).
@® EMCrequirement
The MR-J4-A(4) servo amplifier complies with category C3 in accordance
with EN 61800-3. As for I/0 wires (max. length 10 m) and encoder cables
(max. length 50 m), connect them to a shielded grounding. Use a EMC filter
and surge protector on the primary side.

@ For Declaration of Conformity (DoC)
Hereby, MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., declares that the servo amplifi-
ers are in compliance with the necessary requirements and standards
(2006/42/EC, 2014/30/EU and 2014/35/EU). You can obtain the copy of
Declaration of Conformity from our website.

2.3.3 USA/Canada compliance (for UL/CSA Applications)

This servo amplifier is designed to comply with UL 508C and CSA C22.2 No.14

standard. For further details for complying with UL/CSA standard please refer

to the Instruction manual of the servo amplifier MR-J4-A(4).

@ |Installation
The minimum cabinet size is based on 150 % of each combination with
MR-J4-A(4) servo amplifiers. Also, design the cabinet so that the ambient
temperature in the cabinet is 55 °C or less. The servo amplifier must be
installed in the metal cabinet. Environment is open type (UL 50) and over-
voltage category lIl. The servo amplifier needs to be installed at or below of
pollution degree 2. Use copper conductors only.

@ Short-circuit current rating (SCCR)
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100 kA rms
symmetrical amperes, 500 Volts maximum.

@ Overload protection characteristics
The MR-J4-A(4) servo amplifier has solid-state servo motor overload pro-
tection. (It is set on the basis (full load current) of 120 % rated current of the
servo amplifier.)

@ Capacitor discharge

2.4 General Protective Notes and Protective Measures

CAUTION

DANGER

Observe the protective notes and measures!

Please observe the following items in order to ensure proper use of the
MELSERVO MR-J4-A(4) servo amplifier.

@ Safety components and systems may only be installed and commissioned

by qualified personnel and professional engineers.

@ Allsafety-related components (switches, relays, PLCs, cabling, etc.), the con-

trol cabinet and fault considerations and exclusions must comply with the
requirements of EN 1SO13849-1 and EN 1SO 13849-2 up to the minimum
level of certification being targeted. Please refer to the safety standards for
additional information and requirements.

@® When mounting, installing and using the MELSERVO MR-J4-A(4) servo ampli-

fier observe the standards and directives applicable in your country.

@ The notices about noises during test operation in the manuals should be observed.
@ The national rules and regulations being applied to the installation, use

and periodic technical inspection of the MELSERVO MR-J4-A(4) servo ampli-
fier, are in particular:

- Machinery Directive 2006/42/EC

— EMC Directive 2014/30/EU

- Low-Voltage Directive 2014/35/EU

- Work safety regulations/safety rules

@® Manufacturers and owners of the machine on which a MELSERVO MR-J4-A(4)

servo amplifier is used are responsible for obtaining and observing all
applicable safety regulations and rules.

@ Itisimperative that the notices, in particular the test notices of the manuals

be observed.

@ The tests must be carried out by specialised personnel or specially qualified

and authorised personnel and must be recorded and documented to ensure
that the tests can be reconstructed and retraced at any time by third parties.

@ |Installation and wiring must also be in accordance with the safety standards

being targeted.

@ The STO function (Safe Torque Off), as described in IEC 61800-5-2, only pre-

vents the servo amplifier from supplying energy to the servo motor. It does
not guarantee, that the shaft of the servo motor will not rotate due to exter-
nal or unforeseen forces. If an external force acts upon the drive axis, addi-
tional safety measures, such as brakes or counter-weights must be used.

@ The MR-J4-A(4) servo amplifier fulfils the requirements to conducted emissions

at the mains connections in the frequency range from 150 kHz to 30 MHz.
(Bases for the evaluation: Product standard EN 61800, adjustable speed
electrical power drive systems, Part 3: EMC)

For proper installation, wiring, and adjustment, thoroughly read the
manual of each individual safety related component.

Be sure that all safety related switches, relays, sensors, etc., meet the
required safety standards. The Mitsubishi Electric safety related com-
ponents mentioned in this manual are certified by TUV Rheinland as
meeting the requirements of EN ISO 13849-1 Category 3, PL e and IEC
61508 SIL 3.

Safety is not assured until safety-relafed components of the system
are completely lled or adj

Performall nsk assessments and safety level certification to the machine/
system as a whole. It is recommended that an external governing body,
such as TUV Rheinland, oversea final safety certification of the system.
Only qualified personnel are authorized to install, start-up, repair or
service the machines in which these components are installed. Only
trained engineers should install and operate the equipment.

(ISO 13849-1 Table F.1 No.5)

To prevent accumulation of multiple failures, perform a failure check
at regular intervals as deemed necessary by the applicable safety
standard. Regardless of the system safety level, failure checks should
be performed at least once per year.

Ifthe upper and lower power transistor in the inverter bridge have failure
simultaneously, the servo motor may move maximum of 0.5 rotation.

3.1.2 Operating elements

MR-J4-A(4)

.1

BEB8E
el

C
| == v ﬁﬁﬂ
No. | Name Description
The 5-digit, seven-segment LED
@ | Display shows the servo status and

alarm number.

CAUTION

The MR-J4-A(4) servo amplifier complies to the EMC Directive 2014/30/EU
and the relevant requirements of EN 61800-3: 2004 (Second environ-
ment/PDS Category "C3"). The MR-J4-A(4) servo amplifiers is therefore
only suitable for use in an industrial environment and not for private use.

DANGER

2.5 Residual risk

Machine builders are responsible for all risk evaluations and all associated residual
risks. Below are residual risks associated with the STO/EMG function. Mitsubishi
Electric is not liable for any damages or injuries caused by the residual risks.

y CAUTION

Risk of Electric Shock - Do not touch drive unit and wiring ii iately
after power off, capacitor discharge time is approx. 15 minutes.

@ Branch circuit protection
For installation in United States, branch circuit protection must be pro-
vided, in accordance with the National Electrical Code and any applicable
local codes.
For installation in Canada, branch circuit protection must be provided, in accord-
ance with the Canada Electrical Code and any applicable provincial codes.

@ Separate the wiring for safety function from other signal wirings.
(ISO 13849-1 Table F.1 No.1)

@ Protect the cables with appropriate ways (routing them in a cabinet,
using a cable guard, etc.).

@ Keep the required clearance/cr

distance d ding on voltag

you use.

2.6 Disposal

Disposal of unusable or irreparable devices should always occur in accordance
with the applicable country-specific waste disposal regulations (e.g. European
Waste Code 16 02 14).

2.7 Lithium battery transportation

To transport lithium batteries, take actions to comply with the instructions and
regulations such as the United Nations (UN), the International Civil Aviation
Organization (ICAO), and the International Maritime Organization (IMO).

The battery options (MR-BAT6V1SET and MR-BAT6V1) are assembled batteries
from lithium metal battery CR17335A which are not subject to the dangerous

goods (Class 9) of the UN Recommendations.

3 Product description
3.1 MR-J4-A(4) servo amplifier

3.1.1 Function description
@ For control, the MR-J4-A(4) servo amplifier has two analog inputs and a pulse

train input. The command signal is converted into a proportional electrical
current to drive the servo motor. Possible modes of the MR-J4-A(4) are
torque, speed or position control.

The MR-J4-A(4) servo amplifier has an integrated Safe Torque Off (STO)
function. The STO function de-energises safely the motor without discon-
necting the servo amplifier galvanically from the input power supply.

@ A load side encoder can be used for reading a position feedback signal in

order to realise full closed position feedback. By parameter setting the con-
trol modes

- fully closed control

- semi closed control

- dual feedback control

can be selected. For detailed information about configuration and set-up
of these control functions refer to the Instruction manual of the servo
amplifier MR-J4-A(4).

Operation section

e ® ® ®@®

MODE UP DOWN SET

Used to perform status display,
diagnostics, alarm and parame-
ter setting operations

NOTE
For further details on servo amplifier's display indication and the functions of

the operation section please refer to the instruction manual of MR-J4-A(4).

4 Mounting/Dismantling

TOP
Control box * Control box
V% W
40 mm
or more Wiring allowance
SerO;mphﬁer 80 mm
]

Tomm 4 2~ 10mm Servo amplifier
or more e or more

40 mm

BOTTOM



Mounting direction and clearances

Power terminals

@ Do not block the intake/exhaust port of servo amplifier and servo mo-
tor which has a cooling fan.

@ When using heat generating equipment such as the regenerative op-
tion, install them with full consideration of heat generation so that the
servo amplifier is not affected.

@ Install the servo amplifier on a perpendicular wall in the correct verti-
cal direction.

@ When installing the unit in a control box, prevent drill chips and wire
fragments from entering the servo amplifier.

@ Prevent oil, water, metallic dust, etc. from entering the servo amplifier
through openings in the control box or a cooling fan installed on the ceiling.

@ When installing the control box in a place where there are much toxic
gas, dirt and dust, conduct an air purge (force clean air into the control
box from outside to make the internal pressure higher than the exter-
nal pressure) to prevent such materials from entering the control box.

@ Fix the MR-J4-A(4) servo amplifier by using fixing screws on the upper
and lower fixing holes of the devices.

Symbol Signal
CAUTION U g
L1,L2,13 Main circuit power supply
@ The equip must be i lled in the specified direction. Otherwise, L11,L21 Control circuit power supply
a fault may occur. N Brake unit
@ Leave specified clearances between the servo amplifier and control ~ rake uni
box inside walls or other equipment. P+, C,D Regenerative brake option/Brake unit
[ ) Mou.ntthg servo ampl:f:.er ona cabm.et which meets IP54 in the correct UV, W Servo motor output
vertical direction to maintain pollution degree 2.
@ Do not install servo amplifier and servo motor which has been dam- P3,P4 Optional DC reactor
aged or has any parts missing. PE Protective earth

5 Electrical Installation and Wiring

DANGER

@ Cutoffall phases of the power source externally before starting the in-
stallation or wiring work, thus avoiding electric shock or damages to
the product.

@ Before wiring, turn off the power and wait for 15 minutes or more until
the charge lamp turns off. Then, confirm that the voltage between P(+)
and N(-) is safe with a voltage tester and others. Otherwise, an electric
shock may occur. In addition, always confirm from the front of the ser-
vo amplifier whether the charge lamp is off or not.

@ Ground the servo amplifier and the servo motor securely.

CAUTION

)

@ Use the servo amplifier in the envir within the g I specifi-
cations described in the instruction manual of the servo amplifier.
Never use the product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts,
corrosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high
temperature, condensation, or wind and rain. If the product is used in
such a place described above, electrical shock, fire, malfunction, dam-
age, or deterioration may be caused.

@ When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

@ Do not touch the conductive parts of the product directly.

@ While power is on or for some time after power-off, do not touch the
servo amplifier, the servo motor or the regenerative brake option as
they are hot and you may get burnt.

@ The MELSERVO MR-J4-A(4) servo amplifier fulfils the EMC requirements
in accordance with the product dard EN 61800, Adji ble speed
electrical power drive systems, Part3: EMC.

@ Mounting in accordance with EN 50274

@ Electrical installation in accordance with EN 60204-1

@ The voltage supply of the device must be capable of buffering brief
mains voltage failures of 20 ms as specified in EN 60204-1.
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Servo ON . fson lpocom——— e
f———oicom ALM Malfunction*
24V DC+10%
Short circuit connector L
(When not using [
STO function)

3-phase 380-480 V AC for MR-J4-500A4-MR-J4- 700A4

External Encoder
(only MR-J4-A-R))

RA1 EMG stop OFF ON
>® &
Malfunction  switch MC SK
Transformer

Servo amplifier Servo motor
mcCcB
—x
—x ¢ L2 Built-inregen. U ¢ U Motor
X brake resistor vo v
3-phase . w
380-480VAC LD ®©

* Sink logic =
Encoder Encoder
! cable
l.' P3 [H:H)
Main circuit e

power supply  Forced stop2* |CN1
CN1| 24VDC+£10%

M2 *
Servo ON i‘k SON pocomf——— "
b foicom ALM Malfunction*

24VDC+10% oNg
Short circuit connector CN2L. I .
i External Encoder
(When not using (] [] Encod
STO function) (only MR-J4-A-RJ)

3-phase 380-480 V AC for MR-J4-11KA4-MR-J4-22KA4
RAT EMGstop OFF  ON mc

- o® b o
Malfunction  switch MC SK

Transformer

Servo amplifier External
dynamic brake
Sa (optional)

Cooling fan

3-phase
380-480V AC

Regenerative
resistor

* Sink logic TE3 € = "
P3 [ H H )
Main circuit pdlad

power supply  Forced stop2* |cn1
CN1 | 24VDC£10%

T ™2
Servo ON SoN | [pocom P
f————oicom ALM Malfunction*

24V DC+10%

Short circuit connector

External Encoder
(When not using [] Encod
STO function) (only MR-J4-A-R))




Source type interface

In case you would like to use source logic interface, please refer to the follow-
ing wiring diagrams.

@ Source type digital input interface DI-1 (CN1)

Servo amplifier

wz Switch
It
24V DC +10%,
VCEs < 1.0V 500 mA

<«
Appr. 5 mA
ICEO < 100 pA

@ Source type digital output interface DO-1 (CN1)
Rated output current: =40 mA, maximum output current: <50 mA,
inrush output current: <100 mA

Servo amplifier

If polarity of diode
is reversed, servo
amplifier will fail.

Voltage drop in
the servo ampli-
fier: <26V

24V DC+10 %,
500 mA®

D Ifthe voltage drop is too high for relay operation, increase the voltage up to max. 264 V.

Terminal signal layout

MR-J4-500A

MR-J4-22KA

MR-J4-700A4

=

i =

TE2[n]  TE3[p3
P4

P+

C

TE4[p

U

v

w

PE

TE2

TE1-1

MEEN
TE1-2
BRI
1 PE TE2
1 @@ [

TE2

TE3
D )

TE1
[U]e]E]p+]cJulv]w]

PE

MR-J4-350A4

TE3

TE1
[L]fe]p+]c]ulv]w]

PE

CNP1

CNP2 |-

CNP3
-

PE

TE1-1
MEEN
TE1-2

[Pa[Pa]p+[ c [7TN]
PE TE2

MR-J4-10A-MR-J4-200A MR-J4-350A

MR-J4-500A4

TE1-1
EIEENE
TE1-2

[p3[PalP+ € L7TN]
PE TE2

=l

TE2
TE1]

TE3

PE,

(D

TET
[L]eefB]p+e[c]ulv]w]

PE

TE2

TE1-1

[ [R[G[O[V]W]
TE1-2

(o5 [PalPe[ € LTV
TE2

TE1-1

PE
TE1-2




Combination with servo motor

6.2 1/0O devices

Communication

® When the maximum torque is 400 %

The frame of the CN1 connector is connected to
the PE (earth) terminal (@) in the servo amplifier.

Servo Rotary motor Linear motor Direct Servo Rotary motor Linear motor Direct CN1 Signal c % Symbol | Device Connector | Pin
. A 5 A o A 5 n ) nput utput
amplifier (primary side) drive motor amplifier (primary side) drive motor Pin Position Speed Torque P! P! soP 5
e N O TS 2 I I = . :
MR-J4-10A 4 — d RS422/RS485 interface CN3
HG-MR053, HG-JR1534, 4 LA LA LA — v RDP 3
HG-MR13 MR-J4-200A4 | HG-JR2034, | — -
HG-JR734 @ 5 LAR LAR LAR — v RDN 6
HG-KR23, LM-U2PAB-05M-0SS0, ~ - '
MRJ420A |G.MR23  |LM-U2PBB-07M-1s50 | TMMRFM002C20 HG-R1034 ® 6 L8 L8 L8 - v Power supply
LM-H3P2A-07P-BSS0, HG-SR3524, 7 LBR LBR LBR - v T e e =
HG-KR43 LM-H3P3A-12P-CSS0, HG-JR3534, 8 Lz 1z Lz — v ymbo evice onnector | Pin
MR-J4-40A | [ "o LM-K2P1A-0TM-2551, | TM-RFM004C20 MR-J4-350A4 | e 1R 1534 @, | — - 20
: LM-U2PAD-10M-0SS0, HG-JR-2034 @ 9 LZR LZR LZR — v DICOM Digital I/F power supply input
LM-U2PAF-15M-0SS0 0 PP - - v - 21
HG-SR51 HG-sR3024, PG v il
- . " 14 . _ _ 11 _ _ _ L
MR-J4-60A | HG-SR52, LM-U2PBD-15M-1550 | T REMO06C20, MR-J4-500A4 | HGIRS034, DOCOM | Digital I/F common e
HG-JR53 HG-JR3534 15 SON SON SON (4 — 15V DC( | out. outout
LM-H3P3B-24P-CSS0, HG-SR7024, 16 _ sp2 sp2 v _ P15R 1voe SP;(;N;&\ S)UPPYOU put, outpu o 1
e LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO12E20, HG-JR6014, 7 oC s RS2 v — :
MR-J4-70A | 27 po LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFM012G20, MR-J4-700A4 |HG-JR701M4, | — — OPC Open-collector power input 12
HGJRT3 LM-K2P2A-02M-15S1, | TM-RFM040J10 HG-JR7034.® 18 L ST RS1 v — ;
LM-U2PBF-22M-1S50 HG-JR5034 19 RES RES RES v — 28
HG-SR81, HG-JR8014, 2 INP SA — — v 0
HG-SR102, MRJ4-11KA4 | HGIR12K14,
MR-J4-100A | hGjR103, — TM-RFMO18E20 HG-JR9034, | - 23 75P 75P 75P — v G Common terminal for analog and control 32
HG-JR53 @ HG-JRT1K1M4 2 INP A — — v signals (Pins are connected internally) :
HG-SR121, -J4- HG-JR15K14, | _ _ CN3
HG-SR201, MR-J4-15KA4 HG-JR15K1M4 25 TLC TLC VLC (4 7
HG-SR152, LM-H3P3D-48P-CSS0, HG-JR20K14, 7 LA mA® S v - NG !
HG-SR202, 3 —aor g -)4- - N - - —
HG-UR152, LM-H3P7B-48P-ASS0, MR-J4-22KA4 :gj‘;ﬁgﬁ};‘M EM-FPSH-GOM-1550 33 orp orP orP — v STOCOM | STO1/STO2 common e 3
MR-J4-200A |HGRR103, | LM-H3P7C-72P-ASSO, | 35 NP — — v TOFCOM | TOFB1/TOFB2 common 8
HG-RR153, LM-FP2B-06M-1550, @ When the maximum torque is 400 % -
HG-JR153, LM-K2P1C-03M-2551, 36 NG — — v — SD Shield Plate
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550 NOTE 41 R sP1 sP1 v —
HG-JR73 ®® For detailed information about configuration and wiring of compatible servo 42 EM2 EM2 EM2 v —
HG-JR103 motors refer to the appropriate servo motor instruction manuals.
HG-SR301 s i 1P = v — 7 Maint d Servi
N enasy, 6 Signals 44 SN SN — v — aintenance an ervice
HG-UR202, | LM-H3PTD-96P-ASSO, |1y pepgagaag 45 Lop Lop LoP v —
MR-J4-350A |HG-RR203, | LM-K2P2C-07M-1S51, | 1y) peninz5620, 6.1 Signal arrangement 7.1 Inspection items
A330A | GRS, |LMKaP3C-14m-1sst, | TVRRENOTEG0. 9 9 48 ALM ALM ALM — v
® LM-U2P2C-60M-2SS0 USB connector
HG-JR153 0, 1010 sl NS Monitor 49 RD RD RD — v /N DANGER
signal o l Y
HG-JR203 (0] connector CN8 Servo amplifier é?\]nanecmr 13,14, 26,
HG-SR421, 29,31,32, — @ Before starting maintenance and/or inspection, turn off the power of
HG-SR502, 37-40, 50 the MR-J4-A(4) servo amplifier and wait for 15 minutes or more until
HG-UR352, LM-FP2D-12M-15S0, ® . the charge lamp turns off. Then, confirm that the voltage between P(+)
LM-FP4B-12M-1SS0, = Selected with parameters A N . N
MR-J4-500A HG-UR502, LM-K2P2E-12M-1 55'1 TM-RFM240J10 1/0 signal connector CN1 STO f . and N(-) is safe with a voltage tester and others. Otherwise, an electric
-J4- HG-RR353, LMiK2P3Ei2 4Mi 1951, . unction shock may occur. In addition, always confirm from the front of the ser-
HG-RR503, 4 1 1 Symbol | Device Connector| Pin vo amplifier whether the charge lamp is off or not.
HG-JR503 LM-U2P2D-80M-2550 1 1[55]26 t4 i i .
g 2127 T Any person who is involved in inspection should be fully competent to
HG-JR353 @ — 3 —1 28 Input signals do the work. Otherwise, you may get an electric shock. For repair and
HG-SR702, Rigﬁ/eRcStiljs 4 T 29 ? STO1 STO1 shut-off signal Ng 4 parts replacement, contact your sales representative.
HG-JR601, LM-FP2F-18M-1550. Motor encoder CN3 61 31— | STO2 STO2 shut-off signal 5
MR-J4-700A HG-JR701M, 4 — connector CN2 —— 7 — 32 -
HG-JR703 LM-FP4D-24M-1550 8 || 3377 Output signals
HG-JR503 @ 0] 9 35| 34 TOFB1 Feedback signal in STO1 state oNs 6 \ CAUTION
HG-JR801, 1 111 36 TOFB2 Feedback signal in STO2 state 7 —— ——
HG-JR903, 121 37 | Do not test the servo amplifier with a megger (i e re-
MR-J4-11KA HG-JR11K1M, LM-FP4F-36M-1550 - T 13— 38 Monitor output sistance), or it may become faulty.
HG-JR12K1 ; (‘Inly nsR-M-A-RJ: o ? 39 x Do not disassemble and/or repair the equipment on customer side.
xternal encoder connector | | ; :
MRIAASKA HG-JR15K1, LV FPAEABM1SS0 forserial encoder) 16 | a1 ] Symbol | Device Connector | Pin
el HG-JR15K1M e - \Q ol 7[5 42 MO1 Analog monitor 1 3
Battery 18143 CN6
HG-JR20K1, connector 1 19— 44 MO2 Analog monitor 2 2
MR-J4-22KA | HG-JR22K1M, |— — CN4 20— 45—
- 1 21— 46
HG-JR25K1 2 47
HG-SR524, 1 23— 48
MR-J4-60A4 — — Only MR-J4-A-RJ:
HG-JR534 External encoder connector (N2L 24 5 49 50
HG-SR1024, (for A/B/Z-phase pulse encoder)
HG-JR734, R
MR-J4-100A4 | ic 1p1034, —
HG-JR534 ©



Itis recommended to make the following checks periodically:

(@ Check for loose terminal block screws. Retighten any loose screws.

8 Transport and storage

9 Technical Data

Servo- Tightening torque [Nm] y CAUTION 9.1 MR-J4-A(4) servo amplifier
amplifier £
“"'2"'3‘ EN/e2] ‘ LR ‘ L3/ed ‘ C ‘ D ‘UIWW HE @ Transport the products correctly according to their weights. Item ‘ MR-J4-[] 10A-70A

MR-J4-10A- @ Stacking in excess of the specified number of products is not allowed. Main circuit 1-phase or 3-phase 200-240V AC, 50/60 Hz ®

MR-J4-350A _ @ Do not carry the servo motor by the cables, shaft or encoder. —

mgﬁggéﬁ; @® Do not hold the front cover to transport servo amplifier. The servo am- sgwel' Control circuit | 1-phase 200-240V AC, 50/60 Hz

12 plifier may drop. _ . . . PRy Interface 24V DC, £10 % (required current capacity:
MR-J4-500A 12 ; @ |Install the servo amplifier in a load-bearing place in accordance with 500 mA, including CN8 connector signals)
[ the instruction manual. -
mgji:gggﬁ“ 1.2 08 12 _ 12 ® Do notclimb or stand on servo equipment. Do not put heavy objects on Control system :I rs\tee»xave PWM control/current control
MR-J4-700A4 equipment. 3%
@ For detailed information on the optional battery's transportation and Safety function (STO) accord- | EN ISO 13849-1 category 3 PL e, EN 61508

mg’J‘H 1 Eﬁ- handling refer to the instruction manual of the servo amplifier MR-J4-A(4). ing to EN IEC 61800-5-2 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3

MRﬁ: ?KA4— 30 1.2 30 — 3.0 Wh B it please fulfil the followi - tal conditi Expectation of the average

MRJ4-15KA4 €N you Keep or use It, please tulti e Tollowing environmental conditions. time for a dangevous failure MTTFd = 100 [years]

MRJ4-22KA Envir Condition to occur

MR-J4-22KA4 60 12 6.0 —| 60 . 0°C o +55 °C, Class 3K3 Effectiveness of fault moni-

Operation (IEC/EN 60721-3-3) toring of a system or DC=97.6 [%]
@ Check the servo motor bearings, brake section, etc. for unusual noise. subsystem
® Check the cables and the like for scratches and cracks. Perform periodic Ambient @ | 201065 °C, Class 2K4 —
inspection according to operating conditions. temperature | Transportation =) (jc/eN 60721-3-2) Average probability of PFH = 6.4 x 10" [1/hour]
) o dangerous failures per hour
@ Check that the connector is securely connected to the servo amplifier. ® -20°C to +65 °C, Class 1K4
(® Check that the wires are not coming out from the connector. Storage (IEC/EN 60721-3-1) Mission time Tw = 20 [years]
(® Check for dust accumulation on the servo amplifier. Operation Response time <8 ms (STO input off — energy shut off)
@ Check for unusual noise generated from the servo amplifier. Ambient trsnsporta'tion 5090 % RH
Check the servo motor shaft and coupling for misalignment. humidity storage ! Overvoltage category Il (IEC/EN 60664-1)
- Protection class I (IEC/EN 61800-5-1)
. . . Operation Class 3C2 (IEC/EN 60721-3-3)

7.2 Parts having service lives Chemical ® Short-circuit currentrating | ;0
The following parts must be changed periodically as listed below. If any part is ?Sg:teances Transportation Class 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) (SCCR)
found faulty, it must be changed immediately even when it has not yet reached @ Class 1C2 (IEC/EN 60721-3-1
the end of its life, which depends on the operating method and environmental Storage ass UEC/ )
conditions. For parts replacement, please contact your sales representative. i -3-

p P! p! . i y P! Biological Operation - Class 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) Ttem MRJ4] 100A-22KA
Part name Life guideline e”V'c';?t’)mental Transportation Class 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) Main circuit power supply 3-phase 200-240V AC, 50/60 Hz
- R conditions
Smoothing capacitor 10 years ® Storage ® Class 1B1 (IEC/EN 60721-3-1) All other items are identical with previous table.
Number of power-on and number of 10 Hz to 57 Hz with constant deviation of
Relay :\c‘)rceg sto? tlmesaH;?fOO%_Fg?ﬁ 0.075 mm, ) )
umber of on and off for 5T0: Test values 57 Hz to 150 Hz with constant acceleration Item MR-J4-0] 60A4-22KA4
1000000 times of 9.8 m/s’ (1 g) to IEC/EN 61800-5-1 —

Cooling fan 10 000 to 30 000 hours (2-3 years) Vibration load (Test Fc of IEC 60068-2-6) Power Main circuit 3-phase 380-480V AC, 50/60 Hz

Battery Q §|Rotary Appr. 20 000 hours Operation 5.9m/s? (0.6 g) supply Control circuit | 1-phase 380-480 V AC, 50/60 Hz

backup time @ 3 g Direct drive | Appr. 5 000 hours Transportation @ | Class 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) All other items are identical with previous table.

Battery @ 5 years from date of manufacture Storage @ Class TM2 (IEC/EN 60721-3-2) ® When using 1-phase 200V AC to 240V AC power supply, operate the servo ampli-

D Affected by ripple currents, etc. and deteriorates in characteristic. The life of the
capacitor greatly depends on ambient temperature and operating conditions. The
capacitor will reach the end of life in 10 years of continuous operations in normal
air-conditioned environment. (Surrounding air temperature of 40 °C (104 °F) or less)

@ Condition: equipment power supply off, ambient temperature 20 °C
The data-holding time using a battery of MR-BAT6V1SET for the MR-J4-CJA(4) on
condition that the power supply of the servo amplifier is off. Replace the batteries
within three years since the operation start whether the power supply of the
servo amplifier is on/off. If the battery is used out of specification, [AL. 25 Absolute
position erased] may occur.

® Quality of the batteries degrades by the storage condition. The battery life is 5 years
from the production date regardless of the connection status.

Pollution degree

2 (IEC/EN 60664-1)

Except terminal block IP20 (IEC/EN 60529)

IP rating and fan finger guard
Open type (UL 50)
Operation,
! Max. 1 000 m above sea level
Altitude storage

Transportation

Max. 10 000 m above sea level

@ |n original transport packaging

fier MR-J4-100A and MR-J4-200A at 75% or smaller effective load ratio.

9.2 Dimensions

H
f— W —| D

Servo amplifier W[mm] | H[mm] | D[mm] | Weight [kg]
MR-J4-10A/20A 40 168® | 135@ 08
MR-J4-40A/60A 40 168© | 170@ 10
MR-J4-70A/100A 60 168© | 185@ 14
MR-J4-200A 90 168©@ | 195@ 21
MR-J4-350A 9 168© | 195@ 23
MR-J4-500A 105 250 |200©@ 40
MR-J4-700A 172 300 |200©0@ 6.2
MR-J4-11KA 220 400 |260©Q 134
MR-J4-15KA 220 400 |260©Q 134
MR-J4-22KA 260 400 |260©Q@ 18.2
MR-J4-60A4 60 168© | 195@ 17
MR-J4-100A4 60 168© | 195@ 1.7
MR-J4-200A4 90 168©@ | 195@ 21
MR-J4-350A4 105 250 |200©@ 36
MR-J4-500A4 130 250 | 200©@ 43
MR-J4-700A4 172 300 |200©0@ 6.5
MR-J4-11KA4 220 400 |260©Q@ 134
MR-J4-15KA4 220 400 |260©Q 134
MR-J4-22KA4 260 400 |260©Q@ 18.2

® without battery MR-BAT6V1SET mounted
@ Without connectors

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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S MITSUBISHI ELECTRIC

Installationsanleitung fiir Servoverstarker
MR-J4-A(4)

Art.-Nr.: 260569 DE, Version C, 26102017

Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Alle Rechte vorbehalten. Fiir die Richtigkeit der Informationen, welche die Pro-
dukteigenschaften beschreiben, und die technischen Daten tibernehmen wir
keine Garantie.

Lieferumfang

Nehmen Sie das Produkt aus der Verpackung und Uberprifen Sie das Typen-
schild am Servoverstarker auf Einhaltung der geforderten technischen Daten.

Verpackungsinhalt Menge
Servoverstarker 1
Anschlussstecker zur Spannungsversorgung flr cNP1/CNP2D|  Jeweils 1
Anschlussstecker zur Spannungsversorgung fiir CNP3 ® ﬁ?ﬁzglnie{
Werkzeug zum Offnen der vorstehenden Anschlussstecker @ 1
In_s_tallatiopsanleitung fur der_\ sicherer} Betrieb der Servover- 1
starkerserie MELSERVO-J4 (Diese Anleitung)

Kurzschlussstecker CN8 1

@ Nicht Bestandteil des Lieferumfangs bei Servoverstarkern fiir 1 Achse ab 5 kW.

Typenschild
A MITSUBISHI SER /;(2:1%%?0\69 Seriennummer
MODEL \R.J4-10A Modellbezeichnung
POWER: 100W Leistung
INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz Zuldssige Spannungsversorgung
OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A Ausgangsnennstrom
Standard, Nr. der Bedienungsanleitung

STD.. I[EC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175
Max. Air Temp.: 55°C Umgebungstemperatur
P20 Schutzart (IP-Code)
KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE: 2012'01 KC-| Kennzelchen

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION Herstellungsjahr und -monat
TOKYO 1008310, hERY MADE N IAPAN 4———
t———  Herstellungsland

Modellbezeichnung
MR-J4-10A0-0O
-1

Leer oder 2 bis 5 alphanumerische Zeichen:
Spezielle Hardware-Version
(RJ, PX, RZ usw.)

Mitsubishi Electric
AC Servover-
stérker Serie

MELSERVO-J4 Leer: 3-phasig 200 V AC oder
1-phasig 200 V AC
4: 3-phasig 400V AC
A Allgemeine E/A-Schnittstelle
Code kW] Code kW]
10 0,1 350 35
20 0,2 500 5
40 04 700 7
60 0,6 11K 11
70 0,75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 - -

1 Zudiesem Dokument

Dieses Dokument ist die Ubersetzung der englischen Originalinstallationsanleitung.

1.1 Dokumentation fiir den MELSERVO
Servoverstirker MR-J4-A(4)

Diese Anleitung beschreibt die Installation des Servoverstéarkers MR-J4-A(4).

Folgende Handbiicher enthalten weiterfiihrende Informationen zu den Geréten:

Bedienungsanleitung fiir MR-J4-A, Art.-Nr.: SH(NA)030107-*

Bedienungsanleitung fiir MR-J4-A4/MR-J4-B4, Art.-Nr.: SH(NA)030119-*

Bedienungsanleitung fiir lineare Servomotoren, Art.-Nr.: SH(NA)030110-*

Bedienungsanleitung fiir Direct-Drive-Servomotoren,

Art.-Nr.: SH(NA)030112-*

Bedienungsanleitung fiir Servomotoren (Vol. 3), Art.-Nr.: SH(NA)030113-*

Bedienungsanleitung fiir lineare Encoder (Vol. 3), Art.-Nr.: SH(NA)030111-*

Anleitung zur Fehlererkennung und -behebung fir MR-J4-Servoverstarker,

Art.-Nr.: SH(NA)030109-*

Sie konnen kostenfrei von unserer Internetseite

https://de3a.mitsubishielectric.com heruntergeladen werden.

Sollten sich Fragen beziiglich Installation und Betrieb der in dieser Installati-

onsanleitung beschriebenen Geréte ergeben, zégern Sie nicht, lhr zustandiges
Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Des Weiteren setzt die Installation von sicherheitstechnischen Geréten ein
besonderes Fachwissen voraus, das nicht in diesem Dokument beschrieben ist.

1.2 Funktion des Dokuments

Dieses Dokument unterweist die technischen Mitarbeiter des Maschinenher-
stellers und/oder den Bediener der Maschine Uber die sichere Installation des
Servoverstarkers MR-J4-A(4).

Sie beinhalten keine Handbucher zur Bedienung der Maschine, in die das
sicherheitstechnische System integriert ist oder integriert werden soll. Diese
Informationen finden Sie in den Bedienhandbiichern der Maschine.

1.3 Bestimmung der Sicherheitsbegriffe
1.3.1 Stoppfunktionen der Norm IEC 61800-5-2

2.1 Ausgebildete Fachkraft

Der Servoverstarker MR-J4-A(4) darf ausschlieBlich durch ausgebildete Fach-

krafte installiert werden. Voraussetzungen, die sicherheitsgeschulte Personen

erfullen missen, sind...

@ die Teilnahme an einer entsprechenden Schulung,
(Die Schulungen werden in den lokalen Niederlassungen von Mitsubishi
Electric angeboten. Die genauen Schulungstermine und -orte erfahren Sie
in unserer Niederlassung in Ihrer Umgebung.)

@ die Einweisung Uber die Bedienung der Maschine und die aktuell giiltigen
Sicherheitsbestimmungen durch den verantwortlichen Bediener der Maschine,

@ der Zugriff auf alle Handbticher des MR-J4-A(4), sie gelesen zu haben und mit
deren Inhalt vertraut zu sein und

@ der Zugriff auf alle Handbiicher fiir die Schutzeinrichtungen (z. B. Lichtvor-
hang), die an das sicherheitstechnische Uberwachungssystem angeschlos-
sen sind, sie gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein.

2.2 Anwendung des Gerits

Der Servoverstarker MR-J4-A(4) erfullt die folgenden Sicherheitsstandards und
kann sowohl mit dem Sicherheitsmodul MR-J3-D05, als auch mit zertifizierten
Sicherheitsrelaismodulen oder Sicherheits-SPS eingesetzt werden.

Der Einsatz erfolgt...

@ in Ubereinstimmung mit der EN ISO 13849-1 Kategorie 3 PL e

@ in Ubereinstimmung mit der EN 62061 SILCL 3

@ in Ubereinstimmung mit der EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

@ in Ubereinstimmung mit der EN 61800-5-1

@ in Ubereinstimmung mit der EN 61800-3

@ in Ubereinstimmung mit der EN 60204-1

2.3 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Betreiben Sie den MELSERVO Servoverstarker MR-J4-A(4) nur innerhalb der
zuldssigen Grenzwerte (Spannung, Temperatur usw., sieche auch Technische
Daten sowie Typenschild auf dem Gerét). Die Gerate diirfen nur durch speziell
geschultes Personal und nur an der Maschine, an der sie von speziell geschul-
tem Personal unter Berlicksichtigung der Bedienungsanleitung zu dem Servo-
verstarker MR-J4-A(4) montiert und urspringlich in Betrieb genommen
wurden, betrieben werden.

Bei unsachgemaBer Verwendung oder Modifizierungen des Gerats akzeptiert

Leiterquerschnitt [mm?]

Servoverstarker LL;I:,L:I@ L1121 pe/c l;éVé\%l
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2

MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 P (AWG 14)
MR-J4-500A4 @ (AW 5 (A\/\?(’;S 12)
MR-J4-700A4 @ (AV\?'GS 12 5 e (A\/\?és 10)
MR-J4-11KA4 @ (AV\?’GS1 0) e (AV\?G 8)
MR-J4-15KA4 @ Av\fG 8 35 (AV1Vé 6)
MR-J4-22KA4 @ (szlé 6) e (Avflé 4)

O pE (Schutzerde) @

@ Wahlen Sie die Leiterquerschnitte entsprechend der Ausgangsleistung des Servo-
motors aus. Die Werte in der Tabelle basieren auf der Ausgangsleistung des Servo-
verstarkers.

® Verwenden Sie zum Anschluss des Klemmenblocks ausschlieBlich die mitgeliefer-
ten Originalschrauben.

@ Auswahlbeispiel fiir gekapselte Leistungsschalter (MCCB) und Sicherungen
Wenn der Servoverstarker mit einer Sicherung oder einem Leistungsschal-
ter geschitzt werden soll, dessen Abschaltleistung nicht unter
- 300 A effektiv und maximal 240 V (bei den 200-V-Typen MR-J4-A)

- 10 kA effektiv und maximal 480 V (bei den 400-V-Typen MR-J4-A4)

liegt, setzen Sie eine Sicherung mit Auslésecharakteristik T oder einen
gekapselten Leistungsschalter (UL489 Listed MCCB) aus der folgenden
Tabelle ein. Die Sicherungen und gekapselten Leistungsschalter in der
Tabelle sind Beispiele, die auf den E/A-Nenndaten des Servoverstérkers
basieren. Bei Verwendung eines Servomotors mit geringerer Leistung, kon-
nen Sie auch Sicherungen oder gekapselte Leistungsschalter mit geringe-
rem Nennstrom einsetzen. Weitere Informationen zur Auswahl von anderen
Sicherungen oder Leistungsschaltern finden Sie in der Bedienungsanlei-
tung des Servoverstarkers.

. . Mitsubishi Electric Co. keine Schadensersatzanspriiche, auch wenn sie die
Funktion STO (5|ehe IEF 61 809—5—2: ?007 4.2.2.2STO) Montage oder Installation betreffen. Servoverstirker Gekapselter Sicherun
In den MR-J4-A(4) ist die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment” (STO - Safe Leistungsschalter 9
Torque Off) integriert. Diese Funktion schaltet den Servomotor stromlos und
daher sicher ab, ohne den Servoverstarker galvanisch von der Spannungsver- 200-V-Typen 240V AC 300V
sorgung trennen zu miissen. GEFAHR MR-J4-10A/MR-J4-20A/
Diese Sicherheitsfunktion beinhaltet: MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6AW 10A
- Stillsetzen gemaB Kategorie 0 der IEC 60204-1 Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von MR-J4-70A
- u tetes Wied lauf ird verhindert mindestens 15 Minuten ein, damit sich die Kondensatoren nach dem 14208 D /MR- 14704 @
nerwartetes Tiederaniauten wird verhinder Abschalten der Netzspannung auf einen ungefihrlichen Spannungswert MR-J4-60A =/MR-J4-70A 5/ NF63-SV 3P 10AW 15A
entladen kénnen. MR-J4-100A
2 Sicherheitshinweise MR-J4-200A NF63-SV 3P 16AW 30A
i MR-J4-350A NF63-SV 3P 20AW 40 A
Dieses Kapitel behandelt Aspekte, die fiir Ihre Sicherheit und die Sicherheit des 2.3.1 Externe Gerate und Spannungsversorgung hlu
Systembedieners relevant sind. Lesen Sie das Kapitel aufmerksam durch, @ Lokale Verdrahtung MR-J4-500A NF63-5V 3P 30AW 60A
bevor Sie mit der Installation beginnen. Verdrahten Sie die Gerate nur mit Kupferleitungen, die fiir eine Temperatur MR-J4-700A NF63-SV 3P 40A W 80A
In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge- von 60 °C/75 °C zugelassen sind. Die folgende Tabelle zeigt die Leiterquer- e N
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerat wichtig sind. Die einzelnen Hin- schnitte (AWG ) bei 75 °C. Setzen Sie zum Anschluss der Leiter die passen- MR-J4-11KA NF63-5V 3P 63A W 125A
weise haben folgende Bedeutung: den Aderendhiilsen ein. MR-J4-15KA NF125-SGV 3P 70-100A W 150 A
GEFAHR: Leiterquerschnitt [mm?] MR-J4-22KA NF125-SGV 3P 90-125AW 300 A
A\ Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders Servoverstarker L1/L2/ u/v/w/ QOO Typen RE0AC SO0
( ) Nichtbeachtung der Vorsicht L3pe®@|L1VL21) PHC | oo MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6AW 10A
kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die dheit des MR-J4-200A4 15A
Anwenders fiihren. MR-J4-10A/MR-J4-20A/MR-J4-40A/ |, NF63-SV 3P T0AW
MR-J4-60A/MR-J4-70A/ AWG 14 MR-J4-350A4 20A
MR-J4-100A ( ) 2
(AWG 14) MR-J4-500A4 NF63-SV 3P 16A W 30A
ACHTUNG: MR-J4-200A (A\/\?és 12) 2 MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20AW 40 A
A\ Warnung vor einer Gefahrdung von Gerdten 55 (AWG 14) 35 MR-J4-11KA4 NF63-SV 3P 30AW 60 A
I ) Nichtbeachtung der Vorsicht Bnah MR-J4-350A . ;
" kannzu schweren Schéiden am Geréit oder anderen Sachwer- (AWG 10) (AWG 12) MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40AW 80A
ten fiihren. MR-J4-500A% s (Awé " 8 MR-J4-22KA4 NF63-SV 3P 63A W 125A
MR-J4-700A @ AWG 8 35 (AWG 8) <] Bei einphasiger Spannungsversorgung mit 200V AC
14 c 25
MR-J4-11KA @ (AWG 6) (AWGT2) (AWG 4)
25 35
MR-J4-15KA®@ (AWG 4) 55 | (AWG2)
55 (AWG10)| 70
MR-J4-22KA © (AWG1/0) (AWG2/0)




@ Spannungsversorgung

Dieser Servoverstarker kann in Sternschaltung angeschlossen werden,
wobei der Neutralpunkt geerdet wird (Uberspannungskategorie Ill, gemaf
IEC/EN 60664-1). Wollen Sie allerdings fiir eine einphasige Spannungsver-
sorgung den Neutralpunkt nutzen, bendtigen Sie zum Anschluss einen
Transformator mit verstérkter Isolierung. Setzen Sie zur Spannungsversor-
gung der Schnittstellen ein externes 24-V-Netzteil mit verstarkter Isolie-
rung gegentiiber den E/A-Anschliissen ein.

® Erdung

Zum Schutz vor einem elektrischen Schlag schlieBen Sie die Schutzerde
(PE) des Servoverstérkers (Kennzeichnung der Klemme mit @) an die
Erdungsklemme (PE) des Schaltschranks an. Dabei diirfen Sie nicht zwei
oder mehr Erdungskabel an eine Klemmenschraube anschlieBen. Schlie-
Ben Sie die Erdungskabel immer nur eins-zu-eins an. Bei Verwendung eines
Fehlerstromschutzschalters zum Schutz vor einem elektrischen Schlag
muss der Servoverstarker an der Erdungsklemme (PE) geerdet werden. Sei-
tens der Spannungsversorgung fiir das Produkt kann nur ein Fehlerstrom-
schutzschalter vom Typ B eingesetzt werden.

Erdungs-
klemmen

Erdungs-
klemmen

2.3.2 Konformitat mit EU-Richtlinien

Was Installation, Betrieb und periodische Wartung betrifft, ist der Servoverstar-
ker MR-J4-A(4) entsprechend den folgenden Standards konzipiert worden:
Maschinenrichtlinie (2006/42/EC), EMV-Richtlinie (2014/30/EU) und Nieder-
spannungs-Richtlinie (2014/35/EV)
@® EMV-Anforderungen
Der Servoverstirker MR-J4-A(4) entspricht der Kategorie C3 in Uberein-
stimmung mit der EN 61800-3. E/A-Anschlussleitungen (max. Lénge 10 m)
und Encoder-Kabel (max. Lénge 50 m) mussen an der Abschirmung geer-
det werden. Montieren Sie eingangsseitig ein Funkentstorfilter und einen
Uberspannungsschutz.

® Konformitatserklarung (DoC - Declaration of Conformance)
Hiermit erklart MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., dass die Servoverstarker
den notwendigen Anforderungen und Standards (2006/42/EC, 2014/30/
EU und 2014/35/EU) entsprechen. Eine Kopie dieser Konformitatserklarung
(DoC) kann von unserer Web-Seite herunter geladen werden.

2.3.3 Konformitat mit USA/Kanada-Richtlinien
(UL/CSA Zertifizierung)

Dieser Servoverstérker ist den Standards UL 508C und CSA C22.2 Nr.14 ent-

sprechend konzipiert worden. Weitere Einzelheiten zur UL/CSA Zertifizierung

finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstarkers MR-J4-A(4).

@ |Installation
Die GroBe des Schaltschranks sollte mindestens 150 % der GroBe aller darin
zu montierenden Servoverstarker MR-J4-A(4) betragen. Weiterhin sollte
der Schaltschrank so gestaltet sein, dass die Umgebungstemperatur inner-
halb des Schranks niemals Gber 55 °C liegt. Die Servoverstarker missen in
einen Schaltschrank aus Metall montiert werden. Als Umgebungsbedin-
gung ist eine offene Bauart (UL 50) zuldssig und die Uberspannungskate-
gorie ist Ill. Der Montageort darf den Verschmutzungsgrad 2 nicht
tiberschreiten. Verwenden Sie ausschlieBlich Kupferleiter.

@ Kurzschlussstrombelastung (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Geeignet zur Verwendung in einem Schaltkreis, der nicht mehr als 100 kA rms
symmetrischen Strom bei maximal 500V liefert.

@ Uberlastschutzcharakteristik
Der Servoverstarker MR-J4-A(4) hat einen elektronischen Uberlastschutz
des Servomotorausgangs, der auf 120 % des Ausgangsnennstroms (Voll-
laststrom) des Servoverstdrkers ausgelegt ist.

@® Kondensatorentladung

2.4 Generelle Schutzhinweise und SchutzmaBnahmen

ACHTUNG

GEFAHR

I

Beachten Sie die Hinweise und MaBnahmen!

Beachten Sie fiir einen sachgerechten Einsatz des MELSERVO Servoverstarkers
MR-J4-A(4) folgende Punkte:

@ Sicherheitseinrichtungen und sicherheitstechnische Uberwachungssysteme

durfen ausschlieBlich durch sicherheitsgeschulte Personen montiert und
in Betrieb genommen werden.

@ Alle Sicherheitseinrichtungen (Schalter, Relais, SPS, Verdrahtung usw.), der

Schaltschrank und alle Risiko- und Fehlerbeurteilungen missen die Anfor-
derungen der EN 1ISO13849-1 und EN ISO 13849-2 erfiillen und mindestens
den fir die Zertifizierung notwendigen Performance Level erreichen.
Beachten Sie die entsprechenden Hinweise und Anforderungen der
Sicherheitsstandards.

@ Beachten Sie bei der Montage, der Installation und dem Betrieb des

MELSERVO Servoverstarkers MR-J4-A(4) die landestiblichen Standards und
Vorschriften.

@ Beachten Sie die Hinweise in den Handblichern zu wéhrend des Testbe-

triebs auftretender Gerdusche.

@ Beachten Sie hinsichtlich der Installation, des Betriebs und der periodi-

schen Wartung des MELSERVO Servoverstérkers MR-J4-A(4) die nationalen
Vorschriften und Bestimmungen, insbesondere

— die Maschinenrichtlinie 2006/42/EC,

- die EMV-Richtlinie 2014/30/EU,

- die Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU und

- die Arbeitsschutzvorschriften/das Arbeitsschutzgesetz.

@ Der Hersteller und der Eigentlimer der Maschine, in der der MELSERVO Ser-

voverstarker MR-J4-A(4) betrieben wird, sind fur die Beschaffung und Ein-
haltung aller anwendbaren sicherheitsrelevanten Vorschriften und
Bestimmungen verantwortlich.

@ Beachten Sie unbedingt alle Hinweise, insbesondere die speziellen Hinweise

zum Testbetrieb in den Handbtichern.

@ Der Testbetrieb darf ausschlieBlich von spezialisierten oder speziell geschul-

ten und autorisierten Personen ausgefiihrt werden. Die Aufzeichnung und
Dokumentation des Testbetriebs hat so zu erfolgen, dass er jederzeit von
Drittpersonen rekonstruiert und nachvollzogen werden kann.

@ Die Montage und die Verdrahtung muss entsprechend den fiir den spezifi-

schen Einsatzfall glltigen Sicherheitsvorschriften erfolgen.

@ Die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment” (STO - Safe Torque Off)

dient entsprechend der IEC 61800-5-2 nur dazu, den Servomotor sicher
von der Betriebsspannung zu trennen. Sie verhindert nicht, dass die Motor-
welle durch externe und unbeabsichtigte Krafteinwirkung weiter dreht
oder wiederanlduft. Soll das Drehen der Motorwelle durch externe
Krafteinwirkung sicher verhindert werden, sind Zusatzeinrichtungen, wie
eine Bremse oder ein Gegengewicht notwendig.

@ Der Servoverstarker MR-J4-A(4) erfiillt in Bezug auf die Aussendung von lei-

tungsgebundenen Stérspannungen im Frequenzbereich von 150 kHz bis
30 MHz die EMV-Anforderungen fir drehzahlveranderbare elektrische
Antriebe entsprechend der Norm DIN EN 61800, Teil 3.

bhedi:

@ LesenSie gt vor der M Verdrahtung oder Justierung je-
der Sicherheitseinrichtung sorgfiltig dessen Bedienungsanleitung.

@ Vergewissern Sie sich, dass alle verbauten Sicherheitseinrichtungen, wie
Sicherheitsschalter, -relais, -sensoren usw., die geforderten Standards er-
fiillen. Alle von Mitsubishi Electric g heitsk
sind vom TUV Rheinland gemf3 den Anforderungen der Normen EN ISO
13849-1 Kategorie 3, PL e und IEC 61508 SIL 3 zertifiziert.

@ Sicherheitist nur gegeben, wenn alle Sicherheitseinrichtungen der An-
lage volistindig mont:ert und justiert sind.

@ Fiihren Sie alle R b il sowie die Er
mance Levels mit der Maschii geals
fohlen, die Konformitdt der Anlage iiber ein
wie den TUV Rhemland zertifizieren zu lassen.

® Diell llation, Inbetriebnahme, Reparatur oder Wartung der Maschi-
ne, in der diese Komponenten verbaut sind, ist nur von qualifiziertem
Personal zuldssig. Nur geschulte Fachkrdifte sollten die Anlage auf-
bauen und betreiben (ISO 13849-1 Tabelle F.1Nr.5).

® Um Fehlfunkti der Sicherh durch Mehrfachfeh-
ler auszuschlieBen, sollten Sie an der Anlage den Normvorgaben ent-
sprechend regelmdBige Fehlerpriifungen durchfiihren. Unabhdngig
vom Performance Level sollte die Fehlerpriifung mindestens einmal
im Jahr statt finden.

@ Sind der obere und untere Leistungstransistor der Inverterbriicke gleich-
zeitig defekt, macht der Servomotor maximal eine halbe Umdrehung.

ten Sicher

des Perfor-
durch Es wird emp-

bhé

/Anl

3.1.2 Bedienungselemente

MR-J4-A(4)

.1

BEB8E
el

ﬂ:HI!llrfﬁl

C

Nr. | Bezeichnung Beschreibung

Funfstellige 7-Segment-LED zur
Anzeige des Servostatus, der
Alarmcodes und Parameter

@ | Anzeigefeld

Bedientasten

e ® ® ®@®

MODE UP DOWN SET

Zum Einstellen der Statusan-
zeige, der Diagnosefunktion,
der Alarmanzeige und der
Parametereinstellung

ACHTUNG

Der Servoverstirker MR-J4-A(4) erfiillt die EMV-Richtlinie 2014/30/EU
und die relevanten Anforderungen der Norm EN 61800-3 (zweite Umge-
bung/PDS-Kategorie ,,C3“). Der Servoverstirker MR-J4-A(4) ist daher nur
fiir den Einsatz im industriellen Umfeld und nicht fiir den privaten

Gebrauch geeignet.

/

GEFAHR

)

Gefahr eines elektrischen Schlags Beruhren S:e nicht sofort nach dem
Abschalten der Netzsp ie Antr oder die Verdr
Die Entlad it des Kond 's ist mind. 15 Mil

2.5 Restrisiken

Der Anlagenbauer ist fiir die Risikobeurteilungen und alle daraus resultieren-
den Restrisiken verantwortlich. Nachfolgend sind alle Restrisiken der Funktio-
nen STO (Sicher abgeschaltetes Moment) und EMG (NOT-AUS/NOT-HALT)
aufgefihrt. Eine Haftung durch Mitsubishi Electric fur auftretende Schaden
oder Verletzungen, bedingt durch diese Restrisiken, ist in jedem Fall ausge-
schlossen.

@ Endstromkreisschutz (Branch Circuit Protection)
Bei der Installation in den Vereinigten Staaten muss ein Endstromkreis-
schutz (Branch Circuit Protection) gemé&B dem National Electrical Code und
unter Beachtung lokal anzuwendender Vorschriften vorgesehen werden.
Bei der Installation in Kanada muss ein Endstromkreisschutz (Branch Circuit
Protection) gemdl dem Canada Electrical Code und unter Beachtung lokal
anzuwendender Vorschriften vorgesehen werden.

y ACHTUNG

[ ] Trennen Sie die Verdrahtung der Sicherheitsfunktionen von der Ver-
@ Schiitzen Sie die Kabel vor Beschddigung (Kabelfiihrungen im Schalt-

@ Halten Sie abhd

dr der anderen Sig

le (ISO 13849-1 Tabelle F.1 Nr.1).

schrank, Kabelhl'illen usw.).
ig von der ver d Sp Signalart ent-
sprechende Abstande bei der Kabelverlegung ein.

2.6 Entsorgung

Entsorgen Sie unbrauchbare oder irreparable Geréte entsprechend den glilti-
gen Abfallentsorgungsbestimmungen lhres Landes (z. B. AVV-Schlussel
gemaR der Europdischen Abfallverzeichnisverordnung: 16 02 14).

2.7 Transport von Lithium-Batterien

Beachten Sie beim Transport von Lithium-Batterien die geltenden Vorschrif-
ten und Regelungen, wie beispielsweise von den Vereinten Nationen (UN),
den internationalen Organisationen fur zivile Luftfahrt (ICAO) oder Schifffahrt
(IMO). Die optionalen Batterien (MR-BAT6V1SET und MR-BAT6V1) sind aus der
Lithium-Zelle CR17335A zusammengesetzt und unterliegen nicht den UN-
Vorschriften fur gefahrliche Guter (Klasse 9).

3 Produktbeschreibung
3.1 Servoverstarker MR-J4-A(4)

3.1.1 Funktionsbeschreibung

@ Die Ansteuerung des Servoverstdrkers MR-J4-A(4) erfolgt Uber zwei ana-
loge Eingénge oder einen Impulsketteneingang. Das Steuersignal wird in
einen proportionalen Strom umgesetzt, der den Servomotor antreibt. Als
Regelungsart ist die Drehmoment-, Drehzahl- oder Lageregelung méglich.

@ Der Servoverstarker MR-J4-A(4) verfugt tiber die integrierte Funktion STO
(Sicher abgeschaltetes Moment). Diese Funktion schaltet den Servomotor
sicher ab, ohne den Servoverstarker galvanisch von der Spannungsversor-
gung trennen zu miissen.

@ Ein zusatzlicher Encoder bzw. Wegaufnehmer direkt an der bewegten Last

dient dazu, die aktuelle Position der Last an den Servoverstarker zurtick zu mel-

den. Damit erhdlt man einen geschlossenen Regelkreis fur die Positionierung.

Mit Parametern kann man die folgenden Regelungsarten auswéhlen:

- Regelung mit lastseitig angebrachtem Encoder
- Regelung mit Motor-Encoder
- Regelung mit doppelter Ruckfihrung
(Motor-Encoder und lastseitiger Encoder)
Weitere Informationen zu Konfiguration und Einstellung der Regelungsar-
ten finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstarkers MR-J4-A(4).

HINWEIS
Weitere Einzelheiten zu den angezeigten Daten und den Funktionen der Bedien-

tasten finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstcrkers MR-J4-A(4).

4 Montage/Demontage

OBEN
Schaltschrank f Schaltschrank
// 7
Verkabelungsfreiraum
Servov/erstérker 80 mm
=10mm _ . =10mm

Servoverstarker

UNTEN



Einbaurichtung und Absténde

Leistungsklemmen

Verdecken Sie keine Luftein- und -auslésse an Servoverstdrkern und
Servomotoren, in denen ein Kiihlliifter vorhanden ist.

Montieren Sie Gerdite oder Optionen mit einer hohen Wérmeentwick-
lung, wie z. B. Bremswiderstinde, so, dass der Servoverstdirker von der
Wédrmeausstrahlung nicht beeinflusst oder geschddigt wird.
Montieren Sie den Servoverstdrker nur auf einer senkrecht stehenden
Flédche und achten Sie auf die korrekte vertikale Ausrichtung.

Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspéne oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker gelangen und
so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

Verhindern Sie den Eintritt von 01, Wasser, Metallstaub usw. durch die
Liiftungsschlitze des Schaltschranks oder durch einen an dessen De-
cke montierten Liifter.

Wird der Schaltschrank in einer Umgebung mit dtzenden Gasen,
Schmutz oder Staub aufgestellt, versorgen Sie den Schaltschrank iiber
ein geschl Rohrlei von auB3erhalb mit sauberer
Kiihlluft, die im Schaltschrank einen héheren Luftdruck erzeugt, damit
keine Stdube, Gase usw. in den Schaltschrank eindringen kénnen.
Befestigen Sie den Servoverstdrker MR-J4-A(4) mit Schrauben an den da-
fiir vorgesehenen oberen und Befesti offi der Geridte.

5 Verdrahtung

GEFAHR

@ Schalten Sie vor der Il die Versor p
verstdrkers und andere externe Spannungen aus.

@ Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, bis die Anzeigeleuchte ,CHARGE” erloschen
ist. Vergewissern Sie sich danach mit einem Spannungstester oder der-
gleichen, dass der Sp tan den KI (P+) und (N-) auf ei-
nen ungefdhrlichen Wert ab ken ist. Andernfalls besteht die Gefahr
eines elektrischen Schlages. Uberpriifen Sie immer zuerst, ob die Anzei-
geleuchte ,,CHARGE” an der Frontseite des Servoverstdrkers aus ist.

@ Erden Sie Ser drker und Ser vorschriftsmdBig.

des Servo-

ACHTUNG

@ Betreiben Sie den Servoantrieb nur unter den Umgebungsbedingun-
gen, die in der Bedienungsanleitung des Servoverstirkers aufgefiihrt
sind. Der Servoantrieb darf keinem Staub, Olnebel, keinen dtzenden
oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder Schlagen, hohen
Temperaturen und keiner Kond oder Feuch
werden. Sollte das Ger:t trotzdem unter diesen unzuldssigen Umge—
bungsbedingungen betrieben werden, so besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlags, von Feuer, von Beschddigungen oder einer er-
hohten Alterung der Geriite.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdine oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker gelangen und
so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

@ Beriihren Sie keine spannungsfuhrenden Teile des Servoverstdrkers,
wie z. B. die Anschl oder Steckverb

@ Beriihren Sie den Ser drker, den Ser oder den op
len Bremswiderstand nicht wihrend oder kurz nach dem Betrieb im
spannungsfiihrenden Zustand. Die Bauteile erhitzen sich stark, es be-
steht Verbrennungsgefahr.

@ Der MELSERVO Servoverstirker MR-J4-A(4) erfiillt die EMV-Anforde-

rungen fiir drehzahlverdiinderbare elektrische Antriebe entsprechend

der Norm DIN EN 61800, Teil 3: EMV.

Die Montage muss der Norm EN 50274 entsprechen.

Die elektrische Verdrahtung muss der Norm EN 60204-1 entsprechen.

Die Spannungsversorgung muss in der Lage sein, entsprechend der Norm

EN 60204-1 kurze Spannungsausfdlle von 20 ms zu puffern.

ACHTUNG Bezeichnung | Signal
L1,L2,L3 Spannungsversorgung Leistungskreis

@ Die Gerdte diirfen nur in der vorgeschriebenen Richtung montiert wer- L11,L21 Spannungsversorgung Steuerkreis

den. Andernfalls kann em Fehler auftreten. N o
@ Halten Sie die vorgesct Abstdnde vom Servoverstdrker zur N- Optionale Bremseinhet

Innenwand des Schaltschranks oder zu anderen Gerdten ein. P+, C,D Optionale(r) Bremswiderstand/Bremseinheit
@ Montieren Sie den Servoverstdrker in der korrekten vertikalen Aus-

richtung in einen Schaltschrank mit der Schutzart IP54, um den Ver- uv.w Servomotorausgang

schmutzungsgrad 2 zu erfiillen. P3, P4 Optionale DC-Zwischenkreisdrossel
@ |Installieren Sie keinen Servoverstdrker oder Servomotor, der beschd- PE Schutzleiter

digt ist oder bei dem Teile fehlen.

Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-10A-MR-J4-200A
NOT-HALT-

RA1 Taster AUS  EIN me
) o L T
Fehlfunktion MC K
Servoverstarker Servomotor
MCCB H MC
X [

L——d o~ — 0 L uos U R Motor
1-phasig \
200-240V AC B

! w
€]
* Negativ c : . =
schaltende D Encoder-
Logik . CN2 Kabel Encoder
L21 [ C
Spannungsversorgung Sofort- B
Leistungskreis Stopp 2* CN1
T EM2 CN1| 24VDC£10%
Servo EIN _——————— SON IpocoM——— o
DICOM ALM Fehlfunktion*
24VDC 10 %
Kurzschlussstecker e CN2L
(Bei Nichtverwendung D Externer Encoder
der STO-Funktion)

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-10A-MR-J4-350A

NOT-HALT-
RA1 Taster AUS EIN mc

- o®
Fehlfunktion

MC SK

Servoverstarker Servomotor

MCCB
,,,,,
— Xtk U U~ Motor
—x v
3-phasig w
200-240V AC ®
* Negativ =
schaltende N2 Encoder- Encoder
Logik [] Kabel []
Spannungsversorgung Sofort- B
Leistungskreis Stopp 2% CN1
- —I A w2 CN1| 24VDC£10%
Servo EIN - ———————————1SoN AT
p————oicom Fehlfunktion*
24VDC+10% N8
Kurzschlussstecker N2L
(Bei Nichtverwendung [] (E:Em?{ JE4r!2L3gJe)r
der STO-Funktion)

@ st der Querschnitt der Anschlussleitungen fiir L11 und L21 kleiner, als fur L1, L2
und L3, muss ein gekapselter Leistungsschalter (MCCB) eingesetzt werden.

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-500A

NOT-HALT-
RA1 Taster AUS EIN
Fehlfunktion j L J
Servoverstarker Servomotor
[es] [
—
X u Motor
—X v
3-phasig w
200-240V AC . )
1 PE
1 )
1 Sk
* Negativ ‘ = "
schaltende ! Encoder-
Logik : M2l “Kabel Encoder
Spannungsversorgung Sofort- D J

o
Leistungskreis Stopp 2* CN1

-~ CN1| 24VDC+10%
Servo EIN . fson et — e
f——{oicom ALM Fehlfunktion*

24VDC+10% N8
Externer Encoder
(nur MR-J4-A-RJ)

Kurzschlussstecker
(Bei Nichtverwendung
Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-700A

der STO-Funktion)

NOT-HALT-
RA1 Taster  AUS EIN LS
frommtn =

Fehlfunktion MC sk

Servoverstarker Servomotor

Anschluss 3-phasig 380-480 V AC fiir MR-J4-60A4-| MR J4 350A4
RA1 NOT-HALT- AUS EIN

Transformator
Servoverstérker Servomotor

Fehlfunktion Tas(er j L J

Motor

3-phasi

u

\4

w

380-480V AC ®

* Negativ
schaltende oD | N2 Encoder- Encoder

Logik S Kabel
L21] [ C

Spannungsversorgung Sofort- [ R

Leistungskreis Stopp 2* CN1
—I——— w2 CN1 [ 24VDC£10%
Servo EIN % SON Ipocom———— e
DICOM ALM Fehlfunktion*
24V DC+10%

Kurzschlussstecker t Externer Encoder
(Bei Nichtverwendung [] " )4-A-
der STO-Funktion) (nur MR-J4-A-R))

Anschluss 3-phasig 380-480 V AC fiir MR-J4-500A4-MR-J4-700A4
RAT  NOT-HALT- AUS EIN

o® W pl
Fehlfunktion  Taster MC SK
Transformator

Servoverstarker

Servomotor

MCCB MCCB
Interner —X
X 1 Motor ; u Motor
—X v
3-phasig .
- 3-phasig w
00-240VAC B e 380-480 V AC )
* Negativ TE3 E - " * Negativ :I'é; =
schaltende ! N2 ncoder- Encoder schaltende Encoder-
Logik oy | [ Kabel Logik } CNE Kabel Encoder
i H H ) OP3 | H H )
Spannungsversorgung Sofort- pdlad] [ i
Leistungskreis Stopp 2* CN1 Spann ersorgung Sofort- "
v N1 | 24VDC+10% Leistungskreis Stopp 2 CN1 o | 24vDC£10%
- + EM2 =07
Servo EIN E SON Dit;”‘“ FAL] Lot funktion® Servo EIN on lpocom——— v
Dicom entunition f———oicom ALM Fehlfunktion*
24VDC£10% o] 24VDC+10%
Kurzschlussstecker o Externer Encoder Kurzschlusssteck_er e N
(Bei Nichtverwendung [] ey Externer Encoder
- : (nur MR-J4-A-RJ) (Bei Nichtverwendung 1A-A|
der STO-Funktion) der STO-Funktion) (nur MR-J4-A-R))

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-11KA-MR-J4-22KA

NOT-HALT-
RA1 Taster AUS EIN Spannungs-
‘ versorgung
@ % Liifter
Fehlfunktion SK

MCCB
Servomotor

[Externe optionale
dynamische
Motorbremse

—x
—x u RMotor
—X v
3-phasig v w
200-240VAC - @

Lifter gu

* Negativ
schaltende
Logik

Encoder

Spannungsversorgung Sofort-
Leistungskreis Stopp2*
EM2 CN1| 24VDC£10%

E/%
Servo EIN -_———————— SON
f———oicom
24VDC£10% e
Kurzschlussstecker
(Bei Nichtverwendung
der STO-Funktion)

Fehlfunktion*

Externer Encoder
(nur MR-J4-A-R))

Anschluss 3-phasig 380-480 V AC fiir MR-J4-11KA4-MR-J4-22KA4
M

RA1 NOT-HALT- AUS EIN Spannungs-
AR = versorgung

Fehifunktion _ Taster MC sk | Lfer
Transformator MCCB

3-phasig
380-480VAC - - O

* Negativ
schaltende Lt N2

Encoder-

Logik Kabel
1n [ =0

Spannungsversorgung Sofort- paas
Leistungskreis Stopp 2* CN1

CN1|24VDC£10%

—I 2
Servo EIN . Tson| [pocom P
f————Joicom| | AM Fehlfunktion*

24V DC+10%

Kurzschlussstecker
(BeiNichtverwendung (] s
der STO-Funktion)




Digitale Schnittstelle in positiver Logik MR-J4-500A MR-J4-22KA MR-J4-700A4

Falls Sie eine Verdrahtung in positiv schaltender Logik realisieren wollen,

beachten Sie bitte die folgenden Schaltbilder. ]
— &l g 1]
@ Digitale Eingange DI-1 in positiver Logik (CN1) " TE2 TE3 | p3 | Il A
Servoverstarker E,’: ﬁ TE1-1 TE3 TE2
e = | MBI [n-Tes[ee] EDED
— | TE1-2 TE1
\T Schattr R - TE4 o] [P3[Palps[ C TN [ e[a[rculv]w]
L —C ] 4 T2 Tes | P
camty, omees [ W] O [ =
ICEO = 100 pA A
PE TE1
@ Digitale Ausgange DO-1 in positiver Logik (CN1) PE TE2

Ausgangsnennstrom: =40 mA, maximaler Ausgangsstrom: =50 mA,

Einschaltspitze des Ausgangsstroms: <100 mA

Servoverstarker MR-J4-350A4

Falsche Polaritat
der Diode beschadigt
den Servoverstérker

CNP1
. - EImErRL
etk
TE1-2

24V DC£10 %,

500 mAQ®

D Ist der Spannungsabfall zum Betrieb eines Relais zu hoch, kann die Spannung auf
max. 26,4 V erhoht werden.

CNP2 |-

[Pa[Pa]p+[ c [7TN]
PE TE2

TE1
[L]fe]p+]c]ulv]w]

CNP3
-

PE

PE
Klemmenbelegung
MR-J4-10A-MR-J4-200A MR-J4-350A MR-J4-500A4 MR-J4-22KA4
]
®, o |©
- HMHH,
i TE2 TE1
0 L11]L21
rer2 (TR (L] [Gu]v]w]
[ps]Pa[P+[ c [ TN-] ﬂ ' TE1 612
L1 L2|L3|P ClU|VI|W
be o i [lefefecfuviw] ERRE
i

TE2| TE3 TE1-1 TE2

TE3 PE PE
E TE2 TE1-2

PE,




Verwendbare Ser en 6.2 E/A-Operanden Kommunikation
Servo- Rotatorischer |Linearmotor Direct- Servo- Rotatorischer |Linearmotor Direct- N1 Signal Symbol |Operand Anschluss | Pin
verstarker Motor (Primarteil) Drive-Motor verstarker Motor (Primarteil) Drive-Motor — Laae Drehzahl Dreh- Eingang Ausgang Sop 5
HG-KR053, HG-SR1524, 9 moment <DN B
J4- HG-KR13, _ _ HG-SR2024, RS422/R$485-Schnittstelle CN3
MR-J4-10A | 14G-MROS3, HG-JR1534, 2 - Ve VLA v - RDP 3
HG-MR13 MR-J4-200A4 | HG-JR2034, | — - 4 LA LA LA — v RDN 6
- 0
HG-KR23 LM-U2PAB-05M-0550 HG-JR734%, 5 LAR LAR LAR — v
MR-J4-20A ’ ' | TM-RFM002C20 ®
HG-MR23 LM-U2PBB-07M-1550 HG-JR1034 P 5 5 5 — . Spannungsversorgung
LM-H3P2A-07P-BSSO, HG-SR3524, -
HG-KR43 LM-H3P3A-12P-CSSO, HG-JR3534, 7 LBR LBR LBR — v Symbol | Operand Anschluss | Pin
MR-J4-40A | [ "o LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFM004C20 MR-J4-350A4 | e ip1534 @, | — - 3 1z 1z 1z _ v . o 20
LM-U2PAD-10M-0SS0, HG-JR2034 @ DICOM Bezugspunkt der digitalen Eingénge
LM-U2PAF-15M-0SS0O - 9 LZR LZR LZR — v 21
HG-SR5024, 10 PP _ _ v _ 46
MR-J4-60A ngggg; LM-U2PBD-15M-1550 TM-RFM006C20, MR-J4-500A4 | HG-JR5034, — — DOCOM | Bezugspunkt der digitalen Ausgénge -
HG-JR53 TM-RFMO06E20 HG-JR3534 © " PG - - v -
HG-KR73 LM-H3P3B-24P-CSS0, HG-SR7024, 15 SON SON SON v — P15R J\SUZ Izg (gzig:’]uzga;vrenr;c))rgungsausgang, 1
HG—MR73: LM-H3P3C-36P-CSSO, | TM-RFMO12E20, HG-JR6014, 16 — sp2 P2 v — gang! = o
MR-J4-70A HG-UR72 ! LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFM012G20, MR-J4-700A4 |HG-JR701M4, | — — oPC Spannungsversorgung fiir das System 12
HeJR7S LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10 HG-JR7034, 17 PC ST RS2 v — ,Open Collector”
LM-U2PBF-22M-1550 HG-JR5034 @ 18 TL ST2 RS1 v — 3
:2'25?3'2 HG-JR8014, 19 RES RES RES v — 28
MRJA-100A | (i orios. | — TM-RFMO18E20 MR-Ja-11Kaq | HGARI2KI4, ) - 22 INP SA — — v 30
é HG-JRO034, Bezugspunkt fir analoge und
HG-JRS3 HG-JR11K1M4 23 Zsp Zsp Zsp _ v LG Steuersignale (Pins sind intern 34
HG-SR121 HG-JR15K14, 24 INP SA — — v miteinander verbunden)
’ MR-J4-15KA4 = — 1
Ho-SR20) HGJR1SKIM4 25 TLC TLC vLC — v N3 S
2 ' LM-H3P3D-48P-CSSO, HG-JR20K14,
:23221(;22 LM-H3P7B-48P-ASS0, MR-J4-22KA4 | HG-JR25K14, |LM-FP5H-60M-15S0 | — 27 TLA TLA® TC v - CN6 1
MR-a200n |HGRRI03, |LM-HIPTC72PASSO, | HG-JR22K1M4 33 op op op — v STOCOM | Bezugspunkt fiir STO1/STO2 o 3
:gjﬁ 5533 LMK2P1C-03M 2551, @ Bei maximalem Drehmoment von 400 % 35 NP — — v TOFCOM | Bezugspunkt fiir TOFB1/TOFB2 8
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550 36 NG — — v — D Abschirmung Gehause
HINWEIS
- 0]
HG-JR73 @ Weitere Informationen Giber die Konfiguration und die Verdrahtung kompatibler Ser- ad CR SP1 SP1 v _
HG-JR103 vomotoren finden Sie in den Bedienungsanleitungen der jeweiligen Servomotoren. 42 EM2 EM2 EM2 v —
HG-SR301
' . 43 LSP LSP — (4 —
HG-SR352,
e e |imaerpoepasso, | oo | 6 Signale - o o — . — 7 Wartung und Instandhaltung
MRJ4-350A |HGRR203, | LMK2P2C-O7M-1551, | o0y penin75G20, 6.1 Signalleitungen
- -14M- g . 45 LoP LoP LoP v — o "
HG-JR353, tm 52223; 16‘(% 12?510 TM-RFM120J10 9 9 o 7.1 Uberpriifungspunkte
HGR153 D, : oo USB-Anschluss Monit 48 ALM ALM ALM — v
. ® STO-E/A-Signal- ) i
HG-JR203 anschlussl%rrllas Servoverstérker gf,:‘SGCHUSS 49 RD RD RD — v GEFAHR
HG-SR421, 13,14, 26,
HG-SR502, 29,31,32, — ® Bevor Sie mit Wartungs- oder || dhal beiten b hal-
HG-UR352, LM-FP2D-12M-1550, 37-40,50 ten Sie eine Wartezeit von mind 15 ein, bis die Anzeig
HG-UR502 LM-FP4B-12M-1550, - leuchte ,CHARGE” erloschen ist. V. issern Sie sich danach mit
MR-J4-500A HG-RR353' LM-K2P2E-12M-1551, | TM-RFM240J10 E/A-Signalanschluss CN1 ® Funktionsauswahl mit Parameter e.uc e, erloschen ist. grgew:ssern ie sich danach mi
! LM-K2P3E-24M-1SS1, einem Spannungstester oder dergleichen, dass der Spannungswert an
:g?RRSS(());’ LM-U2P2D-80M-2550 T 7 STO-Funktion :en Klemm;n {};+;Iur‘;d (N;,) zuf eimfanhungefiihrllic,:len V’I:erf ;bi;;'esun-
g 2 27 ken ist. Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.
HG-JR353 @ — 3 — 28 Symbol | Operand Anschluss | Pin Uberpriifen Sie immer zuerst, ob die Anzeigeleuchte ,CHARGE"” an der
HG-SR702 RS422/RS485- | | 4 |— 29[ N - Fr ite des Servoverstdrkers aus ist.
HG-JR601 ' Anschluss | —— 5 —— 30 Eingangssignale @ Die Wartungs- oder Instandhaltungsarbeiten diirfen nur von einer an-
. LM-FP2F-18M-15S0, Motor-Encoder- CN3 6 31 " 9 N 9 . o . o
MR-J4-700A | HG-JR701M, LM-FP4D-24M 1350’ — Anschluss CN2 I ey B STO1 STO1 Abschaltsignal 4 erkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstan-
HG-JR703, 3 Bk 8 33 $T02 STO2 Abschaltsignal CNg 5 dards der Automatisierungstechnik vertraut ist, durchgefiihrt werden.
HG-JR503 @ — 9 — 34 9 Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages. Wenden Sie
0 135 Ausgangssignale sich an Ihr zustéindiges Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner,
HG-JR801, — — . . . .
MRS TKA HG-JR903, LVLFPAE 36M1SS0 12 il 37 36 TOFB1 Riickmeldesignal des STO1-Status N 6 wenn eine Reparatur oder ein Austausch von Teilen notwendig ist.
:g’jg] ;E} M, Nor MRS 14 13 39 38 TOFB2 Riickmeldesignal des STO2-Status 7
. ur MR-J4-A-RJ): | |
Externer Encoder-Anschluss CN2L 1 15— 40
MRJa-15KA  |HEIRISK | IMFPaF-4gM1SS0 | — irseiellenEncoder) 3 16 1 41 I Monitorausgabe ACHTUNG
HG-JR20K1, ‘;ﬁ;‘cel:liis 8 o 43 2 SymbclyOperand GriEdiines | D @ Mit dem Servoverstiirker darf keine Isol priifung (Isolati
MR-J4-22KA | HG-JR22K1M, | — — CN4 20 45 MO1 Analoge Monitorausgabe 1 NG 3 derstand) mit einem Isol priifgerit durchgefiihrt , da dies
HG-JR25K1 ? 21 T 46 MO2 Analoge Monitorausgabe 2 P Zl:l. Fehlfu.nktionen fiihren kann. L
HG-SR524 — — @ Fiihren Sie als Anwender an dem Geriit keine Reparaturversuche durch
MR-J4-60A4 ||\ b s — — Nur MRJ4-A-R: 2 23 29 48 und/oder zerlegen Sie das Geriit nicht.
Externer Encoder-Anschluss CN2L
HG-SR1024, (fiir A/B/Z-Phasenimpuls-Encoder) |25 | 50
HG-JR734,
MR-J4-100A4 . - — .
HG-JR1034,
HG-JR534 @

® Bei maximalem Drehmoment von 400 %

Das Gehéuse des Anschlusses CN1 ist mit der PE-

Klemme (Erde) (@) des Servoverstarkers verbunden.




Es wird empfohlen, regelméBig folgende Uberpriifungen durchzufiihren: 8 Transport und Lagerung 9 Technische Daten 9.2 Abmessungen

(@ Priifen Sie alle Anschlussklemmen auf lockere Schrauben. Ziehen Sie lockere
Schrauben wieder an. . ACHTUNG 9.1 Servoverstirker MR-J4-A(4)
S0, S osnets ) Merkmal | MR-J4-0 10A-70A
- . ST, . p erkmal -J4-| =
verstirker L1/L2 /L3‘ L1121 ‘ N-/P+ ‘ P3/P4 ‘ C ‘ D ‘U /W] PE [ ] ::rrvLerl.en Sie fiirden Iransportd:enchngen. T gen, um ' :
s b4 . . " Leistungskreis | 1- oder 3-phasig 200-240 V AC, 50/60 Hz © H
MR-J4-10A- @ Stapeln Sie die verpackten Servoverstirker nicht hoher als erlaubt. Span- - -
mgjigg?\g _ @ Heben Sie den Servomotor nicht an den Anschlusskabeln, an der Mo- nungsver- | Steuerkreis 1-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz
MR.J4-350A4 torwelle oder am Encoder an. sorguNg | ¢ el 24V DC, £10 % (Stromaufnahme: 500 mA,
12 @ Halten Sie den Servoverstdrker wihrend des Transports nicht an der chnittstefle inklusive CN8-Steckersignale)
MR-J4-500A 1,2 ’ Frontabdeckung fest. Der Servoverstdrker konnte fallen. S Simusk " PWM-Regeluna/S |
MR-J4-500A4 12 08 12 12 @ Montieren Sie den Servoverstirker an einer tragfihigen Wand ent- teuersystem inuskommutierte HRegelung/Stromregelung b— B —f T
MR-J4-700A ’ 4 v _ ’ sprechend den Vorgaben der Bedienungsanleitung. Sicherheitsfunktionen (STO) | EN ISO 13849-1 Kategorie 3 PL e, EN 61508
MR-J4-700A4 @ Klettern oder treten Sie nicht auf die Ger:ite. Stellen Sie keine schweren gemaB EN IEC 61800-5-2 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3
inde auf die Gerdte. ; : : 3 i
e _ n L X o Mittlere Betriebszeiterwar- Servoverstarker B[mm] | HImm] | T[mm] | Gewicht [kg]
mgﬂ];ﬁﬁ ® Angaben iiber Transport und H g der optionalen Batterie fin- tung bis zum Auftreten eines | MTTFd = 100 [Jahre] MR-J4-10A/20A 40 168® | 135@ 0.8
3,0 1,2 3,0 — 3,0 den Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstirkers MR-J4-A(4). gefahrlichen Fehlers 4
MR-J4-11KA4— ' ' ' ' ® )
MR-J KA Mot MR-J4-40A/60A 40 168 170 1,0
-J4-15KA4 Beachten Sie die folgenden Bedingungen fiir Transport, Lagerung und Betrieb. Zuverldssigkeit der Fehler- 0) @
MR-J4-22KA - aufdeckung eines Systems DC=97,6 [%] MR-J4-70A/100A 60 168 185 14
MR-J4-22KA4 60 12 60 —| 60 Umgebung Bedingung oder Teilsystems MR-}4-200A 90 | 168® | 1950 21
o : n n Y ; 0°Cbis +55 °C, Mittlere Wahrscheinlichkeit ® %)
@ Eg'fé\?unscsr:eeam Servomotor die Lager, die Bremse usw. auf ungewohnliche Betrieb Klasse 3K3 (IEC/EN 60721-3-3) fiir das Auftreten PEH = 6,4 x 10 [1/Stunde] MR-J4-350A 920 168 195 23
atey - . . e e gefahrlicher Fehler MR-J4-500A 105 250 |200©0@ 4,0
@® Prifen Sie Kabel und dhnliches auf Beschadigung und Kabelbriiche. Legen Umgebungs- T o) -20 °C bis +65 °C, 4
Sie Pruifzyklen entsprechend der jeweiligen Beanspruchung fest. temperatur ranspor Klasse 2K4 (IEC/EN 60721-3-2) Gebrauchsdauer Ty = 20 Uahre] MR-J4-700A 172 300 200©@ 6,2
% :r?:en zie (aj!lessttec:verbifngiunﬁ?g.am Servodvgrsttérkzrdaufzfestenﬂsni. Lagerung @ —20°C bis +65 °C, A hverst —8ms MR-J4-11KA 220 400 260©@ 134
rifen Sie die Stecker auf Beschadigung und Zustand der Zugentlastung. Kl 1K4 (IEC/EN 60721-3-1 nsprechverzégerung . .
(® Priifen Sie den Servoverstirker auf Staubablagerungen. - asse K4 € ) (STO Eingang Aus — Energieabschaltung) MR-J4-15KA 220 400 |260©0 134
@ Priifen Sie den Servoverstirker auf ungewshnliche Gerausche. Relative '?;trzlsep%rt S bis 90 % RH Uberspannungskategorie | lll (IEC/EN 60664-1) MR-J4-22KA 260 400 |260©Q@ 18,2
Priifen Sie den Zustand der Mot lle und der d k Iten Teile. Luftfeuchtigkeit ’
rifen Sie den Zustand der Motorwelle und der daran gekoppelten Teile uftfeuchtigkei Lagerung Schutzklasse | (IEC/EN 61800-5-1) MRLI4-G0A% 0 168@ 1950 7
Betrieb Klasse 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) Kurzschlussstrombelastung MR-J4-100A4 168© | 195@ 17
7.2 Lebensdauer Bestindigkeit gegen (SCCR) 100kA 14100 c ©8 % !
Die folgenden Teile miissen regelmaRig ersetzt werden. Wird ein Teil als defekt chemisch aktive Sub- | Transport ® Klasse 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-200A4 90 168© | 1959 21
erkannt, muss es sofort ersetzt werden, auch wenn dessen Lebensdauer noch stanzen 2 MR-J4-350A4 105 250 |200©@ 36
nicht erreicht ist. Die Lebensdauer kann durch extreme Einsatz- und Umge- Lagerung © Klasse 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) 50 .
bungsbedingungen verkiirzt sein. Ersatzteile liefert Ihr zustandiges Verkaufs- Betrieb Klasse 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) Merkmal MR-J4-[] 100A-22KA MR-J4-500A4 130 250 | 200 43
biiro oder lhr Vertriebspartner. . . ©®0
Blolgglsche Umwelt- Transport @ Klasse 281 (IEC/EN 60721-3-2) Epgnnungz(svgrsorgung 3-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz MR-J4-700A4 172 300 200 6,5
: Lebensdauerrichtwert bedingungen eistungskreis — 016}
Teil MR-J4-11KA4 220 400 260 13,4
(h = Stunden) Lagerung @ Klasse 1B1 (IEC/EN 60721-3-1) Alle and Merkmale sti mit vorstehender Tabelle iiberein.
- MR-J4-15KA4 220 400 |260©Q 134
Glattungskondensator 10 Jahre @ 10 Hz bis 57 Hz mit konstantem ®0
p Hub von 0,075 mm. 57 Hz bis MR-J4-22KA4 260 400 | 260 18,2
Anzahl der Einschalt- und Sofort- o ¢
Relais Stopp-Vorgange: 100 000 Priifwerte lf;u':zg T(')tnkggﬁ/’;ﬁ; Ze)sgcgr':;é Merkmal MR-J4-0 60A4-22KA4 ® Ohne montierte Batterie MR-BAT6V1SET
A_r)zahlfqers ?8 rggol\;égchaltvor- JEC/EN 61800-5-1 Span- Leistungskreis | 3-phasig 380-480 V AC, 50/60 Hz @ Ohne Stecker
gange tur 5TO: Vibrationsfestigkeit (Test Fc aus der IEC 60068-2-6) nungsver- . -
Lufter 10000-30 000 h (2-3 Jahre) 9 sorgung | Steuerkreis 1-phasig 380-480 V AC, 50/60 Hz
Betrieb 5,9 m/s’ (0,6 9) ‘Alle and Merkmale st o hender Tabelle iberei
. L : e erkmale mit vor abelle iiberein.
Speicherdauer | ¢ g Rotatorisch | Ca. 20000 h Transport @ Klasse 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) oy - -
der Batterie @ & £ | Direct-Drive |Ca.5000h Bei einphasiger Spannungsversorgung 200-240 V AC darf die Belastung der Servo-
Lagerung @ Klasse TM2 (IEC/EN 60721-3-2) verstdrker MR-J4-100A und MR-J4-200A nur maximal 75% der Nennlast betragen.
Batterie @ 5 Jahre ab Herstellungsdatum
Verschmutzungsgrad 2 (IEC/EN 60664-1)
D Wird durch Spitzenstrome und Kapazitatsverlust beeinflusst. Die Lebensdauer
héngt groBtenteils von Umgebungstemperatur und Betriebsbedingungen ab. Die 1P20 (IEC/EN460529)' Klemmen-
o. a. Kondensatorlebensdauer wird bei Betrieb in einer normalen klimatisierten Schutzart b!PCk und Gitterabdeckung des
Umgebung erreicht. (Maximale Temperatur der umgebenden Luft: 40 °C) Lifters ausgenommen
@ Bedingung: Spannungsversorgung ausgeschaltet, Umgebungstemperatur 20 °C Offene Bauart (UL 50)
Die Speicherdauer gilt bei Verwendung von einer Batterie MR-BAT6V1SET fiir den Betrieb
MR-J4-CJA(4) bei ausgeschalteter Spannungsversorgung des Servoverstarkers. . Le new, Max. 1 000 m tiber NN
Tauschen Sie die Batterien nach der Erstinbetriebnahme innerhalb von drei Jah- Aufstellhdhe agerung
ren aus, unabhéngig davon, ob der Servoverstarker eingeschaltet war. Die Ver- Transport Max. 10 000 m Gber NN
wendung der Batterie Uber die spezifizierte Speicherdauer hinaus kann die ® —
Meldung [AL. 25 Absolutwertposition geléscht] hervorrufen. In der originalen Transportverpackung

@ Die Qualitét der Batterien verschlechtert sich mit den Lagerbedingungen. Die
Lebensdauer bezieht sich auf das Herstellungsdatum und ist unabhéngig davon,
ob die Batterie angeschlossen war.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV N ELECTRIC Germany//Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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S MITSUBISHI ELECTRIC

Notice d’installation pour le
servoamplificateur MR-J4-A(4)

Réf. : 260569 FR, version C, 17112017
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Tous droits réservés. Sous réserve de modifications des informations qui
décrivent les caractéristiques du produit ainsi que celles des caractéristiques
techniques.

Contenu de la livraison

Retirez le produit de son emballage et vérifiez que la plaque signalétique sur le
servoamplificateur corresponde avec les caractéristiques techniques requises.

Contenu de I'emballage Quantité
Servoamplificateur 1
Connecteurs pour la tension d'alimentation pour CNP1/CNP2QD ARespecf
tivement 1
Connecteurs pour la tension d'alimentation pour CNP3® '\,‘ombre
d'axes x 1
Outil pour ouvrir les connecteurs d'alimentation® 1
Notice d'installation pour le fonctionnement sécurisé de la 1
série de servoamplificateurs MELSERVO-J4 (cette notice)
Connecteur de court-circuit CN8 1

@ Non fourni avec les servoamplificateurs pour 1 axe a partir de 5 kW.

Plaque signalétique

A MITSUBISHI ser 851367001 N° de série
MODEL MR-J4-10A Désignation du modéle
POWER: 100W Puissance

Alimentation en tension admissible
Courant de sortie
Standard, n° du manuel

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz

OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175
°C

Max. Air Temp.: 55 Température ambiante

P20 Degré de protection (code IP)
KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 p=— Marque KC, .
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION @ année et mois deconstruction

MADE N APAN 4———

Pays de construction
Désignation du modéle
MR-J4-10A0-0O

L Vide ou 2 a 5 caractéres alphanumériques :
Version spécifique du matériel

Mitsubishi Electric
Servoamplifica-

teurs CA série (RJ, PX, RZ etc)
MELSERVO-J4 Vide : Triphasé 200 V CA ou
Monohasé 200 V CA
4: Triphasé 400 V CA
A: Interface E/S générale
Code Pnissar[llt(evs]e sortie Code Puissal[llc(evs; sortie
10 0,1 350 35
20 0,2 500 5
40 04 700 7
60 0,6 11K 1
70 0,75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 - -

1 Apropos de ce document

Ce document est la traduction de la version originale anglaise.

1.1 Documentation pour le servoamplificateur
MELSERVO MR-J4-A(4)

Cette notice décrit I'installation du servoamplificateur MR-J4-A(4).

Pour des informations détaillées sur les appareils, reportez-vous aux manuels suivants :

Manuel d'utilisation pour MR-J4-A, réf. : SH(NA)030106-*

Manuel d'utilisation pour MR-J4-A4/MR-J4-B4, réf. : SH(NA)030119-*

Manuel d'utilisation pour les servomoteurs linéaires, réf. : SH(NA)030110-*

Manuel d'utilisation pour les servomoteurs Direct Drive, réf.: SH(NA)030112-*

Manuel d'utilisation pour les servomoteurs (vol. 3), réf. : SH(NA)030113-*

Manuel d'utilisation pour les codeurs linéaires (vol. 3), réf.: SH(NA)030111-*

Guide de détection des erreurs et de dépannage pour servoamplificateur

MR-J4, Réf. art. : SH(NA)030109-*

Vous pouvez les télécharger gratuitement depuis notre site Internet

https://eu3a.mitsubishielectric.com

Si vous avez des questions concernant l'installation et la mise en service des
appareils décrits dans cette notice, n'hésitez pas a contacter votre revendeur
ou votre distributeur.

De plus, l'installation d'appareils de sécurité exige des connaissances spéciali-
sées qui ne sont pas décrites dans cette notice.

1.2 Fonction du document

Ce manuel informe les techniciens du constructeur de la machine et/ou l'opéra-
teur de la machine sur l'installation du servoamplificateur MR-J4-A(4).

IIs ne remplacent pas les manuels pour l'utilisation de la machine dans laquelle
le systéme de sécurité est intégré ou doit étre intégré. Vous trouverez toutes
les informations a ce propos dans les manuels d'utilisation de la machine.

1.3 Réglementation des termes de sécurité

1.3.1 Fonctions d'arrét selon la norme CEI 61800-5-2

Fonction STO (arrét sécurisé) (cf. CEI 61800-5-2 : 2007 4.2.2.2 STO)
La fonction d'arrét sécurisé (STO - Safe Torque Off) estintégrée dans le MR-J4-A(4).
Cette derniére permet de mettre le servomoteur hors tension et ainsi d'arréter
le moteur de maniére fiable sans devoir couper galvaniquement le servoam-
plificateur de la tension d'alimentation.
Cette fonction de sécurité comprend :

- Arrét selon la catégorie 0 de la CEl 60204-1

- Une remise en marche illicite est exclue.

2 Consignes de sécurité

Ce chapitre traite les aspects qui sont importants pour votre sécurité et celle de
votre opérateur. Lisez attentivement ce chapitre avant de commencer l'installation.
Vous trouverez dans le manuel d'installation des consignes importantes pour
une manipulation correcte et sure de I'appareil. Les différentes indications ont
les significations suivants :

2.1 Techniciens formés

Seuls des techniciens formés a cet effet sont autorisés a installer le servoampli-
ficateur MR-J4-A(4).
Conditions a remplir par le personnel formé a la sécurité :
@ Participation a une formation appropriée
(Les formations sont proposées par les succursales locales de Mitsubishi
Electric. Pour connaitre leurs dates exactes ainsi que les lieux ou elles sont
proposées, contactez la succursale la plus proche.)
@ Introduction a l'utilisation de la machine ainsi qu'aux directives de sécurité
en vigueur par l'opérateur responsable de la machine.
Acceés a tous les manuels du MR-J4-A(4), les avoir lus et compris.
Accés a tous les manuels des dispositifs de sécurité (par ex. les barriéres im-
matérielles) qui sont raccordés au systéme de surveillance. Les manuels
doivent avoir été lus et leur contenu compris.

2.2 Utilisation de I'appareil

Le servoamplificateur MR-J4-A(4) se conforme aux standards de sécurité sui-
vants et sont utilisables a la fois avec le module de sécurité MR-J3-D05 et avec les
modules ou les APl de sécurité certifiés.

L'utilisation se conforme a

@ |'ENISO 13849-1 catégorie 3PLe

@® |'EN62061SILCL3

@® [|'EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

@® [|'EN 61800-5-1

® |'EN 61800-3

@ [|'EN 60204-1

2.3 Utilisation conforme

Utilisez le servoamplificateur MELSERVO MR-J4-A(4) qu‘avec les valeurs limites
autorisées (tension, température, etc. ; voir aussi les caractéristiques tech-
niques ainsi que la plaque signalétique sur I'appareil). Seul un personnel spé-
cialement formé pour la machine ou le servoamplificateur MR-J4-A(4) est mon-
té, est autorisé a utiliser les appareils en respectant les manuels réciproques.

Mitsubishi Electric Co. décline toute responsabilité pour les dommages engen-
drés par toute utilisation non conforme ou modification de I'appareil, méme

Section du cable [mm?]

Servoamplificateur LL;I:,L:I@ L11/L21| P+ic l;éVé\%l
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2

MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 5 (AWG 14)
MR-J4-500A4 @ (awea 2 (A\/\?(’;S 12)
MR-J4-700A4 @ (AV\?'GS 12 5 e (A\/\?és 10)
MR-J4-11KA4 @ (AV\?’GS1 0) e (AV\?G 8)
MR-J4-15KA4 @ Av\fG 8 35 (Av1vé 6)
MR-J4-22KA4 @ (szlé 6) e (Avflé 4)

@ pg (conducteur neutre) ®

@ sglectionnez la section de cable en fonction de la puissance de sortie du servomo-
teur. Les valeurs dans le tableau se basent sur la puissance de sortie du servoam-
plificateur.

@ utilisez uniquement les vis fournies pour raccorder le bornier.

@ Exemple de sélection pour un disjoncteur encapsulé (MCCB) et des fusibles
Si le servoamplificateur doit étre protégé par un disjoncteur ou un fusible,
dont la puissance de coupure n’est pas inférieure a
— 300 A effectif et 240 V (les modéles 200 V MR-J4-A)

— 10 kA effectif et 480 V (les modeéles 400 V MR-J4-A4)

utilisez un fusible avec une caractéristique de déclenchement T ou un
disjoncteur encapsulé (UL489 Listed MCCB) du tableau suivant. Les fusibles
et les disjoncteurs encapsulés ne sont que des exemples qui se basent sur
lesdonnées nominales E/S du servoamplificateur. Lors de l'utilisation d'un
servomoteur de moindre puissance, vous pouvez utiliser des fusibles ou
disjoncteurs encapsulés avec un courant nominal inférieur. Vous trouverez
d’autres informations pour la sélection d'autres fusibles dans le manuel
d'utilisation du servoamplificateur.

DANGER:
A Avertissement d'un danger pour l'utilisateur.
) Le non respect des mesures qe préventim! ind::quées peut
causé des blessures graves voire mortelles a l'utilisateur.

ATTENTION :
A Avertissement d'un danger pour les appareils.
( ) Le non respect des mesures indiquées peut end

sérieusement I'appareil et autres composants.

lorsque ces derniéres surviennent pendant l'installation et le montage. Servoamplificateur Disjoncteur encapsulé Fusible
T 200V 240V CA v
DANGER ype de 200 oV C 300
MR-J4-10A/MR-J4-20A/
Avantdec erl'i P aumoins 15 afin que les m:-j4-4gﬁ/MR-J4-6OA/ NF63-SV 3P 6AW 10A
condensateurs se déchargent de leur tension apreés une coupure du courant. -Ja-7
MR-J4-60A ©/MR-J4-70A @/ g
MR-J4-100A NF63-SV 3P 10AW 15A
2.3.1 Appareils externes etraccord tdelatension d'ali ion MR-J4-200A NF63-5V 3P 16AW 30A
A MR-J4-350A NF63-SV 3P 20AW 40A
@ Cablage local
Cablez les appareils uniquement avec des cables en cuivre autorisés pour MR-J4-500A NF63-SV 3P 30AW 60 A
une température de 60 °C/75 °C. Le tableau suivant indique la section du MR-J4-700A NF63-SV 3P 40A W 80 A
céble (AWGL) pour 75 °C. Utilisez les douilles correspondantes lors du rac-
cordement des cables. MR-J4-11KA NF63-5V 3P 63A W 125A
A = = MR-J4-15KA NF125-SGV 3P 70-100A W 150A
Section du cable [mm?]
Servoamplificateur L2/ inzr] perc uNwWI MR-J4-22KA NF125-SGV 3P 90-125AW 300A
L3/PE® + PEDQ® Type de 400 V 480V CA 600V
MR J4-10A/MR-J4-20A/MRIA-40N | MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-5V 3P 6A W 10A
)44 _J4- MR-J4-200A4 15A
m.ﬁ.?gé,im HTON (AWG 14) 2 NF63-SV 3P 10AW
(AWG 14) MR-J4-350A4 20A
MR-J4-200A " V\?GS - 2 MR-J4-500A4 NF63-SV 3P 16AW 30A
(AWG 14) MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20A W 40 A
MR-J4-350A >3 3.5
(AWG 10) (AWG 12) MR-J4-11KA4 NF63-SV 3P 30AW 60 A
MR-J4-500AC s (Awé > s MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40A W 80A
MRIE700A® AWG 8 (AWG 8) MR-J4-22KA4 NF63-SV 3P 63A W 125A
14 (AV\?’GSH) 25 @ Pour une tension dalimentation monophasée de 200V CA
MR-J4-11KA @ (AWG 6) (AWG 4)
25 35
MR-J4-15KA® (AWG 4) 55 | (AWG2)
55 (AWG 10)| 70
MR-14-22KA © (AWG1/0) (AWG2/0)]




@ Tension d'alimentation

Ce servoamplificateur peut étre raccordé par une connexion en étoile ou le
conducteur neutre est mis a la terre (catégorie de surtension lIl, selon la
CEI/EN 60664-1). Si cependant vous avez besoin du conducteur neutre
pour une tension d'alimentation monophasée, vous devez utiliser une iso-
lation renforcée afin de raccorder un transformateur. Utilisez les interfaces
d’un bloc secteur externe de 24 V avec isolation renforcée par rapport aux
raccordements E/S.

@ Misealaterre

Pour la protection contre une électrocution, raccordez le conducteur
neutre (PE) du servoamplificateur (marquage de la borne PE par @) a la
borne de mise a la terre (PE) de I'armoire électrique. Ne raccordez jamais
plus d'un céble de mise a la terre sur une méme borne. Raccordez toujours
les cables de mise a la terre un a un. Lors de I'utilisation d'un interrupteur
différentiel pour la protection contre les électrocutions, le servoamplifica-
teur doit étre mis a la terre sur la borne PE. Coté alimentation, seul un inter-
rupteur différentiel de type B est utilisable pour le produit.

Bornes PE Bornes PE

2.3.2 Conformité aux directives EU

Le servoamplificateur MR-J4-A(4) a été congu pour se conformer aux standards
suivants lors de leur montage, fonctionnement et maintenance périodique :
Directive sur les machines (2006/42/CE), directive CEM (2014/30/EU) et la
directive sur la basse tension (2014/35/EU)

@ Exigences CEM
Le servoamplificateur MR-J4-A(4) se conforme a la catégorie C3 selon
I'EN 61800-3. Le blindage des cables de raccordement E/S (longueur max.
10 m) et du cable du codeur (longueur max. de 50 m) doit étre mis a la terre.
Montez un filtre antiparasite ainsi qu’une protection contre la surcharge
al'entrée.

@ Déclaration de conformité (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B. déclare par la méme, que le servoamplifi-
cateur se conforme aux exigences et standards requis (2006/42/CE, 2014/
30/EU et 2014/35/EU). Une copie de cette déclaration de conformité (DoC)
peut étre téléchargée depuis notre site Internet.

2.3.3 Conformité avec les directives américaines et canadiennes
(Certificats UL/CSA)

Ce servoamplificateur se conforme aux standards UL 508C et CSA C22.2 n°14.

Vous trouverez des informations détaillées sur le certificat UL/CSA dans le

manuel d'utilisation du servoamplificateur MR-J4-A(4).

@ |Installation
La taille de I'armoire électrique doit étre d'au moins 150 % de la taille de
tous les servoamplificateurs MR-J4-A(4) qui sont montés dedans. De plus,
I'armoire électrique doit étre agencée de maniére a ce que la température
ambiante ne dépasse pas les 55 °C. Les servoamplificateurs doivent étre
montés dans une armoire métallique. Comme condition ambiante, une
construction ouverte (UL 50) et la catégorie de surtension IIl sont autori-
sées. Le degré de saleté de I'emplacement ne doit pas dépasser le niveau 2.
Utilisez uniquement des conducteurs en cuivre.

@ Courant de court-circuit nominal (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Convient a |'utilisation dans un circuit qui ne fournit pas plus de 100 kA rms
de courant symétrique pour 500 V max.

@ Caractéristique de la protection anti-surtension
Le servoamplificateur MR-J4-A(4) est doté d’une protection électronique
contre la surtension vers la sortie du servomoteur. Cette derniére réagit
a 120 % du courant nominal de sortie (courant en pleine charge) du servo-
amplificateur.

@® Déchargement du condensateur

2.4 Consignes et mesures générales de prévention

ATTENTION

DANGER

Respectez les consignes et les mesures !

Tenez compte des points suivants pour le bon fonctionnement du servoampli-
ficateur MELSERVO MR-J4-A(4) :
@ Seul le personnel spécialement formé est autorisé a monter et et a mettre

en service les dispositifs de sécurité ainsi que les systémes de sécurité de
surveillance.

@ Tous les dispositifs de sécurité (interrupteurs, relais, API, cablage, etc.),

I'armoire électrique ainsi que toutes les évaluations des risques et des
erreurs doivent se conformer aux normes EN 1ISO13849-1 et EN ISO 13849-
2, et atteindre au moins le « Niveau de Performance » nécessaire aux certi-
ficats. Respectez les consignes et les exigences des standards de sécurité.

@ Lorsdumontage, de l'installation et du fonctionnement du servoamplifica-

teur MELSERVO MR-J4-A(4), respectez les standards et les directives natio-
naux en vigueur.

@ Reportez-vous aux manuels lors de bruits anormaux pendant le test.
@ Lors de l'installation, du fonctionnement et de la maintenance périodique

du servoamplificateur MELSERVO MR-J4-A(4), respectez les standards et les
directives nationaux en vigueur, et en particulier :

— ladirective Machine 2006/42/CE,

- ladirective CEM 2014/30/EU,

- ladirective Basse tension 2014/35/EU et

- les réglementations sur la prévention des accidents.

@ Le fabricant et le propriétaire de la machine dans laquelle le servoamplifica-

teur MELSERVO MR-J4-A(4) fonctionne, sont responsables pour I'obtention
et le respect de toutes les réglementations et directives de sécurité en
vigueur.

@ Respectezimpérativement toutes les consignes et en particulier les consig-

nes spécifiques aux tests que vous trouverez dans les manuels.

@ Seul un personnel spécialisé ou spécialement formé est autorisé a exécuter

les tests. Le rapport et la documentation des tests doivent pouvoir étre a tout
moment reproduits et suivis par une tierce personne.

@ Réalisez le montage et le cablage en conformité avec les directives de sécurité

s'appliquant a votre cas précis.

@ Lafonction « Arrét sécurisé » (STO — Safe Torque Off) conforme a la CEI 61800-5-2,

sert uniquement a couper l'alimentation électrique du servomoteur. Elle
n'empéche pas que l'arbre moteur continue de tourner ou de fonctionner
sous l'action de forces externes et non voulues. Pour empécher l'arbre
moteur de tourner sous l'action de forces externes, vous devez mettre en

place des dispositifs complémentaires comme un frein ou un contre-poids.
@ Le servoamplificateur MR-J4-A(4) se conforme aux exigences CEM pour les

moteurs électriques a vitesse variable selon la norme DIN EN 61800, partie
3 quant a I'émission de parasites liés aux cables dans une plage de fréqu-
ence de 150 kHz a 30 MHz.

@® Avantle montage, le cablage ou l'ali
sécurité, lisez impér at it le
correspondant.

@ Assurez-vous que tous les dispositifs de sécurité montés comme les in-
terrupteurs, les relais et les capteurs de sécurité, etc, se conforment
aux standards exigés. Tous les composants de sécurité fournis par
Mitsubishi Electric sont certifiés par le service de contréle technique al-
lemand TUV Rheinland et se conforment aux exigences des normes
EN ISO 13849-1 catégorie 3, PL e et CEI 61508 SIL 3.

@ Lasécurité est uniquement garantie lorsque tous les dispositifs de sé-
curité de I'i Il sontc et ali

@ Evalueztous lesrisques et déterminez le « Niveau de Performance » en
considérant la machine/l'ii Il dans son ble. Nous vous

q

recommandons de faire certifier l'installation par un institut indép

de chaque dispositif de
I d'utilisation

3.1.2 Organes de commande

MR-J4-A(4)

.1

BEB8E
el

ﬂ:HI!llrfﬁl

N° | Désignation Description

dant comme le TUV Rheinland.

@ Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder a l'installation, la
mise en service, la réparation ou la maintenance de la machine ou ces
composants sont montés. Seuls des techniciens sont autorisés a mon-
ter et a utiliser | mstallatlon (ISO 13849-1 tableau F.1n°5).

@ Pour éviter tout d) des di itifs de sécurité suite
ades erreurs success:ves, testez regul:erement I'absence d'anomalie
au niveau de I'ii Il en vous appuyant sur les exigences des diffé-

rentes normes. Indépendamment du « Niveau de Performance », vous
devez vous assurer de I'absence d'anomalie au moins une fois par an.

@ Si les transistors supérieurs et inférieurs du pont des convertisseurs
sont défectueux en méme temps, le servomoteur n'exécute au maxi-
mum qu'un demi tour.

Cinq afficheurs a 7 segments
pour l'affichage de I'état du ser-
voamplificateur, du code
d'alarme et parameétre

@ | Zone d'affichage

Tableau de commande

e ® ® ® @

MODE UP DOWN SET

Pour le réglage de I'affichage
d'état, fonction de diagnostic, affi-
chage d'alarme et paramétrage

ATTENTION

Le servoamplificateur MR-J4-A(4) se conforme a la directive CEM 2014/
30/EU ainsi qu'aux exigences applicables de la norme EN 61800-3 (deu-
xiéme enwronnement/categone PDS «C3 ») Le servoamplificateur
MR-J4-A(4) se d excl d un envir industriel et ne
convient pas pour un usage domestique.

2.5 Restrictions

Le fabricant de l'installation est responsable de I'évaluation des risques ainsi
que des restrictions en découlant. Vous trouvez ci-dessous toutes les restric-
tions des fonctions STO (arrét sécurisé) et EMG (arrét d'urgence). Mitsubishi
Electric décline toute responsabilité quant aux dommages et blessures résul-

tant de ces restrictions.

DANGER

Risque d’électrocution - Ne touchez pas I'unité motrice ou les ciblages
immédiatement aprés la mise hors tension. La durée de déchargement du
condensateur est d'au moins 15 minutes.

ATTENTION

@ Protection du circuit terminal (Branch Circuit Protection)
Lors de l'installation aux Etats-Unis, la protection du circuit terminal (Branch
Circuit Protection) doit étre réalisée conformément au code électrique
national et en tenant compte des réglementations locales.
Lors de I'installation au Canada, la protection du circuit terminal (Branch Cir-
cuit Protection) doit étre réalisée conformément au code électrique national
canadien et en tenant compte des réglementations locales.

@ Séparez le cdblage des fonctions de sécurité de celui des autres si-
gnaux (ISO 13849-1 tableau F.1 n°1).

@ Protégez les cdbles contre tout endommagement (guide-cdbles dans
I'armoire, gaines de cables. etc.).

@ En fonction de la tension/du type de signal utilisé, respectez les écarts
correspondants lors de la pose des cdbles.

2.6 Mise aurebut

Mettez les appareils inutilisables ou irréparables au rebut conformément aux
réglementations nationales sur I'élimination des déchets en vigueur (par ex.
codes AVV de la directive européennes sur les déchets 16 02 14).

2.7 Transport des piles lithium

Lors du transport des piles lithium, respectez les réglementations et les direc-
tives en vigueur, comme par ex. celles des Nations Unies (NU), des organisa-
tions internationales pour l'aviation civile (ICAO) ou celles pour la marine
(IMO). Les piles en option (MR-BAT6V1SET et MR-BAT6V1) sont a base d'une
cellule de lithium CR17335A et ne sont pas soumises aux réglementations des
Nations Unies pour les produits dangereux (classe 9).

3 Description du produit
3.1 Servoamplificateur MR-J4-A(4)

3.1.1 Description de la fonction

@ Le servoamplificateur MR-J4-A(4) se commande depuis deux entrées ana-
logues ou un train d'impulsions. Le signal de commande est transformé en
un courant proportionnel qui entraine le servomoteur. La régulation du
couple, de la vitesse ou de la position sont possibles.

@ Le servoamplificateur MR-J4-A(4) est doté d’une fonction d’arrét sécurisé
(STO) (arrét sécurisé). Cette derniére permet de couper le servomoteur de
maniere fiable sans devoir couper galvaniquement l'alimentation du ser-
voamplificateur.

@ Un codeur ou bien un enregistreur de course directement placé sur la
charge motrice transmet la position actuelle de la charge au servoamplifi-
cateur. Vous obtenez ainsi une boucle de régulation fermée pour le posi-
tionnement. Les paramétres permettent de sélectionner les types de
régulation suivants :

- régulation avec codeur coté charge
- régulation avec codeur du moteur
- régulation avec double retour

(codeur du moteur et codeur c6té charge)
Vous trouverez d'autres informations sur la configuration et le réglage
des types de régulation dans le manuel d'utilisation du servoamplifica-
teur MR-J4-A(4).

NOTE

Vous trouverez d'autres informations sur les données affichées ainsi que sur les fonc-
tions des touches de commande dans le manuel du servoamplificateur MR-J4-A(4).

4 Montage/démontage

HAUT
Armoire de distribution f Armoire de distribution
// 7
Espace de cablage
S lificate
ervoamplificateur 80 mm
=10mm _ ;- =10mm

Servoamplificateur

=40 mm

BAS



Sens du montage et écarts

Bornes d'énergie

ATTENTION

@ Nemontezles appareils que dans la direction prévue afin d'éviter toute erreur.

@ Respectezles écarts prévus entre le servoamplificateur et la paroi inté-
rieure de I'armoire électrique ou les autres appareils.

@ Montez le variateur IP54 dans I'alignement vertical correct dans une
armoire avec une protection pour répondre a la pollution de degré 2.

@ Ne montez jamais des servoamplificateurs et servomoteurs qui sont
défectueux ou dont certaines piéces manquent.

@ Ne couvrez aucune entrée ou sortie d'air des servoamplificateurs etdes

[ ]

ser 's qui sont é és d'un

Montezles appareils ou les optrons dégageant une forte chaleur comme

les résistances de freinage, de maniére a ce que la chaleur dégagée

n'agisse pas sur le servoamplificateur.

M le ser plificateur

vous de son bon alignement.

Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau

ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait

causer un court-circuit.

@ CEvitez toute infiltration d'huile, eau, poussiére métallique, etc. par les
ouies d'aération de I'armoire électrique ou par les ventilateurs montés
sur la paroi supérieure.

[} Sl vous placez I'armoire électrique dans un environnement avec des gaz

fl bles, delap oudelasaleté, del'air frais de l'ex-
térieur dans l’armo:re électrique par un éme de conduites fe

@ Fixez le servoamplificateur MR-J4-A(4) aux ouvertures supérieures et
inférieures prévues sur I'appareil a I'aide de vis.

iq vertic et assurez-

5 Cablage

DANGER

Avant l'ii coupez| électrique du servoamplifi-

cateur ainsi que toute autre tension externe.

@ Avant de c er l'i llati au moins 15 minutes
jusqu'a ce que le voyant « CHARGE » s'éteigne. A I'aide d'un testeur de
tension ou autre appareil blable, assur quela ion aux
bornes (P+) et (N-) est descendue a une valeur non dangereuse, Vous
risquez dans le cas contraire une électrocution. Vérifiez toujours avant
de commencer que le voyant « CHARGE » sur la face avant du servoam-
plificateur est bien éteint.

@ Mettezle servoamplificateur et le servomoteur a la terre comme prévu

par les réglementations.

ATTENTION

e

@ Utilisez uniq le ser dans les conditi in-
diquées dans le manuel du servoamplificateur. Le servomoteur ne doit
pas étre soumis a la poussiére, aux brouillards d’huile ou autres gaz in-
flammables, aux fortes vibrations ou chocs, aux fortes températures
et a aucune condensation ou humidité. Si malgré tout, vous utilisez
I'appareil dans de telles conditions ambiantes, vous risquez une élec-
trocution, des incendies, des dommages sérieux ou une plus grande
usure de I'appareil.

@ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau
ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
causer un court-circuit.

@ Ne touchez aucune piéce conductrice du servoamplificateur comme
les bornes de raccordement ou les connecteurs.

@ Ne touchez pas le servoamplificateur, le servomoteur ou la résistance de
freinage (en option) pendant ou juste aprés leur fonctionnement sous ten-
sion. Les composants s'échauffent fortement et sont source de briilure.

@ Leservoamplificateur MELSERVO MR-J4-A(4) se conforme aux exigences

CEM pour les moteurs électriques a puissance variable selon la norme

EN 61800, partie 3 : CEM.

Le montage doit se conformer a la norme EN 50274.

Le cdblage électrique doit se conformer a la norme EN 60204-1.

La ion d'alii ion doit p ir couvrir de bréves coupures de

tension de 20 ms comme le prévoit la norme EN 60204-1.

Désignation | Signal

L1,L2,L3 Tension d'alimentation du circuit de charge
L11,L21 Tension d'alimentation du circuit de commande
N- Unité de freinage optionnelle

P+, C,D Résistance/unité de freinage (en option)

U v,w Sortie du servomoteur

P3,P4 Bobine de réactance CC optionnelle

PE Conducteur neutre
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@ sila section des cables de raccordement pour L11 et L21 est inférieure a celle pour
L1, L2 et L3, utilisez un disjoncteur encapsulé (MCCB).
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Entrée numérique en logique positive

Si vous souhaitez réaliser un cablage en logique positive, reportez-vous aux

schémas de connexion suivants.

@ Entrées numériques DI-1 en logique positive (CN1)

Servoamplificateur

Env. 6,2 kQ

Interrupteur
N DICOM
- " {
Env.5mA 24V CC£10%,
VCes=1,0V 500 mA

ICE0 =< 100 pA

@ Sorties numériques DO-1 en logique positive (CN1)

Courant nominal de sortie: =40 mA, Courant de sortie maximal: =50 mA,

Courant de sortie d'appel: <100 mA

Servoamplificateur

Charge

1 ALM,
X Xec
< 1
fﬂ X

24V CC£10%,
500 mAQ

@ s la chute de tension est trop élevée pour faire fonctionner un relais, augmenter la

tension a 26,4V maxi.

Affectation des bornes

MR-J4-500A

MR-J4-22KA

MR-J4-700A4
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i =
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C

TE4[p

U

v

w
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BRI
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[ra PP < LA

1 PE TE2
TE12

TE2

TE3
D )

TE1
[U]e]E]p+]cJulv]w]

PE

MR-J4-350A4

Une
mauvaise polarité
dela diode endom
le servoamplificateur,

Chute de tension
dans le servoam-
plificateur: 2,6 V
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CNP2 |-

CNP3
-

PE

TE1-1
MEEN
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[Pa[Pa]p+[ c [7TN]
PE TE2
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MR-J4-500A4
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Servomoteurs a utiliser

6.2 OpérandesE/S

Communication

D sile couple maximale est 400 %

Le boitier du connecteurs CN1 est relié avec la borne
du neutre (PE) (®) du servoamplificateur.

Servoampli- .¢ | Moteur linéaire Moteur Servoampli- .¢ | Moteur linéaire Moteur CN1 Signal ) . 4 Raccorde-
ficateur Moteur rotatif (coté primaire) Direct Drive ficateur Moteur rotatif (coté primaire) Direct Drive . " Entrée Sortie Symbole | Opérande ment Br.
Broche | Position Vitesse Couple
oS T TS 2 e I :
MR-J4-10A . — — ! SDN 4
HG-MRO53, HG-JR1534, 4 LA LA LA — v Interface RS422/R5485 CN3
HG-MR13 MR-J4-200A4 | HG-JR2034 - -
: 5 LAR LAR LAR v ROP 3
- 0 -
HG-KR23, LM-U2PAB-05M-0550, HG-JR734%, RDN 6
MR-J4-20A | iG-MR23 LM-U2PBB-07M-1550 | TM-RFM002C20 HG-JR1034 ® 6 L8 L8 L8 — v
LM-H3P2A-07P-BSS0, HG-SR3524, 7 LBR LBR LBR - v Ali
g LM-H3P3A-12P-CSSO, HG-JR3534, 8 Lz Lz Lz — v
MRJa-q0n | HEKHS LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFM004C20 MR-J4-350A4 | |1 1 1534 @ — Symbole | Opérand Raccorde- | g,
LM-U2PAD-10M-0SS0, HG-JR-2034 @ 9 LZR LZR LZR — v men’
LM-U2PAF-15M-0SS0O _ _ — 20
HG-SR51 HG-SR5024, 10 PP v DICOM Point de référence des entrées numériques n
3 ' - 14 - _ _ 11 PG — — v —
MR-J4-60A | HG-SR52, LM-U2PBD-15M-1550 | T REMO06C20, MR-J4-500A4 :2 j gigif@ o o o _ "
HG-JRS3 i — DOCOM | Point de référence des sorties numériques
HG-KR73 LM-H3P3B-24P-CSS0, HG-SR7024, 16 — SP2 SP2 v — 47
RN/ 3, LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO12E20, HG-JR6014, 1 ; ion dali n
-~ : 2 17 p ST1 RS2 — 5V CC (sortie pour la tension d'alimenta:
MR-Ja-70n | HG MRS, LM-H3P7A-24P-ASS0, | TM-RFM012G20, MR-J4-700A4 | HG-JR701M4, | — — ¢ v PI5R | tion, courant de sortie <30 mA) !
:ngR%Z' LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10 HG'JR7°34'® '8 T 512 RST v - T ; dali i le syste o
- LM-U2PBF-22M-1 HG-JR5034 ension d'alimentation pour le systeme
U2PB S50 e pe 19 RES RES RES v — OPC «Open Collector » 12
HG-SR81, - , — —
HG-SR102, MR-J4-11Ka4 | HGIRI2K14, | . 2 INP SA v 3
MR-J4-100A | 1iG.jr103, - TM-RFMO18E20 HG-JR9034 23 5P 5P 5P — v 28
- 0] HG-JRT1K1M4
neRss HG-JR15K14, 24 NP A — - v Terminal commun pour les signaux analo- 30
:ggg;é] MR-J4-15KA4 HG-JR15K1 M4 - - 25 TLC TLC vLC - v LG gues et de commande (connexion interne 34
HG-SR152, M 3P3D48P-CSS0 HGJR20K14, 57 TLA TA® TC v _ des broches entre-elles) o 1
:gfﬁoszz,l LM-H3P7B48P-ASS0. MR-J4-22KA4 :gjg;gmm LM-FP5H-60M-1550 | — 33 op op op — v 7
MR-J4-200A |HG-RR103, LM-H3P7C-72P-ASSO, | 35 NP - - v CN6 1
HG-RR LM-FP2B-06M-1550, s i
153, Si le couple maximale est 400 % " —
HG-JR153, LM-K2P1C-03M-2551, 36 NG — — v — STOCOM | Point de référence pour STO1/STO2 g 3
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550 NOTE a CR SP1 SP1 v — TOFCOM | Point de référence pour TOFB1/TOFB2 8
HG-1R73 0, Vous trouverez de plus amples informations sur la configuration et le cablage 42 EM2 EM2 EM2 v — sD Blindage Boitiers
HG-JIR103 D des servomoteurs compatibles dans les manuels d'utilisation des servomoteurs
HG-SR301 respectifs. 43 Lsp Lsp - v -
HGSR352, LM-H3P7D-96P-ASS0, 6 Si “ LN LN = v =
HGRRa0s, | LMKGP2CO7M 1SST, | T-RAM048G20, 'gnatix ® Lo Lo Lo v — 7 Maintenance et inspection
MR-J4-350A 3 g ' | TM-RFM072G20, a .
A330A | GRS, |LMKaP3C-14m-1sst, | TVRRENOTEG0. 6.1 Cables de signaux 48 ALM ALM ALM — v P
® LM-U2P2C-60M-2SS0
HG-JR153 %, Port USB 49 RD RD RD — v . 3 A
HGR203 D ) N5 Connexion au 7.1 Points a contréler
sigi(;?g/esxgzl%dgN8 Servoamplificateur moniteur CN6 ;;, ;‘11, ggl
HG-SR421, , 31,32, —
HG-SR502, 37-40, 50 DANGER
HG-UR352, | LM-FP2D-12M-1550, o -
HG-UR502, LM-FP4B-12M-1550, Choix par parametres @ Avant de er la e et l'inspection, attendez au
MR-J4-500A |G RR353, LM-K2P2E-12M-1S51, | TM-RFM240J10 Connexion du signal E/S CN1 . moins 15 minutes jusqu'a ce que le voyant « CHARGE » s'éteigne.
HG-RR503, LM-K2P3E-24M-1551, Fonction STO A l'aide d'un testeur de tension ou autre appareil semblable, assurez-
HG-JR503, LM-U2P2D-80M-2550 — 1 — 26 Raccorde- vous que la tension aux bornes (P+) et (N-) est descendue a une valeur
HG-JR353 ® \ i\ 2 127 | Symbole | Opérande — Br. non dangereuse, Vous risquez dans le cas contraire une électrocution.
HG-SR702 1 3 -] 28 " : - Vérifiez toujours avant de c er que le voyant « CHARGE » sur la
HG:JR6701 g R;;:g;‘/’;&ggt 41— 29 Signaux d'entrée face avant du servoamplificateur est bien éteint.
MR-J4-700A | HG-JR701 'M LM-FP2F-18M-1550, _ Raccordement du 6 5 31 30 STO1 Signal de coupure STO1 4 @ Lamaintenance ou l'inspection sont réservés uniquement aux électri-
HG-JR703. ' LM-FP4D-24M-1SS0 codeur du moteur CN2 — 7 — 32 - CN8 ciens spécialisés qui ont suivi une formation reconnue par I'état et qui
g 8 33 STO2 Signal de coupure STO2 5 t familiarisé les standards de sécurité de 'aut tisati
HG-JR503 @ I I sesont familiarisés avec les standards de sécurité de 'automatisation.
1 9 o] 34 Signaux de sortie Vous risquez dans le cas contraire une électrocution. Contactez votre
HG-JR801, 101351 TOFB1 Signal de I'état STO1 6 distributeur agréé ou votre revendeur si vous devez faire réparer ou
-J4- HG-JR903, LM-FP4F-36M-1550 o 573 ignalretour de fetat N8 lacer des comp
MR-J4-TTKA | LG JRTIKIM, il ey Il g TOFB2 | Signal retour de Iétat STO2 7
HG-JR12K1 R 14| 2| 30 2]
_ Raccordement encodeur externe CN2L. 1 15— 40 Sortied it
MRJa-15ka  |HEIRISKL | mrparagmsso | — (pourencodeur St Ty il I el ortie cu moniteur ATTENTION
i‘ 18 7 43 42 Symbole | Opérande Raccorde- | p
MR-J4-22KA :gjg;gm Mo — _ Raccordement | L— 19 |— 44 ment ® Ne procédez a aucune vérification de l'isolement (résistance d'isole-
HG-JR25K1 ! gf\‘!‘a pile 2011 451 | MO1 Sortie analogique du moniteur 1 NG 3 ment) a l'aide d'un appareil adapté avec le servoamplificateur car cela
22 21 47 46 MO2 Sortie analogique du moniteur 2 2 engendrerait fies erreurs. A 3 . )
HG-SR524, — — . . ”
MR-J4-60A4 He JR534' _ _ 23 28 @ Entantqu'opérateur, n'essayez jamais de réparer I'appareil et/ou de le
- Seulement MR-J4-A-RJ: 24 49 démonter.
Raccordement encodeur externe CN2L — —
:g_fRR;;Jj“’ (pour encodeur impulsion de phase A/B/Z) 25 50
MR-J4-100A4 |picpioza | — — R
HG-JR534 @




Nous vous recommandons d'effectuer réguliérement les controles suivants :

(D Vérifiez le bon serrage des vis de toutes les bornes d'énergie. Resserrez les
vis si nécessaire.

8 Transport et stockage

ATTENTION

9 Caractéristiques techniques

9.1 Servoamplificateur MR-J4-A(4)

9.2 Dimensions

Servo- Couple de serrage [Nm] : —
amplificateur [11/12/13 ‘ L1121 ‘ N-/P+ ‘ P3/Pa ‘ c ‘ D ‘ uvw| PE ® ljtilisez un dispositif de levage adapté pour le transport afin d'éviter tout é:’:e‘:e"s' MR-J4-CJ 10A-70A
g H
MR-J4-10A- @ N'empilez pas les servoamplificateurs emballés plus haut qu'autorisé. Circuit ) i ®
MR-J4-350A _ @ Ne soulevez pas le ser par les cdbles de raccordement, par de charge Monoph. ou triphasé 200-240V CA, 50/60 Hz
MR-J4-60A4- I'arbre moteur ou par le codeur. Alimen- Circuit
MR-J4-350A4 12 @ Ne tenez pas le servoamplificateur par la face avant pendant son tation de commande | Monoph. 200-240V CA, 50/60 Hz
MR-J4-500A 1,2 , transport. Le servoamplificateur risque de tomber. -
@ Montez le servoamplificateur sur un mur stable comme indiqué dans Connecteur 24V CC, £10 % (consommation : 500 mA, b— L —
mg'ﬁ';ggﬁ“ 1,2 038 1.2 1,2 le manuel. de l'interface incluant les signaux du connecteur CN8)
MR-J4-700A4 @ Ne montez pas sur les appatreils et n'y cognez pas dessus. Ne posez au- Régulation par modulation d'impulsion en
cun objet lourd sur les appareils. Systéme de commande largeur/régulation du courant 8 commuta- Servoamplificateur L[mm] | H[mm] | P[mm] Poids [kg]
m:ﬂ] ;ﬁﬁ* @ Vous trouverez plus d’informations sur le transport et le maniement tion sinusoidale MRJ4-10A/20A 0 168@ 1350 08
MR-J4-11KA4— 3.0 1.2 3.0 - 3.0 de la;;;{lej:,.:‘:znnelle dans le manuel d'utilisation du servoamplifica- Fonctions de sécurité selon | EN ISO 13849-1 catégorie 3 PL e, EN 61508 ® ® -
MR-J4-15KA4 teur MR-J4-A(4). la CE1 61800-5-2 (STO) SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3 MR-J4-40A/60A 40 168 170 1.0
. - -)4- ® @)
MR-J4-22KA Respectez les conditions suivantes pour le transport, le stockage et le fonctionnement. Durée moyenne de fonction- MR-J4-70A/100A 60 168 185 14
MR-J4-22KA4 6,0 1.2 6,0 - 6,0 = — nement jusqu'a l'apparition | MTTFd = 100 [Années] MR-J4-200A 90 168 © 195 @ 21
Envir Condition d’une erreur .
(@ Vérifiez sur le servomoteur si le palier, l'unité de freinage etc. produisent MR-J4-350A 920 168 @ 195@ 23
des bruits anormaux. Service 0°Ca+55°C, Fiabilité de détection des MRI4-500A 105 %0 20000 w0
® Vérifiez si les cables sont endommagés ou coupés. Ajustez les intervalles de Classe 3K3 (CEI/EN 60721-3-3) erreurs sur l'ensemble ou CC =976 [%] il i
contréle a la sollicitation réelle. Température 20°Ca65°C une partie d'un systéme MR-J4-700A 172 300 |200©@ 6,2
@ Venflegque tous les branchements enfichables du servoamplificateur tien- ambiante Transport ® Classe 2K4 (CéI/EN 60721-3-2) FI’TOba'-’.ilﬁté moyenne pour MR-J4-11KA 220 400 260©@ 134
nent bien. I'apparition d'une erreur PFH =6,4x 10°° [1/heure] ®0
(® Vérifiez l'absence de dommage des connecteurs ainsi que ['état de la traction. ® —20°Ca+65°C, dangereuse MR-J4-15KA 220 400 | 260 134
® Ve:r!fiez Iles dépots de poyssiére surle serv?amplificateur. ! Stockage Classe 1K4 (CEI/EN 60721-3-1) Durée d'utilisation Ty = 20 [Années] MR-J4-22KA 260 400 |260©Q 18,2
@ Vérifiez I'absence de bruits anormaux au niveau du servoamplificateur. Servi MRI4-60A4 0 168© 195@ 7
(® Vérifiez I'état de I'arbre moteur ainsi que des composants accouplés. ervice, icati 4 =8ms - '
® Humidité relative Transport, 5a90% RH Temporisation de la réponse (Entrée STO inactive — coupure du courant) MR-J4-100A4 60 168 © 195D 17
Stockage P - :
7.2 Durée de vie 9 Catégorie de surtension 111 (CEI/EN 60664-1) MR-J4-200A4 90 168 © 195@ 21
; Vent & Blés réqulis .ci Service Classe 3C2 (CEI/EN 60721-3-3) Classe de protection I (CEI/EN 61800-5-1) ©®0
Les composants suivants doivent étre contrdlés réguliérement : Si un compo- P! MR-J4-350A4 105 250 | 200 3,6
sant est défectueux, remplacez-le immédiatement méme s'il n'a pas encore Tenue aux agents et
atteint sa durée de vie. La durée de vie est fonction de I'utilisation et des condi- chimiques a%tifs Transport ® Classe 2C2 (CEI/EN 60721-3-2) ﬁgﬁ{ianr;tl ?;CCCORL; rt-cireuit 100 kA MR-J4-500A4 130 250 | 2009 43
tions ambiantes. Pour toute piéce de rechange, contactez votre revendeur ou MR-J4-700A4 172 300 200©@ 65
distributeur. Stockage @ Classe 1C2 (CEI/EN 60721-3-1) 4
= - MR-J4-11KA4 220 400 |260©Q 13,4
Composant Durée de vie moyenne (h = heures) Service Classe 3B1 (CEI/EN 60721-3-3) e VR4 15KA 220 200 | 2600@ 134
. : [0} Conditions q MR-J4-] 100A-22KA il 4
Condensateur d'amortissement 10 ans ngiantes Transport @ Classe 2B1 (CEI/EN 60721-3-2) tiques MRJ4-22KA% 260 200 26000 182
Nombre de mises en marche et en iologiques Alimentation du circuit de .
arrét immédiat : 100 000 Stockage @ Classe 1B1 (CEI/EN 60721-3-1) charge Triph. 200-240V CA, 50/60 Hz ® sans batterie MR-BAT6V1SET montée
Relais Nombre de cycles de manceuvre ; PR — N R @ sans connecteur
modifiable via les paramétres 10 Hz a 57 Hz avec un avance- Toutes les autres caractéristiques sont acelles |
1000 000 ment constant de 0,075 mm, dans le tableau précédent.
- Valeurs testées 57 Hz a 150 Hz avec une accéléra-
Ventilateur 10 000-30 000 h (2-3 ans) tion constante de 9,8 m/s? (1 g)
Durée de 5 5 | Rotatif Env. 20000 h selon la CEI/EN 61800-5-1 Caractéris-
o g )4 =
sauvega,d(; 22 Tenue aux vibrations (test Fc selon la CEI 60068-2-6) s MR-J4-0J 60A4-22KA4
i i ive | Env. h -
dela pile © E|DirectDrive | Env. 5000 Service 59m/s* (06 9) Circuit Trioh. 380480V CA. 50/60 Hz
Pile @ 5 ans a compter de la date de fabrication Alimen- | de charge ph- !
Transport ® Classe 2M3 (CEI/EN 60721-3-2) tation —
@ Dépend des crétes de courant et des pertes de capacité. La durée de vie dépend for- Slrcult d Monoph. 380-480V CA, 50/60 Hz
tement de la température ambiante ainsi que des conditions de service. La durée de Stockage @ Classe TM2 (CEI/EN 60721-3-2) € commande
vie indiquée ci-dessus pour les condensateurs est atteinte dans des conditions a celles indiqué

ambiantes normalement climatisées (température maximale de I'air ambiant : 40 °C).
@ Condition : 'alimentation électrique est hors tension, température ambiante 20 °C
La durée de sauvegarde s'applique lorsque le servoamplificateur est hors tension
pour 1 pile MR-BAT6V1SET pour le MR-J4-CJA(4). Remplacez les piles au bout de
trois ans a partir de la premiére mise en service, indépendamment de la mise hors
tension du servoamplificateur. Lutilisation de la pile au-dela de la période de sau-
vegarde peut entrainer le message d‘erreur [AL. 25 Position absolue supprimée].
® La qualité des piles se détériore en fonction des conditions de stockage. La durée de vie
se référe a la date de fabrication et ne dépend pas du raccordement ou non de la pile.

Degré de saleté 2 (CEI/EN 60664-1)

Toutes les autres caractéristiques sont id.
dans le tableau précédent.

q

1P20 (CEI/EN 60529), sauf bornier

Degré de protection et grille du ventilateur

Construction ouverte (UL 50)

1000 m maxi au dessus du

Service, Stockage | _.
niveau de la mer

Altitude

10 000 m maxi au dessus du

Transport N
P niveau de la mer

® Dans I'emballage d'origine

® Ppour alimentation monophasée 200-240 V CA, la charge du servoamplificateur
MR-J4-100A et MR-J4-200A ne doit pas dépasser 75 % de la charge nominale.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV N ELECTRIC Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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Manuale d'installazione per
servoamplificatori MR-J4-A(4)

Art. no: 260569 IT, Versione C, 26102017
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Tutti i diritti riservati. Non garantiamo la correttezza delle informazioni, che
descrivono le proprieta del prodotto, e le specifiche tecniche.
Oggetto di fornitura

Disimballare il prodotto e assicurarsi che il servoamplificato risponda alle spe-
cifiche tecniche richieste verificando i dati riportati sulla targhetta di modello.

Ci della confezi Qta
Servoamplificatore 1
Connettore di attacco per alimentazione elettrica CNP1/CNP2 @ 1 cad.
Connettore di attacco per alimentazione elettrica CNP3 9] 1xasse
Utensile di apertura dei connettori di attacco g} 1
Manuale d'installazione per il sicuro esercizio della serie di 1
servoamplificatori MELSERVO-J4 (questo manuale)

Connettore di cortocircuito CN8 1

@ Non forniti per servoamplificatori MR-J4-B per 1 asse a partire da 5 kW.
Targhetta di modello

AC SERVQ

2 MITSUBISHI SER'S21001001 Numero di serie

MODEL \R_y4-10A Modello
POWER: 100W Potenza

Tensione di alimentazione ammessa
Corrente nominale di uscita
Standard, numero manuale

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.. [EC/EN61800-5-1 MAN.. IB(NAJ0300175
Max. Surrounding Air Temp. 55°C

1P20
KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 g—
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

TOKYO 100330, BPAN IWADE N JAPAN 4 o
t———— Paese di origine

Marchio KC, anno e mese di produzione

Denominazione di modello
MR-J4-10A00O
-1

L Vuoto o 2-5 segni alfanumerici

Mitsubishi Ele_c_tric Versione hardware specifica
servoamplifi- (RJ, PX, RZ ecc)
catori AC Serie N )
MELSERVO-J4 Vuoto: 3 fasi 200 VAC o
1 fase 200V AC
4 3 fase 400 V AC
A: Interfaccia I/0 generale
m Potenzadiuscita : Potenza di uscita
Codice kW] Codice kW]
10 01 350 35
20 0,2 500 5
40 04 700 7
60 0,6 11K 1
70 0,75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 — —

1 Note sul presente documento

Questo documento & la traduzione del manuale di installazione originale in
lingua inglese.

1.1 Documentazione per il servoamplificatore
MELSERVO MR-J4-A(4)

Questo manuale descrive l'installazione del servoamplificatore MR-J4-A(4).

Informazioni piti dettagliate relative ai dispositivi sono reperibili nei seguenti manuali:

@® Manuale d'uso per servoamplificatori (servoamplificatori) MR-J4-A, Art. no:

SH(NA)030107-*

Manuale d'uso per servoamplificatori MR-J4-A4/MR-J4-B4, Art.no: SH(NA)030119-*

Manuale d'uso per servomotori lineari, Art. no: SH(NA)030110-*

Manuale d'uso per servomotori Direct drive, Art. no: SH(NA)030112-*

Manuale d'uso per servomotori (vol. 3), Art. no: SH(NA)030113-*

Manuale d'uso per encoder lineari (vol. 3), Art. no: SH(NA)030111-*

Manuale per l'identificazione e risoluzione degli errori per servoamplifica-

tore MR-J4, art. no.: SH(NA)030109-*

I manuali possono essere scaricati gratuitamente dal nostro sito Internet

https://eu3a.mitsubishielectric.com.

In caso di domande relative ai lavori di installazione e funzionamento dei

dispositivi descritti in questo manuale d'installazione, non esitate a contattare

I'ufficio vendite di vostra competenza o uno dei vostri partner commerciali.

L'installazione di dispositivi tecnici di sicurezza presuppone inoltre una partico-
lare competenza specialistica, che non é descritta nel presente documento.

1.2 Funzione del documento

Questo manuale istruisce il personale tecnico del costruttore della macchina
e/o |'operatore della macchina in merito all'installazione in sicurezza del servo-
amplificatore MR-J4-A(4).

Esso non contiene manuali per |'uso della macchina, nella quale il sistema tec-
nico di sicurezza & integrato o deve essere integrato. Queste informazioni sono
disponibili nei manuali d'uso della macchina.

1.3 Definizione terminologica di sicurezza

1.3.1 Funzioni di arresto a norma IEC 61800-5-2

Funzione STO (vedi IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
Nel MR-J4-A(4) é integrata la funzione "Disattivazione coppia in sicurezza"
(STO - Safe Torque Off). La funzione mette fuori tensione il servomotore senza
bisogno di interrompere galvanicamente I'alimentazione elettrica del servo-
amplificatore.
Questa funzione di sicurezza comprende:

- Arresto secondo la categoria 0 della IEC 60204-1

- Esclusione di un riavvio intempestivo

2 Avvertenze per la sicurezza

Questo capitolo tratta aspetti rilevanti per la vostra sicurezza e per la sicurezza
dell'operatore addetto al sistema. Leggere con attenzione e interamente que-
sto capitolo, prima di iniziare l'installazione.

Nel presente manuale d'installazione si riportano indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione del dispositivo. | simboli hanno il seguente significato:

2.1 Personale tecnico qualificato

L'installazione del servoamplificatore MR-J4-A(4) va affidata solo a personale

tecnico qualificato. Le condizioni, che le persone addestrate alla sicurezza

devono soddisfare, sono le sequenti...

@ partecipazione ad un corrispondente corso di addestramento,
| corsi di addestramento vengono offerti presso le filiali locali della Mitsubishi
Electric. Per conoscere le esatte date ed i luoghi dei corsi rivolgersi alla nostra
filiale di zona.

@ addestramento all'uso della macchina e sulle norme di sicurezza al momento
vigenti da parte dell'operatore responsabile della macchina.

@ accesso a tutti i manuali del MR-J4-A(4), la loro lettura e completa cono-
scenza del loro contenuto.
accesso a tutti i manuali per i dispositivi di sicurezza (ad es. cortina fotoelet-
trica), che sono collegati al sistema di sorveglianza tecnico di sicurezza, la
loro lettura e completa conoscenza del loro contenuto.

2.2 Uso del dispositivo

| servoampliflicatori MR-J4-A(4) rispondono ai seguenti standard di sicurezza
e sono utilizzabii sia con il modulo di sicurezza MR-J3-D05 che con moduli relé
o PLC di sicurezza certificati.

L'impiego avviene in osservanza delle seguenti condizioni:

@ ENISO 13849-1 categoria3 PLe

@® EN62061SILCL3

@® EN61800-5-2SIL 3 (STO)
@® EN 61800-5-1

@® EN61800-3

@ EN 60204-1

2.3 Usoregolare

Impiegare il servoamplificatore MELSERVO MR-J4-A(4) solo entro i valori limite
consentiti (tensione, temperatura ecc., vedi anche le specifiche tecniche non-
ché la targhetta di modello sul dispositivo). L'uso dei dispositivi & consentito
solo a personale qualificato e solo sulla macchina su cui i servoamplificatori-
sono stati montati e inizialmente collaudati da personale tecnico qualificato in
osservanza del manuale per I'uso del servoamplificatore MELSERVO MR-J4-A(4).

Sezione del conduttore [mm?]
Servoamplificatori LL;I:,L:I@ L11/L21| Pe/c l;éVé\%l
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2
MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 5 (AWG 14)
MR-J4-500A4 @ e 2 (AV\%ES 12)
MR-J4-700A4 ® (Avié 12 5 e (AV\%S 10)
MR-J4-11KA4 @ ( Avsé".j 10) e (AV\?G 8)
MR-J4-15KA4 @ Av\?g 8 35 (AV]I?S 6)
MR-J4-22KA4 @ (A\l]/é 6) e (AV%ISG 4)

@ pe (Collegamento a terra) @

@ Scegliere la sezione del conduttore in base alla potenza di uscita del servomotore.
I valori nella tabella si riferiscono alla potenza di uscita del servoamplificatore.

@ Utilizare per il collegamento la morsettiera unicamente con le viti originali for-
nite in dotazione.

@ Esempio di selezione per interruttori di potenza incapsulati (MCCB) e fusibili.
Se il servoamplificatore deve essere protetto con un fusibile o un interrut-
tore di potenza con una capacita di rottura non inferiore a
- 300 A effettivi e massimo 240 V (per i tipi a 200 V MR-J4-A)

- 10 kA effettivi e massimo 480 V (per i tipi a 400 V MR-J4-A4)

utilizzare un fusibile con caratteristica di intervento T o un interruttore di
potenza scatolato (UL489 Listed MCCB) scelto dalla seguente tabella. | fusi-
bili e interruttori di potenza incapsulati indicati in tabella sono esempi che
si basano sui dati nominali I/0 del servoamplificatore. Utilizzando un servo-
motore a basse prestazioni & anche possibile utilizzare fusibili o interruttori
di potenza incapsulati con corrente nominale inferiore. Per maggiori infor-
mazioni sulla scelta di altri fusibili o interruttori di potenza consultare il
manuale d’uso del servoamplificatore.

PERICOLO:
A Indica un rischio per l'utilizzatore.
) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo cre-

are un pericolo per la vita o la salute dell'utilizzatore.

ATTENZIONE:
A\\ Indica un rischio per le apparecchiature.
( ) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate pud com-

portare gravi danni per I'apparecchio o altri beni materiali.

In caso di impiego inappropriato o di modifiche apportate al dispositivo, 1 ai
Mitsubishi Electric Co. declina qualsiasi richiesta d'indennizzo, anche se riguarda Servoamplificatori nterruttoredipotenza | ;00
il montaggio o l'installazione.
200V 240V AC 300V
MR-J4-10A/MR-J4-20A/
PERICOLO MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-J4-70A
Prima d'iniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di almeno _14-60A@ _14.70A@
15 minuti, affinché i condensatori, dopo la disinserzione della tensione di ms-ﬁ-?ggA /MR-J4-70R%/ NF63-5V 3P 10AW 15A
rete, possano scaricarsi fino ad un valore di tensione non pericoloso.
MR-J4-200A NF63-SV 3P 16A W 30A
2.3.1 Dispositivi periferici e allacciamento elettrico MR-J4-350A NF63-5V 3P 20A W 40A
@ Cablaggio locale MR-J4-500A NF63-SV 3P 30A W 60 A
Effettuare il cablaggio dei dispositivi solo con cavi in rame previsti per tem- MR-J4-700A NF63-5V 3P 40A W 80 A
pe(at/:J\;'\/eG(iDaGO;CEgS;C. II_‘a segugntet;bellayki)sualizlza le sgziolpi dei con@ut- MR-J4-11KA NF63-SV 3P 63A W 125 A
tori (i ) a 75 °C. Applicare sui conduttori bussole terminali appropriate. MRIZ-15KA NF125-SGV 3P 70-100A W 1504
. 2
Sezione del conduttore [mm’] MR-J4-22KA NF125-SGV 3P 90-125AW | 300 A
Servoamplificatori L1/L2/ L1121| peic u/Nv/w/ 400V 480V AC 600V
L3/PEQ@ PEQ®
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-J4-10A/MR-J4-20A/MR-J4-40A/ 2
MR-J4-60A/MR-J4-70A/MR-J4-100A |(AWG 14) 2 MR-J4-200A4 NF63-5V 3P 10A W 15A
33 (AWG 14) MR-J4-350A4 20A
MR-J4-200A j 5 . .
(AWG 12) AWG MR-J4-500A4 NF63-SV 3P 16A W 30A
MRJ4-350A 55 AWGI—35 MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20A W 40A
(AWG 10) (AWG 12) MR-J4-11KA4 NF63-SV 3P 30A W 60 A
MR-}4-500A% 8 2 8 MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40A W 80 A
MR-J4-700A% AWGS |(AwG14) | (AWGE) MR-J4-22KA4 NF63-5V 3P 63A W 125A
14 C 25
MR-J4-11KA @ (AWG 6) (AWG 12) (AWG 4) @ Pper alimentazione elettrica 200V AC monofase
25 35
MR-J4-15KA® (AWG 4) 55 | (AWG2)
55 (AWG 10)| 70
MR-J4-22KA © (AWG1/0) (AWG2/0)




@ Alimentazione

Questo servoamplificatore & collegabile a stella con punto neutro messo
aterra (categoria di sovratensione I, a norma IEC/EN 60664-1). Volendo
invece utilizzare il punto neutro per un‘alimentazione elettrica monofase,
I'allacciamento richiede un trasformatore con isolamento rinforzato. Per
alimentare elettricamente le interfacce & possibile ricorrere ad un alimen-
tatore a 24 V esterno con isolamento rinforzato rispetto ai terminali I/O.

@® Messaaterra

Per prevenire una scossa elettrica, collegare il conduttore di protezione
(PE) del servoamplificatore (morsetto contrassegnato con @) al conduttore
di protezione (PE) dell’armadio elettrico. Evitare in tal caso di collegare due
otre cavidi messa a terra alla vite del morsetto. Collegare i cavi di terra sem-
pre con schema uno-per-uno. Utilizzando un interruttore di protezione per
correnti di guasto per prevenire una scossa elettrica, mettere a terra il ser-
voamplificatore collegandolo al morsetto di terra (PE). L'alimentazione
elettrica del prodotto prevede I'uso di un solo interruttore di protezione
per correnti di guasto di tipo B.

Morsetti
diterra

Morsetti
diterra

2.3.2 Conformita con le direttive UE

| servoamplificatori MR-J4-A(4) sono concepiti in termini di installazione, eser-
cizio e manutenzione periodica conformemente ai seguenti standard: Diret-
tiva macchine (2006/42/CE), Direttiva EMC (2014/30/EU) e Direttiva bassa
tensione (2014/35/EU).
@ Requisiti EMC
| servoamplificatori MR-J4-A(4) rispondono alla categoria C3 conforme-
mentealla norma EN 61800-3. Linee di collegamento I/0 (max. lunghezza
10 m) e cavi encoder (max. lunghezza 50 m) vanno messi a terra presso la
schermatura. Montare sul terminale d'ingresso un filtro antidisturbo e una
protezione contro le sovratensioni.

@ Dichiarazione di conformita (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., dichiara che i servoamplificatori sono
conformi ai requisiti e standard richiesti (2006/42/EC, 2014/30/EU e 2014/
35/EU). Una copia di questa dichiarazione di conformita (DoC) puo essere
scaricata dal nostro sito web.

2.3.3 Conformita con le direttive USA/Canada
(Certificazione UL/CSA)

Questo servoamplificatore € stato progettato conformemente agli standard

UL 508C e CSA €22.2 N° 14. Ulteriori dettagli sulla certificazione UL/CSA sono

riportati nel manuale per I'uso del servoamplificatore MR-J4-A(4).

@® Montaggio
L'armadio elettrico dovrebbe essere dimensionato in modo da corrispon-
dere aminimo il 150 % di tutti i servoamplificatori MR-J4-A(4) in esso instal-
lati. La configurazione dell'armadio elettrico dovrebbe inoltre essere tale
da mantenere una temperatura ambiente all'interno dell’armadio mai
superiore a 55 °C. | servoamplificatori vanno montati in un armadio elet-
trico in metallo. Sono consentiti modelli in versione aperta (UL 50) e cate-
goria di sovratensione . L'ambiente in cui montare I'armadio non deve
superare il livello di inquinamento 2. Utilizzare solo cavi in rame.

@ Corrente nominale di cortocircuito (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Idonei all’'uso in un circuito elettrico con una perdita di corrente simmetrica
non superiore a 100 kA rms con max. 500 V.

@ Requisiti di protezione da sovraccarico
| servoamplificatori MR-J4-A(4) sono dotati di protezione da sovraccarico
elettronica dell'uscita del servomotore, concepita per il 120 % della cor-
rente di uscita nominale (corrente a pieno carico) del servoamplificatore.

@ Scarica del condensatore

2.4 Avvertenze di protezione e misure di protezione generali

ATTENZIONE

PERICOLO

I

Osservare le avvertenze e le misure di protezione!

Per un impiego appropriato del servoamplificatore MR-J4-A(4) osservare
i punti seguenti:
@ |dispositivi di sicurezza ed i sistemi di sorveglianza tecnici di sicurezza devono

essere montati e messi in funzione esclusivamente da persone autorizzate
addestrate in termini di sicurezza.

@ Tuttiidispositivi di sicurezza (interruttori, relé, PLC, cablaggio ecc.), il quadro

elettrico e tutte le valutazioni di rischio e di guasto devono soddisfare
i requisiti della norma EN ISO 13849 e della norma EN ISO 13849-2 e devono
raggiungere almeno il livello di sicurezza necessario per la certificazione.
Osservare le corrispondenti avvertenze e requisiti degli standard di sicurezza.

@ Nel montaggio, installazione e funzionamento del servoamplificatore MR-J4-A(4)

osservare gli standard e le norme nazionali vigenti.

@ Attenersi in caso di rumori inconsueti durante l'esercizio di prova alle

rispettive indicazioni riportate nei manuali.

@ Con riferimento all'installazione, funzionamento ed alla manutenzione perio-

dica del servoamplificatore MR-J4-A(4), osservare le norme e disposizioni
nazionali, e specialmente

- la Direttiva macchine 2006/42/EC,

- laDirettiva EMC 2014/30/EU,

- la Direttiva bassa tensione 2014/35/EU e

- le norme per la sicurezza sul lavoro/legge per la sicurezza sul lavoro.

@ |l costruttore ed il proprietario della macchina, nella quale viene incorpo-

rato il servoamplificatore MELSERVO MR-J4-A(4), sono responsabili della
acquisizione e osservanza di tutte le norme applicabili e disposizioni rile-
vanti per la sicurezza.

@ Osservare assolutamente tutte le avvertenze, ed in particolare le avvertenze

speciali sul funzionamento in prova nei manuali.

@ |l funzionamento in prova deve essere eseguito esclusivamente da perso-

nale specializzato o appositamente addestrato ed autorizzato. La registra-
zione e la documentazione del funzionamento in prova devono essere
svolte in modo che in qualsiasi momento possano essere ricostruite e com-
prese da terzi.

@ |l montaggio ed il cablaggio devono essere eseguiti conformemente alle

norme di sicurezza valide per il caso singolo specifico.

@ La funzione "Disattivazione coppia in sicurezza" (STO - Safe Torque Off),

conformemente alla norma IEC 61800-5-2, ha solo lo scopo di separare con
certezza il servomotore dalla tensione di funzionamento. Essa non impedi-
sce che l'albero motore continui a girare oppure si riavvii a causa di una
forza esterna ed imprevista. Se si vuole impedire con certezza la rotazione
dell'albero motore a causa di una forza esterna, sono necessari dispositivi
supplementari, come ad esempio un freno oppure un contrappeso.

@ Con riferimento all'emissione di tensioni d'interferenza propagate via cavo

nel campo di frequenza da 150 kHz a 30 MHz, i servoamplificatori MR-J4-A(4)
soddisfano i requisiti EMC per azionamenti elettrici a velocita variabile con-
formemente alla norma DIN EN 61800, parte 3.

@ Prima del montaggio, cablaggio o messa a punto di ogni dispositivo di sicu-
rezza leggere assolutamente con attenzione le relative istruzioni per I'uso.

@ Accertarsi che tutti i dispositivi di sicurezza montati, come interruttori di
sicurezza, rel¢ di sicurezza, sensori di sicurezza ecc., soddisfino gli stan-
dard richiesti. Tutti i componenti di sicurezza forniti dalla Mitsubishi
Electric sono certificati dal TUV conformemente ai requisiti delle norme
EN ISO 13849-1 categoria 3, PL ee IEC 61508 SIL 3.

@ La sicurezza ¢ garantita solo se tutti i dispositivi di sicurezza dell'im-
pianto sono completamente montati e messi a punto.

@ Procedere a tutte le valutazioni di rischio ed altresi all'accertamento del
livello di sicurezza della macchina/impianto considerando la stessa come
un tutt' uno nei riguardi della sicurezza. Si consiglia di fare certificare la
conformita dell'impianto da un Istituto indipendente simile al TUV.

@ Affidare i lavori di installazione, collaudo, riparazione o manutenzio-
ne della macchina, dei rispettivi componenti solo a personale tecnico
qualificato. Il rispettivo assemblaggio ed esercizio va riservato unica-
mente a personale tecnico appositamente addestrato (ISO 13849-1
tabella F.1 n.5).

@ Per escludere malfunzionamenti dei dispositivi di sicurezza a causa di
errori multipli, eseguire sull'impianto regolari controlli di errori con-
formemente a quanto prescritto delle norme. Indipendentemente dal
livello di sicurezza del sistema, il controllo errori deve essere eseguito
almeno una volta all'anno.

@ Nel caso di guasto ad entrambi i transistor di segnale e potenza nel
ponte raddrizzatore, il servomotore compira al massimo mezzo giro.

3.1.2 Elementi di comando
MR-J4-A(4)

=
BEERER °
°

| == w1 =

m=n)

N° | Denominazione Descrizione

LED a 5 tasti e 7 segmenti per la
visualizzazione di stato del ser-
voamplificatore, codice di
allarme e parametri.

@ | Display

Tasti di comando

e ® ® ® @

MODE UP DOWN SET

Per impostare visualizzazione di
stato, funzione di diagnosi, indi-
cazione di allarme e imposta-
zione parametri.

ATTENZIONE

I servoamplificatori MR-J4-A(4) soddisfano la Direttiva EMC 2014/30/EU
ed i requisiti rilevanti della norma EN 61800-3 (secondo ambiente/cate-
goria PDS "C3").I servoamplificatori MR-J4-A(4) sono pertanto idonei solo
per l'impiego in ambiente industriale e non sono idonei per l'uso privato.

PERICOLO

2.5 Rischio residuo

Il costruttore dell'impianto & responsabile delle valutazioni di rischio e di qual-
siasi rischio residuo da esse risultante. In seguito si elencano tutti i rischi residui
delle funzioni STO (Disattivazione coppia in sicurezza) e EMG (SPEGNIMENTO
DI EMERGENZA/ARRESTO DI EMERGENZA). Si esclude in ogni caso una respon-
sabilita della Mitsubishi Electric per il verificarsi di danni o lesioni personali ori-
ginati da questi rischi residui.

Pericolo di scossa elettrica — Non toccare subito dopo il disinserimento
dell’alimentazione elettrica 1’unita motrice o il cablaggio. Il tempo di sca-
rica del condensatore equivale a min. 15 minuti.

ATTENZIONE

@ Protezione del circuito terminale (Branch Circuit Protection)
In sede di installazione negli Stati Uniti va prevista una protezione del cir-
cuito terminale (Branch Circuit Protection) conformemente all’Electrical
Code e in osservanza delle norme locali applicabili.
L'installazione in Canada richiede una protezione del circuito terminale
(Branch Circuit Protection) conformemente al Canada Electrical Code e in
osservanza delle norme locali applicabili.

@ Interrompere il cablaggio delle funzioni di sicurezza prima di proce-
@ Proteggere i cavi da possibili danni (canaline interne all’armadio elet-

@ Osservare durante i lavori di posa e crimpaggio le dovute distanze

dere al cablaggio degli altri segnali (ISO 13849-1 tabella F.1 n.1).

trico, guaine per cavo ecc.).

conformemente a tensione/tipo di segnale.

2.6 Smaltimento

Smaltire le apparecchiature inservibili o non riparabili conformemente alle
vigenti norme di smaltimento dei rifiuti del proprio paese (ad es. codice
secondo il decreto per il Catalogo europeo dei rifiuti: 16 02 14).

2.7 Trasporto di batterie al litio

Osservare durante il trasporto di batterie al litio le norme e disposizioni appli-
cabili, come per es. quelle delle Nazioni Unite (ONU), delle organizzazioni inter-
nazionali per |'aviazione civile (ICAO) o |'organizzazione marittima
internazionale (IMO). Le batterie opzionali (MR-BAT6V1SET e MR-BAT6V1)
sono composte da una cella al litio CR17335A e non sono soggette alle norme
ONU per merci pericolose (classe 9).

3 Descrizione del prodotto
3.1 Servoamplificatore MR-J4-A(4)

3.1.1 Descrizione funzionale

@ |l controllo del servoamplificatore MR-J4-A(4) si svolge attraverso due
ingressi analogici o un ingresso a catena d'impulsi. Il segnale di comando &
trasformato in corrente proporzionale in grado di azionare il servomotore.
Il comando prevede una regolazione di regime, posizione o coppia.

@ | servoamplificatori MR-J4-A(4) dispongono della funzione integrata STO
(Disattivazione coppia in sicurezza). Questa funzione consente uno spegni-
mento sicuro del servomotore, senza bisogno di separare il servomotore
galvanicamente dall'alimentazione elettrica.

@® Un encoder o trasduttore di posizione supplementare puo essere montato

sul carico movimentato per retroazionare la posizione attuale del carico sul

servomotore. Si ottiene cosi un circuito di regolazione chiuso per il posiziona-
mento. Con parametri si possono selezionare i seguenti modi di regolazione:

- Regolazione con encoder applicato sul lato carico

- Regolazione con encoder del motore

- Regolazione con doppia retroazione (encoder motore ed encoder lato carico)

Per ulteriori informazioni sulla configurazione e impostazione dei modi di

regolazione consultare il manuale per I'uso del servoamplificatore MR-J4-A(4).

NOTA

Per ulteriori dettagli sui dati visualizzati e sulle posizioni degli interruttori con-

sultare il manuale per I'uso del servoamplificatore MR-J4-A(4).

4 Montaggio/smontaggio
ALTO

Quadro elettrico f Quadro elettrico

Y %

Spazio per il cablaggio

Servoamp/llflcatore 80 mm

=10 mm _ 72 =10mm

Servoamplificatore

=40 mm

///////////////ﬁ* 7

BASSO



Direzione di ioe

Morsetti di potenza

Non ostruire le aperture di ingresso e di uscita dei servoamplificatori
e servomotori, che sono dotati di una ventola di raffreddamento.

Montare le unita o le opzioni che sviluppano molto calore, come ad es.
resistenze di frenatura, in modo che il calore non influenzi o danneggi
il servoamplificatore.

Montare il servoamplificatore solo su una superficie verticale e presta-
re attenzione alla corretta direzione verticale.

All'atto del montaggio, prestare attenzione affinché trucioli di foratu-
ra o residui di rame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione provocando cosi cortocircuito.

Impedire l'ingresso di olio, acqua, polvere di metallo ecc. attraverso le
fessure di aerazione del quadro elettrico oppure attraverso una vento-
la di raffreddamento installata sul tetto.

Se il quadro elettrico ¢ installato in un ambiente inquinato da gas cor-
rosivi, sporcizia o polvere, immettere nel quadro elettrico aria pura
dall'esterno attraverso un sistema di tubi chiuso, che crei nell'interno
del quadro elettrico una sovrapressione, che impedisca la penetrazio-
ne nel quadro elettrico di polvere, gas ecc.

Fissare il servoamplificatore MR-J4-A(4) con viti alle previste aperture
superiori ed inferiori di fissaggio dei dispositivi.

Cablaggio

y;

PERICOLO

Prima dell'installazione disinserire la tensione di alimentazione del
servoamplificatore ed altre tensioni esterne.

Prima di iniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di alme-
no 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si ¢ spento. Accertarsi poi, con
un voltmetro o multimetro, che il valore della tensione sui morsetti
(P+) e (N-) si sia ridotto ad valore non pericoloso. Altrimenti sussiste
pericolo di una scarica elettrica. Controllare prima sempre che il led
"CHARGE" sul lato frontale del servoamplificatore si sia spento.
Collegare regolarmente a terra il servoamplificatore ed il servomotore.

ATTENZIONE

Usare il servoazionamento solo nelle condizioni ambientali descritte
nel manuale d'uso del servoamplificatore. Il servoazionamento non
deve essere esposto a polvere, nebbia d'olio, gas corrosivi o inflamma-
bili, forti vibrazioni o urti, temperature elevate, condensa o umidita.
Se tuttavia l'unitd dovesse funzionare in queste inammissibili condi-
zioni ambientali, sussiste il pericolo di una scarica elettrica, di incen-
dio, danni o di un rapido deterioramento.

All'atto del montaggio prestare attenzione affinché trucioli di foratu-
ra o residui di rame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione provocando cosi un cortocircuito.

Non toccare componenti conduttori di tensione del servoamplificato-
re, quali ad esempio 1 morsetti di collegamento o i connettori.

Non toccare il servoamplificatore, il servomotore o la resistenza di frena-
tura opzionale durante o subito dopo il funzionamento sotto tensione.
T componenti si riscaldano notevolmente e sussiste pericolo di ustioni.

I servoamplificatori MELSERVO MR-J4-A(4) soddisfano i requisiti EMC
per gli azionamenti elettrici a velocita variabile secondo la norma DIN
EN 61800, parte 3: EMC.

Il montaggio deve essere conforme alla norma EN 50274.

11 cablaggio elettrico deve essere conforme alla norma EN 60204-1.
Conformemente alla norma EN 60204-1, la tensione di alimentazione
deve essere in condizione di sopportare brevi cadute di tensione di 20 ms.

ATTENZIONE Denominazione Segr.\ale __ : _
L1,L2,L3 Tensione di alimentazione circuito di potenza
@ [ dispositivi devono essere montati solo nella posizione prescritta. L11,L21 Tensione di alimentazione circuito di comando
In caso contrario puo verificarsi un guasto. N— Unita di frenatura opzionale
@ Rispettare le distanze prescritte fra servoamplificatore e interno pare- - - — - .
te del quadro elettrico o altri dispositivi. P+, C,D Resistenza(i)(e)/unita di frenatura opzionale(i)
@ Per rispondere al grado di inquinamento 2, montare il servoamplifica- U v,w Morsetti lato servomotore
tore nella giusta posizione verticale all’interno di un armadio elettrico P3,P4 Valvola a farfalla del circuito intermedio DC opzionale
con protezione IP54. - "
Non montare servoamplificatori e servomotori difettosi o con parti mancanti. PE Linea diterra

Collegamento 1~, 200-240 V AC per MR-J4-10A-MR-J4-70A
Tasto ARRESTO

RAT DIEMERGENZA OFF  ON mc
Malfunzio- 0 w
namento MC SK
Servoamplificatore Servomotore
MCCB MC
,,,,,

NG U h Motore
monofase v
200-240V AC . |

w
€]
* Logica b Cz;v o
negativa CN2 encoder Encoder|
L
Tensione di L21
alimentazione Stop Y
Circuito di potenza immediato 2*|CN1
i EM2 CN1| 24VDC+10%
Servo ON e IDOCOM———|
DICOM ALM RAT} Malfunzio-
24VDC+10% namento*
CN8
Connettore di corto- Encoder esterno
circuito(non utilizzando ]
la funzione STO) (Solo MR-J4-A-R))

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-J4-10A-MR-J4-350A

Tasto ARRESTO
RAT DIEMERGENZA OFF  ON mc
Malfunzio- o0 = =
namento MC SK

Servoamplificatore Servomotore

MCCB
IR, S VU &5
Ltk UugT U Motore
v
trifase -
200-240V AC .
* Logica oD N2 Cavo Encoder
negava QL1 [ encoder
Tensione di 121 H H )
alimentazione _Stop : J
Circuito di potenza immediato 2* [CN1
1 EM2 CN1| 24VDC£10%
Servo ON -_———— SON bocoml——— )
ALM RA1| Malfunziona-
DICOM mento*
24VDC£10%
N8 oL,

Connettore di corto- Encoder esterno
circuito(non utilizzando []
la funzione STO) (Solo MR-J4-A-R))

® Quando la sezione delle linee di allacciamento per L11 e L21 & inferiore rispetto

alle sezioni di L1, L2 e L3 & necessario prevedere un interruttore di potenza incap-
sulato (MCCB).

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-J4-500A

Tasto ARRESTO
RAT DIEMERGENZAOFF  ON mc
Malfunzio- °0 = =
namento MC SK

Servoamplificatore Servomotore
McCCcB
—x
Motore
—x u
—X v
trifase w
200-240VAC )
* Logica Cavo
negativa CN2|  encoder Encoder
C_
Tensione di TE4
alimentazione Stop imme=T 0 _
Circuito di potenza iato2*
P diato2 - N1 | 24VDC£10%
Servo ON % POCoM
v SON ALM RA1| Malfunziona-
DICOM mento*
24VDC+£10% N8
Connettore di corto- eN2L Encoder esterno
circuito (non utilizzan- ]
do la funzione STO) (] (Solo MR-J4-A-R))
Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-J4-700A
Tasto ARRESTO
RAT DIEMERGENZAOFF  ON mc
Malfunzio- s0 = -
namento MC SK
Servoamplificatore Servomotore
MCCB
A e T Resistenza | |
—x ¢ L2 difrenatural ¢ y_KMotore
N interna v
trifase w
200-240V AC )
* Logici:] ,,,,,, CE;VO
negativa o N- CN2 encoder Encoder
o P3 H H )
Tensione di . P4 [
alimentazione 1

top
Circuito di potenza immediato 2*|CN1

CN1| 24VDC+£10%

EM2
Servo ON —————— SON Ipocomf————
RA1 Malfunzi
P ALM alfunziona-
mento*

24VDC+10%
CN2L!

Connettore di cortocir- Encoder esterno

cuito (non utilizzando []

la funzione STO) (] (Solo MR-J4-A-RJ)
Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-J4-11KA-MR-J4-22KA

Tasto ARRESTO o
RA1 DIEMERGENZA OFF Tensione di

mcC
ON
alimentazione
MNWM MC SK | del ventilatore

namento McCB
Servomotore
MCCB
Motore
—X Y
— x v
trifase : w
200-240VAC - - [€)
Resistenza di
frenaturainterna |
* Logica s
negativa Encoder
Tensione di s . va
alimentazione Stop diato A
Circuito di potenza iMmediato 2% g
o+ gwp| _CN1[24VDC#10%
Servo ON SON Malfunziona-
éi DicOM mento*
24VDC£10%
CN8
Connettore di cortocir- CNaL Encoder esterno
cuito (non utilizzando la
funzione STO) (Solo MR-J4-A-RJ)

Collegamento 3~, 380-480 V AC per MR-J4-60A4-MR-J4-350A4
Tasto ARRESTO Off
RA1 DIEMERGENZA

ON MC

MC SK

Malfdnzio-
namento
Trasformatore

Servoamplificatore Servomotore
MCCB
,,,,,,
% U LMotore
Py v
trifase
380-480V AC w
®
* Logica =
negativa Cavo Encoder
| CN2|  encoder
oL
Tensione di Stop imme- ; ] 7|:27111
alimentazione diato2* o
Circuito di potenza - v ONT| 24V DC+10%
Servo ON -_—————————— SON [POCOM———— RAT Malfunziona-
DIcOM ALM mento®
24V DC+10% N8
Connettore di corto- CN2L Encoder esterno
circuito (non utilizzan- [] (Solo MR-J4-A-RJ)
do la funzione STO)

Collegamento 3~, 380-480 V AC per MR-J4-500A4-MR-J4-700A4
Tasto ARRESTO .
RA1 DI EMERGENZA

o® &

ON mC

“ I MC SK

trifase
380-480V AC

* Logica
negativa

Tensione di
alimentazione
Circuito di potenza

Stop
immediato 2*

Servo ON

24VDC+10%

Connettore di cortocir-
cuito (non utilizzandola

funzione STO)

TP

Servoamplificatore

Malfunzio-
namento
Trasformatore

Servomotore

Cavo
encoder

Encoder

CNT| 24VDC+10%

pocom RA1| Malfunziona-

ALM mento*

(Solo MR-J4-A-RJ)

] Encoder esterno

Collegamento 3~, 380-480 V AC per MR-J4-11KA4-MR-J4-22KA4
Tasto ARRESTO

Tensione di

MC
RAT DIEMERGENZA OFF  ON e e
Malfunzio- o W ] e sk | delventilatore
namento

Trasformatore

Servoamplificatore

trifase i
380-480VAC '
Resistenzadi |-
frenatura interna. | T52 N
oLl
L1
* logica 7
negativa e
S
P3 !
Tensione di Pa 1
alimentazione Stop diato 2* |eny !
Circuito di potenza IMmediato CN1
EM2
Servo ON SON
DICOM
24V DC+10% N8

Connettore di cortocir-
cuito (non utilizzando

la funzione STO)

MCCB

Frenomotore | Servomotore \-%-
dinamico esterno|
opzionale Motore!
U
\
w
€]
ventola
BU
BV
BW.
Cavo
[ encoder Encoder

24V DC+10%

RAT Malfunziona-
mento*

[ Encoder esterno

(Solo MR-J4-A-RJ)




Interfaccia digitale a logica positiva
Se si vuole realizzare un cablaggio in logica positiva, osservare gli schemi seguenti.
@ |Ingressi digitali DI-1 in logica positiva (CN1)

Servoamplificatore

Ca.6,2kQ

t' \T Interruttore
i
-

DICOM
it
Ca.5mA 24V DC+10 %,
VCes = 1,0V 500 mA
ICEO = 100 pA

@ Uscite digitali DO-1 in logica positiva (CN1)
Corrente nominale di uscita: <40 mA, max. corrente di output: <50 mA,
Picco d'inserimento corrente di output: <100 mA
Servoamplificatore
inversione di polaritd

del diodo danneggia il
servoamplificatore,

Caduta di tensione
nel servoamplifica-
tore: =26V

24V DC+10 %,

500 mAQ®

@ I caso la caduta di tensione & troppo alta per consentire I'esercizio di un relé, la
tensione & aumentabile a max. 26,4 V.

Layout dei morsetti
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[
9, o |©
o e 7] el “"" oK bﬂﬂﬂﬂlllﬂﬂﬂﬂﬂ
ﬂ TE1-1 TE3 TE2
& I EIEED e o
C
Tea N - TE1-2 TE1
o] DiDEEEE [ elE e [v]v]w]
U —
v 1 PE TE2 TE3 PE
W] S =
PE TE1
PE TE2

MR-J4-350A4

MR-J4-10A-MR-J4-200A MR-J4-350A

TE3

TE1
[U]efs]p+[cJulv]w]

PE

CNP1

CNP2

CNP3
!

PE

TE2

TE1-1
BRI
TE1-2

RIS

PE TE2

TE1-1
][] U VW]
TE1-2

[p3[PalP+ c L7TN]

TE2
TE1

TE2 TE3

D

TE1
[U]]i]p+[cJulv]w]

TE3 PE
T

TE1-1
EEEE
TE1-2
BRREE

PE TE2




Servomotori utilizzabili

6.2 Ingressi/Uscite Digitali e Analogici

Comunicazione

® con coppia massima del 400 %

L'involucro dell'attacco CN1 e colle-
gato al morsetto PE (@) del servoam-
plificatore.

Servoamplifi Motore. Motore.linegre M9tnre Direct Servoampli- | Motore Motore lineare Motore Direct CN1 Segnale Simbolo | Operando Connettore| Pin
catore rotatorio (lato primario) drive ficatore rotatorio (lato primario) drive . — " - Ingresso Uscita SoP
HG-KRO53 Pin Posizione | Regime Coppia 5
HGKR13, HG-SR1524, 2 — Ve VLA v SDN _ 2
MR-J4-10A 3 R0é3 _ _ HG-SR2024, 2 7 A A v RDP Interfaccia RS422/RS485 CN3 3
HG-MROS3, HG-JR1534, -
HG-MR13 MR-J4-200A4 | HG-JR2034, | — — 5 LAR LAR LAR — v RDN 6
MR-J4-20A :g-m{zzss, tmﬂ%g’ég'g%‘?ggg' TM-RFM002C20 HG-JR734 D, 6 LB LB LB — v
: . . . HG-JR1034 @ 7 LBR LBR LBR — v Tensione di alimentazione
LM-H3P2A-07P-BSSO, = 5
HG-KR43 LM-H3P3A-12P-CSS0, HG-SR3524, 8 LZ LZ LZ — v Simbolo | Operando Connettore| Pin
MRJ4-40A |\ Tueis LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFM004C20 HG-JR3534, 9 LZR LZR LZR v . AU 20
) LM-U2PAD-10M-0SS0, MR-J4-350A4 HG-JR-1534 O, - 10 PP — — v — DICOM | Comune degli ingressi digitali 7
— LM-U2PAF-15M-0550 HG-JR-2034 @ T PG — — v — — %
MRJGOA  |MGSRS2 | LM-U2pBD-1sM-1sso |TV-REMO0GC20, HG-SR5024, 15 SON SON SON v - DOCOM | Comune delle uscite digital 47
HG-JRS3 TM-RFMO0GE20 MR-J4-500A4 | HG-R5034, - 16 — SP2 SP2 v — 15V DC (uscita alimentazione di tensione,
HG-JR3534 @ P15R X ' 1
HG-KR73 LM-H3P3B-24P-CSS0, 17 PC ST1 RS2 (4 corrente di output =30 mA) Nt
HG-MR73 LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO12E20, HG-SR7024, 18 T ST2 RS1 v — Alimentazione di tensione per il sistema
MRJ4-70A | 2o LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFM012G20, HG-JR6014, 19 RES RES RES v — OPC "Open Collector" 12
HoJR73 LM-K2P2A-02M-15S1, | TM-RFM040J10 MR-J4-700A4 |HG-JR701M4, | — _
LM-U2PBF-22M-1550 HG-JR7034, 22 INP SA - - v 3
HG-SR81, HG-JR5034 @ 23 ZSP ZSP ZSP — v 28
MR-J4-100A :g:fg:gg' — TM-RFMO18E20 HG-JR8014, 24 INP SA — — v Punto di riferimento per segnali analogici 30
o) MR-J4-11KA4 | HGRI2K14, | _ 25 TLC TLC VLC — v LG e di comando (i pin sono internamente col- 34
HG-JRS3 HG-JR9034, 57 TLA TAD TC v _ legati tra loro) 1
HG-SR121, HG-JRT1K1M4 CN3
HG-SR201. 33 opP oP oP — v 7
HG-SR152, MR-Ja-15Kpq | MGARISKI4, | - 35 NP — — v — N6 1
HG-SR202. | LM-H3P3D-48P-C550, HG-JR15K1M4 36 NG v feri
HG-UR152, LM-H3P7B-48P-ASS0, HGJR20K14, - - - STOCOM | Punto di riferimento per STO1/STO2 Ns 3
MR.J4-200A |HG-RR103,  |LM-H3P7C-72P-ASSO, | MR-J4-22KA4 |HG-JR25K14, | LM-FP5H-60M-1550 | — dl R sP1 sP1 v - TOFCOM | Punto di riferimento per TOFB1/TOFB2 8
HG-RR153, tmigﬁ?gi’gﬂ; 5222’1 HG-JR22K1M4 42 EM2 EM2 EM2 v - SD Schermatura Involucro
HG-JR153, - -03M-2551, — —
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550 ® Con coppia massima del 400 % 43 LsP LsP v
HGJR73 ({) 44 LSN LSN — v —
HoR103 ® NOTA 45 LoP LoP LoP v — .
HG-SR301 Per maggiori informazioni sulla configurazione e il cablaggio compatibile di 48 ALM ALM ALM - v 7 cura € manutenzione
HG-SR352: servomotori consultare il manuale d’uso del rispettivo servomotore. 49 RD RD RD — v 7.1 Punti di controllo
HG-UR202, LM-H3P7D-96P-ASS0, TM-RFM048G20, 6 Segl‘la'i 13,14, 26,
HG-RR203 LM-K2P2C-07M-1551, 29 31,32 _
MR-J4-350A " |(mk2p3C-1am-1ss1, | TM-REMO072G20, sanifi ; ; 37-40,50 PERICOLO
HG-JR353,® IM.U2P2C-60M-2550 | TM-RFM120J10 6.1 Significato e layout dei segnali it
HG-JR153 ® Collegamento USB @ Selezione funzione con parametri ® Prima d'iniziare i lavori di manutenzione o d'ispezione, osservare un
HG-JR203 Collegamentosegnal NS Attacco ) tempo di attesa di almeno 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si
HG-SR421, ° eg‘?o—le/o%sl\fsg ?¢ Servoamplificatore monitor CN6 Funzione STO & spento. Accertarsi poi, con un voltmetro o multimetro, che il valore
HG-SR502, LM-FP2D-12M-1550 Simbolo | Operando Connettore| Pin della tensione sui morsetti (P+) e (N-) si sia ridotto ad un valore non
HG-UR352, LM-FP4B-12M-1550. S R pericoloso. Altrimenti sussiste pericolo di una scarica elettrica. Con-
HG-UR502 - -12M- 3 egnali di ingresso . S . H R .
MR-J4-500A g LM-K2P2E-12M-1551. | TM-RFM240J10 - - trollare prima sempre che il led "CHARGE" sul lato frontale del servo-
HG-RR353, LM-K2P3E-24M-1551. Collegamento segnale STO1 STO1 segnale di spegnimento N8 4 amplificatore si sia spento.
:ngRSS(?;" LM-U2P2D-80M-2550 ﬁ% STO2 STO2 segnale di spegnimento 5 @ 1 lavori di manutenzione o di ispezione devono essere eseguiti solo da
’® 1 2% Segnali di uscita un elettricista specializzato qualificato, autorizzato, che abbia piena
HG-JR353 2 127 | o competenza degli standard di sicurezza della tecnica di automazione.
HG-SR702 — 3 —1 28 TOFB1 Segnale di risposta dello stato STO1 CN8 6 Altrimenti sussiste pericolo di una scarica elettrica. In caso di ripara-
HG-JR601, LM-EP2F-18M-1550, Rsfztg%%gs 4 1291 TOFB2 | Segnale dirisposta dello stato STO2 7 zione o sostituzione necessarie, rivolgersi al proprio ufficio vendita
MR-J4-700A | HG-JR701M, - N - L - —1 5 =] 30 competente o0 ad uno dei propri interlocutori di vendit:
LM-FP4D-24M-1 N3 D propri interlocutori di vendita.
HG-JR703 241550 e S 121,]| usdtamonitor
HG-JRS03 ® 8 L1331 Simbolo | Operando Connettore| Pin
HG-JR8O1, |§| "o —{ 34 : . . ‘ ATTENZIONE
HG-JR903 LM-EPAF-36M-1550 xR] - 10— 351 MO1 Uscita analogica monitor 1 NG 3 . - ; -
MR-J4-11KA HG-JR11KIM - -36M- — . . T 1 7 36 MO2 Uscita analogica monitor 2 5 ® Non eseguire prove di }folamento .(delyla resnstenz? dlsolamento)‘ con
HG-JR12K1 VRl 7 1—3 ; un test'er sul servoamplificatore, poiché questo pud comportare difetti
MR-Ja-15kA | FGRISKT, ) 1 ppap agm-15s0 | — Salo MR-J4-A-R): M 39— ° (Ii;oilzz:?:ea:;zrg;care di riparare il dispositivo
HG-JR15KTM connettore encoder esterno CN2L 1 15[ | 40 D D Lo -
HG-JR20K1 (per encoder seriale) 1 16l 41|
MRJ4-22KA | HG-JR22KIM, |— — A sl 4%
HG-JR25K1 Attacco ? 19 Z 44
HG-SR524, batteria I I
MR-J4-60A4 - ! — — 1 21 [~ 46
HG-JR534 221 | 47 | —
HG-SR1024, I —
HG-JR1034, - - (per encoder incrementale A/B/Z) 25 50
HG-JR534 D )—




Si consiglia di eseguire regolarmente i seguenti controlli:

(@ Controllare che sui morsetti non vi siano viti allentate. Stringere di nuovo le
viti allentate.

Servoamplifi- Coppie di serraggio [Nm]

catore L1/L2/13[L11/L21 [N-/P+ [P3/P4] € [ D [u/v/w] PE

MR-J4-10A-
MR-J4-350A
MR-J4-60A4-
MR-J4-350A4

MR-J4-500A 12 1.2

MR-J4-500A4 12 08 12 12
MR-J4-700A i ’ i —
MR-J4-700A4

MR-J4-11KA-
MR-J4-15KA
MR-J4-11KA4-
MR-J4-15KA4

3,0 1.2 3,0 — 3,0

MR-J4-22KA 6,0 1,2 6,0 _ 6,0

MR-J4-22KA4

(@ Controllare che i cuscinetti, il freno ecc. del servomotore non emettano rumori insoliti.

® Controllare che il cavo e simili non presentino danni o interruzioni. Stabilire
i cicli di controllo conformemente alle rispettive condizioni operative.

@ Controllare che tutti i connettori siano saldamente in sede sul servoamplificatore.

(® Controllare eventuali danni ai connettori.

(® Controllare la presenza di depositi di polvere sul servoamplificatore.

@ Controllare che il servoamplificatore non emetta rumori insoliti.

Controllare lo stato dell'albero motore e delle parti ad esso accoppiate.

7.2 Durata utile

Le parti seguenti devono essere sostituite regolarmente. Una parte trovata
difettosa deve essere immediatamente sostituita, anche se la sua durata utile
non é stata ancora raggiunta. Condizioni d'impiego ed ambientali estreme
possono abbreviare il ciclo di vita. Per i ricambi rivolgersi al proprio ufficio ven-
dita o interlocutore di vendita competente.

8 Trasporto e stoccaggio

ATTENZIONE

9 Specifiche tecniche

9.1 Servoamplificatori MR-J4-A(4)

@ Al fine di evitare danni, usare per il trasporto i dispositivi di sollevamen-

to corretti.

@ Non accatastare i servoamplificatori imballati in pile piu alte di quan-

to € consentito.

@ Non sollevare il servomotore dai cavi di collegamento, dall'albero mo-

tore o dall'encoder.

@ Durante il trasporto non usare il coperchio frontale per spostare il ser-

voamplificatore. Il servoamplificatore potrebbe cadere.

@® Montare il servoamplificatore su supporto avente una portata ade-
guata, conformemente a quanto prescritto nel manuale d'uso.

@ Non salire sui dispositivi, né calpestarli. Non appoggiare oggetti pe-
santi sui dispositivi.

@ Per informazioni sul trasporto e manipolazione della batteria opziona-

le consultare il manuale per l'uso del servoamplificatore MR-J4-A(4).

Osservare le condizioni seguenti per lo stoccaggio ed il funzionamento.

Ambiente Condizione
. da 0°Ca+55°C, classe 3K3
Funzionamento (IEC/EN 60721-3-3)
Temperatura @ da -20a 65 °C, classe 2K4
ambiente Trasporto (IEC/EN 60721-3-2)
Stoccaggio® da -20°Ca+65 °C, classe 1K4

(IEC/EN 60721-3-1)

Umidita atmos- Funzionamento,

9.2 Dimensioni

ferica relativa trasporto, da5a90%RH
ammessa stoccaggio
Resistenza Funzionamento | classe 3C2 (IEC/EN 60721-3-3)

contro sostanze Trasporto @ classe 2C2 (IEC/EN 60721-3-2)

chimiche attive

Stoccaggio @ classe 1C2 (IEC/EN 60721-3-1)

Funzionamento | classe 3B1 (IEC/EN 60721-3-3)

Condizioni ambien-

tali biologiche classe 2B1 (IEC/EN 60721-3-2)

Trasporto @

Stoccaggio ® classe 1B1 (IEC/EN 60721-3-1)

10 Hz-57 Hz con corsa costante
di 0,075 mm,
57 Hz-150 Hz con accelerazione

Valori di prova costante di 9,8 m/s* (1 g)anorma

Parte Valore orientativo di durata
Condensatore di livellamento 10anni ®
Numero di inserimenti e stop imme-
Relé diati: 100 000
Numero di inserimenti/disinseri-
menti per STO: 1 000 000
Ventola 10 000-30 000 ore (2-3 anni)
Durata di back-up | & £ [Rotatorio | ca. 20 000 ore
dellabatteria® | g g | Directdrive | ca.5 000 ore

Batteria® 5 anni dalla data di produzione

@ £ influenzato da correnti di picco e perdite di capacita. La durata utile dipende in
gran parte da temperatura ambiente e condizioni di funzionamento. La durata del
condensatore sopra indicata si raggiunge con il funzionamento in un ambiente
normale climatizzato. (Massima temperatura dell'aria ambiente: 40 °C)

@ Condizione: alimentazione di tensione disinserita, temperatura ambiente 20 °C.
La durata di back-up si riferisce all'uso di una batteria MR-BAT6V1SET per MR-J4-CJA(4)
con alimentazione di tensione del servoamplificatore disinserita. Dopo la prima
messa in funzione, sostituire le batterie entro tre anni, indipendentemente se il
servoamplificatore & stato inserito o meno. In caso di utilizzo della batteria al di la
della durata di back-up specificata pud eventualmente apparire il messaggio
[AL. 25 Pos. Cancellata posizione valore assoluto].

@ La qualita delle batterie peggiora con lo stoccaggio. La durata utile si riferisce alla
data di produzione ed é valida indipendentemente se la batteria ¢ stata inserita
ed utilizzata o meno.

Circuito di potenza

Tutti gli altri requisiti sono conformi alla precedente tabella.

Resi \za IEC/EN 61800-5-1 (test Fc tratto
alle vibrazioni da IEC 60068-2-6)
Funzionamento |5,9 m/s>(0,6 g)
Trasporto @ classe 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)
Stoccaggio ® classe TM2 (IEC/EN 60721-3-2)

Caratteristica |MR-J4-[] 60A4-22KA4
Circuito di .

Tensione potenza trifase 380-480 V AC, 50/60 Hz

dialimen- —— p

tazione | Circuito di monofase 380-480V AC, 50/60 Hz

Grado di inquinamento 2 (IEC/EN 60664-1)

Tutti gli altri requisiti sono conformi alla precedente tabella.

P20 (IEC/EN 60529), morsettiera
e copertura della griglia del venti-

Protezione IP latore esclusi

Modello aperto (UL 50)

Funzionamento,

stoccaggio Max. 1.000 m s.l.m.

Altitudine

d'installazione

Trasporto Max. 10.000 m s.l.m.

@ Nella confezione di trasporto originale

® In caso di alimentazione monofase 200-240V AC il carico dei servoamplificatori MR-J4-100A
e MR-J4-200A puo raggiungere al massimo solo il 75 % del carico nominale.

Caratteristica | MR-J4-0] 10A-70A
Circuito di
potenzs | monofase o trifase 200-240V AC, 50/60 Hz® A
Tensione ircuito di
di alimen- E:)rﬁ;';%g' monofase 200-240V AC, 50/60 Hz
tazione
Interfaccia 24V DC, £10 % (assorbimento: 500 mA,
inclusi segnali del connettore CN8) .
. . Regolazione PWM a commutazione
Sistema di comando s
sinusoidale/Regolazione di corrente Servoamplificatore LImm] | A[mm] | P[mm] Peso [kg]
Funzionidisicurezzaanorma | EN ISO 13849-1 categoria 3 PL e, EN 61508 MR-J4-10A/20A 40 168 @ 1359 0,8
EN IEC 61800-5-2 (STO) SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3 MR-J4-40A/60A 40 168 © 170 @ 1,0
Previsione di durata media di MR-J4-70A/100A 60 168© | 1850 14
funzionAamenm fino aII.a com- | MTTFd = 100 [anni] MR-J4-200A 90 168@ 195 @ 21
parsa di un guasto pericoloso ® @)

— - MR-J4-350A 90 168 195 23
Affidabilita él rlleyamento di ~ ! MRJ4-500A 105 250 20000 20
un guasto di un sistema DC=97,6 [%] o
o sottosistema MR-J4-700A 172 300 200@@ 6,2
Probabilita media di guasti _ 9 MR-J4-11KA 220 400 | 260 134
pericolosi PFH=64x10"[1/ora] MR-J4-15KA 220 400 |2600@ 134
Durata utile Ty =20 [anni] MR-J4-22KA 260 400 260©@ 18,2

=8ms MR-J4-60A4 60 168© | 1050 17
Tempo di risposta (STO i_ngresso disinserito — disinserimento MR-J4-100A4 60 168 © 1950 1,7
energia) MR-J4-200A4 20 168© | 1050 2,1
Categoria di sovraccarico 111 (IEC/EN 60664-1) ’
: MR-J4-350A4 105 250 |2000@ 36
Protezione I (IEC/EN 61800-5-1)
- - MR-J4-500A4 130 250 | 200©@ 43
Corrente nominale di K 610)
Cortocircuito (SCCR) 100 kA MR-J4-700A4 172 300 | 200 65
MR-J4-11KA4 220 400 |260©Q 134
Caratteristica ‘ MR-J4-OJ 100A-22KA MR-J4-15KA4 220 400 260©@ 13,4
Tensione di alimentazione trifase 200-240V AC, 50/60 Hz MR-J4-22KA4 260 400 |260©@ 18,2

® senza batteria MR-BAT6V1SET montata

9 senza connettore
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S MITSUBISHI ELECTRIC

Instrucciones de instalacion para
servoamplificador MR-J4-A(4)

N° de art.: 260569 ES, versién C, 26102017
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Reservados todos los derechos. No garantizamos la correccion de las informa-
ciones que describen las caracteristicas del producto ni los datos técnicos.
Material incluido

Saque el producto del embalaje y compruebe la placa de caracteristicas del servoam-
plificador para asegurarse de que concuerda con las especificaciones solicitadas.

Contenido Cantidad

Servoamplificador 1

Conector de alimentacién de tensién para CNP1/CNP2 @ 1 pﬁ:]zada

Conector de alimentacién de tension para CNP3 ® Numero de
ejesx 1

Herramienta para abrir el conector de alimentacion del ser- 1

voamplificador

Instrucciones de instalacion para el empleo seguro de la serie 1

de servoamplificadores MELSERVO-J4 (estas instrucciones)

Conector de cortocircuito CN8 1

D Nose incluye con servoamplificadores para 1 eje a partir de 5 kW.

Placa de caracteristicas

] AC SERV(

#= MITSUBISHI Ser 851367007 Numero de serie

MODEL pMR-y4-10A Denominacién de modelo
POWER: 100W Potencia

INPUT AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT:. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN. IB(NAJ0300175
Max. ing Air Temp.: 55°C
1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

TOKYD 1005310, PN ADE N JAPAN ¢——— . )
———— Pais de origen

Alimentacion permitida

Corriente nominal de salida

Estandar, n° del manual de instrucciones
Temperatura ambiente:

Clase de proteccion (codigo IP)
Identificacion KC, afio y mes

de fabricacion

Denominacion de modelo
MR-J4-10A00O
T

Vacio o entre 2y 5 caracteres alfanuméricos:

MitsubishiElectric Version especial de hardware

Serie de servo-

amplficadores AC Vaci: infiica 300V AC o
monofasica 200 V AC
4: trifasica 400 V AC
A Interface E/S de proposito general
codgn | Tomirinas | codio | Toniads
10 0,1 350 35
20 0,2 500 5
40 04 700 7
60 0,6 11K n
70 0,75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 — —

1 Acercade este documento

Este documento es una traduccion de la version original inglesa.

1.1 Documentacion para el servoamplificador
MELSERVO MR-J4-A(4)
Estas instrucciones describen la instalacion del servoamplificador MR-J4-A(4).
Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:
@® Manual de instrucciones para MR-J4-A, n° de art.: SH(NA)030107-*
@® Manual de instrucciones para MR-J4-A4/MR-J4-B4, n° de art.: SH(NA)030119-*
@® Manual deinstrucciones para servomotores lineales, n°de art.: SH(NA)030110-*
@® Manual de instrucciones para servomotores Direct Drive,
n°deart.: SH(NA)030112-*
@® Manual deinstrucciones para servomotores (Vol. 3), n° deart.: SH(NA)030113-*
@ Manual de instrucciones para encoders lineares (Vol. 3),
n°deart.: SH(NA)030111-*
@ |Instrucciones para el reconocimiento y eliminaciéon de errores para ser-
voamplificadores MR-J4, n.° de art.: SH(NA)030109-*
Esos manuales estan a su disposicién gratuitamente como descarga en nuestra
pégina web https://eu3a.mitsubishielectric.com.
Si se le presentaran dudas acerca de la instalacion y la operacién de los equi-
pos descritos en estas instrucciones, no dude en ponerse en contacto con su ofi-
cina de ventas o con su vendedor autorizado.

Por lo demas, la instalacion de dispositivos técnicos de seguridad requiere
conocimientos especiales no descritos en esta documentacion.

1.2 Funcién de la documentacién

La funcién de esta documentacion consiste en instruir a los técnicos del fabri-
cante de la maquina y/o al operador de la maquina acerca de cémo instalar de
forma segura servoamplificador MR-J4-A(4).

La documentacion no incluye manuales para el manejo de la maquina en la
que esta integrado o en la que va a ser integrado el sistema técnico de seguri-
dad. Esa informacion la encontrara en los manuales de operacién de la maquina.

1.3 Términos relacionados con la seguridad

1.3.1 Funcion de parada de la norma IEC 61800-5-2

Funcién STO (ver IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
En el MR-J4-A(4) esta integrada la funcion de "Desconexion de par segura” (STO -
Safe Torque Off). Esta funcidn desconecta de forma segura la corriente del servo-
motor sin necesidad de separarlo galvanicamente de la fuente de alimentacion.
Esta funcion de seguridad incluye:

- Parada no controlada conforme a la categoria 0 de IEC 60204-1

- Se evita un reinicio inesperado

2 Indicaciones de seguridad

Este capitulo trata aspectos relevantes para su seguridad y para la seguridad
del operador de la maquina. Antes de empezar con la instalacion es necesario
leer atentamente este capitulo.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

2.1 Profesional capacitado

El servoamplificador MR-J4-A(4) tiene que ser instalado exclusivamente por

profesionales con la formacion debida. Las condiciones que tienen que cumplir

las personas instruidas en la seguridad son:

@ Haber participado en un curso correspondiente
(Los cursos son ofrecidos en las delegaciones locales de Mitsubishi Electric.
Para mas informacion acerca de las fechas y los lugares exactos, péngase en
contacto con nuestra delegacién mas préxima.)
Haber recibido instrucciones por parte del operador responsable de la
maquina acerca del manejo de la maquina de la mismay acerca de las nor-
mas de seguridad actualmente vigentes

@ Tener acceso a todos los manuales del MR-J4-A(4), haberlos leido y estar
familiarizado con su contenido

@ Tener acceso a todos los manuales de los dispositivos de seguridad (p. ej.
barrera fotoeléctrica) que estan conectados al sistema de supervision téc-
nico de seguridad, haberlos leido y estar familiarizado con su contenido.

2.2 Empleo de la unidad

El servoamplificador MR-J4-A(4) satisface los estandares de seguridad que se
detallan a continuacion y puede emplearse tanto con el médulo de seguridad
MR-J3-D05 como con mddulos de relé de seguridad certificados o con PLCs de
seguridad.

Puede emplearse...

@® en conformidad con EN ISO 13849-1 categoria 3 PLe
@ en conformidad con EN 62061 SILCL 3

@ en conformidad con EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

@ en conformidad con EN 61800-5-1

@ en conformidad con EN 61800-3

@ en conformidad con EN 60204-1

2.3 Empleo reglamentario

El servoamplificador MELSERVO MR-J4-A(4) tiene que ser empleado siempre sélo
dentro de los limites permitidos (tension, temperatura etc., ver a este respecto las
especificaciones técnicas y la placa de caracteristicas en la unidad). Los equipos
pueden ser manipulados exclusivamente por personal con la debida formacion
y sélo en la maquina en la que han sido montados y puestos en funcionamiento
originalmente por personal con formacién especial tomando en consideracion el
manual de instrucciones del servoamplificador MR-J4-A(4).

En caso de un empleo inadecuado o no reglamentario o de modificaciones en
la unidad, Mitsubishi Electric Co. no aceptara reclamaciones de dafios y perjui-
cios de ningun tipo, tampoco en el caso de que tengan que ver con el montaje
o lainstalacion.

Secci6n de conductor [mm?]

Servoamplificador LL;I:,L:I@ L11/L21| P+ic l;éVé\%l
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2

MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 5 (AWG 14)
MR-J4-500A4 @ e 2 (AV\%ES 12)
MR-J4-700A4 @ (Avié’ 12 5 e (AV\%S 10)
MR-J4-11KA4 @ ( Av{r,’é 10) e (AV\?G 8)
MR-J4-15KA4 @ Av\?g 8 35 (AV]I?S 6)
MR-J4-22KA4 @ (A\l]/é 6) e (A\I%lé 4)

@ pe (Puesta a tierra) @

@ Sseleccione las secciones de los conductores en conformidad con la potencia de salida
del servomotor. Los valores de la tabla se basan en la potencia de salida del servoam-
plificador.

® Emplee exclusivamente los tornillos originales adjuntos para la conexion del bloque
de bornes.

@ Ejemplo de seleccion de interruptores automaticos de caja moldeada (MCCB)
y fusibles. Si el servoampilificador va a ser protegido por medio de un fusible
o uninterruptor automatico cuya capacidad de interrupcion no es menor de
- 300 A de valor efectivo y un méaximo de 240 V (con los MR-J4-A de los

tipos de 200 V)
- 10 kA de valor efectivo y un maximo de 480 V (con los MR-J4-A4 de los
tipos de 400 V)
emplee un fusible con caracteristica de disparo T o un interruptor automatico
encapsulado (UL489 Listed MCCB) de la tabla siguiente. Los fusibles y los
interruptores automaticos de caja moldeada aducidos en la tabla son ejem-
plos basados en los datos nominales de E/S del servoamplificador. Si se
emplea un servomotor con una potencia menor es posible emplear tam-
bién fusibles o interruptores automaticos de caja moldeada con una
corriente nominal menor. En el manual de instrucciones del servoamplifi-
cador encontrara mas informacion acerca de la seleccion de otros fusibles
u otros interruptores automaticos de caja moldeada.

PELIGRO

Antes de comenzar con la instalacion hay que esperar como minimo
15 minutos después de desconectar la tension de red con objeto de que los
condensadores tengan tiempo de descargarse a un valor de tension no

peligroso.

PELIGRO:
A\ Advierte de un peligro para el usuario
) La no observacion de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

2.3.1 Dispositivos externosy conexion de la fuente de alimentacion

@ Cableado local
Emplee para el cableado Gnicamente cables de cobre homologados para
temperaturas de 60 °C/75 °C. La tabla siguiente muestra las secciones de
cable (AWGL]) con 75 °C. Emplee para la conexion de los cables las virolas
adecuadas.

ATENCION:
A Advierte de un peligro para el equipo
) La no observacion de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia graves dafios en el equipo
0 en otros bienes materiales.

Servoamplificador Int;n:::jta():"aol:;:r:::ico Fusible
200V 240V AC 300V
MR-J4-10A/MR-J4-20A/
MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-J4-70A

-14-60A ©/MR-J4-70A @,
M -gon  /MR-44-70A NF63-5V 3P 10A W 15A
MR-J4-200A NF63-SV 3P 16A W 30A
MR-J4-350A NF63-SV 3P 20A W 40 A
MR-J4-500A NF63-SV 3P 30A W 60 A
MR-J4-700A NF63-SV 3P 40A W 80A
MR-J4-11KA NF63-SV 3P 63A W 125A
MR-J4-15KA NF125-SGV 3P 70-100A W 150 A
MR-J4-22KA NF125-SGV 3P 90-125A W 300 A
400V 480V AC 600V
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-J4-200A4 15A
MR4-350A4 NF63-SV 3P 10A W 20A
MR-J4-500A4 NF63-SV 3P 16A W 30A
MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20A W 40 A
MR-J4-11KA4 NF63-SV 3P 30A W 60 A
MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40A W 80 A
MR-J4-22KA4 NF63-SV 3P 63A W 125A

Secci6én de conductor [mm?]
Servoamplificador L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3pe@ |1 +C | pe 0@
MR-J4-10A/MR-J4-20A/MR-J4-40A/ 2
MR-J4-60A/MR-J4-70A/MR-J4-100A |(AWG 14) >
R 35 (AWG 14)
MR-J4-200A awe12) 2
(AWG 14)
MR-J4-350A 55 3,5
(AWG 10) (AWG 12)
MR-J4-500A% 8 2 8
MR-J4-700AQ® AWG 8 [(AWG 14) (AWG 8)
35
14 AWG 12)| 25
MR-J4-11KA @ (AWG 6) ( ) (AWG 4)
25 35
MR-J4-15KA® (AWG 4) 55 | (AWG2)
AWG 10) 70
" ® 55 (
MR-J4-22KA (AWG1/0) (AWG2/0)

@ Con una alimentacién monofésica de 200V AC



@ Alimentacion

Este servoamplificador puede conectarse en estrella poniendo a tierra el
punto neutro (categoria de sobretension Ill, conforme a IEC/EN 60664-1).
Sin embargo, si desea emplear el punto neutro para una alimentacion de
tensiéon monofésica, para la conexion se requiere un transformador con ais-
lamiento reforzado. Emplee para la alimentacion de tension de las interfa-
ces una fuente de alimentacién externa de 24 V con aislamiento reforzado
frente a las conexiones de E/S.

@ Puestaatierra

Para proteger contra una descarga eléctrica, conecte la puesta a tierra de
proteccion (PE) del servoamplificador (identificacién del borne con @) a los
bornes de puesta a tierra (PE) del armario eléctrico. No se deben conectar
dos o mas cables de puesta a tierra a un mismo borne de tornillo. Conecte
los cables de puesta a tierra siempre uno con uno. Si se emplea un interrup-
tor diferencial para proteger contra la descarga eléctrica, hay que poner
a tierra el servoamplificador con el borne de puesta a tierra (PE). Del lado de
la fuente de alimentacion para el producto puede emplearse sélo un inte-
rruptor diferencial del tipo B.

Bornes de
puesta a tierra

Bornes de
puesta a tierra

2.3.2 Conformidad con las directivas comunitarias

En todo lo relativo a la instalacion, al funcionamiento y al mantenimiento
periédico, el servoamplificador MR-J4-A(4) ha sido concebido en conformidad
con los estandares siguientes:
Directiva de Maquinas (2006/42/CE), Directiva CEM (2014/30/EU) y Directiva
de Baja Tension (2014/35/EU)
@ Requisitos CEM
El servoamplificador MR-J4-A(4) se corresponde con la categoria C3 en con-
formidad con EN 61800-3. Los cables de conexién de E/S (longitud max. 10 m)
y de encoder (longitud méx. 50 m) tienen que ser puestos a tierra en el blin-
daje. Monte un filtro antiparasitario y una proteccion contra la sobreten-
sién en la entrada.

@ Declaracion de conformidad (DoC - Declaration of Conformance)
Por la presente, MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. declara que los servoam-
plificadores cumplen con los requisitos y estandares necesarios (2006/42/EC,
2014/30/EU y 2014/35/EU). En nuestra pagina web esté disponible para la
descarga una copia de esta Declaracion de Conformidad (DoC).

2.3.3 Conformidad con las directivas de EE.UU./Canada
(Certificacion UL/CSA)

Este servoamplificador ha sido disefiado para satisfacer los estandares UL 508C

y CSA C22.2 n° 14. Para mas detalles relativos a la certificacion UL/CSA, con-

sulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J4-A(4).

@ |Instalacion
El armario eléctrico tiene que tener como minimo un tamario del 150 % del
servoamplificador MR-J4-A(4) que ha de montarse en su interior. Ademas,
el armario eléctrico tiene que estar disefiado de manera que la tempera-
tura ambiente dentro del mismo no ascienda nunca por encima de los
55 °C. Los servoamplificadores tienen que montarse dentro de un armario
eléctrico de metal. Como entorno se permite un tipo abierto (UL50) y la
categoria de sobretension es |ll. El lugar de montaje no debe exceder el
grado de ensuciamiento 2. Emplee exclusivamente conductores de cobre.

@ Corriente nominal de cortocircuito (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Apropiado para el empleo en un circuito con no mas de 100 kA rms de
amperios simétricos con un maximo de 500 V.

@ Caracteristica de proteccion contra sobretension
El servoamplificador MR-J4-A(4) tiene una proteccién electronica contra
sobretension de la salida del motor sobre la base del 120 % de la corriente
nominal de salida (carga completa) del servoamplificador.

@ Descarga de condensador

2.4 Indicaciones de proteccion y medidas

de proteccion generales

PELIGRO

I

ATENCION

~

iEs necesario observar las indicaciones y las medidas!

Para un empleo adecuado del servoamplificador MELSERVO MR-J4-A(4) es
necesario observar los siguientes puntos:

Dispositivos de seguridad y sistemas de supervision relacionados con la téc-
nica de seguridad tienen que ser montados y puestos en funcionamiento
exclusivamente por personas debidamente cualificadas y experimentadas.
Todos los dispositivos de seguridad (interruptores, relés, PLC, cableado etc.),
el armario de control y todas las evaluaciones de riesgo y de fallo tienen
que cumplir con los requerimientos de las normas EN 1SO 13849 y EN ISO
13849-2 y alcanzar como minimo el PL (Performance Level, nivel de rendi-
miento) necesario para la certificacion. Observe las indicaciones
y requerimientos correspondientes de las normas de seguridad.
Para el montaje, la instalacion y la operacion del servoamplificador MELSERVO
MR-J4-A(4) hay que observar los estandares y las normas corrientes del pais.
Observe las indicaciones de los manuales relativas a los ruidos que se produ-
cen durante el funcionamiento.
En todo lo relativo a la instalacion, la operacion y el mantenimiento peri6-
dico del servoamplificador MELSERVO MR-J4-A(4) hay que observar las nor-
mas y prescripciones nacionales, especialmente:
- LaDirectiva de Maquinas 2006/42/EC
- LaDirectiva de Compatibilidad Electromagnética 2014/30/EU,
- LaDirectiva de Baja Tensién 2014/35/EU
- Las prescripciones para la proteccién en el trabajo/la ley para la seguri-
dad en el trabajo
El fabricante y el propietario de la maquina en la que se opera el servoamplifi-
cador MELSERVO MR-J4-A(4) son responsables de la adquisicion y observacion
de todas las normas y directivas aplicables relevantes para la seguridad.
Es estrictamente necesario observar todas las indicaciones, y especialmente
las indicaciones para el funcionamiento de comprobacion en los manuales.
El funcionamiento de comprobacion tiene que ser ejecutado exclusivamente
por especialistas o por personas con una formacion especial y que cuenten
con la debida autorizacion. El registro y la documentacion del funcionamien-
to de comprobacion tienen que ser llevados a cabo de tal manera que pue-
dan ser entendidos y reconstruidos en todo momento por terceras personas.
El montajey el cableado tienen que ser llevados a cabo en conformidad con las
normas de seguridad especificas vélidas para el caso concreto de aplicacion.
La funcion de "Desconexion de par segura” (STO - Safe Torque Off) sirve segiin
IEC 61800-5-2 esclusivamente para separar de forma segura el servomotor
de la fuente de alimentacion. Ella no garantiza que el eje del motor no vaya
a girar por efecto de fuerzas externas o imprevistas. Si se desea evitar de for-
ma segura el giro del eje del motor por efecto de fuerzas externas, es necesa-
rio recurrir a dispositivos adicionales, como un freno o un contrapeso.
Por lo que respecta a las emisiones de interferencias conducidas en el rango
de frecuencia de 150 kHz hasta 30 MHz, el servoamplificador MR-J4-A(4)
satisface los requerimientos CEM para sistemas eléctricos de velocidad
regulable segun la norma DIN EN 61800, parte 3.

Es estrictamente necesario leer detenindamente el manual de instruc-
ciones correspondiente antes del montaje, el cableado o el ajuste de
todos y cada uno de los dispositivos de seguridad.

Aseguirese de que todos los dispositivos de seguridad montados, como
interruptores automaticos, relés y sensores de seguridad etc., satisfa-
cen los requerimientos necesarios. Todos los componentes de seguridad
suministrados por Mitsubishi Electric estan certificados por TUV Rhein-
land conforme a los requerimientos de las normas EN ISO 13849-1 cate-
goria 3, PL ey IEC61508 SIL 3.

La seguridad no queda garantizada hasta que no estén completamen-
te montados y ajustados todos los dispositivos de seguridad.

Lleve a cabo todas las evaluaciones de riesgo y la determinacion del
Performance Level con la maquina/instalacion considerada como to-
talidad. Se recomienda encargar la certificacion de la instalacion a un
instituto independiente, como por ejemplo el TUV Rheinland.

La instalacion, la puesta en funcionamiento, la reparacion y el mante-
nimiento de la maquina en la que estan instalados estos componentes
tiene que ser llevada a cabo exclusivamente por personal capacitado.
La instalacion puede ser instalada y operada exclusivamente por pro-
fesionales debidamente entrenados (ISO 13849-1 tabla F.1 n° 5).

Para evitar disfunciones de los dispositivos de seguridad debidos a errores
multiples, es conveniente realizar regularmente comprobaciones de
fallos en la instalacion en conformidad con los estandares de seguridad
aplicables. Independientemente del Performance Level, la comproba-
cion de fallos deberia realizarse como minimo una vez al aio.

Si han fallado simultdneamente el transistor de potencia superior y el

3.1.2 Elementos de mando

MR-J4-A(4)
|~| o
|

’
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aE8Eh °
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N° | Denominacién Descripcion

LED de 7 segmentos de cinco
posiciones para la visualizacion
del estado servo, de los cddigos
de alarma y de los parametros

@ | Panel de visualizacion

Teclas de manejo

el ® ® ® @

MODE UP DOWN SET

Para ajustar la visualizacion de
estado, la funcion de diagnos-
tico, la indicacién de alarma

y los parametros

inferior, el servomotor gira como méaximo media vuelta.

ATENCION

I

El servoamplificador MR-J4-A(4) satisface los requerimientos de la directiva
CEM 2014/30/EU y de la norma EN 61800-3 (segundo entorno/categoria PDS
"C3"). Por ello, el servoamplificador MR-J4-A(4) es apropiado exclusiva-
mente para el empleo en un entorno industrial y no para el uso privado.

2.5 Riesgos residuales

El constructor de la maquina es responsable de la evaluacién de riesgos y de
todos los riesgos residuales asociados. A continuacion se aducen los riesgos
residuales asociados con las funciones STO (Desconexion de par segura)
y EMG (DESCONEXION/PARO DE EMERGENCIA). Mitsubishi Electric no asume
ninguna responsabilidad por dafos o lesiones que pudieran producirse como
resultado de estos riesgos residuales.

ATENCION

PELIGRO

Peligro de descarga eléctrica — No toque nunca la unidad de acciona-
miento o el cableado inmediatamente después de desconectar la tension
de alimentacion. El tiempo de descarga del condensador es de 15 minutos

como minimo.

@ Secpare el cableado de las funciones de seguridad del cableado de
@ Proteja los cables contra posible dafios (pasos de cables en el armario

@ Al instalar los cables, mantenga las distancias correspondientes en fun-

otras sefiales (ISO 13849-1 tabla F.1 n°1).
eléctrico, guardacables, etc.).

cion de la tension/tipo de seial empleados.

@ Proteccion de circuito derivado (Branch Circuit Protection)
Si la instalacion se lleva a cabo en los EEUU., hay que emplear una protec-
cién de circuito derivado (Branch Circuit Protection) en conformidad con el
National Electrical Code y observando las normas locales aplicables.
Silainstalacion se lleva a cabo en Canadd, hay que emplear una proteccién
de circuito derivado (Branch Circuit Protection) en conformidad con el
Canada Electrical Code y observando las normas locales aplicables.

2.6 Eliminacion

Las unidades inservibles o irreparables hay que eliminarlas en conformidad
con las prescripciones locales para la eliminacion de residuos (p. ej. cdigo LER
segun la Lista Europea de Residuos: 16 02 14).

2.7 Transporte de baterias de litio

Al transportar baterias de litio hay que observar las normativas y regulaciones
vigentes, como por ejemplo de las Naciones Unidas (ONU), de la Organizacion
de Aviacién Civil Internacional (OACI) o la Organizacién Maritima Internacional
(OMI). Las baterias opcionales (MR-BAT6V1SET y MR-BAT6V 1) estan compues-

tas
las

3

de la bateria de litio CR17335A y no estan sujetas a las recomendaciones de
Naciones Unidas para sustancias peligrosas (clase 9).

Descripcion del producto

3.1 Servoamplificador MR-J4-A(4)

3.1.1 Descripcion de las funciones

El control del servoamplificador MR-J4-A(4) tiene lugar a través de dos entra-
das analégicas o de una entrada de tren de pulsos. La sefal de control es con-
vertida a una corriente eléctrica proporcional para accionar el servomotor. Son
posibles los tipos de regulacion de par de giro, de velocidad y de posicion.

El servoamplificador MR-J4-A(4) dispone de una funcién STO (Desconexion de
par segura) integrada. Esta funcion desconecta el servomotor de forma segura
sin necesidad de separarlo galvanicamente de la fuente de alimentacion.

Un encoder o un transductor de desplazamiento adicionales situados direc-
tamente en la carga movida sirven para informar al servoamplificador de la
posicion actual de la carga. Con ello se obtiene un circuito de regulacién
cerrado para el posicionamiento. Por medio de parametros es posible selec-
cionar los siguientes tipos de regulacién (modos de control):

- Regulacion con encoder en la carga (fully closed control)
- Regulacién con encoder de motor (semi closed control)
- Regulacién con feedback doble (dual feedback control)
(encoder de motor y encoder en la carga)
Para mas detalles relativos a la configuracién y al ajuste de los tipos de regu-
lacion, consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J4-A(4).

INDICACION

Para mas detalles relativos a los datos visualizados y a las funciones de las teclas,

consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J4-A(4).

4 Montaje/desmontaje
ARRIBA

Armario de control f Armario de control

%

Espacio libre de cableado

Servoam;/)lificador 80 mm

=10 mm _ 72 =10mm

Servoamplificador

=40 mm

ABAJO



Direccion de montaje y distancias

Bornes de potencial

o alos que les falten piezas.

No tape las entradas y salidas de aire de los servoamplificadores y ser-

vomotores en los que hay montado un ventilador de refrigeracion.

Los equipos u opciones que generen una cantidad considerable de ca-

lor, por ejemplo resistencias de frenado, hay que montarlos de mane-

ra que su radiacion térmica no afecte o dafie al servoamplificador.

El servoamplificador hay que montarlo exclusivamente a una pared per-

pendicular en la direccion vertical correcta.

Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-

voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-

drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.

@ Evite la entrada de aceite, agua, polvo metalico etc. a través de las ra-

nuras de ventilacion del armario de control o de un ventilador de refri-

geracion montado en su parte superior.

Si el armario de control se monta en un entorno con gases COITOSiVOs,

suciedad o polvo, hay que proporcionar aire fresco al armario de dis-

tribucion desde el exterior por medio de un sistema cerrado de tube-

rias. Este sistema tiene que generar una presion de aire mayor dentro

del armario de control con objeto de que el polvo, los gases etc. no

puedan penetrar al interior del mismo.

@ Fije el servoamplificador MR-J4-A(4) con tornillos por las aperturas de
fijacion superiores e inferiores para ello previstas de los equipos.

5 Cableado

PELIGRO

ATENCION Denominacién Sénal _ _ :
L1,L2,L3 Alimentacion de tension circuito de potencia

@ Los equipos tienen que ser montados en la direccion prescrita. En caso L11,L21 Fuente de alimentacién circuito de control

contrario pueden producirse fallos. N— Unidad de frenado opcional
@ Hay que respetar las distancias prescritas entre el servoamplificador N N - -

y la pared interior del armario de control u otros equipos. P+, C,D Resistencia de frenado/unidad de frenado opcionales
@ Monte el servoamplificador siempre en la direccion vertical correcta [SAA Salida del servomotor

dentro de un armario eléctrico con el grado de proteccion IP54 para P3,P4 Reactancia DC opcional

cumplir con efl gryado de pomc}fm 2 . < PE Conductor de puesta a tierra
@® No monte ningun servoamplificador o servomotor que estén dafados

Conexion monofasica, 200-240 V AC para MR-J4-10A-MR-J4-70A

Pulsador de PARO
RA1 DEEMERGENCIA OFF ON mC
<@ o
Disfuncién

Servomotor

Motor
monofasica
200-240V AC

u
v
w
@

* Ldgica nega- Cable de

@ Antes de empezar con la instalacion hay que desconectar la tension de
alimentacion del servoamplificador y otras posibles tensiones externas.

@ Antes de comenzar con la instalacién hay que esperar un minimo de
15 minutos hasta que se apague la lampara "CHARGE". Después de
ello, asegurese con ayuda de un comprobador de tension o similares
de que el valor de tension en los bornes (P+) y (N-) ha bajado a un valor
que no represente ninglin peligro. En caso contrario existe peligro de
electrocucion. Primero siempre hay que asegurarse de que esta apa-
gada la lampara "CHARGE" de la parte frontal del servoamplificador.

@ Ponga a tierra el servoamplificador y el servomotor como es debido.

ATENCION

@ Opere el servoaccionamiento sélo bajo las condiciones ambientales
que se especifican en las instrucciones del servoamplificador. El ser-
voaccionamiento no debe exponerse al polvo, a niebla de aceite, a ga-
ses corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, asi como
tampoco a altas temperaturas, a condensacion o a humedad. Si el
equipo se pone en funcionamiento bajo alguna de esas condiciones
ambientales no permitidas, existe peligro de descarga eléctrica, de in-
cendio, de dafios o de un envejecimiento prematuro de los equipos.

@ Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-
voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.

@ No toque ninguna parte del servoamplificador que esté sometida a ten-
sion, como p. ej. los bornes de conexion o las conexiones de enchufe.

@ No toque el servoamplificador, el servomotor o la resistencia de frena-
do opcional durante o poco después del funcionamiento estando so-
metidos a tension. Los componentes se calientan mucho y existe peligro
de quemaduras.

@ El servoamplificador MELSERVO MR-J4-A(4) cumple con los requeri-

mientos CEM para sistemas eléctricos de velocidad regulable en con-

formidad con la norma DIN EN 61800, parte 3: CEM.

El montaje tiene que ser llevado en conformidad con la norma EN 50274.

El cableado eléctrico tiene que coresponderse con norma EN 60204.

La alimentacion de tension tiene que ser inmune a cortes breves de

tension de 20 ms en conformidad con la norma EN 60204-1.

tiva (sink) . encoder Encoder
" 121 [ C
i i4 Parada to---
Fuente de alimentacion 1
P - inmediata 2* |CN1
circuito de potencia . v N1 | 24VDC£10%
Servo ON _————— SON IDOCOMf————
RAT| . - e
DICOM ALM Disfuncion*
9
B . 24VDC+10% N8
onector de cortocircuito
- i Encoder externo
(Si no se emplea la funcion STO) ( ] (5610 MR-J4-A-R))
C i6n trifasica, 200-240 V AC para MR-J4-10A-MR-J4-350A
Pulsador de PARO MC
RA1  DEEMERGENCIA  OFF ON
) B o® = T
Disfuncion MC sk

Servoamplificador Servomotor

trifasica
200-240V AC

Cable de

* Légica nega-
tiva (sink) S encoder Encoder
121
Fuente de alimentacion ipr1ar:1aedc?iata 2 'C;\".‘ :
circuito de potencia
e P '/—ﬁ; EM2 CN1| 24VDC+10%
Servo ON - fson IDocoM———
————oicom ALM Disfuncion®
24VDC+10% N8 L
Conector de cortocircuito
> o Encoder externo
(Si no se emplea la funcién STO) (] [] (s6lo MR-J4-A-RJ)
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los cables para L1, L2 y L3, hay que emplear un interruptor automatico de caja
moldeada (MCCB).
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Interface digital en l6gica positiva
Si desea un cableado en légica positiva (source) observe los diagramas siguientes.
@ Entradas digitales DI-1 en l6gica positiva (CN1)

Servoamplificador

aprox. 6,2 kQ

Interruptores
I DICOM
-«

it
aprox. 5 mA 24V DC+10 %,
VCes=1,0V 500 mA
ICEO = 100 pA
@ Salidas digitales DO-1 en l6gica positiva (CN1)
Corriente nominal de salida: <40 mA, Corriente maxima de salida: <50 mA,
Irrupcién corriente de salida: <100 mA
Servoamplificador

Sila polaridad de
los diodos estd invertida,
el servoamplificador
resultara danado,

Caida de tension
en el servoampli-
ficador: =2,6 V

24VDC£10%,

500 mA©

D sila caida de tensién para la operacion de un relé es excesiva, es posible aumentar
la tension a un max. de 26,4 V.
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Servomotores empleables

6.2 Operandos E/S

Comunicacion

® Conun par de giro méaximo de 400 %

La caja de la conexion CN1 esta unida con el borne
de puesta a tierra (PE) (@) del servoamplificador.

Servo- Motor Motor lineal Motor Direct Servo- Motor Motor lineal Motor Direct CN1 Senal Simbolo | Operando Cableado | Pin
amplificador roGtat:rio (lado primario) Drive amplificador | rotatorio (lado primario) Drive Pin Posicion | Velocidad | Par de giro Entrada Salida SDP 5
HG-KR053 HG-SR1524, _ SDN 4
MRJ410a | HGKRI3 HO-SR2024 2 ve VLA v op Interfaz R5422/RS485 N3 ;
s HG-MROS3 |~ - HGJR1534, 4 LA LA LA — v
HG-MR13 MR-J4-200A4 | HG-JR2034, — — 5 LAR LAR LAR — v RDN S
- - N v _ 0] _ . s
MRJ4-20A | HG-KR23,  |LM-U2PAB-0SM-0SS0, |1y ReMo02C20 HG-IR734 D, 6 LB LB LB v Fuente de alimentacién
HG-MR23 | LM-U2PBB-07M-1550 HG-JR1034 @ 7 LBR LBR LBR — v Simbolo | Operando Cableado | Pin
LM-H3P2A-07P-BSS0, HG-SR3524, 8 Lz Lz LZ — v 2
LM-H3P3A-12P-CSS0, - DICOM | Entrada de alimentacién de las entradas digitales
- HG-JR3534, g
MRJa-q0n | HEKHMS | M KkaP1A-0IM-2SST, | TM-RFM004C20 MR-14-350A4 | (0o _ 9 LZR LZR LZR v Y
LM-U2PAD-10M-0550, e 10 i - - v - ) y o 6
LM-U2PAF-15M-0SS0 HG-JR-2034 1 PG — — v — DOCOM | Entrada de alimentacion de las salidas digitales e
HG-SR51, HG-5R5024, 15 SON SON SON v - 15V DC (salida fuente de alimentacion
MRJ4-60A |HGSRS2, | LM-U2PBD-ISM-15S0 | T REVMOOSC20 MR-J4-500A4 | HG-JR5034, - 16 — sP2 sp2 v — PIR | corriente de salida <30 mA) ' o !
HG-JRS3 HG-IR3534 ® 17 PC ST1 RS2 v oPC Fuente de ?Iimentaci(’)n para el sistema "colec- 12
HGKR73, | LM-H3P3B-24P-C550, HG-SR7024, s - o s v - e
HG*MR73’~ LM-H3P3C-36P-CSS0, TM-RFMO012E20, HG-JR6014, 19 RES RES RES v — 3
MR-J4-70A | 3 euSr | LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFMO012G20, MR-J4-700A4 | HG-JR701M4, | — _ 5
HoJR73 | | LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10 HG-JR7034, 22 INP SA — — v
LM-U2PBF-22M-1550 HG-JR5034 @ 23 ZSP ZSP ZSP — v Terminal comun para sefiales analégicas 30
HG-SR81 24 INP SA v LG y de control (los pines estdn conectados 34
HG-SR10,2 HG-JR8014, — — internamente) P
MR-J4-100A | pc jrios | — TM-RFMO18E20 MR-J4-11Kaa | HGHRI2K14, | _ 25 TLC TLC VLC — v N3
HG-JRS3 @ oA 27 LA TA® C v — - j
HG-SR121, HG-JR15K14, 33 ’C\‘):: or or ; v STOCOM | Punto de referencia para STO1/STO2 g 3
HG 5Ra01, MR-JA-1SKAG | G gR1sKIMA | — - 22 o - - z - TOFCOM | Punto de referencia para TOFB1/TOFB2 8
HG-SR202, | LM-H3P3D-48P-CS50, HG-JR20K14, — — - sD Blindaje Carcasa
HG-UR152, LM-H3P72-48P-A§20/ MR-J4-22KA4 | HG-JR25K14, | LM-FP5H-60M-1550 | — 4 CR SP1 SP1 v -
)4 HG-RR103, | LM-H3P7C-72P-ASS0, _ HG-JR22K1M4 42 EM2 EM2 EM2 v — .. ..
MR-J4-200A | 1 RR153. | LM-FP2B-06M-1550, yh S S — v — 7 Mantenimiento y servicio
HG-JR153' LM-K2P1C-03M-2551, @ Conun par de giro maximo de 400 %
HG-JR203, |LM-U2P2B-40M-2550 a4 LSN LSN — v — 7.1 Puntos de comprobacion
HGIR73® INDICACION 45 LoP LoP LOP v —
HG-JR103 (b En el manual de instrucciones de los servomotores correspondientes podra encontrar 48 ALM ALM ALM — [4 A PELIGRO
més informacion acerca de la configuracion y el cableado de servomotores compatibles. 49 RD RD RD —_ v =
:ggggg;’ 1314 26, ® Antes de comenzar con los trabajos de mantenimiento o de inspeccion, hay
: Y LM-H3P7D-96P-ASS0, ~ 29,31, 32, — que esperar un minimo de 15 minutos hasta que se apague la lampara
:g_gszzg;' LM-K2P2C-07M-1S51, TM-RFM048G20, 6 Senales 37-40, 50 "CHARGE". Despué¢s de ello, asegurese con ayuda de un comprobador de
MR-J4-350A HG-JR353, | LM-K2P3C-14M-1551, TM-RFM072G20, 6.1 Li d Aal @ Seleccion de funcié smet tension o similares de que el valor de tension en los bornes (P+) y (N-) ha ba-
HG-JR153l® LM-U2P2C-60M-25S0 TM-RFM120J10 * ineas de seha eleccion de funcion con parametro jado a un valor que no represente ningun peligro. En caso contrario existe
HGIR203 ® ( CN5 Use) Seal STO (Safe Torque Off) peligro de electrocucion. Primero siempre hay que asegurarse de que estd
-. conexion C ion del : " " N
Conexion CNBde  seryoamplificadior moonrﬁ;%?% Neﬁ: Simbolo ‘ Operando ‘ Cableado ‘ Pin apagada la. lampara CHABQE dela parte froma}l' del _servoamphﬁcador.
HG-SR421, sefial E/S STO —_— - @ Los trabajos de mantenimiento y de inspeccion tienen que ser llevados
HG-SR502 Sefiales de entrada . .. N .
- 4 a cabo exclusivamente por un electricista profesional reconocido que
HG-UR352, tm:EEiBD:JZZI{\AA;;SSSSgl STO1 ‘ Sefial de desconexion STO1 ‘ N8 4 est¢ familiarizado con los estindares de seguridad de la tecnologia de
MR-J4-500A HG-URS02, LM-K2P2E-12M-1551 TM-RFM240J10 STO2 ‘ Sefal de desconexion STO2 ‘ 5 automatizacion. En caso contrario existe peligro de electrocucion. Pon-
:g-g:gggr LM-K2P3E-24M-1SS1: Conexion CN1 de sefial E/S Senales de salida gase en contacto con su oficina de ventas o con su representante de ven-
HG-JR503 ’ LM-U2P2D-80M-2550 TOFB1 ‘ Sefial de respuesta del estado STO1 ‘ 6 tas cuando sea necesaria una reparacion o el recambio de componentes.
fiand — N8 }7
HG-JR353 @ K f 5 1 57 26 TOFB2 ‘ Sefal de respuesta del estado STO2 ‘ 7
HG-SR702, oo 2 3 2 28 Salida de monitor A ATENCION
HG-JR601, onexion ] - 4
| =~ - RS422/RS485 | —— — ff i
MR-J4-700A | HG-JR701M, tm;gig;ﬁ’n‘ls&% — Conexion CN2 del Cl<l3 6 5 31 30 Simbolo Op'erando' . . Cableado | Pin ® Con el servoamplificador no debe realizarse ningun ensayo de aisla-
HG-JR703, encoder del motor 1 3 Mo1 Salida analdgica de monitor 1 N6 3 miento (resistencia de aislamiento) con un equipo comprobador del
HG-JR503 @ o 8 |—1 33— MO2 Salida analogica de monitor 2 2 aislamiento, ya que ello puede dar lugar a disfunciones.
HG-JR801 E 10 9 35 34 @® En cuanto usuario, no lleve a cabo ningun intento de reparacion en el
HG-JR903 9] equipo ni intente desmontarlo.
MR-J4-11KA HG-JR'I]K’1M LM-FP4F-36M-15S0 — . T m ? 36
3 . I .
HG-JR12K1 £ — 131 38
HG-JR15K1, S6lo MR-J4-A-RJ: M 39—
MR-J4-15KA HG-JR15K1M LM-FP4F-48M-1550 - Conexidn encoder externo CN2L 16 15 41 40
(para encoder serial) (‘ T ?
HG-JR20K1,
MR-J4-22KA | HG-JR22KIM, | — - cna il e Bl oy
HG-JR25K1 Conexién 2 45
de la bateria — —
- —1 21— 46
MRJa-6ong | HESRSZA | — pYY il DV Bl
— 123 | 48
HG-SR1024, Sélo MR-J4-A-R): 241 149 |
- Conexion encoder externo CN2L S —
MR-J4-100A4 :g_j Ezggh — — (para encoder de pulsos de fase A/B/Z) i 5_0
2 ———
HG-JRS34 @ . L




Se recomienda realizar periédicamente las siguientes comprobaciones:

(@ Compruebe todos los bornes de conexidn por si tuvieran tornillos flojos.
Reapretar los tornillos flojos.

Servo- Par de apriete [Nm]

amplificador  |11/12/13[L11/L21 [N-/P+|P3/P4| C [ D [u/v/w] PE

MR-J4-10A-
MR-J4-350A
MR-J4-60A4-
MR-J4-350A4

MR-J4-500A 12 1.2

MR-J4-500A4 12 08 12 12
MR-J4-700A i ’ i —
MR-J4-700A4

MR-J4-11KA-
MR-J4-15KA
MR-J4-11KA4-
MR-J4-15KA4

30 1,2 3.0 — 30

MR-J4-22KA 6,0 12 6,0 _ 6,0

MR-J4-22KA4

(@ Compruebe en el servomotor si los cojinetes, el freno etc. producen ruidos inusuales.

@ Compruebe los cablesy partes similares por si presentaran dafios o roturas.
Establezca los intervalos de comprobacién en conformidad con las condicio-
nes de operacion.

@ Compruebe que sientan bien todas las conexiones del servoamplificador.

(® Compruebe el conector por si presentara dafios y asegurese de que no esta
sometido a traccion.

(® Compruebe la acumulacion de polvo en el servoamplificador.

@ Compruebe que el servoamplificador no produce ruidos desacostumbrados.

Compruebe el estado del eje del motor y de las partes a él acopladas.

7.2 Periodo de vida util

Hay que recambiar regularmente las partes siguientes. Cuando se descubra que
un componente esta dafnado, hay que recambiarlo de inmediato, también en el
caso de que no haya transcurrido su periodo de vida util. La vida util puede
resultar acortada debido al empleo bajo duras condiciones de operacion. Para
piezas de repuesto, dirjase a su oficina de ventas o a su representante de ventas

Valor orientativo de vida util
(h = horas)

10 afios ©

Numero de ciclos de conexion y de
parada inmediata: 100 000

Parte

Condensador de filtrado

Relé Numero de conexiones/desconexio-
nes para STO: 1 000 000
Ventilador 10 000-30 000 h (2-3 afios)
g |Rotato-| o 20000 h
Tiempo de backup g [fo
de la bateria @ 2 | Direct
§ Drive | 3PTox- 5000 h

Bateria®

5 anos a partir de la fecha de fabricacion

@ Resulta afectada por corrientes punta y por pérdida de capacidad. La vida util
depende en gran medida de la temperatura ambiente y de las condiciones de
funcionamiento. La vida Util del condensador indicada arriba se alcanza cuando la
operacion tiene lugar en un entorno normal climatizado. (Temperatura maxima
del aire circundante: 40 °C)

@ Condicién: Alimentacion de tension desconectada, temperatura ambiente de
20 °C El tiempo de backup vale para el empleo con una bateria MR-BAT6V1SET
para MR-J4-CJA(4) con la alimentacion de tension del servoamplificador desco-
nectada. Cambie las baterias dentro de un plazo de tres afos a partir de la primera
puesta en funcionamiento, independientemente de si el servoamplificador ha
estado conectado o no. Si la bateria se emplea durante mas tiempo que el tiempo
de backup especificado, puede presentarse el aviso [AL.25 posicion de valor
absoluto borradal.

@ La calidad de las pilas empeora con las condiciones de almacenaje. La vida de las
pilas es de 5 afios a partir de la fecha de fabricacién y es independiente de si han
estado conectadas o no.

8 Transporte y almacenamiento

ATENCION

9 Datos técnicos

9.1 Servoamplificador MR-J4-A(4)

9.2 Dimensiones

Funcionamiento | 5,9 m/s* (0,6 g)

Todas las caracteristicas restantes concuerdan con la tabla anterior.

Transporte ® Clase 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)
Almacena- Clase 1M2 (IEC/EN 60721-3-2)
miento “

Grado de polucion 2 (IEC/EN 60664-1)

1P20 (IEC/EN 60529), bloque de
bornes y rejilla protectora del

Proteccion ventilador exceptuados

Tipo abierto (UL50)

Funcionamiento,

Almacenamiento | Méx.1000m sobre el nivel del mar

Altitud de emplaza-
miento

Transporte Méx. 10 000 m sobre el nivel del mar

D el embalaje de transporte original

® al emplear una alimentacién de tension monofésica de 200-240V AC, la carga del
servoamplificador MR-J4-100A y MR-J4-200A solo puede ser del 75 % de la carga

nominal como méximo.

@® Emplee para el transporte los dispositivos de elevacion correctos con Caracteristica ‘ MR-J4-(J 10A-70A
objeto de prevenir dafos. Circuit
@ No apile los servoamplificadores a una altura mayor de la permitida. d"cu' ° monofésica 6 trifasica 200-240V AC, 50/60 Hz ® Alto
@ No levante el motor cogiéndolo por los cables de conexién, por el eje o por F d e potencia
el encoder. uentede ' ig -
@ Durante el transporte, no agarre el servoamplificador por la cubierta a"""‘?”’ de control monofasica 200-240V AC, 50/60 Hz
frontal. El servoamplificador podria caer al suelo. tacion p -
@ Monte el servoamplificador en una pared con la capacidad de carga sufi- Interfaz 24V DC £10 % (consumo de corriente:
ciente en conformidad con las indicaciones del manual de instrucciones. 500 mA, inclusive sefiales de conector CN8)
o {‘(‘)‘S’ :gusi:g: en los equipos ni los pise. No coloque objetos pesados sobre Sistema de control Regulacion sinusoidal PWM/de corriente FAncho Largo
@ Para mas detalles relativos al transporte y al manejo de la baterfa opcional, Funciones de seguridad (STO) | EN ISO 13849-1 categoria 3 PL e, EN 61508
consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J4-A(4). conforme a EN IEC 61800-5-2 | SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3 Anch Al L P
Tiempo medio esperado SR LD [::TIT [m::] [:'Irl'?\‘]’ [:S‘],
Para el almacenamiento y la operacion hay que observar las siguientes condiciones. hast P fall l.p MTTFd = 100 [afi0s] 9
— asta un fallo peligroso MR-J4-10A/20A 40 1680 | 1350 08
Entorno Condicién Fiabilidad de la deteccién de MR-J4-40A/60A 20 168©® | 1709 10
. . 0 °C hasta +55 °C, Cl. 3K3 errores en un sistema o en DC=97,5[%] -
Funcionamiento | e gte @ o S -iase un subsistema ’ MR-J4-70A/100A 60 1682 185 g 14
Temperatura @ -20 hasta 65 °C, Clase 2K4 Probabilidad media de que se B o MR-J4-200A 90 168 195 21
ambiente Transporte (IEC/EN 60721-3-2) produzcan errores peligrosos PFH=6,4x 107 [1/horal MR-J4-350A 90 168©@ | 195@ 23
Almacena- -20 °C hasta +65 °C, Clase 1K4 Duracién de empleo Ty = 20 [afios] MR-J4-500A 105 250 |200©Q@ 4,0
@ 3-
miento (EC/EN 60721-3-1) =8ms MR-J4-700A 172 300 | 20099 6.2
Funcionamiento Demora de respuesta da STO OFF — d i6n d . -
Humedad it " | hasta 90 % RH (entrada — desconexion de energia) MRJ4-11KA 220 200 | 260©0@ 134
relativa del aire Almacenamiento Categoria de sob.r’etensmn Il (IEC/EN 60664-1) MR_J4-15KA 220 400 | 2600® 134
Funcionamiento | Clase 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) Clase de proteccion | (IEC/EN 61800-5-1) MR-J4-22KA 260 400 | 26000 18,2
Resistencia contra @ 3 Corriente nominal de
sustancias quimica- ;rlansporte Clase 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) cortocircuito (SCCR) 100 kA MR-J4-60A4 60 1682 195 g 17
mente activas mi:l:::r(\g- Clase 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) MR-J4-100A4 60 168 195 17
o7 Caracteristica | MR-J4-0] 100A-22KA MR-J4-200A4 20 168© | 1050 21
Funcionamiento | Clase 381 (IEC/EN 60721-3-3) Fuente dealimentacion | e oo a sosoH MR-J4-350A4 105 | 250 |20000 36
Condiciones bioldgi- | Transporte @ Clase 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) circuito de potencia fifasica 200- i z MR-J4-500A4 130 250 | 200©@ 43
cas ambientales P - .
ﬁ\lirzr?fgp“g- Clase 1B1 (IEC/EN 60721-3-1) Todas las caracteristicas restantes concuerdan con la tabla anterior. MR-J4-700A4 172 300 200©@ 6,5
-J4- ©0
10 Hz hasta 57 Hz con desviacion Caracteristica MR-J4-[] 60A4-22KA4 MR-J4-11KA4 220 400 | 260 134
constante de 0,075 mm, 57 Hz " MR-J4-15KA4 220 400 [260©@ 134
eresdecom | st 1500 zconsesleacn | |y ST s 330-430V AC 5001z N I ET ) T
forme a IEC/EN 61800-5-1 alimen- — ® sin bateri tada MR-BAT6V1SET
Resistencia a las -2 tacion Circuito s - n baterla montada
Senaa (Prueba Fc de IEC 60068-2-6) de control monofasica 380-480 V AC, 50/60 Hz @ Sin conectores
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MITSUBISHI SERVO AMPLIFIERS & MOTORS.

WHCTpYKLmMA No ycTaHOBKe
cepoycunutens MR-J4-A(4)

ApT. N2: 260569 RUS, Bepcua C, 26102017

Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany
CoxpaHsaem 3a coboii Bce npasa. [TpaBUIbHOCTb H$OPMaLK, OnNucbiBaoLen
CBOWCTBA NPOAYKLINY, 1 TEXHUYECKNX JaHHbIX He FrapaHTUpyeTCA.

O6bem nocTaBKm

PacnakyiTe cepBoycunuTenb 1 NpoBepbTe AaHHblE Ha ero Tabnnuke, YTobb! ybe-
ANTbCA B TOM, YTO NOCTaB/IEH NPaBUJIbH bl cepoycunuTenb.

Conep)KaHue ynakosBku Kon-so

CepBoycunutenb 1

Pa3bem 1 NoAKNoYeHVs NCTOYHUKA NuTaHua K CNP1/CNP2 ® |no1s Kaxpon

Yucno ocen
Pasbem Ans nogknoyeHna NCToYHNKa nuTaHna K CNP3 0} x1
WHCTpyMeHT Ana oTKpblBaHUA pa3bemoB NUTaHUA ® 1
PYKOBOJICTBO MO MOHTaXy 1 6e30MacHOi 3KCMyaTaLmmn cep- 1
Boycunutenei cepum MELSERVO-J4 (naHHoe pyKoBOfCTBO)
KopoTko3sambikatowuii utekep CN8 1

@ He BXOAWT B KOMM/IEKT NOCTaBKY 1-0CeBbIX CEPBOYCUANTENEi MOLHOCTbIO 5 KBT 1 Bbilue.

Tabnuuka gaHHbIX

AC SERVO
AMITSUBISHI SER.S21001001 CepuiiHbiit Homep
MODEL WR-g4-10A Mogens
POWER: 100W MowHocTb

INPUT_3ACIAC200-240 3 SATT 5A 50160z
OUTPUT. 3PH170V 0-360H

STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN \a NA)0300175
Max. Air Temp.: 5
1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE:2012-01

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
TOKYO 100-£310. JAPAN MADE N APAN 4———
t

BapuaHTbl NOAKMIOUEHWA NUTaHNA
HoMuHanbHas BbIXofjHaA MOLHOCTb
CranaapT, N pykoBoacTBa
TemnepaTypa OKpyxalolliei cpefbl
CreneHb 3awmTbl (kog IP)

3Hak KC, roa n mecay

V3roToBHMA

CTpaHa-u3rotosutenb
0603HaueHne mogenn

MR-J4-10 A0 0
1

L NycTo Unm 2 40 5 GyKBEHHO-UMpPOBbIE 3HaKM:
Cepsoycunutenn Cnew, BepcuA annapaTHoro obecrey.
Mitsubishi Electric (RJ,PX,RZuT. 1)
obuero HasHave- nycro: 3 dasbl 200 B nep. 7. vnn
HVA Nep. T. cepumn 1 dasza 200 B nep. 1.
MELSERVO-J4 4 3 da3sbl 400 B nep. T.
A YHuBepcanbHbIin MHTepderc
Koa BbiX. MOWHOCTb Koa BbiX. MOWHOCTb
10 0.1 350 3.5
20 0.2 500 5
40 0.4 700 7
60 0.6 11K 1
70 0.75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 — —

1 O paHHOM fOKyMeHTe

3t0T AOKYMEHT ABNIAETCA NepeBOAOM C OpUrnHana Ha AHINNIACKOM fA3bIKE.

1.1 JokKymeHTauusA Ha cepsoycunutenb MR-J4-A(4)

B 3TOi1 MHCTPYKLMM OMINCaH MOHTaX 1 NMoAKIioYeHne cepoycunutens MR-J4-A(4).
Mpouyio MHPOPMaLIMIO, OTHOCALLYIOCA K STOMY 060pYyA0BaHUIO, MOXHO HANTN
B ClelyioLnX PyKOBOACTBaX:

PykoBopcTBO MO 3KcnnyaTauum MR-J4-A, aptukyn: SH(NA)030106-*
PykoBopacTBo no akcnnyataunn MR-J4-A4/MR-J4-B4, aptukyn: SH(NA)030119-*
PYKOBOAICTBO MO 3KCMN. NINHENHbIX cepBopBuraTeneit, aptukyn: SHINA)030110-*
PyKOBOACTBO NO 3KCMJ1. cepBoABUraTenei 6e3pefyKTOpHOro MPUBOAR, APTUKYI:
SH(NA)030112-*

PyKoBOACTBO MO 3KCMnyaTauun cepsoasurateneid (Tom. 3), apTUKyn:
SH(NA)030113-*

PYKOBOZICTBO MO 3KCMN. IMHEVHbIX SHKOAEPOB (ToM. 3), apTukyn: SH(NA)030111-*
PyKoOBOACTBO NO ANArHOCTUKe 1 YCTPaHeH o olwmn6oK cepeoycunutena MR-J4,
apTukyn SH(NA)030109-*

3TV PyKOBOACTBA MOXHO GeCMNaTHO CKayaTb C HaLero canta
https://eu3a.mitsubishielectric.com.

Ecnmny Bac meloTca BONPOChI O MOHTaXy 1 SKCyaTaLum nprnbopos, onnchl-
BaembiX B 3TON "MIHCTPyKLMM NO ycTaHOBKe", obpaTutech B permoHanbHoe
TOProBoe NPeACTaBUTENbCTBO MU K PErMOHaNbHOMY TOProBOMY NapTHepy
Mitsubishi Electric.

Kpome Toro, s MOHTaXa 3alyUTHO-TEXHNYECKOMN annapaTypbl HyXHbl 0CObbIe,
cneunanbHble 3HaHUA, He U3N0XKeHHbIe B TOM JOKYMEHTe.

1.2 HasHaueHue fOKYMeHTa

JTOT JOKYMEHT npefHa3sHaueH AnA TeXHUYECKUX COTPYAHNKOB U3roToBuUTeNA
W/Vnn NoNb30BaTeNA MALIMHBI N COAEPXUT MHOPMALVIO O 6e30MaCHOM MOH-
Taxe cepsoycunutena MR-J4-A(4).

B Hem HeT VIHCprKL[VIVI no ynpasneHunto MaLVHOW, B KOTOpYto BCTpanBaeTca
3alUTHO-TEXHMNYECKaA cucTema. 3Ty |/|H¢opMaquo Bbl Hath[GTE B pykoBoOA-
CTBax Mo 3KkcnayaTaunn MallnHbl.

1.3 PasbAcHeHne TepMIHOB, OTHOCALLMXCA K 6e3onacHoCTU

2.1 KeanuduuympoBaHHble CNeLnanmncTbl

MoHTupoBaTb cepsoycunutens MR-J4-A(4) pa3peluaeTcsa TonbKo KBanuduum-
POBaHHbIM CreLMan1cTam, KOTopble 4OSHKHbI OTBEeUaTb CeAyIoLMM TPeGOBaHMAM:
@ yuacTvie B COOTBETCTBYIOLIEM OGYUEHNN
(YuebHble KypCbl NpeanaralTca B pervoHanbHbix punuanax Mitsubishi Electric.
TouHble CPOKU 1 MecTa NPOBEAEHUA MOXKHO Y3HaTb B GAVKaliuem K Bam
dunuane.)

@ VHCTPYKTaX M0 yNpaB/ieHmIo MaLUHON 1 [eiCTBYIOLMM NPaBUiam TEXHUKM
6e30MacHOCTY, NPOBE/IeHHbI OTBETCTBEHHBIM MOJIb30BaTeNleM MallnHbI,

@ pocTyn Ko Bcem pykoBoAcTBaM MR-J4-A(4), mpouteHue u 3HaHWe copep-
XKaHNA 3TUX PYKOBOACTB,

@ [0CTyn KO BCeM PyKOBOACTBAM M0 YCTPOMCTBaM (Hanpumep, GoTopesneitHbim
6apbepam), OTHOCALMMCA K 6€30MaCHOCTW 1 MOAKIIOYEHHBIM K 3aLYUTHO-
TEXHWNYECKOW KOHTPONMPYIOLLEN CUCTEME, MPOUTEHME 1 3HaHWe COfePXKaHNs
3TUX PyKOBOJICTB.

2.2 MpumeHeHue npubopa

CepBoycunutens MR-J4-A(4) oTBeyaeT cneaylowum cTaHfapTam 6esonac-
HOCTM 1 MOXET NPUMEHATBLCA KaK C MoAynem 6e3onacHocTn MR-J3-D05, Tak
1 C UHBIMK CepTMULINPO p mogy 6e30MacHOCTV Unn
KOHTponnepamu 6e3onacHocTu. OH MOXET NPYMEHATLCA B COOTBETCTBUN CO
CTaHJapTamu. ..

ENISO 13849-1 kateropua 3PLe

EN 62061 SILCL 3

EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

EN 61800-5-1

EN 61800-3

EN 60204-1

2.3 YcnosusA sKcnayaTauumn

Skcnnyatnpyite cepsoycunuteny MR-J4-A(4) Tonbko B AOMYCTUMBIX Npeaenax
(HanpsAXeHUA, TemnepaTtypbl 1 T. MN.), CM. Takxke "TexHU4yeckne faHHble"
1 TabnnyKy AaHHbIX Ha CaMOM Nprbope. IKCNNyaTNpPoBaTb NPMbOPLI paspella-
eTCA TONbKO CreLyanbHO 06y4eHHOMY NepCoHany ¥ TONbKO Ha TOW MalUvHe, Ha
KOTOPOW OHU BbIN CMOHTVPOBAHbI 1 BBEAiEHbI B SKCTUTyaTaLvio creLuanbHo
06yyYeHHbIM NepCoHanoM ¢ cobniofeHneM PyKOBOACTBa MO SKCMayaTauum
cepoycunuteneint MR-J4-A(4).

B cnyuae HeKBaIMGULMPOBAHHOTO MPUMEHEHNA NV BHECEHUA B NPUGOP n3me-
HeHui Mitsubishi Electric Co. He NpMHMMaeT NpeTeH3Un Ha BO3MeLyeHne
yuep6a, Aaxe eC/v 3T NPETEH3UN OTHOCATCA K MOHTaXy UMW MOAKIIOYEHMIO.

MonepeuHoe ceuenne [mm?]

CepBoycunurtenu LL;I:,L:I@ L1121 peic l;éVé\lg
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2

MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 5 (AWG 14)
MR-J4-500A4 @ (awes 2 (A\l\?é 12)
MR-J4-700A4 (AV\?GS 12| > e (AV\?GS 10)
MR-J4-11KA4 @ (A\,\f(‘351 0) (WG 1) (AV\?G 8
MR-J4-15KA4 @ Ang 8 35 | Avc,é 6
MR-J4-22KA4 @ (Avc/?; 6 aweT2) (Avf/é 2

@ pe (3a3emneHnve) @

@ CeyueHns nposoaos Bbl6epVITe B 3aBUCMMOCTY OT HOMUHANbHOMN MOLLHOCTUN cep-
Boasuratens. 3HaueHus B Taﬁnmue OCHOBbIBAKOTCA Ha EbIXOAHOﬁ MOLHOCTH CepBOY-
canutens.

®@ VicnonbayiiTe A MOAKMIOYEHNA KEMMHOTO 6110Ka TONbKO OPUTMHANIbHbIE AOCTAB-
NeHble B KOMMAEKTE BUHTHI.

@ [pumep BbIGOPa 3aKanCONMPOBAHHBIX CUMOBbIX BbiKtoyaTenen (MCCB)
1 npefoxpaHuTenei
Ecnu cepsoycunutens TpebyeTca 3aWuTuTb NpefoXpaHnTeNemM U CUNOoBbIM
BbIK/IIOYaTeNeMm, OTK/IoUaloLLas CNOCOGHOCTb KOTOPOTO COCTAaBNAET He MeHee
- 300 A 3¢¢. npu makc. 240 B (B cnyuae 200-BoNbTHbIX TUMOB MR-J4-A)
- 10 kA 3¢d. npy makc. 480 B (8 cnyyae 400-BonbTHbIX TUMOB MR-J4-A4),
TO ANA 3TUX Lieneil cneayeT BbiGpaTb NPeoXPaHNTENb C XapaKTepUCTUKOI
cpabatbiBaHma "T" UM 3aKanCloONMPOBAHHbIN CUIOBON BbIKNOYaTeNb
(UL489 Listed MCCB) u3 cnepytoleii Tabnuubl. YkasaHHble B 3Toi Tabnuue
NpefoXpaHNTeNu 1 BbIKNOYaTeNN ABNAIOTCA NPYMEPamMm, OCHOBbIBAIOLLM-
MWCA Ha HOMUHAMbHBIX BXO/IHbIX U BbIXOAHbIX JaHHbIX CEPBOYCUNUTENA.
Ecnu K cepBoycunuTenio NoAKoUaeTca ceppoABMraTe/ib MeHbLIen MoLL-
HOCTU, MOXHO MPUMEHWUTb NPeOXPaHUTENN N BbIKNIOYATENN C MeHb-
LWMM HOMUHaNbHbIM TOKOM. [lononHuTenbHaa MHGopmaLma no Bbibopy
VIHbIX NPe/loXpaHuUTenNei 1 CUNoBbIX BbiKloYaTeneil UMeeTcA B PyKOBOA-
CTBE MO SKCNyaTaLny CepBOyCUANTENA.

1.3.1 OyHKyuM ocTaHoBa no ctaHpapTy IEC 61800-5-2 P 3akancionuposanKelil |1
QOyHKuma (cm. IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO) PEOY! CUNOBOI BbiKNOYaTenb P P
B MR—J47"A(4) BCTpoeHa dyHKUMA "BesonacHoe oTKNoUYeHne KpyTALLero ONACHOCTb Tun 200 B 240 B nep. 1. 300B
momeHTa" (STO - Safe Torque Off). 3Ta PpyHKUMA HafexHO obecToumBaeT cep- ¢ >
BOABUraTenb 6e3 HeO6XOAMMOCTM raNbBaHNYECKOTO OTAENEHIA CePBOYCUN- MR-J4-10A/MR-J4-20A/
Tena oT UCTOYHMKa NUTaHUA. Mpexde yem npucmyname K ¢ Hanpa- MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6AW 10A
JTa 3aWuTHaA GpyHKLMA BKIOYAET B ceba cneaytolume noadyHKLN: XKeHue u 3"’”‘2“’"9 ‘;“‘_;‘ M“H"MY’:"’: Mtum, 4mo6el KoHdeHcamopel MR-J4-70A
- ocTaHoB no Kateropuu 0 ctaHaapTa |EC 60204-1 yenenup 0 il MR-J4-60AD/MR-J4-70A®/
— npepoTBpaLLeH/e HEOXKNAAHHOTO NOBTOPHOrO 3amnycKa MR-J4-100A NF63-5V3P10AW 15A
2.3.1 BHeluHAA annapaTypa 1 NoAK/AIYeHNe NUTaHnA MRLI2-200A NF63Sv 3P 16AW 30A
@ JlokanbHasa NpoBoAKa
2 YKa3aHus no 6esonacHoctu [inA coefnHNTENbHON NPOBOAKM MCMONb3YIiTe TONbKO MefHble MPOBOAa, MR-J4-350A NF63-5V 3P 20AW 40A
TOT pa3fen NocBALeH acnekTam Ballern 6e30nacHOCTH, a Takxe 6e3onacHoc- [onyleHHble AnA Temnepatypbl 60 °C/75 °C. B cnepytoweii Tabnuue yka- MR-J4-500A NF63-SV 3P 30AW 60 A
TV Nonb3oBaTena cuctembl. Mpexae Yem NPUCTYNaTb K MOHTaXy, BHAMaTeSlb- 3aHbl ceyeHuna NpoBoos (AWG C) npu 75 °C. [1ns NOACOeANHEHNA NPOBO- MRJ4-700A NF63-5V 3P 20A W SOA
HO NpOYTWTE STOT pasaen. [I0B NCMONb3YiiTe NOAXOAALLNE OKOHLIOBOYHbIE MNIb3bl.
B 3TOM MHCTPYKLIMM NO yCTaHOBKE BCTPEUAIOTCA YKa3aHWSA, BaXKHble AN1A NpaBusib- MR-J4-11KA NF63-SV 3P 63AW 125A
Horo 1 6e3onacHoro obpalyeHna ¢ annapatypoii. OTaenbHble yKasaHua umelot MonepeuHoe ceueHue [Mm?] MRIJ4-15KA NF125-5GV 3P 70-100A W 150 A
cnepyloliee 3HaueHe:
CepBoycunutenu '-”'-zé) L11/L21| P+/C U’V({)"(VD’ MR-J4-22KA NF125-SGV 3P 90-125AW | 300A
OMACHOCTb: L3/PE PE
ﬂ : MR-J4-10A/MR-}4-20A/MR-J4-408/ | 2 Tun4008 48008 nep-x- 6008
\. Yepoza ann JKU3HU UNU 300p0o6bA NoNb308amens -J4- 4= -4 )4 _J4- R
y ) Hp'.’ :e e " MR-J4-60A/MRJ4-70A/MRJ4-100A |(AWG 14) ) MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6AW 10A
cosanmb Y2po3y On5i KU3HU UNU 390POBLA NONLI0EAMENS. MR-J4-200A 35 ) (AWG 14) MR-J4-200A4 NF63-SV 3P 10A W 15A
(AWG 12) (AWG 14) MR-J4-350A4 20A
BHUMAHME: 55 35 MR-J4-500A4 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-J4-350A (AWG 10) (AWG 12)
\. Onacxocme dna annapamypel. o) MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20AW 40A
( ) Heco6niodeHue yKasaHHbIX Mep nped p mu MR'J4'5°°A© . V\?G . (AWé " " V\fG 9 MR-J4-11KA4 NF63-SV 3P 30AW 60 A
MoXem npueecmu K cep pexo: p MR-J4-700A _J4- _
mypbl unu uHo20 uMywecmea. ” 35 = MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40AW 80A
MR-J4-11KA ® awes) (AWG 12) e MR-J4-22KA4 NF63-SV 3P 63A W 125 A
MR KA® 25 35 O] npu ogHo$a30BOM HanpsxeHnn nutaHua 200 B nep. 1.
-J4-15 (AWG 4) 55 | (AWG2)
55 (AWG10)| 70
MR-J4-22KA © (AWG1/0) (AWG2/0)
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@ HanpsixeHue nuTaHus

2.4 O6wue yKa3aHuA NO 3aLuUTe U Mepbl 3alNThbl

ot CepBOYCUNUTENb MOXHO MOAKTIIOUNTD MO CXeme "3e3pa’ c3a
HoW HelTpanblo (KaTeropus nepeHanpsxexua lll, B cooTBeTcTBUN C IEC/EN
60664-1). OAHAKO ecny Bbl XOTUTE UCMOMNb30BaTb HENTPanb AnA OAHOpa3-
HOro NWUTaHWA, TO ANA NOAKNIOYEHNA HeobXxoanm TpaHchopmaTop C yeu-
NeHHoI nsonaumen. InA NUTaHUA NHTePPeicoB UCNoNb3yiTe

BHMMAHUE

C daiime smu u mepoi!

24-BONbTHBIN GIOK CETEBOTO MUTAHUA C YCUNIEHHOW U30nALMe OTHOCU-
TeNbHO BXOAHDIX 11 BbIXOAHBIX COEAUHEHUI.
@ 3asemneHue

[inA 3aWmMTbl OT yaapa TOKOM NoAKAuNTe 3aluTHoe 3a3emneHue (PE) cep-
BoycunuTens (knemmy, o603HaueHHyto cumeonom @) k knemme 3asemne-
HuA (PE) pacnpepenutenbHoro wkada. Mpy 3Tom K 0AHOMY BUHTY Knemmbl
Henb3A NofKMoyaTh ABa UK 6onee 3asemnaLLMX NposBoga. Bceraa noa-
KnioyaiTe 3a3emMnalLLMe NpoBoAa TONbKO NO NPUHLMNY "OMH NPOBOA
K 0AHOM Knemme". [pn NCnonb3oBaHUM YCTPOICTBA 3aLLUTHOTO OTKITIoYe-
HuA (Y30) cepBoycunutenb foMKeH 6bITb 3a3emMneH Yepes Knemmy 3asem-
nenus (PE). Co CTOPOHbI NUTaHUA A4N1A annapaTta MOXHO NPUMEHATbL TONbKO
Y30 tvna "B".

Knemmbi
3a3emneHns

Knemmbi
3a3emneHns

2.3.2 CooTBeTcTBUE AnpeKTMBam EBponeiickoro Cotosa

B oTHOwWeHWK MOHTaXa, SKcnayatauum n nepnognveckoro Texo6cnymmBava
KoHuenuua cepsoycunutensa MR-J4-A(4) oTBeuaeT cnefylowmnm cTaHaapTam:
AnpekTyBa "MawuHbl" (2006/42/EC), pupeKkTnBa "SnekTpoMarHnTHasA coBme-
ctumocTb (AMC)" (2014/30/EU) 1 anpekTrBa 06 yCTaHOBKaX HU3KOro Hanps-
xeHunAa (2014/35/EV).
@® TpebosaHua no SMC
Cepsoycunutenb MR-J4-A(4) cootseTcTByeT Kateropum C3 ctaHpapta EN 61800-
3. DKpaHbl COEAMHUTENbHOI NPOBOAKM BXOA0B U BbIXOAOB (MaKc. AnvHa 10 M)
1 Kabena sHKoAepa (Makc. AnnHa 50 M) JOMKHDBI ObiTb 3a3emneHbl. C BXOAHON
CTOPOHbI YCTaHOBUTE nomexonouaanmou.(mlh (‘bI/IJ'Ipr n yCTpOIﬁCTBD 3awunTbl OT
nepeHanpaxeHui.

® [leknapauus o cootseTctum (DoC - Declaration of Conformance)
Hactosawwmm MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. seknapuvpyeT, 4to cepBoycu-
NTENN COOTBETCTBYIOT HEOGXOAUMbIM TPeGOBaHMAM 1 CTaHAapTam (2006/
42/EC, 2014/30/EU n 2014/35/EV). Konuio "[leknapauum o cooTBeTcTBUN"
(DoC) MOXHO 3arpy3nTb C Hallero caiTa.

2.3.3 CootBeTcTBue npeanucaHnam CLUA n Kanagbi
(CepTtudukauus UL/CSA)

TOT CepBOYCUNUTENb CKOHCTPYMPOBAH B COOTBETCTBUM CO cTaHAapTamm UL 508C

1 CSA C22.2 Ne14. Mpoune noapo6HOCTY, Kacatowumeca cepTrdukaumm UL/CSA,

MOXHO HaiiTV B pyKOBOACTBE MO KcnyaTaumm cepsoycunutens MR-J4-A(4).

@® MoHTax
O6bem pacnpefenuTenbHoro Wkada AOMKeH COOTBETCTBOBATb Kak MUHN-
Mym 150 % obbema Bcex pasmelleHHbIX B Hem cepBoycunmtena MR-J4-A(4).
Kpome Toro, Wwkad AomkeH 6bITb YCTPOEH TaK, uTo6bl TeMnepaTypa Bo3fyxa
BHYTpU WKada HMKorga He npesbliwana 55 °C. CepBoycunutenn Heobxo-
AMMO YCTaHOBUTb B METanNnyeckom wkady. B kauecTse okpyKatowmnx
YCNOBWI1 loNycKaeTca oTKpbIToe ncrnonHenmne (UL 50) n kaTeropus nepeHa-
npsaxeHus lll. Ha mecTe MOHTaXa He JO/KHa NPEBbILLATLCA CTEMNeHb 3arpAs-
HEHHOCTM 2. Vicnonb3yiiTe TONbKO MefjHble NPOBOfa.

@ Harpy»aeMoCTb TOKOM KOpPOTKOro 3ambikaHus (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
MpurogeH AnA NpUMeHEeHNA B 3NEKTPUYECKON Lienu, CnocobHO nocTas-
NATb CUMMETPUYHBI TOK He 6onee 100 KA (3¢¢.) npu makc. 500 B.

@ XapaKTepucTuKa 3aluTbl OT NeperpysKku
Cepsoycunutenb MR-J4-A(4) ocHallleH 3N1eKTPOHHOI 3alnTo OT nepe-
rpy3Ku BbIXOa ANA CepBOABUTaTeNs, PacCunTaHHOM Ha 120 % HOMUHaNbHOTO
BbIXOAHOTO TOKa (TOKa MONHON Harpy3Ku) cepBoyCUnnTeNs.

@ Paspagka KoHAeHcaTopa

@® B oTHoweHun

[ina npaBunbHOro npumeHeHus ceppoycunutens MR-J4-A(4) Heobxoanumo
cobniofatb cneayioLve NyHKTbI:

@ MoHTupoBaTb 1 BBOAUTb B SKCMAyaTauuio YCTpoiicTBa 6esonacHoCTv

1 3aLNTHO-TEXHUYECKIE KOHTPONMPYIOLLME CUCTEMbI Pa3peLlaeTca TONbKo
creLvanMcTam no yCTpoicTBam 6esonacHocTy.

@ Bce yCTpoOWCTBa, CBA3aHHbIE C 6€30MaCHOCTLIO (BbIKMOYaTENV, pene, nporpam-

OMNACHOCTb

® [leped p OKU u tocmup 7]
ycmpoticmea HOCmu
mep dcmeo no 3KcnAay 3mozo ycmpolicmea.

@ Y6edumecb 8 mOM, YMO 6Ce CMOHMUPOBAHHbIE ycmpolicmea 6e3onac-
Hocmu pumep pene, um.n.)

peby c Bce 6e3o-

nacnocmu, noc itsubish 'Electnc, P i UH-

cmumymom TUV Rheinland e coomeemcmeuu ¢ mpe603anuﬂMu

MUpyeMble KOHTPO/NEPbI, S1EKTPONPOBOAKA W T. N.), pacnpefenuT
wKad, a TakxKe BCe aHanM3bl PUCKOB 1 OLLMBOK [OMXKHbI OTBEYaTb TpeboBa-
HuAm ctaHaapTos EN ISO 13849 1 EN ISO 13849-2 1 no mMeHbLueit Mepe AOCTH-
raTb YPOBHA NoKasateneil, Heobxoanumoro ana ceptudukauun. Cobnioparite
COOTBETCTBYIOLLME YKa3aHVA 1 TpeGoBaHWA CTaHAAPTOB 6e30MacHOCTU.

@ [pu MOHTaxe, MOAKIIYEHNN W SKCayaTaumn cepsoycunutens MR-J4-A(4)

coﬁmoqairre CTaHAapTbl N NpeannucaHna, ‘:[EVICTByIOLL[I/lE B CTpaHe 3Kkcnyatayuu.

@ B OTHOWEHWN LWYMOB, BO3HWKAIOWMX BO BPEMS TECTOBOrO PeXNMa, ce-

nyiiTe yKa3aHNAM PyKOBOJCTB.

@ B OTHOWEHNN MOHTaXa, IKCMyaTaLun 1 NEPUOANYECKOTO TexobCyBaHNA

cepsoycunutens MR-J4-A(4) cobniopaitTe HaUMOHanbHble NPeANUCaHNA n
MONOXEHNA, B YaCTHOCTL:

- AvpekTuBY "MalumHbl U MexaHu3mbl" 2006/42/EC,

- AaupekTusy no SMC 2014/30/EU,

—  [MPEeKTUBY MO yCTaHOBKaM HU3KOro HanpsxeHua 2014/35/EU n

- npeAnucaHuA 1 3aKOHbI MO OXpaHe Tpypaa.

@ VizrotoButens n Bnageney MmawvHbl, B KOTOPOVI SKCNNyaTUpyTCa cepBoycn-

nutenb MR-J4-A(4), oTBeyaeT 3a NnpuobpeTeHne 1 cobniofeHne Bcex npume-
HUMBIX I'Ipe‘:lI'IVICaHI/IVI n I'IOJ'IO)KGHVIVI, MeLwmnx OTHOWEeHnEe K 6e3onacHocTw.
O6n3aTenbHO cobiofaiiTe BCe yKasaHWA PYKOBOACTB, B YaCTHOCTH, OCO-
6ble yKa3aHUs Mo TECTOBOMY PeXUMy.

Vcnonb3oBaTh TECTOBbIV PEXNM Pa3peLLaeTca TONbKO CNeLan1cTam uim cne-
unanbHO 06y‘4€HHbIM W yNONHOMOYEHHbIM NnLam. TecToBbIit pexum nomxeH
06A3aTe/NbHO PErNcTPHPOBATLCA U JOKYMEHTVPOBATLCA - TaK, UTOGbI BNOCIE -
CTBMW €ro Mornn BoCNpounsBecTy NN NnpoaHanu3npoBaTb TPeTbK Nnua.

@ MoHTaxX v BbINONHeHNe 3NeKTPONPOBOAKM AOMKHbI OTBEYaTb Npeanuca-

HUAM NO TEXHUKE 6&3onacuocm, OTHOCALWMMCA K COOTBETCTBYOLEMY CITy-
4ato NpUMeHeHuA.

@ B cootsetcTBum ¢ IEC 61800-5-2, dyHKUMA "Be3onacHoe OTKNoYEHE Kpy-

TAwero momeHTa" (STO - Safe Torque Off) cnyxuT Tonbko Ans Toro, utobbI
HafeXHOo oTAenATb cepBoABuraTesib oT pa60qero HanpAaXeHuA. OHa He
npefoTBpalLaeT AanbHenlee BpalleHne Bana ABuraTens nogj Aeicranem
BHELHUX N HenpeayCMOTPEHHbIX CU U HaYano Takoro BpalweHus. Ecnun
[IOMKHO BbITb HaZIeXHO NPeAoTBPaLLEHO BpallieHne Bana ABUraTena nog
F[eVICTBI/IeM BHEWHUX cun, HeO6XOF[I/IMbI AOMNONHUTENIbHbIE yCTpOVICTBa
(Hanpumep, TOPMO3 MK NPOTUBOBEC).

BbIPabOTKN  HaNPsAXeHU  KOHAYKTUBHbIX  MOMex
B Avana3oHe yactoTbl oT 150 kly Ao 30 MIy cepoycunutens MR-J4-A(4)
oTBeyaeT TpeboBaHuam no IMC, npeabasnaembim ctaHaapTom DIN EN
61800, YacTb 3, K IN1eKTPONPUBOAAM C U3MEHAEMOI YaCcTOTON BPaLLEHNSA.

BHUMAHUE

Cepeoycunumenv MR-J4-A(4) omeeyaem 7]
"Bnexmpomaenumnnn coemecmumocms" 2014/30/EU u cymecmseﬂnbm
EN 61800-3 (smopas okpyxarowasa cpeda/
Kamezopuﬂ PDS "C3"). Takum o6pasom, cepgoycunumens MR-J4-A(4) npu-
200HbI onanp 8 (7 u He npu-
200HbI AN1A1 YGCMHO20 UCNONB30BAHUS.

2.5 OcTaTo4Hble PNCKN

M3rotoBuTeNb yCTaHOBKYM OTBEYAET 3a aHaNN3 PUCKOB 1 BCe obpasytollnecs
B pe3y/ibTaTe 3TOro 0CTaToOuYHble PUCKU. Hike nepeuncneHbl Bce ocTaTouHble

puckn eyHKumin STO (BesonacHoe OTKOUEHMEe KpyTALero MomeHTa) n EMG
) OMNACHOCTb (aBapuiHoe BbiKNOYEHe/aBapuiiHbIi ocTaHoB). OTBeTCTBEHHOCTbL Mitsubishi

Electric 3a noBpexaeHnA 1y TpaBmbl, 06yCNIOBNEHHbIE STUMW OCTaTOUHBIMMI

Onacrocme ydapa —He domp imece do np 5 6noka purcKamu, B Ilo60M Cllyyae UCKIIoYeHa.

unu npoeoDKu cpasy nocne omx, 4 P

Bpems pasp pa coc He 15 munym.

BHUMAHUE
@ 3awwmTa oKoHeyHoro Kackaga (Branch Circuit Protection)
Mpw yctanoske B CLUA gomxHa 6biTb NpeaycMOTpeHa 3alyuTa OKOHEUHOro @ lpocmpancmeerHo omd, oKy ¢ HOCMU

Kkackapa (Branch Circuit Protection) B COOTBETCTBUM C NPaBWIaMy 3NEKTPOYCTa-
HoBok "National Electrical Code" 1 npriMeHUMbIMM MeCTHbIMU NPeanNMCaHnAMN.
Mpu ycTaHoBKe B KaHaae AonHa 6biTb NpeaycMOTpeHa 3alliTa OKOHEUHOTo
kackaga (Branch Circuit Protection) B cOOTBETCTBUM C KaHaACKUMW NpaBu-
namm 3nekTpoycraHosok (Canada Electrical Code) u npumeHumMbIMU mecT-
HbIMU NPeAnnCaHNAMM.

om nposoBKu UHbIX CU2HA/I08 {ISO 13849—1 ma6nuua F.1Ne1).

om p (uci p
wue ona ie h 6 um.n.).
® [lpunp ol i ¢ daiime wue pac-
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cma+ndapmos EN ISO 13849-1, kamezopus 3, PL e u IEC 61508 SIL 3. d €l
@ besonacHocme obecneyusaemca monbKo 8 Mom U1y4de, ecu 8ce ycmpoiicmea ﬂ: T fﬁ] g
Mu yCMaHo8KuU NOJIHOCMbIO ¢ uomauioc
p ece puckoe u ypoeHA nalm.?ameneu
(Performance Level) (yc ) Kak P Ne | Obosnasenme Onncanne
emca nopy4yums ¢ ukayuro c meus yc
UMOMY UHC ymy, ] p, TUV Rheinland. MATUPa3pAaHbIN 7-CErMEHTHbI
@ M 8800 83Kcny p u 'Koe 06¢ CBETOAMOAHbIN Anucnnen ana
K pyto scmp A3mu pazp a2 @ | Mone nHankaumm MHAVMKaLNKM COCTOAHNA CepBO-
duyup y nepconany. MoHmupoeame npvieoja 1 KOAOB aBapuHou
U 3KC i @ CUrHanM3aLmmn 1 NapameTpos.
uuposannbmnepcaﬂan (ISO 13849- 1, mab6nuyaF.1 N"S) KHOMKW ynpaBneHus .
® Ymobu uc dy posasue yempoticme Geso- e Hcnonkzyioren ain onepaLi
nackocmu acneacmsue MHOMeC Ha yC ¢ ¢ 0 @ @ @ @ ANArHoCTUKW, CMFHanM3aI:lMM
p PKU HA 8c meuu M
cmpeﬁoazmuﬂMu NOPM. HE.?GBH!.'MMD omypoeHa nokazameneli {Performam:e MODE UP DOWN SET 1 HaCTPOVKIN MapameTpos
Level), A KaK pas e 200.
Ecnu 0dHoep Heucnp pXHUL U p
Mocma uHeepmepa, cep cosep mMakcumym p NPUMEYAHUE |

2.6 Ytunusauusa

MpuiweAlne B HETOAHOCTb MU HEOBPATMMO NOBPEXAEHHbIE MPUGOPLI A0N-
XKHbl GbITb YTUIN30BaHbl B COOTBETCTBUV C NPEANMCAHUAMU MO yTUAM3ALMN
OTXO/J0B, ANCTBYIOWMMM B CTPaHe SKCnlyaTauun (Hanpumep, B COOTBETC-
TBUU C EBpONEcKoi ANPEKTUBOI O KnaccudrKauum oTxo[0s Nnpnéopbl
MMEIOT KnaccndpuKaLMoHHbI Ko oTxoaos 16 02 14).

2.7 TpaHcnopTMpOBKa NMTUEBbIX 6aTapeek

Mpu TpaHCNOPTUPOBKe NNTUEBLIX baTapeek cobniofaiiTe AeNcTBYOLWVE Npea-
nucaHuAa n npasuna, Hanpumep, Hopmbl OOH (UN), npaBuna mexayHapoaHbIX
opraHu3sauun rpaxaaHckoi asmaumn (ICAO) unu cypoxoactsa (IMO). Onumo-
HanbHble 6aTapenku (MR-BAT6V1SET n MR-BAT6V1) npeacTasnstoT cobomn nutu-
eBblin anemeHT CR17335A, Ha koTopbiii npeanucaHua OOH o onacHbiM rpysam
(Knacc 9) He pacnpoCTpaHAITCA.

Mpouyio noapobHyto MHdopmaLmio 06 oTobpaxkaemblX AaHHbIX U HACTPOIKaX
nepeknioyaTeNen MOXHO HaiiTu B PYKOBOACTBE MO IKCMyaTaLuu CepBoy-
cunutens MR-J4-A(4).

3 OnucaHue NpoaykTa

3.1 Cepsoycunurtenb MR-J4-A(4)

3.1.1 MpuHuMn pa6oTbi

@ [insA ynpasnenus cepeoycunutenem MR-J4-A(4) nmetoTcs fiBa aHanoroBbIxX BXoga
W OV BXOJ| NIA CEPUM MMMYNbCOB. KOMaHAHbIV curHan npeobpasyetca B Npo-
NOPLIMOHANbHbI SNEKTPUYECKUiA TOK ANA NpnBofa cepeogsuratens. CepBoycu-
nutenb MR-J4-A(4) moxeT paboTaTb B CleAyoWmX pexumax: perynuposaHie
KpYTALLEro MOMeHTa, perynnpoBaH1e CKOPOCTU U PerynnpoBaHiie NONOXeHMA.

@ Cepsoycunutens MR-J4-A(4) nmeeT BcTpoeHHylo GpyHKumio STO (BesonacHoe
OTK/IOUEHME KPYTALLEro MOMeHTa). 3Ta GpyHKLMA HaJieXKHO OTK/IoYaeT cepBo-
npuratenb 6e3 He06XOAMMOCTY raNbBaHNYECKOro OTAENEHUA CepPBOYCUN-
TeNA OT UCTOYHNKA NUTaHNA.

@ [lononHMTENbHbINA SHKOAEP WM aTYMK NepemeLleHIs, PacroNoXeHHbINA Hero-
CPefICTBEHHO Ha MOABWKHOI HarpysKe, CyKUT ANs nepeaayuun nHdopmaLn

0 TeKyLLeM NONOXEHUMN Harpy3Ku Ha CepBOyCUnMTENb. B pesynbTate obpasyetcs
3aMKHYTbI KOHTYP PerynmpoBaHna Aia no3uuMoHMpoBaHna Harpy3ku. C nomo-
b0 MapameTpoB MOXHO BbIGPaTb OAVH 13 Cneayownx TMNOB perynnpoBaHua:
- perynupoBaH/ie Ha OCHOBE SHKO/IePa, PACTONIOKEHHOTO Ha CaMoii Harpy3Ke,
- perynmpoBaHue Ha OCHOBE SHKOAepa ABuUraTens
- perynupoBaHue C ABOVHO 06paTHON CBA3bIO

(3HKOAEP ABMraTeNsA 1 SHKOAEP Ha Harpyske)
[lononHuTenbHas MHGopMaLMa 0 KOHGUIYPUPOBAHNW 1 HACTPOIIKE TUMA perynm-
POBaHWA MeeTCA B PYKOBOACTBE MO KCMyaTaLum cepsoycunutens MR-J4-A(4).

4 MoHTaX, AeMOHTaX

BEPX
PacnpepenutenbHbIn WwKad * PacnpegenutenbHbin WwWKad

40 Mm CBOGOAHOE NPOCTPAHCTBO
nnu Bbiwe Ans Kabenen

f;psoyswnmenb 80 wa |

MM
P 4 ;glz'w' CepBoycunutens
Bbilwe Bblle




MoHTaxHoe HanpasfieHne N pacCcToAHNA

Cunosbie Knemmbi

BHUMAHUE
® Ip pbl pasp A p e nosno-
XeHuu. B np cnyqae )yme Heucnp 'mo.
@ C oalii P aHHble pacc om cepeoyc 0o 8Hym-
[peHHeli cmeHKu pacnp wiKacha unu uHou ipamyp
[ ] Cmonmupyume cepsoycunumens 8 no-

p
JloXeHuu 8 wkagy co cmeneHoio 3aujumel IP54. TeM camoim cobnioda-
emca noc mu 2.

He ycmanaenueaiime cepsoycunumenu u cepsoasuzamenu, 8 Komo-
poix MU unu c
He SGKprBauﬂle omeepcmua 0ns exoda u ebixoda BDSayXa Ha cepeoycunu-
mensx u cepeood: oc

Mp unu ycmpoliicmea, supaﬁamwsa:ougee
60m-tuoe Konuqecmeo menna (nanpumep, MmMopMO3Hbie pesucmo-
pbl)r pasmecmume mak, 4Ymo6bl ux mennogoe usnyyeHue He

1 Heuc

cymc

Ha cepeoyc

M pytime cepeoyc Ha eep 7l p
HOCMu u 8bIp (ime e20 no eep

Mpu monmae cnedume 3a mem, 4Ymo6el Yepes BeHMUNAYUOHHbIE NPO-
pe3u e cepsoyc C omceep unu KycoYku
nposodos, mak Kak oHu Mozym p

Mped p macna, eodvl, Memannudeckou
N6y u M. n. yepes pop pacnp

wiKacha unu Yepes 6eHMUNAMOP, 6CMPOEHHbIL 6 e20 KpbIly.

Ecnu pacnped i wkad pac 8 cpebe, P

edKue 2a3sbl, 2pA3b UNU NbINb, ] K pacnp y
wkagy yucmeorii Juli 8030yX CHAPYXU NO 3aKP i cuc-
meme mpy6onpoeodos. [Ipu smom i 8 wKag y
domxeH umems 6osee 8bICOKOE O 4em OKp, i 8030yX,

‘Imoﬁbl -] ulKadi He Mo2/1a NpOHUKHYM®b NbiNlb, 2a3bl U M. N.

[} P cepsoyc MR-J4-A(4) yepes npedycmom-
5 DneKkrponpoBoAka
\ OMACHOCTb
@ [leped yc 7] cepsoycunu-
mensa unp
@ [Ipexode yem npuc K ol Kak

15 muHym, noka He nozacHem cuzHansHas namna "CHARGE". ﬂocne
3Mo20 c NoMOoWbI0 mecmepa usiu m. n. y6edumecs 6 mom, Ymo Hanps-
KeHue Ha knemmax (P+) u (N-) c b 00 HOU

Unaye umeemca onacHocms yoapa 3/1eKmpu4ecKum moKom. npemae

ecez0 posep nozacna nu cuzHaneHas namna
"CHARGE" ¢ nepedHeti cmop cepeoyc

® 3 cepeoyc u cepsod 8c
¢ npednucaHuamu.

® 3xcnnyamupyiime cepeonpueod 6 OKp Jux yc
HA36aHHbIX 8 pyKo8odcmee no 3Kcny cepeoyc
Cepeonpueod daep icmeuto neinu, mac
mymara, edKux unu eoc 2a306, ¢ payuu unu
yoapos, ebicokoli pamypel, ayuu unu mu.

3Kcnnyamaqun npu6opa 8 makux HEaOIIyCmUMbIX OKpyxarnuwux
ycnosusx nopoxdaem onacHocme ydapa moKom, 80320paHus, no-

unu yckop [«

[ ) npu MoOHmaxe cnedume 3a mem, 4mo6er ‘lepe.? eeﬂmwmuuonnble npo-
pe3u 8 cepeoyc He cmp omcaep UUKYCOYKU
npoeodoe, mak Kak oHu mo2ym P

@® Hedomp imeco 00 ywux 0 i cepeoyc
Manpumep, K/1eMM uslu pazsemos.

He domp b 00 cepeoyc cepeod: unu
P pe3ucmopa 6o epems unu eckope no-
cne uxp nod p 3mu CUNbHO Ha-

2pesaromcsa - onacHoCcMe oxoada.
Cepeoycunumene MELSERVO MR-J4-A(4) omeeyaem mpe6osaHuam

no 3MC, nped [ dap DIN EN 61800 (yacme 3

"IMC") K ponp c i yac

7 o c c pmy EN 50274.
ponpoeodka d c : EN 60204-1.

Uc Gwmb cnocobeH 6ygepusoeame kpam-

Kue uc 'mbio 20 Mc (8 coom-

semcmeuu co cmauaapMOM EN 60204-1).

0O603HaveHne | CurHan

L1,L2,L3 MnTaHne cMNoBoro KOHTypa

L11,L21 MnTaHne KOHTYpa ynpasneHua

N- OnuMOHanbHbI TOPMO3HOW 610K

P+,C,D OnuMoHanbHbI TOPMO3HOI PE3UCTOP/TOPMO3HOI 610K
U, v,w Bbixoa ans cepsogBuratens

P3, P4 OnumMoH. Apoccenb NPOMEXYTOYHOrO KOHTYpa NOCT. TOKa
PE 3alMTHBIV NPOBOA

MutaHne 1~, 200-240 B nep. 1. Ana MR-J4-10A-MR-J4-70A

Knonka aBap.

RA1 octaHoBa  BbIKN.  BKJL
Henona/JKa <0 ] %
CepBoycunutens Cepsopsuratent
MCCB mC
- It - 1 CNP3 [Osura-
—X U RTenb
1-pasHoe v
200-240Bnep.T.; | & | W
@
* OtpuuatenbHas D N2 Ka6enb SHKopep
norvka mn [ SHKOAEpa
L21 C
MNuTtanne cuno-  HemepaneHHbIiA « -|- - -

BOrO KOHTYpa ocTtaHoB 2*

2
CepBo BKI. Eﬁ SON — RAT
e — ] Henonapaka *
24Bnoct.T.£10 %
KopoTko3ambikaiowui BHeWHWiA SHKOEP
wrekep (ecnn pyHKUMA []
STO He ucnonb3yetcs) (ronbko y MR-J4-A-R))
MutaHue 3~, 200-240 B nep. T. Ana MR-J4-10A-MR-J4-350A
KHonka aBap.

OCTaHOBa
¥ ~

24Bnoct. T.£10 %

RA1 BbIKJI. BKI.

= B

CepBoycunurensb CepBopsuratens

Henonapka

[MBura-
Tenb

3-¢asHoe

u
v
w
200-240 B nep. T. ‘ E)

* OrtpuuatenbHaa

norvka Kabeno SHKopep

s | e

24Bnoct.T.£10 %

Mutanue cuno-
BOTO KOHTYpa

— L
CepBo BKJI. -
————picom

24Bnoct. T.£10 %

lpocom————
RA1
ALM Henonagka *
KopoTko3ambikatowmit BHewHIA HKOAED
wrekep (ecnu pyHKUMA
STO He ucnonb3yertcs) (tonbko y MR-J4-A-RJ)

0} Ecnu ceuenne nposogos Ana L11 1 L21 meHblue cevenns nposogos ana L1, L2 n L3,
Heo6X0AMMO NCMOMb30BaTb 3aKaNCINMPOBaHHbI CUNOBOIA BbiKloyatens (MCCB).

HemegneHHbiia - |- - - -
ocTaHoB 2*

MutaHme 3~, 200-240 B nep. T. ana MR-J4-500A
KHonka aBap.

RA1 ocraHosa BbIK/1. BKI.
Cepsoycmnmenb CepBOﬂBMraTeﬂb
MCCB II mcC
Apura-
U RTenb
% v
3-asHoe w
200-240 B nep. 7. @
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CN2
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lpocom——
A RA1

Mutaxne 3~, 200-240 B nep. 1. gna MR-J4-700A
Knonka aBap.

RA1

Henonagka

oCTaHOBa

<®

BbIKII.

MC

MC SK

3-¢asHoe
200-240 B nep. 1.0

* OrtpuuarenbHaa
norvka

MutaHune cuno- HemepneHHbIA
BOrO KOHTypa OCTaHoB 2*
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CepBo BKA. Eﬁ
f————oicom

24Bnoct. 7. £10 %
KopoTkosambiKalowmit
wrekep (ecnm pyHKUMA
STO He ncnonb3yetcs)

Cepsoycunutens

Henonaaka *

BHelwwHWi SHKOAEP
(tonbko y MR-J4-A-R))

Cepsogguratens

Ka6enb

SHKopep

CN1| 24Bnoct.T.+£10 %

DOCOM———
RA1|
ALM

]

Mutaxne 3~, 200-240 B nep. 1. ana MR-J4-11KA-MR-J4-22KA
KHonka aBap.

Henonaaka *

BHewwHwi1 s3HKOAEP
(tonbko y MR-J4-A-RJ)

RA1  OCTaHoBa BblKfl.  BK/ Nuratne
oxnaxaaio-
<@ Lero BeHTW
Henonagka SK |nsropa
. MCCB
BHewHui onuymo-
CEPBOyCVInVITeI'Ib |Cepeopsuratent
MCCB TET
X %) pewrarens Disura-
— % ¢ L2 y ene
—X L3 v
P+ w
3-pazHoe ; b ¢ €]
200-240 B nep. 1 Topmo3HoiA
peancrop , |TE2 BeHTnA-
oL Top  BU

* OrtpuuatenbHaa
nornka 4

Mutanue cunosoro HemeaneHHbiin' |-

KOHTypa OCTaHoB 2*
S
CepBo BKH.L{
[EE——

24Bnoct.T.+£10 %
KopoTko3ambikaiowui
wrekep (ecnm GyHKUMA
STO He ucnonb3yetcs)

Kabenb

3HKOgEepa SHKopep
24 Bnoct.T.£10 %
RA1
Henonaaka*

BHewHwit s3HKOAEP
(Tonbko y MR-J4-A-RJ)

Muranne 3~, 380-480 B nep. 1. Ana MR-J4-60A4-MR-. J4 350A4

RA1  Knonka aBap.

BbIK/1.

BKI.

mC SK

Henonaaka ocraHosa®

TpaHcdopmaTop

3-¢pa3Hoe .
380-480Bnep.T. !

* OrtpuuarenbHas
norvka

S

Mutanne cuno-
BOrO KOHTYpa

HemepneHHbl!
ocTaHoB 2%

]
CepBo BKII. i‘k
f———oicom

24Bnoct.T.£10 %
KopoTko3sambikatowmit
wrekep (ecnn dpyHKUMA
STO He ucnonb3yetcs)

gl

Cepsoycunmrenb

CN8

CepBoguratens

Nswra-
Tenb

®|=|<|<

Kabenb SHKopep

2
[j 3HKOAEpa []

CN1| 24Bnoct.T.£10 %
[DOCOM———
RA1
ALM Henonapka*
CN2

BHewwHuit 3HKOAEP
(Tonbko y MR-J4-A-RJ)

Muranne 3~, 380-480 B nep. 1. ona MR-J4- 500A4—MR J4 700A4

RAT KHonka aBap.

BbIKS.

BKI1.

MC SK

TpaHcdopmaTop

3-¢pasHoe .
380-480Bnep.T. |

* OTpuuatenbHaa
norvka

Mutakue cuno-
BOrO KOHTYpa

HemegneHHbiin
ocTaHoB 2*

— L
Cepso BKI. Eﬁ
f————oicom

24Bnoct.T.£10%
Kopotko3sambikatowmii
wrekep (ecnm pyHKUMsA
STO He ucnonb3yetcs)

J

ocranoBaw® =
Henonapka

Cepsoycunutenb

Cepsogsuratent

[NBura-
Tenb

u
v

w
®

Kabenb

3HKOAEepa SHkoAep

24Bnoct. T.+£10 %

pocomf————

RA1
Henonapka*

BHewwHwi1 s3HKOAEP
(tonbko y MR-J4-A-RJ)

MuraHne 3~, 380-480 B nep. 1. Ana MR-J4-11 KA4—MR-J4-22KA4

RA1 KHonkaaBap. puikn.  BKJI. Muranne
oxna;malo—
HenonaqK%CTaHOBa =0 MC K LLero BeHTU:
natopa
TpaHchopmatop MCCB
Cepsoycunutens - | Cepsopuratens \ -\ -
mMces I | mMC [T ]

X [ura-|
— u hrens
—X \4

. w
3-¢pasHoe R &)
380-480 B nep. 1

77777 BeHTUNA-
Top BU

*

OTpuuatenbHas
noruka

Mutanne
cunosoro
KOHTypa

-
Cepso BKn.Eﬁ SON
j————{oicom

24BnocT. T.£10 % CN8

KopoTko3ambikatowuit (]

HemeaneHHbI
oCTaHoB 2*

wrekep (ecn GpyHKunA
STO He ucnonb3yercs)

CN2L

Kabenb

SHKoaep

] 3HKoaepa [] :

24Bnoct.T.£10 %

—
RA1 Henonaaka*

BHewHui 3HKoAEp
(tonbko y MR-J4-A-R))



Lindposoit nutepdeiic npn NonoxnTenbHomn noruke

Ecnu Bbl XOTUTE BBIMOIHUTD 3IEKTPOMNPOBO/AKY MO MONOXKUTENLHON NIOTKKE,
cobniopaiiTe cneflytoLme SNeKTPOCXEMbI.

@ Lndposble Bxoapl DI-1 npu nonoxutenbHoi normke DI-1 (CN1

Cepsoycunutens

npuén. 6.2 KOM

Bobikniouatens
DICOM
«
npuén. 5 MA 24Bnoct. T.£10 %,
Vces=1.0B 500 mA

ICE0 =< 100 MKA

® Lndposble Bbixoabl DO-1 npu nonoxutensHo normke (CN1)
HomuHanbHas BbIXOAHaA MOLWHOCTb: =40 MA, MaKC. BbIXOAHbI TOK: <50 MA,
B6POCOK BbIXOAHOTO TOKa <100 MA

FenpasunbHan
noMAPHOCTS Avoga
IPUBOMT K OBPEXIEHIK)

cepBoycunmTens.
Harpyska
> M
L

Mapexve Hanpa-
KEHWH B CePBO-
ycunutene: 2.6

CepBoycunutens
24 B noct.T. £10 %,

1 ALM,
XA Xyunn
<« b
A
500mA ©

@ Ecnm nponcxoaut cniKkom Gonbluoe NajeHne HANPAXeHWs ANA PaboTbl pene,
HanpsXeHne MOXXHO NOBbICUTb A0 MaKC. 26.4 B.
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Np cep aTenu 6.2 OnepaHpbl BBOAa-BbiBOAA KommyHunkauma
Cepso- Bpa_uqarenb- ::I:re:ltuel::bﬁ‘ Asuratenn o Cepso- Bpawarens- nHeitHbIR genratens JAsuratenb Curnan Cumsonbi | OnepaHpbl Paszbem |KoHTakT
(nep p ( p } p
ycunurtenn HbIV ABUratenb (TOPOHB) npuBoga yc HbIV ABUraTens | (nep! P! npuBofa KoHTakT nos“u“u Kon-8o pr]'ﬂl.l.[“ﬁ onn Bblxoﬂ SDP 5
060 SDN 4
HG-KR053, HG-5R1524, EOTO N OMEHT Pasbem RS422/RS485 N3
HG-KR13, HG-SR2024, 2 — vC VLA v RDP 3
MR-J4-10A HG-M — - HG-JR1534,
HG_ME??' MR-J4-200A4 | [iCIR2034. | — _ 4 LA LA LA — v RDN 6
HGJR734 D, 5 LAR LAR LAR — v
Rl T o = 2 B
7 LBR LBR LBR — v Cumsonbl | OnepaHabl Pasbem |KoHTaKkT|
LM-H3P2A-07P-BSS0, MR 8 Lz Lz Lz — v 20
HG-KR43 LM-H3P3A-12P-CSSO, MR-J4-350A4 : o |— _ DICOM OnopHbIV NOTeHLMan UdPOBbIX BXOAOB
MR-J4-40A | oo LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFM004C20 HG-JR-1534, 9 LZR LZR LZR v 21
LM-U2PAD-10M-0550, HG-JR-2034 @ 10 PP — — v — 26
LM-U2PAF-15M-0SS0 HGSR5024 1 PG v DOCOM | OnopHbIi NoTeHuMan unppoBbIX BLIXO0B 27
HG-SR51 MR-J4-500A4 | HG-JR5034, | — _ -
4 T™- 4 15 SON SON SON v — 15 B nocT. T. (BbIXOAHAsA MOLHOCTb, BbIXOA:
MRJ-60A | HG-SRS2, LM-U2PBD-15M-1550 | T REM006C20, HG-JR3534 @ e — o o o = P15R HoW TOK =30 MA) N !
YITSey—— :2]5,567812:' 17 pC 58] RS2 v OPC BBog NWTaHUA C OTKPBITHIM KONNEKTOPOM 12
| a '~ - g K i 3
He-x®s, LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO12E20, MRJ4-700A4 | HGJR701M4, | — _ 18 i T2 RS1 v —
MR-J4-70A HG-UR72 ! LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFMO012G20, HG-JR7034, 19 RES RES RES v — 8
HG-JR73 LM-K2P2A-02M-1SS1, | TM-RFM040J10 HG-JR5034 @ 22 INP SA — — v O6Luan Knemma AnA aHanoroBbIx 30
LM-U2PBF-22M-1SS0 LG 1 YNPaBAsioLLMX CUTHANOB (KOHTaKTbl 34
HG-JR8014, 23 ZSP Z5SP ZSP — v
COeIMHEHbI BHYTPY)
HG-SR81, HG-JR12K14, — !
HG-SR102 MR-J4-11KA4 - — 24 INP SA — v N3
MR-J4-100A ' TM-RFMO18E20 HG-JR9034, :
HG-JR103, - : 1 HG-JR11K1M4 25 TLC TLC vLC — v NG
HG-JR53 @ 27 TLA ® T — !
MR-J4-15KA4 HG-JR15K14, — — TLA < v STOCOM | OnopHbiit noTeHunan ansa STO1/STO2 3
HG-SR121, HG-JR15K1M4 33 opP op oP — v - CN8
HG-SR201 TOFCOM | OnopHbIi noteHuyuan ana TOFB1/TOFB2 8
' HG-JR20K14, 35 NP — — v — ) 3
HG-SR152, LM-H3P3D-48P-CSS0 MR-J4-22KA4 |HG-JR25K14, |LM-FP5H-60M-15S0 | — 36 NG — — v - KpaH Kopnye
:26?1%22 LM-H3P7B-48P-ASSO, o 4 CR SP1 SP1 v
RR103. | LM-H3P7C-72P-ASS0, =
MR-J4-200A :g_;mgg’ LM-FP2B-06M-1550, - D Mpu makcmanbHom KpyTALLEM MOMeHTe 400 % 42 EM2 EM2 EM2 v — 7 Tex"“quKoe OGCHY)KV'BaHVle n PEMOHTe
HG-JR153, LM-K2P1C-03M-2551, 43 LsP LsP — v —
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550 MPUMEYAHVE 44 LSN LSN — v — 7.1 MNposepku
HG-JR73 ®r [lononHutenbHaa MHGOPMaLMA O KOHPUIYPUPOBaHWM 1 NOACOEAVNHEHUN 45 LOP LOP LOP v —
HG-JR103 ® COBMECTUMbIX CepBOABUraTeNeil COAEPKUTCA B PyKOBOACTBAX MO COOTBET- 48 ALM ALM ALM _ v ONACHOCTb
HG-SR301, CTBYIOLUMM CEPBO/BNraTENAM. 29 RD "D ) — v
HG-SR352, LM-H3P7D-96P-ASSO 13,14, 26, @ [Ipexde Yem npucmyname K mexHu4ecKomy o6C/yXUEAHUIO unu pe-
HG-UR202, - -96P-ASSO, i , 14, 26, -
HG-RR203 LM-K2P2C-07M-1551, | TM-RFM048G20, 6 CwurHanbl 29,31,32, - P Koume Kak ym 15 MuHym, noka ve noza
MR-J4-350A HeJR353 ) LM-K2P3C-14M-1551 TM-RFM072G20, 37-40, 50 cHem cueHanebHaa namna "CHARGE". ocne 3mozo ¢ nomowjbio mecmepa
- g ' | TM-RFM120J10 . n. y6ed , -
HGJR153®, |LM-U2P2C-60M-2550 6.1 CurHanbHble NpoBoaa @ BuiGop dyHKuMM NPU NOMOLIN NaPAMETPOB e e e ene e “"f’Z’:::HLPc’;: " ;’;a{
HG-JR203 ® CN5 (USB-nopt) b S sTO pa mokom. lpexde ecezo 06a3amensHO npoeepbme, No2acaa 1u cue-
HG-SR421, Pasbem CN8 BXOAHOTO/  Cepgoycunutent Mac;nli%pa YyHKUMA HaneHaa namna "CHARGE" c nep i cmop cepeoyc
HG-SR502, BbIXOAHOTO CurHana STO CN6 CumBoOnbI ‘ OnepaHpb! ‘ Pazbem ‘Kom’am’ ® T Koe 06¢ up P pasp A
HG-UR352, tm'gzg'1 2M-1550, BXOAHble curHanbl PUKy np u b 3Ha-
HG-UR502, -FP4B-12M-1550, " rowemy ci dap HOCMUu 8
MRJ4-500A | {ic RR353 LM-K2P2E-12M-15S1, | TM-RFM240J10 STO1___[Onnosaiowni carwan STOT e Y Wnaye umeemca onacHocme meom. Ecu He-
HG-RR503, tm:szzi?ig_l;é\/lwﬂzsssgé ”Sﬂﬁ’;ﬁ;ﬁg'ﬂﬁ?ﬁﬁ.‘g‘é’w STO2 ‘ OTKnloualowmit curdan STO2 ‘ ‘ 5 aum p wnu J, 06p o & Haue pezuo-
HG-JR503, - 3 5
) \ BbixogHbie curHanbl P npeoc meo unu K y u3 Hawux
HG-JR353 © — 1 —1 26 TOFB1 ‘ Curtan obpaTHoi cBA3M 0 cocToAHUmn STO1 ‘ N ‘ 6 PpezuoHanbHbIX NapmHepos no c6bimy.
HG-SR702, N\ 2 1 z el TOFB2 | Curtan obparHoii ceasm o coctorHun STO2 _| [ 7
HG-. ,
MR-J4-700A ngggg] M, |LM-FP2F-18M-1550, Pasbem 41”12
-J4- 3 LM-FP4D-24M-1550 — RS422/Rs485 —— 5 —— 30 BbiBoA MOHUTOpUHTa
HG-JR703, Pasbem 3HKofiEPa CN3 6 || 31— BHUMAHUE
HG-JR503 0] neuvratens CN2 — 7 — 32 Cumeonbl | OnepaHabl Pazbem |KoHTakT|
. 8 33 i
o] — — MO1 AHanorosblii BbIBOJ ANA MOHMUTOPWHra 1 3 -
HG 003, ! g ° 34 MO2 AHasOroBbIi BbIBOA AN MOHUTOPUHTa 2 N6 2 ® 5 cepsoycunumene ) rOWER N (uame
MR-J4-11KA HG-JR903, LM-FP4F-36M-1550 o 101 |35~ | 4 o) puHra peHue conp 4 c 4 p pa 0na npo-
HG-JR11K1M, = (o] — 11— 36 8epKU U301A4uU, MaK KaK 3mo moxem npueecmu K HenpasusibHomy
HG-JR12K1 L, 120 1371 ¢ p cepeoyc
— 1 13 38 ® H i
HG-JR15K1, Tonbko y MR-J4-A-RJ: e b p p p Ha ceoem np p
MR-J4-15KA HGJR15KIM LM-FP4F-48M-15S50 — TMoAKNIoUeHie BHELHEro SHKO- 14 39 u He pas6upaiime npubop.
nepa CN2L (nocnepoBsatenbHbIN 16 15 41 40
HG-JR20K1, uepeiio g R Il ey EREN 9%
MR-J4-22KA | HG-JR22K1M, | — — N 181143 |
HG-JR25K1 ot
" Pasbem ana —1 19— 44
HG-SR524, gonxnmenﬂ 20— 45
- )4~ 4 _ —_ aTapuu — —
MR-J4-60A4 HG-JR534 o P! 2 21 27 46
HG-SR1024, Tonbko y MR-J4-A-RJ: — 23— 48
HG-JR734 MoAKNioYeHIe BHELUHEro SH- 241 (49| |
_)4- " " _ _ kopepa CN2L (napadasHbiin A/ L —
MR-J4-100A4 HG-JR1 034@ B/Z umnynbcHbI curHan) _25 _50
HG-JR534 —

@ Mpu MakcmanbHOM KpyTALem MomeHTe 400 %

Kopnyc pasbema CN1 coeiuHeH ¢ knemmoi
"PE" (3emns) (@) cepoycunutens.




PeKoMeH/1yeTCs perynaApHO BLINOMHATL ClieayIoLLMe NPOBEPKIA: 8 TpaHCHOPTMPOBKa N XpaHeHune 9 TexHnuyeckune gaHHble 9.2 Pasmepbl

@ HapexHo v 3aTAHYTbI BUHTBI BCex Knemm. OcnabLuvie BUHTbI MOATAHMTE.
e MomeHTb1 satsKy [HM] BHUMAHUE 9.1 Cepsoycunutenn MR-J4-A(4)
yownmtens  [11/12/L3[L11/L21 [N-/P+[P3/P4| C | D [uviw]PE ® 5o > " ime npa- Ceoiicrea |  MR-J4-C] 10A-70A
MR-J4-10A- 8uNbHbIE N0DBeMHbIe cpedcmea dnisl €20 MPAHCNOPMUPOEBKU. 1-¢asHoe nnu 3-¢pasHoe 200-240 B nep. ., H
MR-J4-350A 3 - CunoBsas uenb ®
— @® Hey y cepeoyc 6ornee sbicOKUMU 50/60 'y
MR-J4-60A4- wem amo 0
MR-J4-350A4 ' ® H " s wusHKodep. TaHne | KouTyp ynpaen. | 1-pasHoe 200-240 B nep. T, 50/60 My
MR-J4-500A 12 - ® HeHocume c 3a Py _ c . 24 B nocr. T, +10 % (noTpebnAembli ToK:
— cepsoy i v cePeoy Wrepderic 500 MA, B T. 4. curHarbl Ha pasbeme CN8)
MR-J4-500A4 12 08 12 12 MoxKem ynacme. &
MR4700A . . . _ - ® C pyiime cepeoyc Ha cmeHKe doc i Hecywjeli Cucrema ynpasneis UJI/IM—perynMposaHme C CYHYCHOW KOMMYyTa- e w —s i
MR-J4-700A4 cnoco6HoCcmu ¢ ¢ Py dcmea no >Kkcnny uvet/perynupoBsatue Toka
imeco (i CepBoycunurenb W [mm B [mm MM Bec [Kkr
MR-J4-11KA- ® Ymo6bi e306p A 8bllle, He 3a npubopt! u He onup OyHKuMM GesonacHoCTh EN 15O 13849-1 Kareropus 3 PL e, EN 61508 PBOY:! [mm] [ @1 Al @1 [xr]
MR-J4-15KA 30 12 30 . 30 mech Ha HuX Hec Ha npu6op . p B COOTBTCTBUM CO CTaH- SIL 3, EN 62061 SILCL 3, EN 61800-5-2 SIL 3 MR-J4-10A/20A 40 168 135 038
MR-J4-11KA4— : : : : ® Unbopmayuso o mpancnopmuposke or peu u o6pa- paprom EN IEC 61800-5-2 MR-J4-40A/60A 40 168© | 1700 10
-)4- eHuU ¢ Heli MOXXHO Halimu & py 'mee no 3Kc cepeo- -
M 150 e c i o yamayuicepeo-| | Coeties spenn 0 10997 |11k = 100 e @ [0 w0 | e
MR-Ja-22KA4 o0 " o0 _ o0 CobniopaliTe ciefyloLe yCOBUA TPaHCMOPTUPOBKM, XPaHEHA 1 SKCrTyaTaLmm S9PEKTUBHOCTS BbiABNIeHIA MR- JA-200A % 168 g 1% g 21
2 . Y] = 0y
(@ HeT N HeOGbIUHBIX LLYMOB B 06/1aCTV MOAWMITHIKOB CEPBOABUTaTENs, TOP- :ﬁ:ana%isl”c?:;imilcmmme DC=97.6 %] MR-J4-350A 90 168 195 23
MozanT. M. Okpyxatowas cpeaa Ycnosue c MR-J4-500A 105 250 |2000@ 4.0
i i o o peaHAA BEPOATHOCTb MOAB- _ 9
® Hert nu nospesxaeHnit 1 o6pbiBos Kabenen. HTepBasbl NPOBEPOK AOMKHbI Skcnnyatauus 8EE/%?\‘E§)572%;313E;CC 3K3 eHVR OMaCHOro OTKasa & dac | PFH =6/4x 107 [1/4ac] MR-J4-700A 172 300 200©@ 6.2
COOTBETCTBOBATb HarpysKe. ®0
- . T =20 [ner] MR-J4-11KA 220 400 | 260 134
@ HapexHo N1 coenHeHbl BCe pasbembl Ha CepBOyCUnnTene. Temnepatypa TpaHcnopTh ~20 p0 65 °C, knacc 2K4 Cpok ciyx6bl M o
(B LlenocTHoCTb Pa3bemoB 1 COCTORHME YCTPOIACTB, BOCIPUHIMAIOLLIAX TAHYLLME CUTIb. OKpY>. cpefbl poska @ (IEC/EN 60721-3-2) =8 mc (biKkn. BX0#a STO —> oTKMIOYeHe MR-J4-15KA 220 400 | 260 134
(® HeT nv 0TROXEHWI NbINN HA cepBOYCUNUTENE. X ® 220°C o +65 °C, knacc 1K4 3apepxKa cpabatbiBaHms SHeprim) MR-J4-22KA 260 400 260©@ 182
paHeHue '
@ He ncxoauT N HEOBbIYHBIX LWYMOB OT CEPBOYCUITUTENS. . (IEC/EN 60721-3-1) Kateropws neperanpmxenna | Il (EC/EN 60664-1) MR-J4-60A4 60 168 © 195 @ 17
CocTosAH e Bana ABUTaTeNA U COeANHEHHbIX C HUM fieTaneil. Skcnnyaraums ® @
JlonyCT. OTH. Bax- yarauma, Knacc sawmte! 1 (IEC/EN 61800-5-1) MR-J4-100A4 60 168 195 1.7
HOCTb BO3/lyXa Tparicriopmposia, |5 Ao 90 % RH MR-J4-200A4 90 168© | 195@ 21
7.2 CpOK Cny)KﬁbI XpaHeHune ;I'é)gg'%pomoro 3aMbIKaHNA | 400 5 .
SKcnnyatauma Kknacc 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-350A4 105 250 | 200 36
Heo6xoanmo perynspHo 3aMeHATb HipKenepeunaieHHble aetanu. Mpn obHapy- Croit 010}
JKEHUM MOBPEXAEHVA [ETANN OHA AOIKHA BbITb 3aMeHeHa Cpasy, iaxke ecin CPOoK K;?::;;:g:m p— TpaHcrnoptu- knace 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) Coocr ‘ MRJa L] TOOR_22KA MR-J4-500A4 130 250 200 43
ee cnyx6bl elue He ncTek. CPOK Cy»6bl MOXET OKa3aTbCs KOPOUe B CBA3M C OCO- HbIM BELUECTBAM poska ¥ BOMCTRA MR-J4-700A4 172 300 200©@ 6.5
6eHHOCTAMYN NP 1 Upe3Bblt OKpYaloLWuMmm ycnosuamu. 3an- XpaHeHue ® knacc 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) MuTaHre cunosoro koHTypa | 3-dasHoe 200-240 B nep. 1., 50/60 'y MRJ4-11KAG 220 400 260©@ 134
YaCTu NOCTaBMAET PErvioHanbHOe TOProBoe NPeACTaBUTENBCTBO U AuTep. ~ - &
T 5 JKcnnyaTauua knacc 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) Bcenp [< cnpeabiayLy MR-J4-15KA% 220 200 2600 134
Betans e o o | TPAHCOPTY- 3 MR-14-22KA4 260 400 |260©@ 18.2
CPOK cNyx6b1 )S:;E;:;Spyma»o pOBKa%g knacc 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) Coneea ‘ MR-J4L] 60A4—22KAS =
Crnaxusalownin KOHgeHcaTo @ D) 6e3 6atapen MR-BAT6V1SET
! A P 10 ner Xparenne® knacc 181 (IEC/EN 60721-3-1) MasHasi uenb | 3-basHoe 380-480 B niep. T., 50/60 My
@ 6es3 pasbema
Konuuectso npoueccos 10...57 Iy € NOCTOAHHBIM XO,0M MuTaHne Ueno
BK/IOYEHNA 0.075 mm, 57...150 Iy ¢ nocTosH- 1-¢pasHoe 380-480 B nep. 1., 50/60 'y
1 HeMe[NeHHOro OCTaHoBa: ?:::éf;i“b"b'e HbIM yckopeHuem 9.8 m/c (1 g) ynpasneHua ¢ P
P 100 000 B cootB. ¢ IEC/EN 61800-5-1 Bce P c - .
ene Kon-8o npoveccos BUGDOCTONKOCTS (TecT "Fc" u3 IEC 60068-2-6) L L) e
BKJIIOYEHWA P SKkcnnyaTaums 5.9M/ (0.6 g) ® IMpw ofHodazHoM NuTaHUM 200-240 B nep. T. Harpy3ka cepsoycunuteneit MR-J4-100A
1 BbiKSloyeHus ana STO: T 1 MR-J4-200A He flonXHa npesbiwwath 75% OT HOMUHaNbHOWN HarpysKku.
1000 000 pgf;:‘(g%?pm' knacc 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)
BeHTunatop 10 000-30 000 yacos (2-3 ner) Xparerne @ wnace 1M2 (IEC/EN 60721-3-2)
Bpems yaepxaHus & Ef;:im Mpu6n. 20 000 uacos CreneHb 3arpasHeHms 2 (IEC/EN 60664-1)
OaHHbIX 2 : — IP20 (IEC/EN 60529), 3a uckntoue-
6atapeiikoit @ Q. s/ NpaAMon HUEeM KieMMHoro 6110Ka
Tapenkon S & npueon Mpu6n. 5000 yacos CreneHb 3awmTbl (kog IP) 1 peleTKn BeHTUnATopa
Batapes ® 5 neT ¢ Aatbl BbiNycka OTKpbITOE ncnonHeHwe (UL 50)
® Ha stor CPOK BAVSAIIOT MUKOBbIE TOKW 1 MoTepsi eMKocTn. CPoK Cyx6bl 3aBucKT, BuicoTa SKennyarauus, Makc. 1 000 M Hay ypOBHEM MOPA
B OCHOBHOM, OT TemrnepaTypbl OKpy»atoLero sosgyxa n yCﬂOBIAIh SKcnnyataymn. yCTaHOBKVI XpaHeHue
BblleykasaHHbI CPOK CiyX6bl KOHIEHCATOPOB OCTUTaeTCA NPpY SKCNyaTaLum Tpancnoptuposka | Makc. 10 000 M Hag ypoBHEM Mops
B HOPMabHOW, KOHAULIMOHMPYEMOIi OKpy»aloLein cpepe. (MakcumanbHas Tem- ® -
neparypa oKpy»xatowero Bosayxa: 40 °C) B OpyriHanbHoun ynakoeke

@ yenosue: 3NeKTPONUTaHKe BbIKNIOYEHO, TeMnepaTypa OKpyalollero sosayxa 20 °C
YKa3aHHOe BpeMmA yfep)aHWuA AaHHbIX [eliCTBUTENbHO B Clyyae NpUMeHeHua
1 6atapeiikn MR-BAT6V1SET ans MR-J4-CJA(4) npuy BbIKMIOYEHHOM 31EKTPONUTA-
HUM cepBoycunuTens. [ocne nepeoro BBOAA B IKCMAyaTaluio 3ameHuUTe
6aTapeiiki He Mo3AHee Yem Yepes TPY rofja — BHe 3aBUCUMOCTM OT TOTO, 6bin N
BK/IIOUYEH CepBoycunuTenb. Mcnonb3oBaHne GaTtapeek [OMblle yKa3aHHOTO Bpe-
MeHM MOXeT Bbi3BaTb curHanusaumio [AL. 25 A6contoTHaa no3nuus crepral.

® Ha KauecTBo 6aTapeek MOTYT HEraTMBHO BAWMATb YCNIOBUA XpaHeHus. CPOK
CnyX6Bbl OTHOCWTCA K flaTe U3TOTOBMIEHNA 1 He 3aBUCUT OT Toro, Gbina N Gata-
peiika noaknioyeHa.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-486112 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com
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Instrukcja instalowania
serwowzmacniaczy MR-J4-A(4)

Nr art.: 260569 PL, wersja C, 26102017
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Wszelkie prawa zastrzezone. Wtasciwosci wymienionych produktéw oraz dane
techniczne nie oznaczaja deklaracji udzielenia gwarangji.

Zawartos¢ opakowania

Rozpakowac produkt i sprawdzi¢ tabliczke znamionowa, aby upewnic¢ sig, czy
dostarczony serwowzmacniacz jest zgodny z zaméwieniem.

Zawartosc¢ Liczba
Wzmacniacz serwo 1
Wtyczka zasilania serwowzmacniacza do ztaczy CNP1/CNP2 © L k?;g:go
Wtyczka zasilania serwowzmacniacza do ztacza CNP3 © Liczba osix 1
Narzedzie do otwierania ztacza zasilania serwowzmacniacza © 1
Instrukgja instalowania w celu bezpiecznego uzywania 1
serwonapedéw AC (niniejsza instrukcja).

Wtyczka ze zworka do ztacza CN8 1

O w przypadku jednoosiowych serwowzmacniaczy MR-J4-A(4) o mocy 5 kW lub wigkszej,
nie s3 czescia dostawy.

Tabliczka znamionowa

S MITSUBISHI ser 851067007 Numer seryjny
MODEL yRr.js-10a Model
POWER: 100W Moc

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz

OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175

Max. Air Temp.: 55°C

1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 42—

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

TOKYO 1008310, APRY MAOE N IAPAN 4———
t———  Kraj pochodzenia

Wiasciwe napiecie zaslla}qce
Znamionowy prad wyjsciowy
Norma, numer instrul CJI
Temperatura otoczenia
Stopien ochrony IP
Oznaczenie KC,

rok i miesiac produkgji

Kod modelu
MR-J4-10 A0 0O

L Puste lub od 2 do 5 znakéw alfanumerycznych:

Serwo-
wzmacniacz AC
Mitsubishi Electric
ogolnego zasto-

Specjalna wersja sprzetowa
(RJ, PX, RZ itp.)

Puste: 3-fazowy 200 V AC lub
1-fazowy 200 V AC

sowania z serii 4: 3-fazowy 400 V AC
MELSERVO-J4 A Interfejs ogélnego stosowania
Oznacze- i Oznacze- moc

nie jsciowa [kW] nie wyjsciowa [kW]

10 0,1 350 35

20 0,2 500 5

40 04 700 7

60 0,6 11K n

70 0,75 15K 15

100 1 22K 22

200 2 — —

1 O niniejszym dokumencie

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej, angielskiej wersji.

1.1 Dokumentacja serwowzmacniaczy MR-J4-A(4)
Niniejsza instrukcja opisuje montaz serwowzmacniaczy MR-J4-A(4).
Dodatkowe informacje na temat tych urzadzen, zawarte sa w nastepujacych pod-
recznikach:

Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MR-J4-A, Nr art.: SH(NA)030106-*
Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MR-J4-A4/MR-J4-B4, Nrart.: SH(NA)030119-*
Instrukcja obstugi liniowych silnikéw serwo, Nr art.: SH(NA)030110-*
Instrukcja obstugi silnikéw z bezposrednim napedem, Nr art.: SH(NA)030112-*
Instrukcja obstugi serwosilnikéw (Tom 3), Nr art.: SH(NA)030113-*
Instrukcja obstugi enkoderdéw liniowych (Tom 3), Nr art.: SH(NA)030111-*
Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MR-J4 (Rozwiazywanie probleméw),
Nr art.: SH(NA)-030109-*

Mozna je bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej
https://eu3a.mitsubishielectric.com

Jesli w zwigzku z programowaniem lub dziataniem sprzetu opisanego w tej
instrukcji maja Panstwo jakiekolwiek pytania, prosimy o kontakt z wlasciwym
biurem handlowym lub oddziatem Mitsubishi Electric.

Ponadto, montowanie urzadzer ochronnych réwniez wymaga szczegdlnych umie-
jetnosci technicznych, ktére w tym dokumencie nie zostaty szczegétowo opisane.

1.2 Funkcje tego dokumentu

Niniejszy dokument instruuje personel techniczny producenta maszyn i/lub
operatora maszyny, jak bezpiecznie obstugiwac serwowzmacniacze MR-J4-A(4).

Niniejszy dokument nie stanowi instrukcji obstugi maszyny, z ktérg system
serwo bezpieczenstwa jest lub bedzie zintegrowany. Tego rodzaju informacje
mozna znalez¢ w podrecznikach obstugi maszyny.

1.3 Okreslenia zwigzane z bezpieczeristwem
1.3.1 Funkcja zatrzymania zgodnie z IEC 61800-5-2

Funkgcja STO (odsytamy do IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
Funkcja "Bezpieczne Wytaczenie Momentu" (STO - Safe Torque Off) jest zinte-

2.1 Wykwalifikowany inzynier

Serwowzmacniacze MR-J4-A(4) moga by¢ instalowane tylko przez wykwalifi-

kowanych inzynieréw. Za osoby zaznajomione z zagadnieniami bezpieczen-

stwa uznaje sie osoby, ktdre:

@ odbyly stosowne szkolenia techniczne. Prosimy zwréci¢ uwage na odpowied-
nie szkolenie techniczne, prowadzone w lokalnym biurze Mitsubishi Electric.
W celu ustalenia terminu i miejsca szkolenia nalezy skontaktowac sie z lokal-
nym przedstawicielem Mitsubishi Electric.

@ zostaly przeszkolone przez odpowiedzialnych operatoréw maszyn w zakre-
sie obstugi maszyny i aktualnie obowigzujacych zasad bezpieczenistwa i

@® maja dostep do instrukgji obstugi serwowzmacniaczy MR-J4-A(4), przeczy-
taty te podreczniki i zaznajomity sie z nimi,

@® maja dostep do instrukcji obstugi urzadzen bezpieczenstwa (na przyktad
Swietlnych barier bezpieczerstwa), podtgczanych do systemu sterowania bez-
pieczerstwem i zapoznaly sie z trescig tych dokumentéw.

2.2 Zastosowania urzadzenia

Serwowzmacniacze MR-J4-A(4) spetniajg ponizsze normy bezpieczenstwa
i moga by¢ uzywany zaréwno z logicznym modutem bezpieczernstwa MR-J3-D05,
jak i certyfikowanymi przekaznikami bezpieczeristwa lub sterownikami bez-
pieczenstwa PLC. Moga by¢ uzywane...

@® zgodnie z EN ISO 13849-1 Kategoria 3 PLe

@® zgodnie zEN 62061 SILCL 3

@® zgodnie z EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

@ zgodnie z EN 61800-5-1

@® zgodnie z EN 61800-3

@® zgodnie z EN 60204-1

2.3 Prawidlowe zastosowanie

Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J4-A(4) moga by¢ uzywane tylko w obrebie
okreslonych parametréw eksploatacyjnych (napiecie, temperatura, itp.; sprawdz
w instrukcji obstugi rozdziat "Dane techniczne"). Moga by¢ uzywane wytacznie
przez wykwalifikowany personel i tylko z maszyng, do ktérej zostaty zamonto-
wane oraz pierwotnie oddane do uzytku przez wykwalifikowany personel,
zgodnie z instrukcja obstugi serwowzmacniaczy MELSERVO MR-J4-A(4).

Mitsubishi Electric Co. nie akceptuje roszczen o odpowiedzialnos¢, jesli sprzet
uzywany jest WJaklkoIW|ek inny sposodb, lub, jesli zostaty zrobione modyfikacje

Przekréj przewodu [mm?]

Wzmacniacz serwo LL;I:,L:I@ L11/L21| Pe/c l;éVé\%l
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2

MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 5 (AWG 14)
MR-J4-500A4 @ e 2 (AV\%ES 12)
MR-J4-700A4 ® (Avié 12 5 e (AV\%S 10)
MR-J4-11KA4 @ ( Avsé".j 10) e (AV\?G 8)
MR-J4-15KA4 @ Av\?g 8 35 (AV]I?S 6)
MR-J4-22KA4 @ (A\l]/é 6) e (AV%ISG 4)

@ pe (Uziemienie ochronne) @

@ Przekroj przewodoéw nalezy dobrac w zaleznosci od mocy wyjsciowej serwosilnikow.
Wartosci podane w tabeli bazuja na mocy wyjsciowej serwowzmacniaczy.

® Aby podtaczyc¢ te modele do listwy zaciskowej, nalezy uzy¢ srub, dostarczonych
z listwami zaciskowymi.

@ Przyktad doboru wytacznika MCCB i bezpiecznika
Gdy do zabezpieczenia serwowzmacniaczy zastosowane s3 bezpieczniki
klasy T lub wytaczniki o zdolnosci roztaczeniowej nie nizszej niz
- wartos¢ skuteczna pradu 300 A i maksymalne napiecie 240 V (wzmac-

niacze MR-J4-A klasy napieciowej 200 V)
- wartos¢ skuteczna pradu 10 kA i maksymalne napiecie 480 V (wzmac-
niacze MR-J4-A4 klasy napieciowej 400 V),

nalezy zastosowac bezpieczniki klasy T lub wytaczniki kompaktowe MCCB
(zgodne z norma UL 489) zgodnie z tabela ponizej. Wymienione w tabeli
bezpieczniki klasy T i wytaczniki MCCB sg przyktadowo dobrane na podsta-
wie danych znamionowych serwowzmacniaczy. Gdy do serwowzmacniacza
podtaczony jest serwosilnik o mniejszej mocy, mozna zastosowac mniejsze
bezpieczniki klasy T lub bezpieczniki MCCB, niz podane w tabeli. Dalsze
informacje odnosnie doboru bezpiecznikéw innych niz klasy T i wytgc-
znikéw MCCB, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi serwowzmacniacza.

growana z MR-J4-A(4). Serwowzmacniacze MR-J4-A(4) elektronicznie odta urzadzenia nawet zwiazane z montazem i instalacja. Wylacznik
W z -J4- . 'WOWZ 1acz -J4- czni - W; i i ik
Czaja wyjécie mocy serwowzmacniacza od silnika serwo. zmacniacz serwo kompaktowy MCCB Bezpieczni
Przeznaczenie tej funkgji bezpieczeristwa jest nastepujace: B 200V 240V AC 300V
- Niekontrolowane zatrzymanie zgodnie z kategorig zatrzymania 0 wg. [EC 60204-1 NIEBEZPIECZENSTWO MR-J4-10A/MR-J4-20A/
- Przewidziana do zapobiegania przed nieoczekiwanym uruchomieniem MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6A W 10A
Po wquczemu nap:ecm zasilania nalezy odczekaé przynajmniej 15 minut, MR-J4-70A
zanim rozpocznie sie czynnosc: zw:qzane z instalowaniem. Przez lak:s
i i H A czas po wylqczeniu zasil jest natad do MR-J4-60AD/MR-J4-70AD/
2 Instrukqe Zwiqzane z bezpleczenstwem piecznie wysokiego napiecia. 4 MRJ4-100A NF63-SV 3P 10A W 15A
Ten rozdziat poswigcony jest Twojemu wtasnemu bezpieczeristwu oraz bez-
pieczenstwu operatoréw sprzetu. Przed rozpoczeciem prac montazowych 23.1 d . fervi 1 ia obwod MR-J4-200A NF63-SV3P 16AW 30A
prosimy ten rozdziat uwaznie przeczytac. -3.1 Urzadzenie peryferyjne oraz potaczenia obwodu mocy MR-J4-350A NF63-SV 3P 20A W 40A
Wystepujace w niniejszej |nstrukCJ| speqalne ostrzezenia, ktére sa wazne dla @ Potaczenia lokalne MR-J4-500A NF63-SV 3P 30A W 60 A
poprawnego i bezpiecznego uzywania produktéw, s3 wyraznie wyréznione Nalezy uzywac tylko przewoddw miedzianych o dopuszczalnych tempera-
W nastepujacy sposob: turach pracy 60 °C/75 °C. Ponizsza tabela zawiera przekroje przewodéw MR-J4-700A NF63-5V 3P 40A W 80A
= (AWGO), przeznaczonych do pracy przy temperaturze 75 °C. Do podtacze- MR-J4-11KA NF63-SV 3P 63A W 125A
\ N'EBEZ‘NE‘CZENSTWO: . L nia przewodéw nalezy zastosowac wiasciwe koncowki zaciskowe. MR-J4-15KA NF125-SGV 3P 70-100A W 150 A
\ Ostrzezenia dotyczqce zdrowia i obrazer personelu. Przekroi 3 >
( ) Nieprzestrzeganie opisanych tutaj srodkéw ostroznosci rzekrdj przewodu [mm’] MR-J4-22KA NF125-5GV 3P 90-125A W 300A
moze doprowadzié¢ do powaznych obrazeri i utraty zdrowia. Wzmacniacz serwo L1/L2/ Linz1| e u/niw/ 400V 480V AC 600 V
® +/C PED®
L3/PE MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6A W 10A
UWAGA: MR-J4-10A/MR-J4-20A/MR-J4-40A/ | 2 MR4-200A4 15A
\  Ostrzezenia dotyczqce uszkodzenia sprzetu i mienia. MR-J4-60A/MR-J4-70A/MR-J4-100A |(AWG 14) 2 MRJA350A4 NF63-SV 3P T0A W oa |
( ) Nleprzestrzegame opisanych tutaj srodkow ostroznosci MR-J4-200A 3,5 (AWG 14)
moze dopr édo p g przetu lub -J4- (AWG 12) 2 MR-J4-500A4 NF63-5V 3P 16A W 30A
innej wlasnosci. 55 (AWG 14— MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20A W 40A
MR-J4-350A (AWG 10) (AWG 12) MR-J4-11KA4 NF63-SV 3P 30A W 60 A
MR-J4-500A% 8 2 8 MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40A W 80A
MR-J4-700A9 AWG8 |(AWG 14) 35 (AWG 8) MR-J4-22KA4 NF63-SV 3P 63A W 125 A
MR-J4-11KA @ (A\/;I/é 6) (AWG 12) (A\/%/é 2 @ w przypadku zasilania jednofazowego 200 V AC
25 35
MR-J4-15KA® (AWG 4) 55 | (AWG2)
55 (AWG10)| 70
MR-J4-22KA © (AWG1/0) (AWG2/0)
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Zasilanie

Te serwowzmacniacze moga by¢ zasilane z sieci zasilajacej potaczonej w gwia-
zde, z uziemionym punktem neutralnym o kategorii przepieciowe;j Il (zgod-
nie z IEC/EN 60664-1). Jesli jednak przewdd neutralny jest uzywany do
zasilania serwowzmacniacza napieciem jednofazowym, wymagane jest zasto-
sowanie transformatora o wzmocnionej izolacji. Do zasilania obwodoéw steru-
jacych nalezy zastosowac zewnetrzny zasilacz 24 V DC o wzmocnionej
izolacji na zaciskach wejs¢/wyjsc.

Uziemienie

Aby zapobiec porazeniu pradem elektrycznym, ochronny zacisk uziemia-
jacy serwowzmacniacza (PE - oznaczony symbolem @) zawsze nalezy pod-
taczy¢ do zacisku uziemienia (PE) szafy sterowniczej. Do jednego zacisku
uziemienia (PE) nalezy podtaczy¢ tyko jeden przewod uziemiajacy. Zaciski
uziemiajace zawsze nalezy taczy¢ za pomoca jednego kabla. Jesli stoso-
wany jest wytgcznik réznicowopradowy, wéwczas, aby zapobiec porazeniu
pradem elektrycznym, nalezy zawsze uziemiac zacisk PE serwowzmacniacza.
Po stronie zasilania serwowzmacniacza mozna zastosowac tylko wytacznik
réznicowopradowy typu B.

2.3.2 Dyrektywy EU

Serwowzmacniacze MR-J4-A(4) zostaty zaprojektowane zgodnie z wymaganiami
dotyczacymi montazu, eksploatacji i przegladéw okresowych, okreslonych
w: Dyrektywie Maszynowej (2006/42/EC), w Dyrektywie EMC (2014/30/EU)
oraz w Dyrektywie Niskonapieciowej (2014/35/EU)

Serwowzmaczniacze

MR-J4-A(4) spetniaja wymagania EMC kategorii C3 zgodnie z norma EN 61800-3.
Nalezy uziemi¢ ekrany przewodéw we/wy (maksymalna dtugos¢ 10 m)
oraz kabli enkoderéw (maksymalna dtugos¢ 50 m). Po stronie zasilania
nalezy zastosowac filtr EMC oraz ochrone przeciwprzepieciowa.

Deklaracja zgodnosci

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. deklaruje, ze serwowzmacniacze sa
zgodne ze stosownymi wymaganiami i normami 2006/42/EC, 2014/30/EU
i 2014/35/EU. Kopie Deklaracji Zgodnosci mozna znalez¢ na naszej stronie
internetowe;j.

2.3.3 Zgodnos¢ z normami, obowigzujacymi w USA i Kanadzie
(do zastosowar UL/CSA)

Ten serwowzmacniacz zostat zaprojektowany zgodnie ze standardowa normg

2.4 Ogolne uwagizwiazanezochronaisrodkizapobiegawcze

UWAGA

NIEBEZPIECZENSTWO

Nalezy przestrzegac uwag dotyczqcych ochrony i Srodkéw zapobiegawczych!

Celem zapewnienia prawidtowego uzywania serwowzmacniaczy MELSERVO
MR-J4-A(4), prosimy o przestrzeganie ponizszych zalecen.

Elementy i systemy bezpieczeristwa moga by¢ instalowane i oddawane do uzytku
jedynie przez wykwalifikowany personel i doswiadczonych inzynierdw.
Wszystkie elementy zwigzane z bezpieczeristwem (wytgczniki, przekazniki, ste-
rowniki PLC, okablowanie, itp.), szafka sterownicza oraz uwzglednianie
i wykluczenie usterek, musza spetnia¢ wymagania norm EN 1ISO13849-1i EN ISO
13849-2, az do minimalnego zamierzonego poziomu certyfikacji. Po dodatkowe
informacje i wymagania odsytamy do norm bezpieczenstwa.

Podczas montazu, instalacji i uzytkowania serwowzmacniaczy MELSERVO MR-
J4-A(4) nalezy przestrzegac standardéw i norm obowiazujacych w Twoim kraju.
Nalezy zapoznac sie zuwagami zawartymi w podrecznikach, ktére odnosza
sie do hataséw podczas testowego uruchamiania serwowzmacniaczy.
Nalezy spetni¢ wymagania krajowych przepiséw i uregulowan odnosza-
cych sie do instalacji, uzywania i okresowych przegladéw technicznych ser-
wowzmacniaczy MELSERVO MR-J4-A(4), a w szczegdlnosci

- Dyrektywa Maszynowa 2006/42/EC,

- Dyrektywa 2014/30/EU,

- Dyrektywa Niskonapieciowa 2014/35/EU i

- Uregulowan dotyczacych bezpieczenstwa pracy/zasad bezpieczerstwa
Producenci i wlasciciele maszyny, w ktérej uzywane s serwowzmacniacze
MELSERVO MR-J4-A(4), zobowigzani sa do uzyskania i przestrzegania
wszystkich obowigzujacych norm i zasad dotyczacych bezpieczenstwa.
Koniecznie musza by¢ przestrzegane wszelkie uwagi zawarte w instruk-
cjach, w szczegdlnosci uwagi dotyczace trybu recznego.

Testy musza by¢ przeprowadzane przez wyspecjalizowany lub specjalnie
upowazniony i autoryzowany personel oraz musza by¢ rejestrowane i do-
kumentowane, zapewniajac innym osobom mozliwos¢ zrekonstruowania
i odtworzenia testéw w dowolnym czasie.

Instalacja i okablowanie réwniez muszg by¢ w zgodzie z zatozonymi nor-
mami bezpieczerstwa.

Funkcja "Bezpieczne Wytaczenie Momentu" (STO - Safe Torque Off) zgod-
nie z IEC 61800-5-2 stuzy wyfacznie do bezpiecznego odfaczania serwomo-
toru od napiecia roboczego. Nie gwarantuje, ze wskutek zewnetrznych lub
nieprzewidzianych sit, watek serwosilnika nie bedzie sie obracat. Jesli na os
napedu dziata zewnetrzna sita, nalezy zastosowac¢ dodatkowe $rodki bez-
pieczenstwa, jak hamulce lub przeciwwagi.

Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J4-A(4) spetniaja wymagania odnos$nie
emisji przewodzonych w potaczeniach sieci zasilajacej, w zakresie czestotliwo-
$ci od 150 kHz do 30 MHz. (Podstawy do obliczer:: Norma produktu EN 61800,

® Wcelupoprawnego wyk y, na-
Iezy gruntowme przeczytac instrukcje do poszczegolnych elementow
h z bezpieczen: fwem.

[} Nalez'y ¢, aby i go z bezp em wy-
lqczmkl, kazniki, czujnil tniaty wy normy bez-
piec W j instrukji el y Mitsubishi

Electric, ktore r'.,
TUV Rheinland o 0
ria 3, PL e oraz IEC 61508 SIL 3.

eristwem, majq p
i EN ISO 13849-1 Katego-

@ Bezpiec nie jestzap dopoki el iq. zbezpie-
czeristwem nie g catkowicie zail I lub i

@ Przepr dzi¢ ocene Ikich zagrozerii certyfikacje poziomu bezpie-
czeristwa ryny lub jako catosci. Zaleca sie, aby zewnetrzne

ciato zarzqdzajqce, jak np. TUV Rheinland, nadzorowato ostatecznq
certyflkaqq bezpleczensrwa systemu.

® Doi uruch naprawy i serwi i ryn, w kto-
rych urzq ia te sq zail I p y jest tylko personel
wykwalifikowany. | I ie i obstuge tych 9 i mozna po-
wierzy¢ tylko odpowiednio p kolonym inzy om (ISO 13849-1
TabelaF.1 Nr 5).

@ Aby zapobiec nagromadzeniu sie wielokrotnych awarii, nalezy w regular-

3.1.2 Elementy sterujace
MR-J4-A

T
BEBEE. 0
S o ——

| = wut 7 ==

Nr | Nazwa Opis

5-cyfrowy, siedmio-segmentowy
wyswietlacz LED pokazuje status
serwonapedu i numer alarmu.

@ | Wyswietlacz

Czeé¢ dotyczaca obstugi

e ® ® ® @

Wykorzystywane do ustawiania
statusu wyswietlacza, operacji
diagnostycznych, alarméw

przynajmniej raz w roku.
@ Jesliwmostku przetwornicy zostanie réwnoczesnie uszkodzony gérny i dolny
tranzystor mocy, serwosilnik moze poruszy¢ sie najwyzej o 0,5 obrotu.

nych odstepach czasu (uznanych za konieczne przez wtasciwq norme bez- MODE UP DOWN SET | iparametréow
pieczeristwa) przepr dzac k le usterek. leznie od pozit
bezpieczeristwa systemu, kontrola usterek p byc przepr d.

UL 508C oraz CSA €22.2 No.14. Po dalsze szczegoty dotyczace zgodnosci elektryczne systemy napedowe mocy o regulowanej predkosci, Czgs¢ 3: EMC)
znormga UL/CSA odsytamy do instrukgji obstugi serwowzmacniaczy MR-J4-A(4).
@ Instalacja WAGA
Minimalny rozmiar szafy sterowniczej jest okreslony jako 150 % wielkosci u G
wszystkich zamontowanych serwowzmacniaczy MR-J4-A(4). Przy projekto- N
waniu szafy sterowniczej nalezy rowniez uwzgledni¢ wymdg zapewnienia fe;,wzv;z’r:;!;g/lgzz:a ﬂi’;ﬂm 'rfv"f"g{z},:ﬂe::gfg “é*";",%%’g‘;dgze: 4
maksymalnej temperatury otoczenia 55 °C. Serwowzmacniacze nalezy (y v ko drugie/ sy vymag ia "cysn} Dlategos'erwo-
instalowa¢ w metalowych szafach sterowniczych. Urzadzenie jest klasyfi- wzmacniacze MR-J4-. A(4) sq pr zone do st ia wylgcznie
kowane jako typu otwartego (UL 50), kategoria przepigciowa lll. Serwo- w srodowisku przemystowym, a nie do uzytku prywatnego.
wzmacniacze nalezy instalowac w $rodowisku o stopniu zanieczyszczenia
2. Do podtaczenia nalezy uzywac tylko miedzianych przewodéw. L.
@® Wytrzymatos¢ zwarciowa (SCCR) 2.5 Pozostale zZagrozenia
Mozna stosowac w obwodach o skutecznej wartosci symetrycznego pradu Konstruktorzy maszyn s odpowiedzialni za catkowita ocene ryzyka i wszystkich,
zwarciowego nie wyzszej niz 100 kA, przy napieciu maks. 500 V. zwigzanych z tym zagrozen. Ponizej znajduja sie pozostate zagrozenia, zwiazane
@ Charakterystyki zabezpieczenia przeciazeniowego z(fjunkq_qu‘l'_Ol (Be}plec_zr:(g ‘ﬁ/yltiEn'e ?(Ac:jmen_tul). r'tSUb'Sh' Elecglc nie ponosi
Serwowzmacniacze MR-J4-A(4) posiadaja wbudowane elektroniczne oo’z)gs\,:;?e ;;a ?gisec:]izg Jakiekolwiek uszkodzenia lub urazy spowodowane przez
zabezpieczenie przecigzeniowe silnika serwo. Wartos¢ zadziatania tego P 9 :
zabezpieczenia jest ustawiona na poziomie 120 % pradu znamionowego
serwowzmacniacza. UWAGA
@ Roztadowanie kondensatora
® Pr dy obwodéw funkgji b eristwa nalezy odseparowac od
NIEBEZPIECZENSTWO p tychp dow syg ych {ISO 13849—1 TabelaF 1 Nr 1).
® P dy nalezy zabezpieczy¢ w odp pr qc je

niu naplec:a zas:lama zabromone [esr dotykanie przewodow i serwo-
wzmacniacza. Czas rozt

ia prqdem elektrycznym - zaraz po wylqcze-

wynosi okoto 15 minut.

@ Podczas uktadania przewodow nalezy zachowaé wymaganq odlegtosé,

w szafach sterowniczych, uzywajqc oston kablowych itp.

zaleznq od zastosowanego napiecia.

Zabezpieczenie obwodu obcigzenia

W przypadku instalacji w USA wymagane jest zastosowanie zabezpiecze-
nia obwodu obciazenia, spetniajgcego wymagania norm NEC oraz stosow-
nych przepiséw lokalnych.

W przypadku instalacji w Kanadzie wymagane jest zastosowanie zabezpie-
czenia obwodu obciazenia, spetniajacego wymagania norm obowiazuja-
cych w Kanadzie oraz stosownych przepiséw lokalnych.

2.6 Usuwanie

Nieuzywane lub uszkodzone urzadzenie nalezy zawsze usuwac zgodnie z obo-
wigzujacymi krajowymi przepisami o usuwaniu odpadéw (np. Europejski kod
odpadu 16 02 14).

2.7 Transport baterii litowych

Podczas transportowania baterii litowych nalezy spetni¢ wymagania instrukcji
i przepiséw ONZ, Organizacji Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego (ICAO)
oraz Migedzynarodowej Organizacji Morskiej (IMO).

Baterie (MR-BAT6V1SET i MR-BAT6V1) sktadaja sie ze zmontowanych baterii
litowych CR17335A, ktére zgodnie z zaleceniami ONZ nie stanowia niebezpie-
czenstwa (Klasa 9).

3 Opis produktu
3.1 Serwowzmacniacze MR-J4-A(4)

3.1.1 Opis funkgji

@ Serwowzmacniacz MR-J4-A(4) posiada dwa wejscia analogowe oraz wej-
$cie ciggu impulséw, przeznaczone do sterowania praca silnika. Sygnat ste-
rujacy przeksztatcany jest na proporcjonalny prad elektryczny, ktory
napedza silnik serwo. Mozliwe tryby pracy MR-J4-A(4) to kontrola momentu
obrotowego, predkosci lub pozycji.

@ Serwowzmacniacze MR-J4-A(4) maja wbudowana funkcje STO (Bezpieczne
Wytaczenie Momentu). Funkcja STO bezpiecznie pozbawia silnik doptywu
energii, bez galwanicznego odtaczania serwowzmacniacza od zrédta zasilania.

@ Enkoder strony obcigzenia moze by¢ wykorzystany do odczytu sygnatu sprze-
Zzenia zwrotnego od potozenia, co pozwoli zrealizowaé w petni zamknietg
petle pozycyjnego sprzezenie zwrotnego. Przez ustawienie parametréw
mozna wybrad nastepujace tryby pracy:

- sterowanie w petli zamknietej
- sterowanie w petli pétzamknietej
- sterowanie w petli podwdjnej

Po szczegdtowe informacje, dotyczace konfiguracji i ustawienia tych funkgji

sterujacych, odsytamy do instrukcji obstugi serwowzmacniaczy MR-J4-A(4).

UWAGA

Dalsze informacje zwigzane ze wskazaniami wyswietlacza serwowzmacnia-
cza oraz ustawieniem przetqcznikéw, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi ser-

wowzmacniaczy MR-J4-A(4).

4 Montowanie/demontaz

GORA
Szafka sterownicza Szafka sterownicza
% %
40 mm
lub wiecej Dodatkowy odstep na przewody
Wzmacniacz serwo
10 10 oo
mm -2 o~ 10mm Wzmacniacz
lub wiecej . lub wiecej serwo

40 mm



Kierunki montowania i odstepy

Zaciski mocy

NIEBEZPIECZENSTWO

@ Aby nie dopuscié do porazenia elektrycznego lub zniszczenia produk-
tu, nalezy przed rozpoczeciem I lub przed okabl
rozlqczyé na ‘} ie fazy zasilajqce.

@ Przed montazem instalacji elektrycznej nalezy wylqczy¢ zasilanie i od-
czekac przynajmniej 15 minut, dopoki nie zgasnie lampka wskaznika
natadowania. Nastepnie potwierdzi¢ miernikiem napiecia i innymi przy-
rzqdami, ze napiecie pomiedzy zaciskami P(+) oraz N(-) ma bezpiecznq
wartos¢. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia prqdem elek-

trycznym. W dodatku, zawsze nalezy spr ¢ z przodu ser -
niacza, czy lampk k ik fade ia jest wquczona, czy tez nie.
@® Wzmacniaczisilnik serwo nalezy p ie i bezpiecznie

UWAGA

@ Wzmacniaczy serwo nalezy uzywaé¢ w warunkach otoczenia zawartych
w ogdlnych danych technicznych, opisanych w instrukcji obstugi wzmac-
niacza serwo. Nie wolno uzywa¢ produktu w obszarach zapylonych, opa-
rach ole]u, pytach przewadzqcych zrqcych lub palnych gazach narazaéna

drg lub ud y ¢na y j temperatury, pary
skroplonej lub wiatru i deszczu. Jesli produkt uzywany jest w takich miej-
scach, jak oplsane wyze], moze to spowodowac porazenie elektryczne, po-
zar, niep d; lub pogorszenie wlasciwosci.

@ Niewolno dopuscié do tego, aby podczas wiercenia otworéw pod wkre-

ty lub okablowania, wiéry lub obcinane koricéwki przewodéw dostaly

sie szczelinami wentylacyjnymi do srodka wzmacniacza. Taki przypa-
dek moze sp d ¢ pozar, uszkodzenie lub wadliwe dziatanie.

Bezposrednio nie dotykac przewodzqcych czesci produktu.

Gdy wiqczone jest zasilanie, lub przez jakis po jego wytqczeniu, nie na-

lezy dotykaé wzmacniacza serwo, silnika serwo lub dodatkowej jed-

nostki hamujqcej, poniewaz sq gorqce i mozna ulec poparzeniu.

@ Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J4-A(4) spetniajq wymagania EMC
zgodnie ze normq produktu EN61800 "Elektryczne uktady napedowe
mocy o regulowane] predkosci, Czesc 3:EMC".

[ J zw iami normy EN 50274
@ I I melektryczna godnie znormq EN 60204-1
@ Napieciezasilajqce to dzenie musi by¢zdolne do buf ia krotkich,

ej, co okresla norma EN 60204-1.

20 ms zanikéw napiecia sieci

Oznaczenie Sygnat
UWAGA L1,L2,13 Zasilanie obwodu gtéwnego
@ Sprzet musi by¢ zainstal y w okres kierunku. W przeciwnym L, L1 Zasilanie obwodu sterujacego
razie moze wystqpic awaria. N- Jednostka hamujaca
@ Pomiedzy wzmacniaczem serwo i scmnkaml wewnqtrz szafkl sterow- P+,C,D Zewnetrzne rezystory hamowania / jednostka hamujaca
®s niczej lub innym sprzetem naleZy zostawic wy UV, W Wyjscie do silnika serwo
Ser cz nalezy w p j pozyq: p:ono-
wej, w szafie sterowniczej majqcej stopieri ochrony IP54, co P3,P4 Opcjonalny dfawik DC
stopien zameczyszczema 2, PE Uziemienie ochronne
@ Niewolnoil I ¢ takiego ser niacza i ser ilnika, ktory
bytuszkodzony lub brakowato w nim jakiejkolwiek czgsci. 1-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-10A-MR-J4-70A
@ Niewolno blokowac drogi wlotu i wylotu p do/zser - Wyt stop MC
niaczai ser Inika, ktéry ma wentyl. chfodzqcy. RA1 awaryjny - WYt ZAt.
@ Gdy uzywany jest sprzet wytwarzajqcy cleplo, Jjak np. modul hamowa- o® = T
nia dynamicznego, nalezy go zainstal edniajqc catkowicie Alarm MC SK
wygenerowane ciepflo, tak, aby nie wplywato na serwowzmacniacz. Wzmacniacz serwo Silnik serwo
@ Wzmacniacz serwo nalezy zainstalowac na pionowej Scianie w kierunku mMcce ] | MC [cNP
do niej prostopadfym. —% | =
@ Podczas instalowania urzqdzenia w szafce sterowniczej nie wolno X YN\ Silnik
dopusci¢, aby widry i fr y p déw dostaly sig do ;0%2240 VAC - v
wzmacniacza serwo. : w
@ Nie dopusci¢ do sytuacji, aby przez otwory w szafce sterowniczej lub ®
wentylator chtodzqcy zainstalowany w suficie dostat sie do wzmacnia-
cza serwo olej, woda, pyt metalowy, itp.
@ Jesliszafka sterownicza instalowana jest w miejscu, w ktérym znajduje
sie duzo gazéw toksycznych, brudu i pytu, wéwczas, chcqc nie dopusci¢
do przed ia sig takich materiatéw do szafki sterowniczej, nalezy * Logika "Sink" abel Encoder
doprowadzi¢ do niej oczyszczone powietrze. (Wymusic przeptyw czy- L [HH
stego powietrza z zewnqtrz do srodka szafki sterowniczej, doprowa- Zasilani L21
. , N asilanieobwo-  Wymuszone *-|---
dzajqc do w C niz jestna qtrz szafki). du gtéwnego zatrzymanie 2* [CN1
@ Przy ser niacz typu MR-J4-A(4) za pomocq Srub mocujqcych, - — Lm0 CN1| 24VDC+10%
umieszczonych w gérnych i dolnych otworach montazowych tych urzqdzen. Serwo ON __——————— son pocoM——I—
DICOM ALM Alarm*
24VDC%10%
. . . CNg cNaL
5 Instalacja elektryczna i okablowanie Weyczka ze zworka (gdy nie (] [[] toderzmmmerns
jest uzywana funkcja STO) (tylko MR-J4-A-R))

3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-10A-MR-J4-350A

Wyt stop MC
RA1 awaryjny WYL, ZAL.
o® = i
MC SK
Wzmacniacz serwo

Alarm

Silnik serwo

Silnik

3-fazow,

u

v

w

200-240V AC E)

* Logika "Sink"

CN2 Kabel Enkoder
Zasilanieobwo-  Wymuszone *-|----

[j enkodera []
du gtéwnego zatrzymanie 2* |CN1

I CN1| 24VDC+10%
Serwo ON -_—————————— SON RAT
—— Joicom Alarm*

24VDC10%  [cng .
Wtyczka ze zworka (gdy nie Enkoder zewnetrzny
jest uzywana funkcja STO) (tylko MR-J4-A-RJ)

O] Gdy przewody podtaczone do zaciskow L11 i L21 maja mniejszy przekroj niz prze-
wody podtaczone do zaciskdw L1, L2 i L3, nalezy zastosowac wytacznik kompak-
towy MCCB.

3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-500A

Wyt. stop MC
RA1 awaryjny WYL, ZAt.
o® = T
Alarm MC K

Wzmacniacz serwo Silnik serwo
MmCcB
—x
X 1 U R Silnik
X v
3-fazowy w
200-240V AC )
1 PE
! )
1 P @0
3 Kabel Enkod
* Logika "Sink" | CN2|_enkodera nkoder
i
Zasilanie obwo- Wymuszone D J

du gtéwnego  zatrzymanie 2* [en 1| 24vDC+10%

T EM2
Serwo ON Eﬁ SON DZCL;)AM RA1 Alarm*
f————bicom
24VDC+10% N
Wtyczka ze zworka (gdy nie
jest uzywana funkcja STO)

3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-700A
Wyt. stop
RAT awaryjny WYk ZAL. mc

Enkoder zewnetrzny
(tylko MR-J4-A-R))

Silnik serwo
MCCB
,,,,,,,,,,,,,,,,,
—X v Silnik
—X \
3-fazowy . w
200-240VAC . [5)
Kabel
* Logika "Sink" CNE] enkodera [] Enkoder
Zasilanie obwodu  Wymuszone =% ;
gtéwnego zatrzymanie 2% [CN1
S S vy CN1| 24VDC+10%
Serwo ON - ——————fsoNn [POCOM[———— RAT
f———{oicom ALM Alarm*
24VDC+10% N8 oL
Wtyczka ze zworka (gdy nie Enkoder zewnetrzny
jest uzywana funkcja STO) (tylko MR-J4-A-RJ)
3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-11KA-MR-J4-22KA
Wyt. stop
RA1 awaryjny Wyt. ZAt. Zasilanie
— S® I wentylatora
Alarm sk | chlodzacego

MCCB,
Silnik serwo

Wzmacniacz serwo

sk
naml(z e)%o
naln

3-fazowy
200-240V AC

Rezystor
regeneracyjny
'

Kabel Enkoder

enkodera
1n [ — =0
Zasilanie obwodu Wymuszone o
gtéwnego zatrzymanie 2 CN1
CN1| 24VDC+10%

™ +
Serwo ON _——————— SON RAT
DICOM ALM Alarm*

24VDC£10%  [cng

Wtyczka ze zworka (gdy nie
jest uzywana funkcja STO)

* Logika "Sink"

Enkoder zewnetrzny
(tylko MR-J4-A-RJ)

3-fazowe 380-480 V AC dla MR-J4-60A4-MR-J4-350A4

Wyt. sto
RAT axa,yjns WYL, ZAL. Mc
- °® W ol
Alarm MC SK
Transformator
Wzmacniacz serwo Silnik serwo
meee |
,,,,,,
— (] Y_RNSilnik
—X \
3-fazowy w
380-480V AC ®
* Logika "Sink"
Kabel
CNE] enkodera [] Enko:der
Zasilanie obwo-  Wymuszone [

du gtéwnego zatrzymanie 2* |CN1

T CN1| 24VDC£10%
Serwo ON _———fson lpocomi——— e
f——{oicom ALM Alarm*
24VDC 10 %
CNg CNaL

Wtyczka ze zworka (gdy nie Enkoder zewnetrzny
jest uzywana funkcja STO) (tylko MR-J4-A-RJ)

3-fazowe 380-480 V AC dla MR-J4-500A4-MR-J4-700A4

RA1 Wytstop WYL ZAL. mc
Lo o T
Alarm awaryjny MC SK
Transformator

Wzmacniacz serwo Silnik serwo

Wbudowana

; b, reystora

hamowania Silnik

3-fazow;

u

\4

w

380-480V AC &)

* Logika "Sink"
CN2 Kabel Enkoder

[] enkodera []
Wymuszone
zatrzymanie 2% |CN1
o T CN1| 24VDC+10%
Serwo ON i‘k SON Ipocomf——— "
j—————{oicom ALM Alarm*

24VDC+10%

Zasilanie obwodu
gtéwnego

CN8 cNaL

Wtyczka ze zworka (gdy nie Enkoder zewnetrzny
jest uzywana funkcja STO) (tylko MR-J4-A-R))

3-fazowe 380-480 V AC dla MR-J4-11KA4-MR-J4-22KA4
RAT  Wykstop WYL.  ZAL. M Tastanie

- °o® & L wentylatora
Alarm  awaryjny mC SK
McCCB

Transformator

i Zewnetrzny mo- | Gjjni A
Wzmacniacz serwo uu [“gmo an | Silnik serwo
MCcB nam\(z‘\e)%o
X Sa (opcjonaln)

3-fazowy

380-480V AC -

Rezystor

regeneracyjny, | "<
'S

* Logika"sink'  |es =
Kabel Enkoder

enkodera
1n [ — =0

Zasilanie obwodu Wymuszone — ™%
gtéwnego zatrzymanie 2* [cN1

e~ T CN1|24VDC£10%
Serwo ON -_———— 1 soN jpocoM| RAT
}7 DICOM ALM Alarm*
24V DC+10%

Wtyczka ze zworka (gdy nie Enkoder zewnetrzny
jest uzywana funkcja STO) (tylko MR-J4-A-RJ)




Przylacze wejs¢ cyfrowych typu source

w przypgdku uzycia logiki source, prosimy skorzystac z ponizszego schematu MR-J4-500A

polaczen. MR-J4-22KA MR-J4-700A4
@ Ziacze DI-1 (CN1) z wejsciem cyfrowym typu v;:"L]Jarccriau o - - - > [ Hﬂﬂﬂ"lﬂﬂﬂﬂﬂ
: " = i . I
1
Okolo 62 k2 il - TE1-1 TE3 TE2
{ \T Przetacznik ’ @ *! P% “W
" DICOM ’H TeaT =] L TE1-2 TE1
Okolo 5 mA 24VDC£10%, o [P3[Pa[P+e] C [N [U]efs]pe[c]u]v]w]
VCES = 1,0V 500 mA U =
o 7 ICEO = 100 pA yf T _ PE TE2 TE3 PE
Ztacze DO-1 (CN1) z wyjsciem cyfrowym typu source — —
Znamionowy prad wyjsciowy: < 40 mA, maksymalny prad wyjsciowy: < 50 mA, ﬂ a
jéci d howy: =100 mA
RO P e serws Pe TE1
Jedli polaryzacja
diody jest odwrotna, PE TE2
wzmacniacz serwo

ulegnie awarii,
Obcigzenie
>
L

Spadek napiecia
we wzmacniaczu

MR-J4-350A4

serwo: <2,6 V

24V DC+10 %,

1 ALM,
X Xid
<« 1
F S Y
500 mA®

D Jesli w przypadku sterowania przekaznikiem spadek napiecia jest zbyt wysoki,
nalezy zwiekszy¢ warto$¢ napiecia zasilania maksymalnie do 26,4 V.

CNP1

TE2

TE1-1
B B

TE1 CNP2 TE1-2 '
T P3| P4|P+| C
[L]]e]p+]cJu]v]w] : [p3]PafP+[ C [ TN-]
CNP3 PE TE2

L

PE

PE

R enie zaciskow syg

MR-J4-10A-MR-J4-200A MR-J4-350A MR S00AS MR-J4-22KA4
MBI T :
nle[Blu]v]w i

WithLoc g Ll HW L
Ll
(B frrTe v | — -
PE TE2 H [P3]PaP+] C [ N]
TE1-1 (L[] TE2| ~TE3 PE TE1-1 PE TE2

¢

r
I

e~

e

3l

PE

PE,




Kombinacja silnikéw serwo

6.2 Urzadzenia we/wy

Komunikacja

Wzmacniacz |Silnik Silnik liniowy Silnik Wzmacniacz |Silnik Silnik liniowy Silnik Ozna- g
serwo obrotowy (strona pierwotna) momentowy serwo obrotowy (strona pierwotna) momentowy Styk — PSy?.na{ — Wejsciow | Wyjsciow czenie Sizaczenie Zacze StK
F 1{
HG-KR053, HG-SR1524, = SDP 5
MRU410A | HGKRI3, HG-SR2024, 2 — ve VLA v — <DN 7
HG-MRO053, - - HG-JR1534, 4 LA LA LA — v Interfejsu RS422 /RS485 CN3
HG-MR13 MR-J4-200A4 | HG-JR2034, - 5 LAR LAR LAR v ROP 3
- 0] RDN 6
HG-KR23, LM-U2PAB-05M-0S50, HG-JR734 =, 6 LB LB LB v
MR-J4-20A | G MR23 LM-U2PBB-07M-1550 | I M-RFM002C20 HG-JR1034 ® 7 LR LR LBR — v o
LM-H3P2A-07P-BSS0, HG-SR3524, 8 LZ Lz Lz — v 5
' LM-H3P3A-12P-CSS0, HG-JR3534, 9 LZR LZR LZR — v ZNa- | Urzadzenie Ziacze | Styk
MR-J4-40A :g mffé LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFMO004C20 MR-J4-350A4 | L 1p 1534 @ — czenie A & 4
- g 10 PP — — v —
LM-U2PAD-10M-0550, HG-IR-2034 @ 20
LM-U2PAF-15M-0SS0 1 PG — v — DICOM | Wejicie zasilania interfejsu cyfrowego n
HG-SR51 :gffgggﬁ. 15 SON SON SON v — "
MR-J4-60A | HG-SR52, LM-U2PBD-15M-1550 | T REMO06C20, MR-J4-500A4 e g ® — 16 — P2 P2 v — DOCOM | Zacisk wspdiny cyfrowego interfejsu
HG-JRS3 17 PC ST RS2 v — i 4
LM-H3P3B-24P-CSS0. HG-SR7024, 18 TL ST2 RS1 v _ P15R 15V DC (wyjécie napiecia zasilania, prad 1
HG-KR73, ' HG-JR6014, wyjéciowy <30 mA) N1
i LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO12E20, ] 9 RES RES RES v -
MR-J4-70A :2'357723 LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFMO012G20, MR-J4-700A4 |HG-JR701M4, | — — opPC Wejécie zasilania ukladu "Otwarty kolektor" 12
HeR7 LM-K2P2A-02M-15S1, | TM-RFM040J10 HG-JR7034, 22 INP SA — - v 3
LM-U2PBF-22M-1SS0 HG-JR5034 @ 23 ZSP ZSP ZSP — v 28
HG-SR81, HG-JR8014, 24 INP SA - - v "
HG-SR102, HG-JR12K14, — . . . .
MR-J4-100A HG—JSR1 83 — TM-RFMO18E20 MR-J4-1TKA4 | = 120034 — — 2 TLC IS LC v G Wspélny zacisk dla sygnatéw analogowych i 32
HG-JR53 (D HG-JR11KIM4 27 TLA TLA®@ TC [4 — sterujacych (styki s3 wewnetrznie pofaczone)
" 1
e e | HGIRISKT4, - 33 oP oP oP = v CN3 -
HG-SR201, HG-JR15K1M4 35 NP - - - N .
HG-SR152, HG-JR20K14, 36 NG — v - -
HG-SR202, | LWH3PSD-48P-CS0, MR-J4-22KA4 | HG-JR25K14, | LM-FPSH-60M-1550 | — 41 R SP1 SP1 v — STOCOM | STO1/STO2 wspdlny NS 3
HG-UR152, : iy d HG-JR22K1M4 42 EM2 EM2 EM2 v — TOFCOM |TOFB1/TOFB2 wspdlny 8
MR-J4-200A HG-RR103, LM-H3P7C-72P-ASSO, |
HG-RR153, ::mi;é?’cog’;ﬂ'\’/: 353211 @ Gdy maksymalna warto$¢ momentu wynosi 400 % 43 Lsp Lsp - v - D Ekran Obudowa
HG-JR153, - 3 " ’ 44 LSN LSN — v —
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550 = op op op v — .. .
HG-JR73 @ UWAGA 8 AL AL AL " 7 Konserwaqa 1 serwis
HG-JR103 @ Szczegoétowe informacje odno$nie konfiguracji i podlaczania kompatybilnych 49 RD RD RD — v
HG-SR301, silnikow serwo mozna znalez¢é w dokumentacii tych silnikow. TRYRT 7.1 Przeglady
HG-SR352, 29,31,32, — .
HG-UR202, LM-H3P7D-96P-ASS0, | 11 peM048G20, 6 Syg naly 37-40, 50 NIEBEZPIECZENSTWO
HG-RR203 LM-K2P2C-07M-1S51,
MR-J4-350A ’ TM-RFM072G20, H : 16 @ \Wybi
HG-JR353 LM-K2P3C-14M-1551, 6.1 Rozmieszczenie sygnatéw ybierany za pomoca parametru - - —
g LM-U2P2C-60M-2550 | TM-RFM120J10 ® Przedrozpoczeciem konserwacjii/lubprzeglqdu, nalezy wylqczy¢zasila-
HG-JR153 D, CN5 (zlacze USB) Hocze CNG Funkcja STO nie serwowzma:maczy MR-. .I4 A{4} i odczekac przyna[mmel 15 minut,
HG-JR203 @ Ztacze CN8 sygna!ow . acze " dopdkiniezgasi P
we/wy STO Wzmacniacz serwo monitora ozna Urzadzenie ‘ Ziacze ‘ Styk dzi¢ miernikiem napiecia iinnymiprzyrzqdami, ze nap:gae iedzy za-
HG-SR421, czenie ciskami P (+) oraz N (-) ma bezpiecznq wartosc. W przec:wnym razie
:23253(;22 LM-FP2D-12M-1550, Sygnaty wejsciowe moze dojs¢ do porazenia prqdem elektrycznym. W dodatku, zawsze na-
HG:URSOZV LM-FP4B-12M-1SS0, STO1 Sygnat wyfaczenia STO1 ng 4 ’fz;V P " ZP;’Z"d"“' b niacza, czy lamp na-
MR-J4-500A ! LM-K2P2E-12M-1SS1, | TM-RFM240J10 Zt CN1 e 2 - ia jest wylqczona, czy tez nie.
HG-RR353, LM-K2P3E-24M-1551, Ao T grawwely ST02 Sygnat wylaczenia STO2 5 @ Kazda osoba, ktéra bierze udziat w przeglqdzie, powinna byé w petni
:255;8; ’ LM-U2P2D-80M-2550 — — Sygnaty wyjsciowe komp do wyk ia tejpracy. W przeciwnym razie moze dojs¢
HG JR353'® 5 1 27 26 TOFB1 Sygnat monitorowania stanu STO1 6 do porazenia prqdem elektrycznym W sprawie nnprawy i wymiany
- ; : \ - " CN8 czesci, prosimy ¢z icielem h ym.
1 3 [ 28 il
HG-SR702, Zhacze ON3 2 29 TOFB2 Sygnat monitorowania stanu STO2 7
HG-JR601, RS422/RS485 | —— 5 —— 30 . .
MRJ4-700A |HG-JR701M,  |LM-FP2F-18M-1550, | Ziacze CN2 6 | |31 | Wyjscie monitora
HG-JR703, LM-FP4D-24M-1SS0 enkodera si — 7 [ 32 Ozna
! 8 |—1 331 P i
HG-JR503 @ N ey el ey e Urzadzenie Zlacze Styk UWAGA
10 35 P
- 1 1 MO1 Monitor analogowy 1 3
:gjggg; 1 11— 36 - 9oy CN6 [ J Wzmacmacza serwo nie wolno testowac miernikiem opornosci izolacji,
MRJA-TTKA | e m, | LM-FP4F-36M-1S50 | — 121 137 MO2 Monitor analogowy 2 2 2 moze zostac uszkodziony.
HGJR12KT 12 13 39 38 ® Nie rozmontowywac i/lub naprawiaé sprzetu we wlasnym zakresie.
Tylko MR-J4-A-RJ: ] ]
- Zewnetrzne ztacze enkodera (N2L 15 40
MR-J4-15KA :g_jm gm ’M LM-FP4F-48M-15S0 — (dla enkodera szeregowego) 1 161 41
< 1 17— 42
HG-JR20K1, . o 8 51 43 ]
cze
MRJ4-22KA | HGR22KM, | — - pee ([0
- — 21— 46
~ 22| 47 |—]
HG-SR524, 4
MR-J4-60A4 ! - — 1231 4
HG-JR534 Tylko MR-J4-A-RJ: 24 1 4 _8
Zewnetrzne ztacze enkodera (N2L — —
:g'fg;gj“' (dla enka?ieraimp\?lscwegazfazamwA/B/Zb 25 50
MR-J4-100A4 | 4G 1R1034 — — R
HG-JR534 © )
Obudowa 'ZOQ.cza CNT1 jest podtaczona QO zaci-
Q) Gdy maksymalna warto$¢ momentu wynosi 400 % sku uziemienia (PE) (@) serwowzmacniacza.




Zaleca sie okresowe wykonanie nastepujacych przegladow:

@ Sprawdzi¢ poluzowanie srub w listwie zaciskowej. Ponownie dokreci¢ wszyst-
kie poluzowane $ruby.

8 Transportiprzechowywanie

UWAGA

9 Dane techniczne

9.2 Wymiary

) 9.1 Serwowzmacniacze MR-J4-A(4)
Wzmachiacz Moment dokrecenia [Nm] L
serwo L1IL2/L3‘ L11/L21 ‘ N—/P+‘ P3/P4 ‘ C ‘ D ‘UIV/W PE @ Produkty nalezy transportowac wlasciwie, stosownie do ich ciezaru. Parametry ‘ MR-J4-[] 10A-70A
MR-J4-10A— [ ] I'\liedoz.wolone jest uk{adanie w stosy, w ilosciach przekraczajqcych okre- Obwad gtéwny | 1-fazowe lub 3-fazowe 200-240V AC, 50/60 Hz ® w
MR-J4-350A $lonq liczbe produktéw. -
MR-J4-60A4— - @ Nie wolno przenosic silnika serwo za kable, watek lub enkoder. Napiecie Obwod 1-fazowe 200-240 V AC, 50/60 Hz
MR-J4-350A4 @ Podczas pr ia ser niacza nie trzymac za przedniq po- zasilania | Sterujacy
MR-J4-500A 1,2 1.2 krywe. Serwoszmacnia_czmoz'e spas’c’.' . o Interfeisu 24V DG, £10 % (wymagana wydajnos¢ prado-
@ Ser n nalezy I w miejscu, ktore jest konstruk- ) wa: 500 mA, wiacznie z sygnatami ztacza CN8)
MR-J4-500A4 12 08 12 12 piltos e e
, ) , . cjqnosnq dia ‘) izg zinstrukcjq . " f— s —f
MR-J4-700A — . P : . ? i . Sterowanie sinusoidalne PWM/
MR-J4-700A4 @ Nie wspinac sie lub stawac na urzqdzeniach serwo. Nie ktasc na sprze- System sterowania system sterowania pradu
cie cigzkich obiektow. th :
mgﬁ: ;Eﬁ‘ [ ] Szczegélowejnfor{nafje t.iotyc.zqce trmlv.sportow.aniaiobslugidodat— Funkcje bezpieczerstwa ENISO 13849-1 kategoria 3 PLee, Wzmacniacz serwo Smml | Wimm] | G[mm] | Ciezar [kg]
3,0 1,2 3,0 — 3,0 kowej baterii znajdujq sie w instrukcji obstugi ser niaczy dne 2 EN 61800-5-2 EN 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3,
MR-J4-11KA4- / : ' / MRJA-A(S) g zgodne z EN 61800-5-2 SIL 3 MR-J4-10A/20A 40 168© | 1350 08
MR-J4-15KA4 .
MR 2K - N e Przewidywany éredni czas do MR-J4-40A/60A 40 168© | 1709 1,0
-J4- _ odczas przechowywania lub uzywania tych urzadzen, powinny by¢ spetnione tapienia niebezpi i | MTTFd = 100 [lat
MR-J4-22KA4 6.0 12 60 6.0 ponizsze warunki sSrodowiskowe. \;vx;r?iplenla niebezpieczne) flat MR-J4-70A/100A 60 168 @ 185Q 14
(@ Sprawdzi¢ tozyska w serwosilniku, obwéd hamowania, itp., czy nie wytwa- $rodowisko Warunek Skutecznod monitorowania MR-J4-200A 90 168 @ 195@ 2,1
rzaja nienormalnego dzwieku. . . usterki systemu lub pod- | DC = 97,6 [% MR-J4-350A 90 | 168@ | 195@ 23
® Sprawdzi¢ przewody i temu podobne, czy nie sa zadrapane lub peknigte. Praca OIEE ‘é"fl'ggszc'?lflgsy 3K3 systemuy P /6 %] 0 ’
Przeprowadza¢ okresowe przeglady stosownie do warunkéw eksploatacji. (IEC/ 721-3-3) Srodm — MR-J4-500A 105 250 | 200 4.0
@ Sprawdzi¢, czy ztacze jest pewnie podtaczone do wzmacniacza serwo. Wilgotnos¢ . @ |-20do 65 °C, klasy 2K4 rednie prawdopodobieri- MR-J4-700A 172 300 |200©@ 6,2
(® Sprawdzi¢, czy przewody nie wychodza ze ztacza. otoczenia Transportowanie (IEC/EN 60721-3-2) stwo wystapienia niebez- PFH=6,4x 107 [1/godz] ©0
(® Sprawdzi¢ stan nagromadzenia sie kurzu na serwowzmacniaczu. - @ |-20°Cdo+65°C,klasy 1K4 piecznych awarii na godzine MR-J4-T1KA 220 400 260 134
@ Sprawdzi¢, czy ze wzmacniacza serwo nie wydobywa si¢ niecodzienny dzwiek. Przechowywanie (IEC/EN 60721-3-1) Zywotnos¢ eksploatacyjna | Ty = 20 [lat] MR-J4-15KA 220 400 260©© 134
Sprawdzi¢ nieosiowe ustawienie watka serwosilnika i sprzegta. Wilgotnos Praca, transportowa- 5 4090 % RH Czas odpowiedzi < 8 ms (wejécie STO wylaczone — MR-J4-22KA 260 400 260©@ 182
wzgledna nie, przechowywanie ° odtaczenie energii na wyjsciu) MRJ4-60A% 60 168@ 1950 17
7.2 Czesci z okreslonymi czasami przegladu Substange Praca Klasy 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) Kategoria przepieciowa 11l (IEC/EN 60664-1) MR4-100A4 0 168@ | 1950 7
Ponizej wymienione zostaty czesci, ktére musza by¢ okresowo zmieniane. Jesli @ on c_ !
stwierdzono uszkodzenie jakiejkolwiek czesci, musi ona by¢ natychmiast ghgyrmgfnie Transportowanie : Klasy 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) Stopien ochrony I (IEC/EN 61800-5-1) MR-J4-200A4 %0 168 @ 195 @ 21
wymieniona, nawet wtedy, gdy nie osiagneta jeszcze swojego czasu zycia, Przechowywanie @ | Klasy 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) Wytrzymato$¢ zwarciowa
ktdry zalezy od sposobu eksploatacji i warunkéw otoczenia. W sprawie 4 id (SCCR) 100 kA MR-J4-350A4 105 250 20000 36
wymiany czgsci, prosimy skontaktowa¢ z przedstawicielem handlowym. Biologiczne Praca ) Klasy 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-500A4 130 250 | 200©@ 43
Nazwa czesci Wsazéwki dotyczace czasu zycia warunkiA Transportowanie (‘j) Klasy 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-700A4 172 300 200®@ 6,5
’ otoczenia Przechowywanie ® | Klasy 181 (IEC/EN 60721-3-1) Larametry) MR L00Az22KA)
Kondensator wygtadzajacy 101at @ Y 4 — - MR-J4-11KA4 220 400 |260©Q 134
- Zasilanie obwodu gtéwnego | 3-fazowe 200-240 V AC, 50/60 Hz
Liczba wiaczen oraz liczba wymuszo- 10Hzdo 57 Hz ze stat amplituda MR-J4-15KA4 220 400 260©@ 134
nyeh zatrzyman: 100 000 raz 0,075 mm, Wszystkie pozostate parametry maja takie same wartosci jak w poprze- 4
Przekaznik ot dlasTo, Warunki testu 57 Hz do 150 Hz przy stalym przy- dniej tabeli. MR-J4-22KA4 260 400 |260©@ 182
Liczba zat. i wyt. dla STO: $pieszeniu 9,8 m/s* (1 g) zgodnie
1000 000 razy - zIEC/EN 61800-5-1 (Test Fc ® Montowany bez baterii MR-BAT6V1SET
Obcigzenie dyna- H
Wentylator chtodzacy 10 000 do 30 000 godzin (2-3 lat) miczne (drgania) 29°d“"j ZIEC 60068-2-6) ety MRJa L] SOAG—22KAG @ Bezzlacz
X P 59 m/s* (0,6
Czas podtrzy- | £ g Obrotowy | Okofo 20 000 godzin raca — m/s” (06 9) L Obwodd gtowny | 3-fazowe 380-480 V AC, 50/60 Hz
mania baterii @ | & § | Momentowy | Okoto 5 000 godzin Transportowanie © | Klasy 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) Naplede obwed
@ zasilania : 1-fazowe 380-480 V AC, 50/60 Hz
Bateria @ 5 lat od daty produkji Przechowywanie ¥ | Klasy TM2 (IEC/EN 60721-3-2) sterujacy

O] Spowodowane przez prady tetnien, itp. oraz pogorszenie charakterystyki. Czas
zycia kondensatora zalezy gtéwnie od temperatury otoczenia i warunkéw eksplo-
atacji. W normalnym, klimatyzowanym srodowisku, kondensator osiggnie koniec
Zzycia po 10 latach ciggtej pracy. (Temperatura otaczajacego powietrza wynosi 40 °C
(104 °F) lub mniej.)

@ Warunki: wylgczone napigcie zasilana urzadzenia, temperatura otoczenia 20 °C
Czas podtrzymania danych w serwowzmacniaczu MR-J4-CJA(4) przy zastosowa-
niu baterii MR-BAT6V1SET pod warunkiem, ze napiecie zasilania serwowzmacnia-
cza jest wylgczone. W przeciggu trzech lat od uruchomienia urzadzenia wymienic¢
baterie, niezaleznie od faktu, czy napiecie zasilania serwowzmacniacza jest zata-
czone lub wytgczone. Uzycie baterii ponad ten okres moze spowodowac wysta-
pienie alarmu AL.25 "Utrata danych pozycji absolutnej".

@ podczas przechowywania jakos¢ baterii ulega obnizeniu. Zywotno$¢ baterii wynosi
5 lat od daty produkdji, niezaleznie od faktu, czy bateria jest uzywana, czy tez nie.

Stopien zanieczyszczenia

2 (IEC/EN 60664-1)

Stopien ochrony IP

1P20 (IEC/EN 60529), oprdcz listwy
zaciskowej i ostony wentylatoréw

dniej tabeli.

Wszystkie pozostate parametry maja takie same wartosci jak w poprze-

Typ otwarty (UL 50)

Praca, przechowywanie

Maks. 1 000 m n.p.m.

Wysokos¢

Transportowanie

Maks. 10 000 m n.p.m.

@ w oryginalnym opakowaniu transportowym

® Serwowzmacniacze MR-J4-100A i MR-J4-200A zasilane napieciem jednofazowym 200-
240V AC, nalezy eksploatowac przy obciazeniu nieprzekraczajacym 75% wartosci obcig-

Zzenia nominalnego.
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S MITSUBISHI ELECTRIC

Telepitési utmutaté MR-J4-A(4)
szervoerositokhoz

Rend. sz.: 260569 HUN, C verzid, 26102017
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Minden jog fenntartva. A termékek tulajdonsagait és a miszaki adatokat érinté
informaciok helyességéért nem vallalunk garanciat.
Szallitasi terjedelem

Vegye ki a terméket a csomagolasabdl, és gy6z6djon meg arrél, hogy a szervoerdsité
tipustablajan szerepl6 adatok megegyeznek a rendeléskor megadott adatokkal.

A csomag tartalma Mennyiség
Szervoerdsitd 1
. . fx @ cripma Minde-

Csatlakozédugasz az dramellatashoz a CNP1/CNP2 © szamara LA
gyikbdl 1

Csatlakozédugasz az aramellatashoz a CNP3 @ szamara Te(\gelyek
szamax 1

Szerszam az elébbi csatlakozédugaszok nyitasahoz @ 1

Telepitési itmutaté a MELSERVO-J4 szervoerdsité-sorozat 1

biztonsagos lizemeltetéséhez (jelen kiadvéany)

CN8 rovidre zard dugasz 1

[CR tengelyes, 5kW-nél nagyobb szervoerésitk esetén nem része a szallitasi terjedelemnek.

Tipustabla

S MITSUBISHI ser 851361007 Sorozatszam
MODELi R-J4-10A Tipusjelolés
POWER:100W Teljesitmény

INPUT AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175
Max. Air Temp.: 55°C

P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 42—
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

T 100300, Pt MAE N APAN 4y o )
T———  Gyart6 orszag

Megengedett aramellatas

Kimeneti aram

Standard, a kezelési itmutaté szama
Kormyezeti hémérséklet

Védelmi fokozat (IP-kod)
KC-jelolés,gyartasi év és hénap

Tipusjelolés
MR-J4-10A00O

— —— n L Ures vagy 2-5 alfanumerikus karakter:
Mitsubishi Electric Specialis hardververzio

AC szervoergsitd, (RJ, PX, RZ, stb.)
MELSERVO-J4 Ures 3 fazisti 200 V AC vagy
terméksorozat 1 fazisi 200 V AC
4 3 fazist 400 V AC
A: Altalanos I/0 interfész
0 | o |
10 0,1 350 35
20 0,2 500 5
20 04 700 7
60 0,6 11K 1
70 0,75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 — —

1 El6szé a dokumentumhoz

Ez a dokumentum az eredeti angol valtozat magyar nyelvii forditasa.

1.1 Dokumentacié a MELSERVO MR-J4-A(4)
szervoerdsitokhoz

Jelen Utmutato az MR-J4-A(4) szervoerGsitk telepitését ismerteti.

A kovetkez6 kézikonyvekben tovabbi informaciok talalhatok a késziilékekkel

kapcsolatban:

Kezelési utmutato az MR-J4-A, cikksz.: SH(NA)030107-*

Kezelési itmutatd az MR-J4-A4/MR-J4-B4 cikksz.: SH(NA)030119-*

Kezelési utmutato linearis szervomotorokhoz, cikksz.: SH(NA)030110-*

Kezelési ttmutatd direkt hajtasu szervomotorokhoz, cikksz.: SH(NA)030112-*

Kezelési utmutat6 szervomotorokhoz (3. kotet), cikksz.: SH(NA)030113-*

Kezelési utmutato linearis kodoléhoz (3. kétet), cikksz.: SH(NA)030111-*

Kezelési utmutat6 az MR-J4-A (Hibaelharitas); cikksz: SH(NA)-030109-*

A fenti dokumentumok dijmentesen letSlthet6k internetes oldalunkrél, amely-

nek cime: https://eu3a.mitsubishielectric.com.

Amennyiben kérdése volna a jelen telepitési itmutatdban ismertetett késziilé-
kek telepitésével és izemeltetésével kapcsolatban, kérjtik, forduljon az 6nhéz
legkozelebbi kereskedelmi kirendeltségiinkh&z vagy viszonteladénkhoz.

A biztonsagtechnikai késziilékek telepitése specialis szaktudast feltételez,
amelyre a jelen dokumentum nem tér ki.

1.2 A dokumentum célja

Jelen dokumentum a gépgyartd, illetve miszaki munkatérsai, valamint a gépke-
zel6k szamdra ismerteti az MR-J4-A(4) szervoerdsitok biztonsagos telepitését.
A dokumentumokhoz nem tartoznak a biztonsagtechnikai rendszerbe integ-
ralt vagy integraland6 gépek kezelésérél sz616 kézikonyvek. Ezen informaciok
a gép kezelési kézikonyveiben taldlhatok meg.

1.3 Abiztonsaggal kapcsolatos fogalmak meghatarozasa

1.3.1 Az IEC 61800-5-2 szabvany leallitasi funkcioi
STO funkci6 (l4sd IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)

2.1 Képzett szakember

Az MR-J4-A(4) szervoerdsitdt csakis képzett szakemberek telepithetik:

@ részvétel a megfelel6 képzésben,
(A képzéseket a Mitsubishi Electric helyi kirendeltségei szervezik. A képzé-
sek idépontjairdl és helyérél az 65nhoz kirendeltségeinken érdeklédhet.)

@ a gép kezeléséért felel6 személy altali ismertetd a gép kezelésérél és az aktud-
lisan érvényes biztonsagi rendelkezésérdl,

@ az MR-J4-A(4) egységek valamennyi kézikonyvének elolvasasa és a benntk
leirtak megértése, tovabba

@ a biztonsagtechnikai felligyeleti rendszerhez csatlakoztatott védelmi beren-
dezések (pl. fényfliggony) kézikonyveinek elolvasasa és a benniik leirtak
megértése.

2.2 Akésziilék alkalmazasa

Az MR-J4-A(4) szervoer6siték megfelelnek a kovetkezé biztonsagi szabva-
nyoknak, és az MR-J3-D05 biztonsagi modullal, illetve bevizsgélt biztonsagi
relémodulokkal vagy biztonsagi PLC-kkel (izemeltethet6k. Az alkalmazas
a kovetkez6 szabvanyokkal 6sszhangban torténik:

@ ENISO 13849-1 kategéria3 PLe

@® EN62061SILCL3

@® EN61800-5-2SIL 3 (STO)
@® EN 61800-5-1

@® EN61800-3

@ EN 60204-1

2.3 Rendeltetésszerii hasznalat

A MELSERVO MR-J4-A(4) szervoer6sitGket kizardlag a megengedett hatarérté-
kek (feszultség, hdmérséklet stb., ldsd még a miszaki adatoknal és a gépen
elhelyezett tipustablan) kozott Gizemeltesse. A késziilékeket csak szakképzett
személy tizemeltetheti, kizardlag azon a gépen, amelyre a szakképzett személy
azt az MR-J4-A(4) szervoerésitok kezelési itmutatdjanak figyelembe vételével
eredetileg felszerelte és lizembe helyezte.

A késziilék szakszertitlen hasznalata, illetve 4talakitasa esetén a Mitsubishi Electric
Co. mindennemdi karigényt elutasit akkor is, ha az a felszereléssel vagy a telepi-
téssel kapcsolatos.

Vezeték-keresztmetszet [mm?]
Szervoerosito L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3pe@ |1 +C | pe0@
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2
MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 P (AWG 14)
(AWG 14) 35
MR-J4-500A4 @ 2 |awG12)
35 (AWG 14) 55
MR-J4-700A4 @ AawG12)| - (AWG 10)
55 |(AWG14) 8
MR-J4-11KA4 @ (AWG 10) (AWG 8)
8 14
MR-J4-15KA4 @ AWG 8 35 | (AWGE)
14 (AWG12)| 25
MR-J4-22KA4 @ (AWG 6) (AWG 4)

O pE (védéfoldelés) @

@ A vezetékek keresztmetszeteit a szervomotor kimené teljesitménye alapjan valassza
meg. A tdblazatban szerepld értékek a szervoerdsité kimené teljesitményén alapulnak.

S kapocsléc csatlakoztatasahoz kizardlag a mellékelt eredeti csavarokat hasznalja.

@ Kivalasztasi példa tokozott megszakitora (MCCB) és biztositékokra
Ha egy szervoerdsité késleltetett (lomha) jelleggorbéjii biztositékokkal vagy
legaldbb a kovetkezé névleges lekapcsoldsi teljesitménnyel rendelkezé
aramkor megszakitdkkal van levédve
- effektiv érték 300 A és maximum 240 V (MR-J4-A - 200 V tipus)
- effektiv érték 10 kA és maximum 480 V (MR-J4-A4 - 400 V tipus)

@ hasznéljon lomha jelleggorbéji biztositékokat vagy (UL489 szabvény sze-
rinti) miianyaghdzas megszakitokat a kovetkezé tablazat alapjan.
A tabldzatban szereplé biztositékok és tokozott megszakitok a szervoerd-
sitd névleges bemeneti és kimeneti értékein alapuld példak. Alacsonyabb tel-
jesitményl szervomotor hasznalata esetén kisebb névleges aramu
biztositékot vagy megszakitot is hasznalhat. Mas biztositékok és megszaki-
tok kivalasztasaval kapcsolatban tovabbi informaciokat a szervoerésité
kezelési utmutatéjaban olvashat.

Az MR-J4-A(4) egység ,Biztonsagos nyomaték kikapcsolds” (STO - Safe Torque . 201V OSTOSI) fLokozof Biztos!
Off) funkciéval van ellatva. A funkci6 anélkiil &ramtalanitja és kapcsolja le a szer- VESZELY 200V 240V AC 300V
vomotort, hogy a szervoerdsité daramellatasat galvanikusan le kellene vélasztani. MR-J4-10A/MR-J4-20A/
A blztons:'agll funkao a kévetkezSket 'foglalja magé?lén: ) A telepités megkezdése elétt varjon legalabb 15 percet, hogy a kondenza- MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6A W 10A
- Leallitas az IEC 60204-1 szabvany 0. kategéridja szerint torok fesziiltsége a halozati tapellatas lekapcsoldsa utan veszélytelen MR-J4-70A
- Vératlan Ujraindulassal szembeni védelem értekre csokkenjen.
MR-J4-60AD/MR-14-70A®/ NF63-SV 3P 10A W 15A
. L. . . MR-J4-100A
2 Biztonsagi tudnivalok 2.3.1 Kiilsé késziilékek és az aramellatas csatlakozasa MR-J4-200A NF63-5V 3P 16A W 30A
Jelen fejezet az On és a rendszert kezel személyek biztonsaga szempontjabél L4 Helyi V_,EZ,EtékeZéS - . o o ) L ) MR-J4-350A NF63-SV 3P 20A W 40 A
fontos tényezoket ismerteti. Olvassa el figyelmesen a jelen fejezetet, miel6tt hoz- A készlilékek huzalozasahoz csakis 60 °C/75 °C hasznalatra jovahagyott réz MR-J4-500A NF63-SV 3P 30A W 60 A
zéfog a telepitéshez. vezetékeket hasznaljon. A kovetkezé tablazatban a vezeték-keresztmet-
A telepitési itmutaté a késziilék szakszer( és biztonsagos hasznalata szempon- szetek (AWGD) lathatdk 75°C-on. Hasznaljon megfelelé érvéghivelyt MR-J4-700A NF63-SV 3P 40A W 80A
tjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkezé: a vezeték csatlakoztatdsahoz. MR-J4-11KA NF63-SV 3P 63A W 125A
VESZELY: Vezeték-keresztmetszet [mm?] MR-J4-15KA NF125-SGV 3P 70-100A W 150 A
/A\\ A felhasznalot fgnyeggté veszélyrg fggy[elmeztyet‘ BZEINCECSliy L1/L2/® L11/L21| P+/C UNé“’@/ MR-J4-22KA NF125-SGV 3P 90-125A W 300A
( ) A megadpn ;10v1gyazatossag1yov%nteyzkeydesek bq nem tar- L3/PE PE 400V 480V AC 600V
tasa veszélyt jelenthet a felhasznald életére és egészségére. MR-J4-10A/MR-J4-20A/MR-J4-40A/ 2 MRJ4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-J4-60A/MR-J4-70A/MR-J4-100A |(AWG 14) 2
MR-J4-200A4 15A
VIGYAZAT: 35 (AWG 14) NF63-SV 3P 10A W
N ) MR-J4-200A (AWG 12) 2 MR-J4-350A4 20A
\ A késziiléket fenyeget6 veszélyre figyelmeztet. (AWG 14)
) A megadott eldvigyazatossagi ovintézkedések be nem tar- 55 35 MR-J4-500A4 NF63-SV 3P 16A W 30A
tisa ﬁ késziilek vagy mds anyagi javak silyos karosodasat MR-J4-350A (AWG 10) (AWG 12) MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20A W 40 A
tja.
oxozhaya MR-J4-500A9 s 2 8 MR-J4-11KA4 NF63-5V 3P 30A W 60A
MR-J4-700A® AWG 8 [(AWG 14) 35 (AWG 8) MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40A W 80A
14 ¢ 25 -)4- -
MR-J4-11KA ® A6 (AWG 12) e MR-J4-22KA4 NF63-SV 3P 63A W 125A
25 35 @ Egyfazisi 200 V AC dramellatasnal
MR-J4-15KA® (AWG 4) 55 | (AWG2)
55 (AWG 10) 70
MR-J4-22KA @ (AWG1/0) (AWG2/0)
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® Aramellatas

Ezek a szervoerdsitdk csillag kapcsoldssal csatlakoztathatok, ahol a nulla-
pont foldelendé (IEC/EN 60664-1 szerinti lll-as tulfesziltség-kategoria). Ha
azonban egyfazisu dramellatashoz kivanja hasznalni a nullapontot, meg-
erdsitett szigetelési transzforméatort kell csatlakoztatnia. Az interfészek
aramellatasédhoz kils6 24 V-os, megerésitett szigetelés( I/O-csatlakozds
tapegységet hasznaljon.
@ Foldelés

Az dramiités elleni védelemhez csatlakoztassa a szervoer6sit6 védofoldelé-
sét (PE) (kapocs jeldlése: @) a kapcsoldszekrény féldel6kapcsara (PE).
A mvelet soran lgyeljen arra, hogy egynél tobb féldkabelt nem szabad
egy csavaros kapocsra csatlakoztatni. A foldkabelt mindig csak egyesével
csatlakoztassa. Ha hibaaram-védékapcsolot hasznal az aramutés elleni
védelemre, a szervoerésitét a foldelékapcson (PE) kell foldelni. Az aramel-
latés felli oldalon csak egy B tipusu hibadram-védékapcsol6 hasznalhaté
a készulékhez.

Féldels-
kapcsok

Féldels-
kapcsok

2.3.2 Megfelelés az EU-iranyelveknek

A telepités, az lizemeltetés és az rendszeres karbantartas tekintetében az
MR-J4-A(4) szervoerGsitdt a kdvetkezd szabvanyok szerint tervezték:

Gépekre vonatkozo iranyelv (2006/42/EC), Elektromagneses dsszeférhetdségre
vonatkozé (EMC) iranyelv (2014/30/EU) és Kisfesziiltség(i iranyelv (2014/35/EU)

@® EMC-kovetelmények
Az MR-J4-A(4) szervoerésité megfelel az EN 61800-3 szabvany C3-as kategd-
ridgjanak. Az I/0-csatlakozovezetékeket (max. hossz: 10 m) és a kodolo kabe-
|ét (max. hossz: 50 m) foldelni kell az arnyékolésnal. Helyezzen el a bemeneti
oldalon egy radi6frekvencias zavarsztirét és egy tulfeszultségvédot.

@ Megfeleléségi nyilatkozat (DoC - Declaration of Conformance)
A MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. ezuton kijelenti, hogy a szervoerdsi-
t6k megfelelnek a vonatkozé kévetelményeknek és szabvanyoknak (2006/
42/EC, 2004/30/EU és 2014/35/EU). A megfelelségi nyilatkozat (DoC)
masolata a vallalat internetes oldalardl letélthetd.

2.3.3 Megfelelés az USA/Kanada iranyelveinek
(UL/CSA tanusitvany)

Jelen szervoerésité az UL 508C és CSA C22.2 14. sz. szabvéanyok figyelembe

vételével késziilt. Az UL/CSA tanusitvanyokkal kapcsolatos részletes informa-

ciok az MR-J4-A(4) szervoer6sité kezelési Gtmutatéjaban olvashatok.

@ Telepités
A kapcsoldszekrénynek legalabb 150%-kal nagyobbak kell lennie a benne
elhelyezend6 &sszes MR-J4-A(4) szervoerdsiténél. A kapcsolészekrényt ezen
kivil ugy kell kialakitani, hogy a belsé hémérséklete soha ne haladja meg az
55 °C értéket. A szervoerdsitoket fém kapcsoldszekrényben kell elhelyezni.
Kornyezeti feltételként nyitott kivitel (UL 50) megengedett, az érvényes tulfe-
szliltségi kategoria pedig a lll-as. A telepités helyének szennyezettsége nem
lehet nagyobb a 2-es szintnél. Kizardlag vorosréz vezetékeket hasznéljon.

@ Rovidzarlati dram értéke (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Hasznalata olyan dramkorben megengedett, amelynek drama maximum 500 V
fesztiltségnél nem halladja meg a 100 kA rms értéket.

@ Tulterhelésvédelmi karakterisztika
Az MR-J4-A(4) szervoerdsit6 elektronikus tulterhelésvédelemmel rendelke-
zik a szervomotor-kimeneten. Ez a védelmet a szervoer6sité névleges kimend
4ramanak (a teljes terhelés dramanak) 120%-ara méretezték.

@ A kondenzator kistilése

2.4 Altalanos védelmi tudnival6k és intézkedések

VIGYAZAT

VESZELY

Vegye figyelembe a kovetkez6 tudnivalokat és intézkedéseket!

A MELSERVO MR-J4-A(4) szervoer6sité megfeleld tizemeltetéséhez vegye
figyelembe a kovetkez6 pontokat:

Biztonsagi berendezéseket és biztonsagtechnikai feltigyeleti rendszereket

kizarélag biztonsagi képzésben részeslilt személyek szerelhetnek fel és he-
lyezhetnek tizembe.

@ Abiztonsagi berendezéseknek (kapcsolo, relé, PLC, huzalozas stb.), a kap-

csoldszekrénynek és valamennyi kockdzat- és hibaelemzésnek teljesite-
nie kell az EN 1SO13849-1 és EN ISO 13849-2 szabvanyok kdvetelményeit,
és rendelkeznitik kell a tanusitvanyhoz sziikséges minimdlis teljesitmény-
szinttel. Vegye figyelembe a biztonsagi szabvanyok tudnivaloéit és kove-
telményeit.

@ AMELSERVO MR-J4-A(4) szervoerdsité felszerelésekor, telepitésekor és lizemel-

tetésekor vegye figyelembe a helyileg érvényes szabvanyokat és el6irasokat.

@ Ha a probalizem soran zajt tapasztal, vegye figyelembe a kézikonyvekben

szerepl6 tudnivaldkat.

@® A MELSERVO MR-J4-A(4) szervoerdsits telepitésével, lizemeltetésével és

rendszeres karbantartasaval kapcsolatban tartsa be a helyileg érvényes szab-
véanyokat és el6irasokat, kiilonos figyelemmel a kovetkezékre:

- a2006/42/EC gépekre vonatkozoé iranyelv,

- a2014/30/EU EMC eléiras,

- a2014/35/EU kisfeszultség iranyelv és

- amunkavédelmi eléirdasok/munkavédelmi térvény.

@® A MELSERVO MR-J4-A(4) szervoerdsitének helyet add gép gyartoja és tulaj-

donosa felelés a vonatkozd biztonsagi el6irasok és rendelkezések betarta-
séért, illetve a szlikséges engedélyek beszerzéséért.

@ Feltétlenil tartson be minden tudnivalét, kiilonds figyelemmel a kézikony-

vek tesztlizemre vonatkozé specialis Utmutatasaira.

@ A probaiizemet kizérélag szakember vagy szakképzett és erre jogosult sze-

mély végezheti. A prébatizem feljegyzését és dokumentalasat tgy kell elvé-
gezni, hogy azt harmadik személy barmikor rekonstrualhassa és megérthesse.

@ Afelszerelésnek és a huzalozasnak az adott felhasznélasra érvényes bizton-

sagi eléirasok betartasaval kell torténnie.

@® A ,Biztonsagos nyomaték kikapcsolva” (STO - Safe Torque Off) funkci6 az

IEC 61800-5-2 szerint csak és kizardlag arra szolgal, hogy a szervomotort
biztonsagosan levélassza a tapellatasrol. A funkcié nem akadalyozza meg
azt, hogy a motor tengelye kilsé és véletlen eréhatas kovetkeztében
tovébb forduljon vagy ismét mozgasba j6jjon. Ahhoz, hogy a motor tenge-
lye kiils6 eré hatasara biztosan ne forduljon el, kiegészit6 berendezések (pl.
fék vagy ellensuily) hasznalata sziikséges.

@ AzMR-J4-A(4) szervoerdsitd a 150 kHz és 30 MHz kozotti frekvenciaju, folyd aram-

bol eredd zavarfesziiltségek szempontjabol megfelel a valtoztathato fordulat-
szamu elektromos hajtasokra vonatkozd DIN EN 61800 szabvany 3. részének.

@ Felszerelés, huzalozas, illetve a biztonsagi berendezés beallitasa elott

il olvassa el figyelmesen a vonatkozo kezelési Gitmutatot.

jon meg arrol, hogy minden beépitett biztonsagi berendezés (pl.
biztonsagi kapcsold, relé, érzékeld stb.) teljesiti a sziikséges szabvanyo-
kat. A Mitsubishi Electric altal szallitott biztonsagi elemek EN ISO 13849-1.
kat. és PL e és IEC 61508 SIL 3. kat. szabvanynak valé megfeleloségét
a TUV Rheinland tantsitja.

@ A biztonsag csak abban az esetben szavatolt, ha a gépcsoport minden
biztonsagi berendezése fel vagy szerelve és be van éllitva.

@ Végezze el a gép/gépesoport kockazatbecslését, valamint a teljesitmény-
szint meghatarozasat. Javasoljuk, hogy tanisittassa a gépcsoport meg-
feleldségének egy olyan fiiggetlen intézettel, mint pl. a TUV Rheinland.

@ A részegységeknek helyet ado gép telepitését, iizembe helyezését és
javitasat kizarolag képzett szakember hajthatja végre. A berendezés
felépitését és lizemeltetését csakis képzett szakember végezheti
(ISO 13849-1, F.1 tablazat, 5. sz.).

@ A biztonsagi berendezések tobbszoros hiba miatti lizemzavaranak ki-
zarasahoz rendszeresen végezze el a gépcsoport szabvanyoknak meg-
felel6 vizsgalatat. A hibaellenérzést teljesitményszinttol fliggetlentil
évente legalabb egyszer végre kell hajtani.

@® Ha az inverterhid fels6 és also teljesitménytranzisztora egyszerre hi-

3.1.2 Kezel6elemek
MR-J4-A(4)

AT
HEBEA. °
el °

ﬂ:\lﬂl‘l‘fﬁl

o)

Szam | Jelolés Leiras

5 karakteres, 7 szegmenses LED
a szervo allapotanak kijelzésé-
hez, valamint a riasztasi kodok és
paraméterek megjelenitéséhez

Q@ | Kijelzs

basodik meg, a szervomotor maximum fél fordulatot tesz.

y VIGYAZAT

Az MR-J4-A(4) szervoerésitd teljesiti a 20714/30/EU-iranyevet és az EN
61800-3 szabvany (2. kornyezeti/,,C3” PDS kategoria) kovetelményeit. Az
MR-J4-A(4) szervoerdsitd kizarolag ipari teriileten hasznalhato, otthoni

hasznalata nem engedélyezett.

VESZELY

2.5 Fennmaradé kockazatok

A berendezés gyartoja felel6s a kockazatelemzésért és minden ebbdl szar-
mazé fennmaradé kockazatért. A kovetkez6 rész az STO (Biztonsagos nyo-
maték kikapcsolva) és EMG (vészkikapcsolas/vészleallitas) funkcidk
valamennyi fennmarad6 kockazatat felsorolja. A fennmaradd kockéazatokbol
ered6 karokért vagy sériilésekért a Mitsubishi Electric nem vallal semminem(
felelésséget.

Aramiités veszélye — A halozati fesziiltség kikapcsolasa utan ne érintse
meg azonnal a hajtasegységet vagy a huzalozast. A kondenzator kisiilési
ideje legalabb 15 perc.

VIGYAZAT

@® Mellékaramkor-védelem (Branch Circuit Protection)
Egyestilt allamokbeli hasznalat esetén sontaramkords védelmet (Branch
Circuit Protection) kell kialakitani a National Electrical Code és a helyileg
érvényes szabalyozasok figyelembe vételével.

Kanadai hasznalat esetén séntaramkoros védelmet (Branch Circuit Protec-
tion) kell kialakitani a Canada Electrical Code és a helyileg érvényes szabélyo-
zasok figyelembe vételével.

@ Vilassza el a biztonsagi funkciok huzalozasat a tobbi funkcidé huzalo-
zasatol (ISO 13849-1, F.1 tablazat, 1. sz.).

@® Ovja a kabeleket a sériilésektdl (kibelvezetékek a kapcsoloszekrény-
ben, kabelvéds csovek stb.).

@ A kabelek elvezetése soran tartson az adott fesziiltségnek/jeltipusnak
megfeleld biztonsagi tavolsagokat.

2.6 Artalmatlanitas

A hasznalhatatlan vagy nem javithaté készlléket az adott orszagnak megfe-
lel6 hulladékkezelési rendelkezésekkel 6sszhangban artalmatlanitsa (vonat-
kozé Eurépai Hulladék Kataldgus szam: 16 02 14).

2.7 Litium-akkumulatorok szallitasa

Litium-akkumulatorok széllitadsakor vegye figyelembe az érvényes el6irasokat és
szabalyozasokat (pl. az ENSZ (UN), a Nemzetkozi Polgéri Replilési Szervezet
(ICAO) vagy a Nemzetkozi Hajozési Szervezet (IMO) rendelkezéseit). Az opciona-
lis akkumulatorok (MR-BAT6V1SET és MR-BAT6V1) CR17335A tipusu litium cel-
lakbol alinak, és nem tartoznak az ENSZ veszélyes aruk (9. osztély) besorolésa ald.

3 Termékleiras
3.1 MR-J4-A(4) szervoeroésito

3.1.1 Funkcidleiras

@ A vezérléshez az MR-J4-A(4) szervoerdsité két analég bemenettel és egy
impulzussorozat-bemenettel van ellatva. A vezérl6jel ardnyos nagysagu
dramma alakul, és meghajtja a szervomotort. Szabélyozasként nyomaték-,
fordulatszam- és pozicidszabalyozas valaszthato.

@ Az MR-J4-A(4) szervoerdsitd integrélt STO (Biztonsagos nyomaték ki-kap-
cso-las) funkcidval van ellatva. A funkcié anélkil kapcsolja ki a szervomotort,
hogy a szervoerésitét galvanikusan le kellene valasztani a tapellatasrol.

@ A mozgd terhelésen egy kozvetleniil felszerelt kiegészité kodolo (szogjeladd)
talalhato, amely a terhelés aktualis helyzetét visszakiildi a szervoerésit6 sza-
méra. Eza megoldas zért hurku szabalyozasi kort biztosit a pozicionélas szamara.
Paraméterek segitségével a kdvetkezd szabalyozasi modok valaszthatdk ki:

- Szabélyozas a terhelési oldalon elhelyezett enkdderrel
- Szabdlyozés a motorhoz tartoz6 enkdderrel
- Kettds visszacsatolasu szabalyozas

(motor enkdder és terhelés oldali enkéder)
A szabalyozasi modok konfiguralasaval és beallitasaval kapcsolatban
tovabbi informaciokat az MR-J4-A(4) szervoerdsité kezelési utmutatojaban
olvashat.

Kezel6gombok

e ® ® ® @

MODE UP DOWN SET

Az allapotjelzés, a diagnosztikai
funkcidk, a riasztasjelzés és
a paraméterek beallitdsahoz

TUDNIVALO

A kijelzett adatokkal és a kapcsolok éllasaival kapcsolatban tovabbi informacio-
kat az MR-J4-A(4) szervoerdsit6 kezelési utmutatojaban olvashat.

4 Fel- ésleszerelés

FENT
Kapcsolészekrény * Kapcsoloszekrény
% %
Szabad tavolsag kabelezéshez
Szervoerésitd
80 mm
=10mm 77, Z-=10mm Szervoerdsitd

A

ALUL



A tapellatas kapcsai

VIGYAZAT

A késziilékek kizardlag az el6irt helyzetben szerelhetk fel. Ellenkezd
esetben mikodési hiba jelentkezhet.

Tartsa be az eldirt tivolsdgot a szervoerdsité és a kapcsoldszekrény
belso fala, illetve a szervoerdsit6 és mas késziilékek kozott.

Szerelje a szervoerdsitot fuggbleges helyzetben egy IP54 védettségii
kapcsoloszekrénybe, hogy a 2-es szennyezettségi osztaly kovetelmé-
nyei teljesiiljenek.

Ne szereljen fel olyan szervoerésitdt vagy szervomotort, amely hibas
vagy hianyos.

Ne fedje le a szervoer6sitok és szervomotorok ventilatorral ellatott szel-
166 be- és kimeneteit.

A nagy mennyiségii hot termel6 késziilékeket illetve opcionali
ket (pl. fékellenallasokat) ugy szerelje fel, hogy a szervoerd:
garzo ho ne karositsa, illetve mitkddését ne befolyasolja.

A szervoerésitét kizarolag fliggoleges feliiletre, a fiiggdleges helyzet
megfeleld beallitasa utan szerelje fel.

Telepitése kozben tigyeljen arra, hogy a faraskor keletkezd forgacs, il-
letve vezetékdarabok a szell§zényilasokon keresztiil a szervoerdsito-
be hullva ne okozzanak zarlatot.

Gondoskodjon arrél, hogy olaj, viz, fémpor stb. ne juthasson be a kapcso-
l6szekrény szellozOnyilasain, illetve az azokra szerelt ventilatorokon at.
Amennyiben a kapcsoloszekrény olyan kornyezetben keriil elhelye-
zésre, ahol mar6 gazoknak, szennyezédéseknek vagy pornak lesz ki-
téve, zart csdvezetéken vezessen a kapcsoloszekrényhez tiszta, kiilsé
hiit6leveg6t, amely a kapcsoldszekrényben tilnyomast létrehozva
megakadalyozza a por, gazok stb. kapcsoloszekrénybe jutasat.

Rogzitse csavarokkal az MR-J4-A(4) szervoerdsitot a késziilékek erre a cél-
ra szolgalo felsd vagy also rogzitd nyilasainal.

Huzalozas

VESZELY

A telepitési munkalatok megkezdése el6tt mindig kapcsolja ki a szer-
voer6sitd halozati tapellatasat, tovabba kapcsoljon ki minden kiilsé
tapforrast.

Miel6tt megkezdené a telepitést, varjon legalabb 15 percet, mig a ,,CHARGE®
visszajelzd lampa ki nem alszik. Fazisceruza vagy hasonlo eszkoz se-
gitségével gy6z6djon meg arrol, hogy a fesziiltség értéke veszélytelen
szintre csokkent a (P+) és (N-) kapcsokon. Ellenkezé esetben fennall az
aramiités veszélye. Els6 1épésként mindig ellendrizze, hogy kialudt-e
a szervoerdsitd eliils6 oldalan talalhato ,,CHARGE® visszajelz6 lampa.
Foldelje a szervoerdsitot és a szervomotort az eldirasoknak megfeleléen.

VIGYAZAT

A szervohajtast kizarolag a szervoerdsité kézikonyvében leirt feltételek
kozott tizemeltesse. Ne tegye ki a szervohajtast pornak, olajkddnek, kor-
roziv vagy gytlékony gazoknak, erés rezgésnek illetve iitéseknek, magas
hémérsékletnek, paralecsapodasnak vagy nedvességnek. A késziiléket
ilyen koriilmények kozott tizemeltetve fennall az dramiités, a tiiz, a karo-
sodas, valamint a késziilék gyorsabb Sregedésének veszélye.

Telepitése kozben iigyeljen arra, hogy a faraskor keletkez6 forgacs, il-
letve vezetékdarabok a szell6z6nyilasokon keresztiil a szervoerdsito-
be hullva ne okozzanak zarlatot.

Ne érintse meg a szervoerdsité aram alatt 1év$ alkatrészeit (pl. csatla-
kozokapesait és dugaszolo csatlakozoit).

Ne ¢érintse meg a szervoerdsitét, a szervomotort és az opcionalis fékel-
lenallast roviddel a kikapcsolas utan. Az alkatrészek iizem kozben fel-
melegednek, igy fennall az égési sériilések veszélye.

A MELSERVO MR-J4-A(4) szervoer6sité megfelel a valtoztathaté for-
dulatszamu elektromos hajtasok EMC-kibocsatasara vonatkozo
DIN EN 61800 szabvany 3. részében leirt EMC-kdvetelményeknek.

A felszerelésnek az EN 50274 szabvanyban leirtak szerint kell torténnie.
Az elektromos huzalozast az EN 60204-1 szabvany szerint kell kialakitani.
Az aramellatasnak az EN 60204-1 szabvany értelmében képesnek kell
lennie a rovid, 20 ms-os dramkimaradasok athidalasara.

Jelolés Jel

L1,L2,L3 Taparamkor aramellatasa

L11,L21 Vezérlé dramkor aramellatasa

N- Opcionalis fékegység

P+, C,D Opcionalis fékellenallas/fékegység
[VA"A Szervomotor-kimenet

P3, P4 Opcionalis DC kdzbensé aramkori fojtd

PE Védofoldelés vezetéke

1~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-10A-MR-J4-70A egységhez

Veszleallno
RA1 gom
Uzemzavar j L J
Szervoerésitd Szervomotor
MCCB mC
—x —
[V S . R u
1 fazisa v
200-240V AC K
' w
@
c : -
* Negativ
Kapsoldsi ° ang| - Kodolo- Kédols
logika L
121 [ C
Aramellatas Azonnali "\
Taparamkor ledllitas 2*
i T EM2 CN1| 24VDC£10%
Szervo BE _——————— SN pocoM - — 27
p———{oicom ALM Uzemzavar*
24VDC£10%
e N8 CN2L
Rovidre zaré dugasz Kiils6 jeladé
(ha az STO-funkciok ] (csak az MR-J4-A-RJ modell)
nincsenek hasznalatban)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-10A-MR-J4-350A egységhez

Veszlealllto

RA1 gom
Szervoerdsitd

Szervomotor

3 fazisa
200-240V AC

* Negativ oD N2 Kodolo- Kédolé
kapcsolasi S kabel
logika [H:H)
121
Aramellatas Azonnali ~ "~
Tépéaramkér leallitas 2* [CN1

CN1| 24VDC£10%

- —I A ™2
Szervo BE Eﬁ SON
|————picom

24VDC+10% s
Rovidre zaré dugasz
(ha az STO-funkciok
nincsenek hasznalatban)

L
[ Kiils6 jeladd

@ HaazL11 és 121 csatlakozévezeték keresztmetszete kisebb az L1, L2 és L3 csatlako-

zbvezeték keresztmetszeténél, tokozott megszakitot (MCCB) kell hasznalni.

—@ Uzemzavar*

(csak az MR-J4-A-RJ modell)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-500A egységhez

Vészleallito
RA1 gomb

Uzemzavar

SRR A

3 fazisu
200-240VAC

* Negativ
kapcsolasi
logika
Aramellétas ]
Taparamkor leallitas 2% |CN1
T EM2
Szervo BE _————— SON

%
24VDC+10%  [cng

J

Révidre zar6 dugasz
(ha az STO-funkcidk
nincsenek hasznalatban)

Szervoerésitd

Szervomotor

u Motor
v
w
€]
. PE
e
HEl
Kodolo- sdold
CNﬁ Kabel Kédolé

N1 | 24VDC£10%

DOCOMf————|

RAT| .
ALM Uzemzavar*

Kiilsé jelado
(csak az MR-J4-A-RJ modell)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-700A egységhez

Vészleallito
RA1 gomb

BE MC

MC

3 fazisu
200-240V AC

* Negativ
kapcsolasi
logika
O P4
Aramellétas Azonnali
Tépéaramkor leallitas 2% [N
I 2
Szervo BE E SON
f————oicom
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pocom———i——-o
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Kiils6 jelado
(csak az MR-J4-A-RJ modell)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-11KA-MR-J4-22KA egységhez

Vészleallito
RA1 gomb ki BE S
o Hiitdventilator
" ! = tapellitasa
Uzemzavar
MCCB
Szervomotor  \-
mces | MC [TET ]
Y p— u RMotor
—_— v
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200-240V AC €]

Regenerativ
ellendllds
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solasi logika

Aramellatdss  Azonnali
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Szervo BE
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Rovidre zaré dugasz
(ha az STO-funkciok
nincsenek hasznalatban)

CN2L

1]

Hitéven-
tilator gy

Uzemzavar*

Kiils6 jelado
(csak az MR-J4-A-RJ modell)

3~,380-480 V AC csatlakozas MR-. J4 60A4 MR J4- 350A4 egységhez

RA1 Vészleallitd
gomb <@ g
Uzemzavar
Transzformator
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380-480V AC )
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DICOM ALM Uzemzavar*
. 24,V,DCﬂO% CNg cNaL
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3~,380-480 V AC csatlakozas MR-J4-500A4-MR-J4- 700A4 egységhez
litd K BE
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SK

3 fazisu
380-480V AC
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Digitalis interfészek pozitiv logikaval
Pozitiv kapcsolasi logikaju huzalozas kialakitasdhoz vegye figyelembe a kdvet-
kezé kapcsolési abrakat.

@ DI-1 digitélis bemenetek pozitiv logikaval (CN1)

Szervoerdsité

MR-J4-500A

MR-J4-22KA

MR-J4-700A4

TE2 TE3 [p3 |
| P ] )
kb.6,2 k2 i TE1-1 TE3 TE2
e o ; B I EDEND ]
C
" DICOM TE4 — L TE1-2 TE1
et
kb.5 mA 24VDC£10%, na [P3[Pa[P+e] C [N [U]efs]pe[c]u]v]w]
Vees =10 YIA 500 mA v TE3 =
cE0 < Bl
Vv -1 PE TE2 PE
@ DO-1 digitalis kimenetek pozitiv logikaval (CN1) — —
Kimeneti dram: <40 mA, maximalis kimend aram: <50 mA, ﬂ E
kimené aram bekapcsolasi cstcsértéke: <100 mA
Szervoerésité PE TE1
foliteeydtenil PE TE2
aszervoerdsitoben.
1 ALM Terhelés
b S gy N o
@ 1 || F | MR-J4-350A4 MR-J4-11KA4-MR-J4-15KA4
AE—L Y a szervoerdsiton:
=26V
_
24V DC £10 %,
00mAD CNP1 | TE11
® Haa feszliltségesés tul nagy relék mikodtetéséhez, a fesziiltség 26,4 V-ra ndvelheto. TE3 TE2
TE1-2

Kapocskiosztas
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PE TE2
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EEEO0
TE1-2
[ [ FTP L)
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szer ok

Kommunikaciés

! 6.2 1/0 operandusok
Szervo- 5 Lineéris motor Direkt hajtasu Szervo- n Linearis motor Direkt hajtasi Jel Szim- A
erésitd Forgémotor (primer oldal) motor erésité Forgémotor (primer oldal) e CN1 Fordulat: o bolum | OPerandus Csatlakozé | Tii
:gg?? HG-SR1524, Ta Pozicié e Nyomaték SDP 5
MEVIOA - THMRoss | B e 2 — ve VLA v SDN RS422/RS485 porttal N3 4
HG-MR13 MR-J4-200A4 | Hegrooss, | — — 4 A A A - v RDP P 3
HG-KR23 LM-U2PAB-05M-0SS0, 0] 5 LAR LAR LAR — v RDN 6
MR-J4-20A . ' | TM-RFM002C20 HG-JR734,
il {lhiimesrvic 2
HG-KR43 LM-H3P3A-12p-CSS0, HG-SR3524, : = = = = z St Operandus Csatlakozé | Tii
MR-J4-40A | ERY |LM-K2P1A-0IM-2551, | TM-RFMO04C20 MRuJa-350aa | G R3534, 8 Lz Lz Lz - v bélum | P
LM-U2PAD-10M-0SS0, HG-JR-1534 ®, - - 9 LZR LZR LZR v 20
LM-U2PAF-15M-0SS0O HG-JR-2034 @ 10 PP — — v — DICOM | Adigitalis bemenetek referenciapontja 7
HG-SR51
' TM-RFMO006C20, HG-SR5024, n PG — — v - pr
MR-J4-60A  |HGSR52, | LM-U2PBD-15M-1550 |1y pemooesE20 MRJ4-500A4 | HGJR5034, | — _ 15 SON SON SON v — DOCOM | A digitalis kimenetek referenciapontja
HGJRS3 HG-JR3534 @ v 47
- 16 — SP2 SP2 —
HG-KR73, LM-H3P3B-24P-CSS0, P15R 15V DC (feszultségellatas-kimenet, kimené 1
HG-MR73 LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO012E20, HG-SR7024, 17 PC ST1 RS2 v dram <30 mA)
MR-J4-70A |21V |LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFMO12G20, HG-JR6014, 18 T ST2 RS1 v — Fossitedaellate 2 Onen Colleciar remd CN1
HoJR73 | | LM-K2P2A-02M-1S51, | TM-RFM040J10 MR-J4-700A4 |HG-JR701M4, | — o RES RES RES v — oPC eszliltségellétas az ,Open Collector” ren 12
LM-U2PBF-22M-1SS0 HG-JR7034, Szer szamara
HG-SR8T, HG-JR5034 @ Z 'Z’:'; stAP . - : 3
MRIA-100A | fosmioZ | — TM-RFMO18E20 HG-JR8014, 2 NP A v 28
. HG-JR12K14, - - . e 30
HG-JR53 © MR-J4-11KA4 HG-JR9034, — — 25 TiC TiC VLC — v Vo,nat/koztatalm pont an_a}log és Yezerlo;elek
LG szamara (a pélusok belll egyméshoz csat- 34
HGSRIZ. HGJRTTKIMA 27 TLA TLA® TC v - lakoztatva) ]
HG-SR152, MR-Ja-15KkAg SRR | - 33 op op op — v N3 7
HG-SR202, LM-H3P3D-48P-CSS0, - 35 NP — — v —
HO.UR153, | LM-H3P7B-48P-ASSO, HGJR20K14, % NG — — v — N6 !
MR-J4-200A |HG-RR103, |LM-H3P7C-72P-ASSO, | MR-J4-22KA4 |HG-JR25K14, |LM-FP5H-60M-1550 | — STOCOM | STO1/STO2 referenciapont ‘ 3
HG-RR153,  |LM-FP2B-06M-1550, HG-JR22K1M4 4 R SP1 SP1 v - TOFCOM | TOFB1/TOFB2 referenciapont Ng 8
HG-JR153, | LM-K2P1C-03M-2551, - — - 22 EM2 EM2 EM2 v — T _
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550 © Amikor a maximalis nyomaték 400 % 3 Lsp Lsp — v — SD Arnyékolas Haz
HG-JR73 D, =
HG-jR1;3 5 TUDNIVALO 44 LSN LSN — v — oL
HG-SR301 A kompatibilis szervomotorok konfiguraciojaval és huzalozasaval kapcsolatban 45 LOP LOP LOP v — 7 Karbanta rtas es jaVltaS
H G:SR3 52’ az adott szervomotor kezelési utmutatojaban olvashat tovabbi informaciokat. 48 ALM ALM ALM — v
HG-UR202, | LM-H3P7D-96P-ASSO, |1y cevroge 6 Jelek 49 RD RD RD - v 7.1 Ellenérizendé pontok
MRa350a |HGRR203, | LM-K2P2CO7MA1sst, | fU-iEliBest ele 13,14,26,
HG-JR353 LM-K2P3C-14M-1551, ! Jel skek 29,31, 32, — z
"> | LM-U2P2C-60M 2550 TM-RFM120J10 6.1 Jelvezetéke 29,3132 VESZELY
HGR153 D, NS 0
HG-JR203 @ . (USB csatlakozo) CN6 motor- @ A funkcidvalasztas paraméterrel torténik @ A Kkarbantartdsi és javitdsi munkalatok megkezdése el6tt varjon lega-
STO /0 jel- Szervoerdsits csatlakozé labb 15 percet, mig a ,,CHARGE® visszajelz6 lampa ki nem alszik.
HG-SR421 csatlakoz6, CN8 . A
HG-SR502. - STO-funkciok Fazisceruza vagy hasonl6 eszkdz segitségével gy6z6djon meg arrol,
HG-UR352’ LM-FP2D-12M-1550, - hogy a fesziiltség értéke veszélytelen szintre csokkent a (P+) és (N—)
HG-URSOZ: LM-FP4B-12M-15S0, zfﬁllm- Operandus Csatlakozé| Tii k/apycso'kon. 4Ell.cnkczii ”csvctbcn fcnné_ll az aramiités vcs%éyl){’c. ljlesé
MR-J4-500A | G RR353 LM-K2P2E-12M-15S1, | TM-RFM240J10 = ) um Iépésként mindig ellendrizze, hogy kialudt-e a szervoerdsité eliilsé
HG-RR503. LM-K2P3E-24M-1S51, /0 jelcsatlakozo, CN1 Bemend jelek oldalan talalhato ,,CHARGE" visszajelz6 lémpa.
! LM-U2P2D-80M-2SS0 " P @ A karbantartisi és javitasi munkélatokat csakis olyan, megfeleld
HG’JRS(B'@ — 1 — 26 sTO1 STOT kikapcsolasi jel CN8 4 szakképzettséggel rendelkezd villamos szakember végezheti, aki jol
HG-JR353 \ 3 2 27 STO2 STO2 kikapcsolasi jel 5 ismeri az automatizalasi technika érvényben 1év§ biztonsagtechnikai
HG-SR702, — 3 —1 28 Kimend jelek szabvanyait. Ellenkez esetben fennall az aramiités veszélye. Ha javi-
HG-JR601, CN3 RS422/ 41129 — - — tas vagy alkatrészesere valik sziikségessé, forduljon az 6nhoz legko-
MR-J4-700A | HG-JR701M, |LM-FP2F-18M-1850, | Motor kodols RSagS-csatle- | [—— 5 |—— 30 TOFB1 | STO1 allapot visszacsatolési jel ng 6 zelebbi kereskedelmi kirendeltségiinkhdz vagy viszonteladonkhoz.
HG-JR703,  |LM-FP4D-24M-1550 o 026 6 ] 31 =y TOFB2 | STO2 allapot visszacsatolasi jel 7
HG-JR503 © 8 1 33 ™ Monitorkimenet
HG-JR801 ] ]
irivedd 10 35 Szim- T y VIGYAZAT
MR-J4-11KA :g_jg??% W |LM-FPAF-36M-1550 | — - 3 bélum | Operandus Csatlakozé| Tii >
HGJR12KT 120 137 " . ® Ne végezzen szigetelésvizsgalatot (ne mérjen szigetelési ellenallast)
— 13— 38 MO1 Analég motorkimenet 1 N6 3 a szervoerdsitdn szigetelésvizsgald késziilékkel, mert ez miksdési
MR-J4-15KA HG-JR15K1, LM-FP4F-48M-1550 — Csak az MR-J4-A-R) modell: 14— 39— MO2 Analég motorkimenet 2 2 hibat okozhat.
HG-JR15KTM CN2L Kiils jelado csatlakozo 16 15 M 40 @ Felhasznaloként ne végezzen a késziiléken javitdsi munkalatokat, illetve
HG-JR20K1, (s0r0s jladhor) 1 —— 17— a2 ne szerelje szét az egységet.
MR-J4-22KA :gjggmwl — — v 18 = 43 -
" Akkumulator- | [ 1
MR-J4-60A HG-SR524, csatlakozd 201 1451 |
-J4-60A4 "= — — 21— 46
HG-JR534 221 | 47 |—]
HG-SR1024, 7 23 ? 48
HG-JR734, Csak az MR-J4-A-R) modell: I I
MR-J4-100A4 — — CN2L kiilsé jelado csatlakozo | |
HG-JR1 034@ (A/B/Z-fazisti impulzus jeladdhoz) 25 50
HG-JR534 — —  — )

® Amikor a maximalis nyomaték 400 %

/

A CN1 csatlakozo haza a szervoerésité
PE-kapcsahoz (féldelés) csatlakozik. (@)




A kovetkez6 ellendrzések rendszeres id6kozonként torténd végrehajtasa javasolt:

(@ Ellendrizze, hogy a csatlakozokapcsok csavarjai szilardan meg vannak-e hdzva.
Huzza meg ismét a lelazult csavarokat.

8 Szallitas és tarolas

9 Miiszaki adatok

9.2 Méretek

roa VIGYAZAT 9.1 MR-J4-A(4) szervoerdsito
. Meghtizasi ny Zkok [Nm
Szervoerssité L1IL2/L3‘ L1121 ‘ N-/P+ ‘ P3/P4 ‘ C ‘ D ‘UN/W PE [ ] eAm:fgéLérseil;eezlél;etrﬁlése érdekeben a szallitashoz hasznaljon megfelelé 1l é ‘ MR-J4-0J 10A-70A -
MR-J4-10A- @ Ne helyezzen egymasra a megengedettnél tobb csomagolt szervoerdsitot. ) Tapa’ra”m'kor — ! falZ|‘su, vagy 3 fazist, 200-240V AC, 50/60 Hz Ma
mg'ﬁ'gg%} _ ® Ne emelje meg a szervomotort a csatlakozokabeleknél, a motorten- Tape- Vezérlé aramkor | 1 fazist, 200-240V AC, 50/60 Hz
-)4-60A4- gelynél vagy a kodolénal fogva. gyseg ) 24V DC, +10 % (dramfelvétel: 500 mA,
MR-J4-350A4 12 @ Szallitas kozben ne az eliilsé burkolatndl fogja a szervoerdsitét. Ellen- Csatlakoz6 a CN8 dugaszok jeleivel egyiitt)
MR-J4-500A 1,2 ’ kez6 esetben a szervoerdsité leeshet. P - P /4 P <
MR-J4-500A% @ A szervoerdsit6t egy, a kezelési utmutaté elirdsainak megfeleld, mas- Vezérl6rendszer Szinuszos PWM-szabdlyozas/aramszabalyozas
e 1.2 08 12 1.2 sziv falra szerelje. Biztonségi funkciok az (STO) - —s Mé
m::ji:;ggﬁ4 - @ Ne miasszon fel és ne Iépjen ra a késziilékekre. Ne helyezzen nehéz tar- EN IEC 61800-5-2 szabvany Em EZC());?BS‘I‘I?QL?,;IE:I Ié?tse(%?gl_aé ESII\:_é; S08SIL3,
akat a késziilékekre. szerint ' Szervoerdsitd Szé [mm]|Ma [mm] | Mé [mm]| Toémeg [kgl
gy
MR-J4-11KA- @ Az opciondlis akkumulatortelep szallitisaval és kezelésével kapcsolat- Veszél hibasoddsi MR-J4-10A/20A 40 168 © 135@ 0,8
MR-J4-15KA 30 12 30 I N ban tovébbi informaciokat az MR-J4-A(4) szervoerdsitd kezelési dtmu- e g Ce%9 | MTTFd = 100 (V] ® > .
MRJA-11KAG- | > ’ g ! tat6jéban olvashat. 902 MR-J4-40A/60A 40 | 168 170 1.0
MR-J4-15KA4 — - —— Rendszer vagy részrendszer MR-J4-70A/100A 60 168© | 1850 1,4
Vegye figyelembe a térolasra és tizemeltetésre vonatkozé alébbi feltételeket. hibafeligyeletének megbiz- | DC = 97,6 [%] ® ®
MR-J4-22KA 60 12 60 | 6o hatbsiga MR-J4-200A %0 | 168 195 21
MR-J4-22KA4 ’ i ! ! Kérnyezet Feltétel . . - X ® @
lendri Zavat. feket stb, 2bba cllendri hall - S - Veszélyes hiba el6fordulasa- PFH = 6,4 x 10 [1/6ra] MR-J4-350A 90 168 195 23
® Ellendrizze a kabeleket és hasonl6 elemeket sériilések, illetve térés szempont- Komyezeti e ® 2085 65 °C, 2K4 osztdly Miikodési id6tartam Tm=20[év] MR-J4-700A 172 300 |200©@ 6,2
jta"bél. Az ellendrzési ciklusokat mindig az aktualis igénybevétel alapjan ha- hémérséklet Szallitas (IEC/EN 60721-3-2) Megszolalasi idé =8 m; L ik | MR-J4-11KA 220 400 26000 13,4
arozza meg. Y o . (STO-bemenet ki — energiakikapcsolds) 14 ®®
@ Ellendrizze a szervoerésitd dugaszolé csatlakozoinak szoros illeszkedését. Térolas @ (IégﬁzsNJrggnC{_gﬁl)osztaly Tlfesziltségi kategoria Il (IEC/EN 60664-1) MR-J4-15KA 220 400 260 610) 134
(® Ellenérizze a dugaszok sériilésmentességét és a huzasiranyu tehermentesité — — Védettséai " [ (EC/EN MR-J4-22KA 260 400 260 18,2
allapotat. Mggengedett relativ U;em, Szallitas, 56590 % RH édettségi osztaly (IEC/EN 61800-5-1) MR-J4-60A4 60 168 ©® 195D 17
(® Gy6z6djon meg arrol, hogy nem rakodott por a szervoerésitére. paratartalom '[arolas Rovidzarlati aram értéke 100 KA MR-J4-100A4 60 168 © 195@ 17
@ Ellenérizze, hogy nem hallhaté-e szokatlan zaj a szervoerdsits felél. o ) Uzem 3C2 osztaly (IEC/EN 60721-3-3) (SCCR) ® ©) ’
Ellendrizze a motortengely és a hozzé kapcsolédé részegységek éllapotat. Er?;:;gig aktiv szallitas @ 2C2 osztaly (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-200A4 90 168 195@@ 2,1
7.2 Elettartam Tarolas ® 12 osztély (IEC/EN 60721-3-1) ! | MR-14-0 100A-22KA MR-J4-35074 105 250 | 200 36
Ozem 381 osztaly (EC/EN 607213.3) Aramellatas Taparamkor 3 fazisu, 200-240 V AC, 50/60 Hz MR-J4-500A4 130 250 | 200©@ 43
A kovetkezd alkatrészek rendszeres id6kézonként cserélendék. Amennyiben egy Bioldgiai y Py PP P m ablazatban leirtakkal MR-J4-700A4 172 300 200©@ 6,5
alkatrész meghibasodasa ismertté valik, azt még akkor is haladéktalanul ki kell cse- kornyezeti Szallitas @ 2B1 osztaly (IEC/EN 60721-3-2) mas 9°9y a ban leirtakkal. il 4
rélni, ha nem érte el élettartamanak végét. Az élettartam hossza széls6séges terhelés feltételek Tarolds ® 181 2ly (IEC/EN 60721-3-1 MR-J4-11KA4 220 400 260©@ 134
és kornyezeti korlilmények esetén lerdvidiilhet. A pétalkatrészeket az 6nhéz legks- arolas osztaly ( 31 11 ] ‘ MR-J4-OJ 60A4-22KA4 MR-J4-15KA4 220 400 2600@ 134
zelebbi kereskedelmi kirendeltségiinktdl vagy viszonteladonktol szerezheti be. 10-57 Hz dlland6 0,075 mm T d
= a7 = amplitudéval, Tépe- Taparamkor 3 fazisu 380-480V AC, 50/60 Hz MR-J4-22KA4 260 400 260©@ 18,2
Alkatrész Elméleti élettartam (h = 6ra) o 57-150 Hz alland6 9,8 m/s2 (1 g) )
Simit6 kondenzator 10ev® Vizsgalat értékek | 000 1 ceal az IEC/EN 61 800-51 €9 Vezérld dramkaor | 1 fzist 380-480V AC, 50/60 Hz © beszerelt MR-BAT6VISET telep nélkii
szerint (Fc ellen6rzése az IEC Minden mas jell 6 yezik a tablazatban leirtakkal. @ csatlakozok nélkl

Bekapcsolasi és azonnali leallitasi
ciklusok szama: 100 000

Rezgésallésag 60068-2-6 szerint)

Uzem 59m/s2 (0,6 g)

Széllitas @ 2M3 osztély (IEC/EN 60721-3-2)

Tarolas ¥

1M2 osztaly (IEC/EN 60721-3-2)

Szennyezettségi osztaly 2 (IEC/EN 60664-1)

Relé Be- és kikapcsolasok szama
STO-hoz:
1000 000
Ventilator 10 000-30 000 h (2-3 év)
§ |Fora® kb 20000 6ra
Akkumulator g Direr
foi @ <] irekt
eltarthatdsig 2 | hajtésa | kb. 5000 éra
H motor

1P20 (IEC/EN 60529), a kapocsléc
és a ventilator fedéracsanak kivé-

Védettség telével

Nyitott kivitel (UL 50)

Elem®

5 év a gyartastol

@ A csticsaramok és a karakterisztika romlésa befolyasoljék. Az élettartam leginkabb
a kornyezeti hémérséklettdl és az tizemeltetési feltételektdl figg. A kondenzator
fent megadott élettartama normal klimaju kornyezetben torténé tizemeltetésre
vonatkozik. (a kérnyezeti levegé maxim: hémérséklete: 40 °C)

@ Feltétel: kikapcsolt dramellatast, 20°C-os kornyezeti hémérséklet
Az adattarolasi id6 arra az esetre érvényes, amikor MR-BAT6V1SET akkumulator
van hasznalatban az MR-J4-0JA(4) tipushoz, és kozben a szervoerdsité aramella-
tasa ki van kapcsolva. Cserélje ki az akkumulatorokat az els6 tizembe helyezés utan
3 évvel, fliggetleniil attol, hogy a szervoerésité be volt-e kapcsolva. Ha az akkumu-
latort a megadott eltarthatésagi idé utan hasznalja [AL. 25 Abszolutérték-pozicid
t6rlédott] jelzés jelenhet meg.

® Az akkumulatorok mindsége a tarolasi koriilményektél fiiggéen romlik. Az akkumu-
lator élettartama a gyartastol szamitando, és fiiggetlen attél, hogy volt-e csatlakoz-
tatva a telep.

Uzem, Tarolas Max. 1 000 m a tengerszint felett.

Telepitési magassag

Széllitas Max. 10 000 m a tengerszint felett.

@ Az eredeti szallitasi csomagolasban

® Egyfazisu 200 - 240 V AC tapegység alkalmazasakor az MR-J4-100A és az MR-J4-200A
szervoerGsitéket csupan 75% vagy attdl alacsonyabb effektiv terheléssel miikodtesse.

‘ MlTSUBISH| Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better httpsi//eu3amitsubishielectric.com
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Navod pro instalaci
servozesilovacii MR-J4-A(4)

K. vyr.: 260569 CZ, verze C, 26102017
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Vsechna préava vyhrazena. Nepiebirdme zadnou zaruku za spravnost informaci

vztahujicich se k popisu vlastnosti vyrobku a za uvedené technické udaje.
Rozsah dodavky

Rozbalte produkt a ovéfte stitek, Ze se jedna o servozesilova, ktery jste si objednali.

Obsah baleni Mnozstvi

Servozesilovac 1

Napéjeci konektor pro CNP1/CNP2 @ ks kazdy

Napajeci konektor pro CNP3 @ Pocet os x 1

Néstroj pro otevirani vyie uvedenych konektor(i @ 1

Navod pro instalaci pro bezpe¢ny provoz servozesilovacu

série MELSERVO-J4 (tento navod) 1

Zkratovaci konektor CN8 1

® Neni soucasti dodavky u servozesilovacti od 5 kW pro jednu osu.

Typovy stitek
S MITSUBISHI ser 851061007 Sériové ¢islo
MODEL MR-J4-10A Oznaceni modelu
POWER: 100W

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175
Max. Air Temp.: 55°C

Pripustné napajeci napéti
Vystupni jmenovity proud
Norma, ¢. ndvodu k obsluze
Okolni teplota

Tiida kryti (IP kod)

KC ¢islo, rok a mésic vyroby

P20
KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 g2

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
TO 100300, Pt MADE N IAPAN 4 L
t——— Zemé plvodu

Modelové oznaceni
MR-J4-10A00O
i

Prazdné nebo 2 az 5 alfanumerickych znak:
Speciélni verze hardwaru

Mitsubishi Electric

AC servozesi- (RJ, PX RZ atd.)
lova série Prazdné:
MELSERVO-J4 Z
4: 3 fazovy 400V AC
A Obecné I/0 rozhrani
Kod | kontiews | K4 | yiomfiw
10 0,1 350 35
20 02 500 5
40 04 700 7
60 0,6 11K 1
70 0,75 15K 15
100 1 22K 22
200 2 o o

1 Dokument

Tento dokument je prekladem anglické originalni verze.

1.1 Dokumentace pro MELSERVO servozesilovace
MR-J4-A(4)

Tento navod popisuje instalaci servozesilovact MR-J4-A(4).

Dal3i informace k témto zesilovaciim jsou uvedeny v nasledujich manualech:

Névod k obsluze pro MR-J4-A, ¢.: SH(NA)030107-*

Névod k obsluze pro MR-J4-A4/MR-J4-B4, ¢.: SH(NA)030119-*

Névod k obsluze pro linedrni servomotory, ¢.: SH(NA)030110-*

Névod k obsluze pro Direct drive servomotory, ¢.: SH(NA)030112-*

Névod k obsluze pro servomotory (Vol. 3), ¢.: SH(NA)030113-*

Névod k obsluze pro linearni enkodéry (Vol. 3), ¢.: SH(NA)030111-*

Navod k hledani a odstranovani chyb pro servozesilova¢ MR-J4, ¢.: SH(NA)030109-*

Tyto manualy jsou k dispozici zdarma ke stazeni na nasich internetovych stran-

kéch https://eu3a.mitsubishielectric.com.

V pfipadé dotazl ohledné instalace a provozu pfistroji popisovanych v tomto

manudlu nevahejte kontaktovat nejblizsiho odpovédného prodejce.

Predpokladem pro instalaci bezpe¢nostné technickych zafizeni jsou pozadovany
zvlastni odborné znalosti, které nejsou v tomto dokumentu popisovény.

1.2 Funkce dokumentu

Tento navod informuje technicky personal vyrobce stroje a/nebo obsluhu
stroje o postupu bezpecné instalace servozesilovact MR-J4-A(4).

Neobsahuje manudly pro obsluhu stroje, do kterych ma byt bezpe¢nostné tech-
nicky systém integrovan. Tyto informace najdete v navodech pro obsluhu stroje.

1.3 Definice bezpecnostnich pojmu

1.3.1 Funkce Stop dle normy IEC 61800-5-2

Funkce STO (viz. [EC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
V MR-J4-A(4) je integrovéna funkce ,Bezpecné vypnuti to¢ivého momentu”
(STO - Safe Torque Off). Tato funkce bezpe¢né vypne napéjeni motoru, aniz by
bylo nutné servozesilovac galvanicky odpojit od napajeni.
Tato bezpecnostni funkce obsahuje:

- odstaveni podle kategorie 0 IEC 60204-1

- zabranéni ne¢ekanému znovuspusténi

2 Bezpecnostni pokyny

Tato kapitola fesi aspekty, které jsou dulezité pro Vasi bezpecnost a bezpec-
nost obsluhy systému.

Nez za¢nete s instalaci, pre¢téte si peclivé tuto kapitolu.

Vtomto névodu pro instalaci jsou uvedeny pokyny, které jsou dulezité pro spravné
a bezpecné zachazeni s pristrojem. Jednotlivé pokyny maji nasledujici vyznam:

2.1 Odborny pracovnik

Instalaci servozesilova¢ MR-J4-A(4) mohou provadét pouze odborni pracov-

nici. Predpoklady, které musi splriovat osoby proskolené z bezpec¢nosti, jsou...

@ ucast na odpovidajicich skolenich,
(Skoleni jsou nabizena v lokalnich zastoupenich Mitsubishi Electric. Presné
terminy a mista $koleni zjistite u nasich zastoupeni ve Vasem okoli.)

@ 3koleni o obsluze stroje a o aktualné platnych bezpecnostnich ustanovenich
odpovédnou obsluhou stroje,

@ piistup ke véem manudlim MR-J4-A(4) pfe¢teni manudll a sez-na-meni se
s jejich obsahem a

@ piistup ke viem manualim pro bezpecnostni zafizeni (napf. svételné zavory),
které jsou pfipojeny k bezpecnostné technickému kontrolnimu systému,
precteni manuall a seznameni se s jejich obsahem.

2.2 Pouziti pFistroje

Servozesilovace MR-J4-A(4) spliuji nasledujici bezpe¢nostni standardy a mohou
byt pouzity jak s bezpe¢nostnim modulem MR-J3-D05, tak i s certifikovanymi
moduly bezpecnostnich relé nebo s bezpecnostnim PLC. Pouziti probiha...

@ vsouladu s EN ISO 13849-1 kategorie 3PL e

@® vsouladusEN 62061 SILCL 3

@ v souladu s EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

@ vsouladu s EN 61800-5-1

@ vsouladu s EN 61800-3

@ vsouladu s EN 60204-1

2.3 Spravné pouziti

Servozesilovace MELSERVO MR-J4-A(4) provozujte pouze v ramci pfipustnych
meznich hodnot (napéti, teplota atd., viz také Technické tdaje a Typovy stitek
na pfistroji). Pfistroje mohou byt provozovany pouze specidlné vyskolenym
personalem a pouze na stroji, na kterém byly instalovany a pivodné uvedeny
do provozu specialné vyskolenym personalem dle navodu k obsluze servoze-
silovact MR-J4-A(4).

Pii neodborném pouziti nebo modifikaci pfistroje neakceptuje Mitsubishi Electric
Co. zadné naroky na ndhradu skody, i pokud se tykaji montaze nebo instalace.

Prirez vodi¢i [mm?]
Servozesilovaé L1/L2/ U/N/W/
L11/L21| P+/C
L3pe@ |1 +HC | pe 0@
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4/ 2
MR-J4-200A4/MR-J4-350A4 2 (AWG 14)
(AWG 14) 35
MR-J4-500A4 @ 2 |awG12)
35 (AWG 14) 55
MR-J4-700A4 ® AawG12)| - (AWG 10)
55 |(AWG14) 8
MR-J4-11KA4 @ (AWG 10) (AWG 8)
8 14
MR-J4-15KA4 @ AWG S 35 | (AWGS)
14 (AWG12)| 25
MR-J4-22kA4 @ (AWG 6) (AWG 4)

@ pe (ochranné uzemnéni) €]

@ Pprifez vodict zvolte podle vystupniho vykonu servomotoru. Hodnoty v tabulce
vychézeji z vystupniho vykonu servozesilovace.

@ pro pfipojeni fadové svorkovnice pouzivejte pouze originalni Srouby.

@ Priklad vybéru uzavieného vykonového jistice (MCCB) a pojistky
Pokud ma b)'It servozesilovaIZI chrén@n pojistkou nebo vykonovym vypina-
- 300 A efektivnX a maximalnX 240 V (u 200 V typX MR-J4-A)
- 10 kA efektivnl a maximdlnX 480 V (u 400 V typX MR-J4-A4)
poutzijte pojistku s vypinaci charakteristikou T nebo zapouzd®eny vykonovy
vypinall (UL489 Listed MCCB) z nésledujici tabulky. Pojistky a zapouzdXené
vykonové vypinace uvedené v tabulce jsou pfiklady, které vychazi ze jme-
novitych Gdajd vstupl/vystupd servozesilovace. Pii pouziti servozesilo-
vace s nizsim vykonem, je mozné pouzit pojistky a vykonové vypinace
s nizsim jmenovitym proudem. Dalsi informace pro vybér jinych pojistek
a vykonovych vypinaci jsou uvedeny v navodu k obsluze servozesilovace.

NEBEZPEC(

Pred zahdjenit e vyckejte é 15 minut, aby se vybily kon-
denzdtory po odpojeni sitového napéti na bezpeénou hodnotu.

2.3.1 Externi pfistroje a pfipojeni napajeni

@ Lokalni zapojeni
Pristroje pfipojujte pouze pomoci médénych vodicd, které jsou schvaleny
pro teploty od 60 °C/75 °C. V nasleduijici tabulce jsou uvedeny praiezy
vodic¢t (AWG 0O) pfi 75 °C. Pro pfipojeni vodicii pouzivejte odpovidajici koncovky.

NEBEZPEC:
/6\\\ Varovam pred ohrozemm uztvatele
) h h bezpecnostnich opat-

I
Feni miiZe vést k ohrozem Zivota nebo zdravi uzivatele.

POZOR:

' \ Varovam pred ohrozemm pnstro;u
) h bezpecnostmch opatieni
miiZe vést k tézkym skodam na pristroji nebo jiném majetku.

Servozesilovac Vykonovy vypinaé Pojistka
200V 240V AC 300V
MR-J4-10A/MR-J4-20A/
MR-J4-40A/MR-J4-60A/ NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-J4-70A

-14-60AD/MR-J4-70A®,
m_ﬁ_?gQA /MR-J4-70A%/ NF63-5V 3P 10A W 15A
MR-J4-200A NF63-SV 3P 16A W 30A
MR-J4-350A NF63-SV 3P 20A W 40A
MR-J4-500A NF63-SV 3P 30A W 60 A
MR-J4-700A NF63-SV 3P 40A W 80A
MR-J4-11KA NF63-SV 3P 63A W 125A
MR-J4-15KA NF125-SGV 3P 70-100A W 150A
MR-J4-22KA NF125-SGV 3P 90-125A W 300A
400V 480V AC 600V
MR-J4-60A4/MR-J4-100A4 NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-J4-200A4 15A
MRJ2-350A4 NF63-SV 3P 10A W 20A
MR-J4-500A4 NF63-SV 3P 16A W 30A
MR-J4-700A4 NF63-SV 3P 20A W 40 A
MR-J4-11KA4 NF63-SV 3P 30A W 60 A
MR-J4-15KA4 NF63-SV 3P 40A W 80A
MR-J4-22KA4 NF63-SV 3P 63A W 125A

Priirez vodic [mm?]
Servozesilovaé L1/L2/ U/NvV/W/
L11/L21| P+/C
L3pe®@ | L1/ +HC | pe0@
MR-J4-10A/MR-J4-20A/MR-J4-40A/ 2
MR-J4-60A/MR-J4-70A/MR-J4-100A |(AWG 14) 5
R 35 (AWG 14)
MR-J4-200A AWG12) 2
(AWG 14)
MR-J4-350A 55 3,5
(AWG 10) (AWG 12)
MR-J4-500A% 8 2 8
MR-J4-700AQ® AWG 8 [(AWG 14) (AWG 8)
35
14 AWG 12)| 25
MR-J4-11KA @ (AWG 6) ( ) (AWG 4)
25 35
MR-J4-15KA® (AWG 4) 55 | (AWG2)
AWG 10) 70
" ® 55 (
MR-J4-22KA (AWG1/0) (AWG2/0)

@ Pfi jednofazovém napajeni 200V AC


www.mitsubishi-automation.de

@® Napajeni
Tento servozesilovac je mozné zapojit do hvézdy, pficemz neutréini bod je
uzemnén (kategorie piepéti lll, dle IEC/EN 60664-1). Pokud chcete pouzit
neutrédlni bod pro jednoféazové napéjeni, potfebujete pro pfipojeni trans-
formator se zesilenou izolaci. Pro napajeni vstup(/vystupl pouzijte externi
24V sitovy zdroj se zesilenou izolaci.

@® Uzemnéni

V ramci ochrany pied trazem elektrickym proudem pfipojte ochranné
uzemnéni (PE) servozesilovace (oznaceni svorky @) na zemnici svorku (PE)
skiifového rozvadéce. Na jeden sroub svorkovnice nesmite pfipojit dva
a vice zemnicich kabel(. Zemnici kabel vzdy pfipojujte jedna k jedné. Pri
pouziti ochranné vypinace proti svodovému proudu z diivodu ochrany
pred urazem elektrickym proudem musi byt servozesilova¢ uzemnén na
zemnici svorku (PE). Na napajeci strané vyrobku mtize byt pouzit pouze
ochranny vypinac proti svodovému proudu typu B.

Zemnici
svorky

2.3.2 Shoda s EU smérnicemi

Co se tyce instalace, provozu a periodické tdrzby jsou servozesilovace MR-J4-A(4)

konstruovany dle nasledujicich standard:

Smérnice o strojich (2006/42/EC), EMC smérnice (2014/30/EU) a nizkonapé-

tova smérnice (2014/30/EU)

@ Pozadavky EMC
Servozesilovace MR-J4-A(4) odpovidaji kategorii C3 v souladu s EN 61800-3.
Délky pfipojovacich vodici vstupl/vystupti (max. délka 10 m) a kabely
enkodéru (max. délka 50 m) musi mit uzemnné stin®ni. Na vstupni strané
instalujte odrusovaci filtr a pfepétovou ochranu.

@ Prohlaseni o shodé (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. timto prohlasuje, Ze servozesilovace
odpovidaji pfislusnym pozadavkim a standardiim (2006/42/EC, 2014/30/EU
a2014/35/EV). Kopie tohoto prohlaseni o shodé (DoC) je k dispozici ke sta-
Zeni na nasich webovych strankach.

2.3.3 Shoda se smérnicemi USA/Kanady (Certifikace UL/CSA)

Tento servozesilovac¢ byl koncipovan dle standardd UL 508C a CSA C22.2 ¢.14.
Dal3i podrobnosti k certifikaci UL/CSA najdete v navodu k obsluze servozesilo-
vaci MR-J4-A(4).

@ Instalaci
Velikost skiifiového rozvadéce by méla odpovidat minimalné 150 % veli-
kosti v ném instalovanych servozesilovacti MR-J4-A(4). Skfinovy rozvadéc
by mél byt také konstruovan tak, aby teplota v ném nebyla nikdy vy3si nez
55 °C. Servozesilovace musi byt instalovany do skfifniového rozvadéce
z kovu. Je povolena oteviend montaz (UL 50) a kategorie prepétije lIl. Zne-
Cisténi mista instalace nesmi byt vétsi nez stupen 2. Pouzivejte vyhradné
médéné vodice.

@ Zatizeni zkratovym proudem (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Vhodné pro poutziti ve spinacim obvodu, ktery nema vice nez 100 kA rms
symetrického proudu pfi max. 500 V.

@ Charakteristika ochrany proti pretizeni
Servozesilovace MR-J4-A(4) jsou vybaveny elektronickou ochranou proti
pretizeni vystupu servomotoru, ktery je dimenzovan na 120 % jmenovi-
tého vystupniho proudu (proud pfi plném zatizeni).

@® Vybijeni kondenzatoru

2.4 Obecné bezpecnostni pokyny a opatfeni

POZOR

Dodrzujte pokyny a opatfeni!

Pro spravné pouziti MELSERVO servozesilova¢t MR-J4-A(4) dodrzujte nasle-
dujici body:
@ Bezpecnostni zafizeni a fidici systémy mohou byt instalovany a uvadény do

provozu vyhradné proskolenym personalem.

@ Vsechna bezpecnostni zafizeni (spinace, relé, PLC, zapojeni atd.), elektricky

rozvadéc a viechna hodnoceni rizik a chyb musi splfiovat poZadavky EN
1SO13849-1 a EN ISO 13849-2 minimalné na trovni pozadované certifikace.
Dodrzujte odpovidajici pokyny a pozadavky bezpe¢nostnich standardd.

@ Pii montazi, instalaci a provozu MELSERVO servozesilova¢t MR-J4-A(4) dodr-

Zujte mistni standardy a predpisy.

@ Dodrzujte pokyny v pfiru¢kach ohledné hluku béhem testovaciho provozu.
@ Piiinstalaci, provozu a periodické tudrzbé MELSERVO servozesilovact MR-J4-A(4)

dodrzujte narodni pfedpisy a ustanoveni, pfedevsim

- Smérnice o strojich 2006/42/EC,

- Smérnice EMC 2014/30/EU,

- Nizkonapétova smérnice 2014/35/EU a

- Predpisy bezpecnosti prace/bezpecnostni pravidla.

@ Vyrobce a vlastnik stroje, ve kterém jsou provozovany MELSERVO servoze-

silovace MR-J4-A(4), jsou odpovédni za zajisténi a dodrzovéni viech pouzi-
telnych bezpe¢nostné relevantnich piedpisti a ustanoveni.

@ Testovani musi byt provadéno vyhradné specializovanym a speciélné vy-

skolenym a autorizovanym personalem. Zaznam a dokumentace zkousky
musi probihat tak, aby mohl byt kdykoli tfeti osobou zrekonstruovany a re-
produkovany.

@® Montaz a zapojeni musi probihat dle bezpe¢nostnich predpist platnych

pro specificky pfipad pouziti.

@ Funkce ,Bezpe¢né vypnuti toc¢ivého momentu” (STO - Safe Torque Off))

slouzi dle IEC 61800-5-2 k bezpe¢nému odpojeni servomotoru od provozni-
ho napéti. Tato funkce nezabrani otaceni nebo opétovnému rozto¢eni mo-
torové htidele zptisobené externim a neimysinym ptsobenim sily. Aby se
otaceni motorové hiidele zpisobené externimi vlivy bezpe¢né zabranilo,
musi byt pouzita externi dodate¢na zafizeni jako brzda nebo protizavazi.

@ Servozesilovace MR-J4-A(4) spliuji pozadavky norem EMC pro ruseni napa-

jeci sité ve frekvenénim rozsahu 150 kHz az 30 MHz pro elektrické pohony
s proménlivymi otackami dle normy DIN EN 61800, ¢ast 3.

POZOR

Servozesilovaée MR-J4-A(4) spliiuji EMC smérnici 2014/30/EU a rele-
vantni pozadavky normy EN 61800-3 (druhé prostredi/PDS kategorie
»C3"). Servozesilovace MR-J4-A(4) jsou proto vhodné pouze pro pouZiti
v priimyslovém prostiedi a ne pro soukromé pouziti.

2.5 Zbytkovarizika

Vyrobce zafizeni je odpovédny za hodnoceni rizik a viechna z néj vyplyvajici
zbytkova rizika. NiZe jsou uvedena viechna zbytkova rizika funkci STO (Bez-
pecné vypnuti to¢ivého momentu) a EMG (NOUZOVE VYPNUTI/NOUZOVE
ZASTAVEN)). Firma Mitsubishi Electric neru¢i za pfipadné $kody nebo zranéni
zpUsobené zbytkovymi riziky.

POZOR

y

NEBEZPECI

)

Nebezpea umzu elekmckym proudem llv\ledotyke]te se hned po vypnuﬂ

@ O0ddélte kabeldz bezpeénostnich funkci od kabeldze ostatnich signdli

@ Chrarite kabely pred poskozenim (vedeni kabelii ve skfiiovém rozva-

(I1SO 13849-1 tabulka F.1¢.1).

déci, kabelové priichodky atd.).

y nebo k Doba vybijeni k u

je minimdlné 15 minut.

® Dodriuj e

kabelii v zdvislosti na pouzitém napéti/druhu

signdlu.

@ Ochrana vétve proudového obvodu (Branch Circuit Protection)
V pfipadé instalace ve Spojenych statech musi byt pouzita ochrana vétve
proudového obvodu (Branch Circuit Protection) dle National Electrical
Code a zohlednény mistné platné predpisy.
V pfipadé instalace v Kanadé musi byt pouzita ochrana vétve proudového
obvodu (Branch Circuit Protection) dle Canada Electrical Code a zoh-
lednény mistné platné predpisy.

NEBEZPECI

nebo sefizovdnim kazdého bezpeci it

'p

® Pred iZi, zapoji
zafizeni si peclivé prectéte jeho ndvod k obsluze.

@ Ujistéte se, Ze vSechna pouzitd bezpecnostni zarizeni, bezpecnostni
vypinace, relé, senzory atd., spliuji poiadované standardy Vsechny
bezpecnosti komp dodd 6 firmou Mit hi Electric jsou
certifikovdny spolecnostl TUV Rheinland dle pozadavki norem EN ISO
13849-1 kategorie 3, PL e a IEC 61508 SIL 3.

@ Bezpecnost je zarucena pouze tehdy, pokud jsou vSechna bezpecnost-
ni zafizeni stroje kompletné namontovdna a sefizena.

@ Provedte kompletni zhodnoceni'rizik a tirovné pro bezpeénostni certi-
fikaci celého stroje. Je doporuceno nechat certifikovat shodu zafizeni
prosiednictvim nezdvislého institutu, jako je TUV Rheinland.

@ |Instalaci, uvddéni do provozu, opravy nebo udrzbu stroje, ve kterém
jsou pouzity tyto komponenty, mohou provddét pouze kvalifikovani
pracovnici. Instalaci zafizeni a provoz by mél byt zajistén pouze pomo-
civyskolenych pracovnikii (ISO 13849-1 tabulka F.1 ¢. 5).

@ Aby bylo mozno vyloucit chybné funkce bezpeénostnich zafizeni z diivo-
du nékolikandsobnych poruch, méli byste na zarizeni provddét pravi-
delné kontroly bezporuchovosti podle norem. Nezdvisle na bezpec¢nost-
ni drovni by méla byt provddéna kontrola bezporuchovosti minimdlné

3.1.2 Ovladaci prvky

MR-J4-A(4)

'
HEHER. °

e °

[ = et = 1

¢. | Oznaéeni Popis

Pétimistny 7-segmentovy LED
displej pro zobrazeni stavu
serva, kédu alarmu a parametrd.

@ | Zobrazovaci jednotka

Ovladaci tlacitka

e ® ® @ @

MODE UP DOWN SET

Pro nastaveni zobrazeni stavu,
funkci diagnostiky, zobrazeni
alarmu a nastaveni parametrd.

Jjednou roéné.
@ Pokud je horni i spodni vykonovy tranzistor invertorového
soucasné defektni, udéld ser ilné piil otdcky.

2.6 Likvidace

Likvidaci nepotiebnych nebo neopravitelnych pfistroji provadéjte dle plat-
nych norem pro likvidaci odpadu vasi zemé (napf. AVV-kli¢ dle Evropské smér-
nice o likvidaci odpadu: 16 02 14).

2.7 Preprava lithiovych baterii

Pti pfepravé lithiovych baterii dodrzujte platné pfedpisy a nafizeni, napf. Spo-
jenych narodt (UN), Mezinarodni organizace pro civilni letectvi (ICAO) nebo
lodni plavbu (IMO). Volitelné baterie (MR-BAT6V1SET a MR-BAT6V1) jsou slo-
Zeny z lithiového ¢lanku CR17335A a nepodléhaji UN ptedpistim pro nebez-
pecné zbozi (tfida 9).

3 Popis produktu

3.1 Servozesilovaée MR-J4-A(4)

3.1.1 Popis funkce

@ Rizeni servozesilovate MR-J4-A(4) probihd pres dva analogové vstupy
nebo vstup pro sled impulzd. Ridici signl se pfevadi na tomu Umérny
proud, ktery pohani servomotor. Jako rezimy fizeni je mozné pouzit fizeni
krouticiho momentu, otac¢ek nebo polohy.
Servozesilovate MR-J4-A(4) disponuji integrovanou funkci STO (Bezpe¢né
vypnuti to¢ivého momentu). Tato funkce servomotor bezpe¢né odpoji, aniz
by bylo tfeba servomotor galvanicky odpojovat od napajeni.
Enkodér na strané zatéze slouzi pro zpétné hlaseni aktudlni pozice zatéze
servozesilovace. Tim je dosazeno uzavieného regula¢niho obvodu pro po-
lohovani. Pomoci parametrd je mozno zvolit nasledujici druhy regulace:
- regulace s enkodérem na stroji
- regulace s enkodérem na motoru
- regulace s dvojitou zpétnou vazbou

(enkodérem na motoru a enkodérem na stroji)
Dal3i informace ke konfiguraci a nastaveni druhti regulace jsou uvedeny
v navodu k obsluze servozesilova¢t MR-J4-A(4).

UPOZORNENI

Dalsi podrobnosti k zobrazenym tdajiim a nastavenim piepinacii jsou uvedeny
v ndvodu k obsluze servozesilovacii MR-J4-A(4).

4 Montaz/demontaz

NAHORE
Skiinovy rozvadé¢ f Skfinovy rozvadé¢

% %

Volny prostor pro kabeldz

Servo/zesllovac 80 mm

=10mm _ . =10mm

Servozesilovat




Zpusob montaze a demontaze

Vykonové svorky

v Fddu 20 ms, dle normy EN 60204-1.

Oznaceni Signal
) POZOR L1,L2,13 Napéjeni vykonového obvodu

@ Pristroje smi byt iny pouze v pfedep sméru. Vopacném L11,L21 Napajeni fidiciho obvodu
pripadé muze dochdzet k chybdm. N- Volitelna brzdici jednotka

@ Dodrzujte pred 6 vzdll i ser ilovace od vnitini pricky —— — —
skitiového rozvadece nebo ostatnich pfistroji. P+CD Volitelny(é) brzdici odpor(y)/brzdici jednotka

@ Servozesilovac instalujte ve sprdvné vertikdlIni poloze do skFiriového U v,w Vystup servomotoru
rozvadece s tfidou krytl IP54, aby byla splnena tfida znecisténi 2. P3,P4 Volitelna DC meziobvodova tlumivka

® Pro ser Ce a ser y, které jsou PE Ochranny vodic
defektninebo s chybéjicimi dily. Y

@ Nezakryvejte vstupy a vystupy ildtori na ser ilovacich a ser-
vomotorech, u kterych je pouzit chladici ventildtor.

® Pristroje nebo dalsizatizeni's vysokou emisiteplanapF. brzdné odpory Pfipojeni 1~, 200-240 V AC pro MR-J4-10A-MR-J4-70A

lujte tak, aby ser ilovaé nebyl ovlivnén nebo posk te- Tlatitko NOUZOVE
pelnym zdrenim. Fa WPNUT' OFF ON

@ |Instalujte servozesilovaé pouze na svislé plose a dodrzujte spravnou ver- Chybna %
tikdlni orientaci. funkce

@ Primontdzi dbejte na to, aby se do servozesilovace pres vétraci otvory ne- Servozesilovac Servomotor

< P o o . MCCB mC
dostaly spony po vrtdni nebo zbytky drdtii a nemohly tak zpusobit zkrat. [ R

@ Zamezte proniknutioleje, vody, kovového prachu atd. do servozesilova- [V S 1 W S S S U K Motor
ce vétracimi otvory skfiiového rozvadéce nebo pres ventildtor umistény 1-fazové v
v jeho horni édsti. 200-240VAC ¢ W

@ Pokud je skFifiovy rozvadéc umistén v prostredi se Ziravymi plyny, necis- : o
totami nebo prachem, zajistéte privod cistého chladiciho vzduchu do roz-
vadéce z vnéjsku pres uzavieny rozvod, ktery v rozvadéci vytvoripretlak,
aby nemohlo dochdzet k priiniku prachu, plynii atd. do rozvadéce.

@ Servozesilovace MR-J4-A(4) pFipevnéte montdznimi Srouby za horni A 1
a spodni upeviiovaci otvory. * ivni -~

ia d Ll I’ieg?l?anzgilnéni E ! CN2 enli(aot;ﬁelru Enkodér
5 Zapojeni P T D D O
Napajeni vykonového Okamilly N
= obvodu Stop2 vy i | 24VDC*10%
NEBEZPECi sevozap — — ol [pocodt——
RA1 i
— — T - DICOM ALM Chybna

[ J P:"ed istalaci odpoj ipdjeci napétiser ‘e a ostatni exter- 24V DC £10% - funkce
ni napéti. i . CN2L ’ )

® Pied zahdjenim viastniinstalace pockejte minimdiné 15 minut, dokud Zaagovad konektor vt (] ] Seermicncacs
nezhasne kontrolka ,,CHARGE”. Pomoci mérice napétinebo jiného p¥i-
stroje se ujistéte, Ze napéti na svorkdch (P+) a (N-) kleslo na bezpeé- Pipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4-10A-MR-J4-350A
nou hodnotu. V opacném pripadé hrozi nebepeci urazu elektrickym Tlacitko NOUZOVE
proudem. Proto nejprve vZdy zkontrolujte, jestli kontrolka ,,CHARGE” RAT VYPNUTI  OFF ON mc
na predm strané pnsmye nesviti. Chybna <o L o

® U. i ser ilovace a ser u provedte dle predpisti. funkce MC SK

Servozesilova¢ Servomotor
MCCB
—x
POZOR —X =k U u K Motor
—x v

@ Servopohon provozujte pouze za okolnich podminek uvedenych v nd- 3-fazovy w
vodu pro obsluhu ser ce. Servopohon nesmi byt vy 200 240 VAC @
plisobeni prachu, olejové mlhy, Ziravych nebo vznétlivych plyni, sil-
nym vibracim nebo rdziim, vysokym teplotdm, kondenzaci nebo vih-
kosti. Pokud by byl pristroj provozovdn za téchto nepfipustnych pod-
minek hrozi nebezpeci tirazu elektrickym proudem, poZdru, poskozeni =
nebo rychlejsiho opotiebeni pristroje. * Negativni o2 Kabel Enkodér

@ Primontdzi dbejte na to, aby se do servozesilovace pres vétraci otvory ne- logika spinani enkodéru
dostaly spony po vrtdni nebo zbytky drdti a nemohly tak zpisobit zkrat. [HH)

@ Nedotykejte se Edsti servozesilovace, které jsou pod napétim, jako Napéjeni vykonového ~ Okamzity " |~ ~
napf. pripojovaci svorky nebo konektory obvodu s Stop2* ENJ 5 N1 | 24VDC£10%

@ Nedotykejte se ser Ce, ser u nebo brzdného odporu Servo ZAP - “on o )
bef)lem ne’bo krdtce po provozu pod napétim. Soucdsti se rychle zahFi- com ﬁjhnyligg
vaji, hrozi nebezpeci popdleni. 24VDC+10%

@ MELSERVO servozesilovace MR-J4-A(4) spliiuji pozadavky EMC (elek- ) . N8 Nz ) )

.y o P v PRI Zkratovaci konektor (v pfi- Externi enkodér
tromagnetickd kompatibilita) pro elektrické pohony s proménlivymi padé nevyuziti funkce STO) (] [ (jen MR-J4-A-RJ)
otdckami dle normy DIN EN 61800, cdst 3: EMC.

o Mont(firr!usiod.po!/l'dat'normé ,EN50274" D pokud je prarez vodi¢i pro L11 a L21 mensi nez pro L1, L2 a L3, musi byt pouzit

@ Elektrické zapojeni musi odpovidat normé EN 60204-1. vykonovy vypinaé (MCCB).

@ Napdjeni musi byt schopno kompenzovat krdtkodobé vypadky napéti

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4-500A

Tlacltko NOUZOVE
RAT NUTI  OFF
Chybna o® =
funkce

3-fazovy

* Negativni
logika spinani

Servozesilovat

Napdjeni vykonového  Okamzity
obvodu stop 2*
B S—
Servo ZAP E ———— SON
f——{oicom
24V DC+10% CN8
Zkratovaci konektor (v pfi
padé nevyuziti funkce ST

ON mC
MC SK
Servomotor
u Moto|
v
w
D
Kabel 5
CNE] enkodéru [:I Enkodé
cN1| 24VDC+10%
lpocomt————
RA| 5
ALM Chybna
funkce*
CN2L
Externi enkodér
(jen MR-J4-A-R))

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4-700A
Tlacltko NOUZOVE

'YPNU

T OFF
SO &

ON MC

MC SK

3-fazovy .
200-240VAC

* Negativni
logika spinani

Napajeni vykonového
obvodu stop 2*

Servo ZAP E -

24V DC+10%

Zkratovaci konektor (v pfi-
padé nevyuziti funkce STO)

Okamiit)"f N

odpor
—

Servozesilovat

Interni
brzdny

Servomotor

Kabel Enkodé:

[] enkodéru [:H)

24VDC+10%

CN1

pocomi—————|

RA Chybna

funkce*

ALM

Externi enkodér
(jen MR-J4-A-RJ)

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4-11KA-MR-J4-22KA
Tlacitko NOUZOVE

RA1

IChybna funkce

VYPNUTI

E10)

OFF

ON

mcC

Chladici venti-
lator napdjeni

mcC SK

3-fazovy
200-240V AC

* Negativni )
logika spinani rd

Napajeni vyko-

Okamzity p
nového obvodu

stop 2*

E/%
Servo ZAP |
}7

24VDC+10%

Zkratovaci konektor (v pfi-
padé nevyuZiti funkce STO)

a

MCCB
Servomotor -

Chladici
ventilator
BU

Kabel

Enkodér

] enkodéru [] :

24V DC+10%

Chybna
funkce *

Externi enkodér
(jen MR-J4-A-R))

Ptipojeni 3~, 380-480 V AC pro MR-J4-60A4-MR-J4-. 350A4
rA7 Tlacitko NOUZOVE OFF

VYPNUTI=®

e T3 0]

transformator

Chybna
funkce

Servozesil

oval Servomotor

mcCcB
—x
—X u Motor
—X v
3-fazovy w
380-480V AC )
* Negativni | B =
logika spinani 90 N2 'ﬁabt‘fl Enkodér
S i enkoderu
=0 121} C
Napajeni vykono- Okamzity tef---
vého obvodu stop 2* CN1
S G v CN1| 24VDC+10%
Servo ZAP —_— SON IpocoM———— e
b——{oicom ALM Chybna
24VDC+10% funkce
CNg CN2L
Zkratovaci konektor (v pfi- Externi enkodér
padé nevyuziti funkce STO) (jen MR-J4-A-R))
Pfipojeni 3~, 380-480 V AC pro MR-J4-500A4-MR-J4-700A4
RA1 Tlatitko NOUZOVE OFF ON
Chybna o® & o
funkce VYPNUTE MC SK
transformator
Servozesilova¢ Servomotor
MmCCB
—x
X 1 u Motor
—X v
3-fazovy w
380-480V AC ©
* Negativni :I'é R =
logika spinani 3
gase ! anz| - Mabel Enkodér
O P3| [H:H)
Napajeni vyko- Okamzity P
novéhoobvodu  stop 2* CN1
R G vy CN1| 24VDC£10%
Servo ZAP i‘k SON pocomf——— "
b foicom ALM Chybna
24VDC£10% e funkce®
CN2L
Zkratovaci konektor (v pfi- Externi enkodér
padé nevyuziti funkce STO) (jen MR-J4-A-RJ)

Pfipojeni 3~, 380-480 V AC pro MR-J4-11KA4-MR-J4-22KA4
mcC

RA1 Tladitko NOUZOVE OFF

ON

Chladici ventild-
Chybna vypNUTIS® 1 et
funkce MC SK tor napdjeni
transformator MCCB
Servomotor -

MmcCcB
,,,,,,,,,,,,,,
; u hMotor
X v
3-fazovy : w
380-480VAC - @
Regeneracni Chladici
odpor |k ventilétorBu
* Negativni N TE3 -
logika spinani S N2 Kabel Enkodér
enkodéru
o P3 [HH}
Napéjenivyko- ~ Okamzity —.P4
nového obvodu  stop 2% CN1
e~ T CN1 | 24VDC£10%
Servo ZAP _——————— son | [Pocom
RA1 a
—tocon] [ funkeer
24VDC£10%  [ong
CN2L
Zkratovaci konektor (v pii- Externi enkodér
padé nevyusiti funkce STO) (jen MR-J4-A-R))




Rozhranni digitalnich I/O pfi pozitivni logice

Pokud chcete realizovat zapojeni v pozitivni logice spinani, postupujte podle MR-J4-500A MR-J4-22KA MR-J4-700A4
nésledujicich schémat zapojeni.

@ Digitalni vstupy DI-1 s pozitivni logikou (CN1)

o
Servozesilovac¢ - §J0] ‘. & HHHH"IHHHHH
TE2 TE3
[P] I . f
Cca.6,2kQ E’: Riad TE1-1 TE3 TE2
{ Vo waa . e |
" picom ’H — || TE1-2 TE1
CcasmA 24vDC+10% (D] [P3[PaP+] C [ TN] [U]efs]pe[c]u]v]w]
VCES = 1,0V 500 mA U =
oo <t'||('EO'St100“go1 tenilogikou (CND) v ] 1 PE TE2 TE3 PE
igitalni vystupy DO-1 s pozitivni logikou —— —
Vystupni jmenovity proud: <40 mA, maximalni vystupni proud: <50 mA, ﬂ E
Spinaci $picka vystupnih du: <100 mA
PP enemesione Pe TE1
PE TE2
poskodi servozesilovac.
Zatéz
] Pokles napéti MR-J4-350A4
v servozesilovaci:
=26V
24ch;_;10%, CNP1
500 mAT Y TE1-1
@ Je pokles napéti pro provoz relé pfilis velky, je mozné napéti zvysit maximalné na 26,4 V. TE3 TE2
TE1-2
R [pa] Palee] € LTV
[U]efs]p+[cJulv]w]

CNP3
!

PE TE2

PE

PE
Obsazeni svorek
MR-J4-10A-MR-J4-200A MR-J4-350A MR-J4-500A4 MR-J4-22KA4
&)
o o | O
[l ﬂ 4 '
i TE2 TE3 TELT
0 i L11]L21
(- [ e[Glulvw]
[P3[PafP+] LN ﬂ ‘ TEl TE12
Ljrflee|clulviw
E o - H E [U]e]e[r]c]u]v]w] [P3]Palp+] c TN
EHEY TE2| HTE3  PE TE1-1 PE TE2
| 2 TE12
IO 1 i
o R A NaS




Pouzitelné servomotory

6.2 1/0 operandy

Komunikace

Servoze- v Linearni motor Pfimy pohon
silovaé Rotacni motor (primarni éast) motor
HG-KRO53,
HG-KR13,
MRJ4-10A G MRos3, | -
HG-MR13
HGKR23, LM-U2PAB-05M-0550,
MR-J4-20A | G MR23 LM-U2pBB-07M-1550 | T M-RFM002C20
LM-H3P2A-07P-BSS0,
HGKR43 LM-H3P3A-12P-CSS0,
MR-Ja-d0A | RENRES, LM-K2P1A-0TM-2551, | TM-RFM004C20
LM-U2PAD-10M-0SS0,
LM-U2PAF-15M-0S50
HG-SR51,
MR-J4-60A | HG-SR52, LM-U2PBD-15M-1550 | TM-RFM006C20,
e TM-REMOOGE20
LM-H3P3B-24P-CSS0,
He KR, LM-H3P3C-36P-C550, | TM-RFMO12E20,
MRJa-708 | HEVRTS: LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFMO12G20,
e LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10
LM-U2PBF-22M-1550
HG-SR81,
HG-SR102,
MR-J4-100A | {1CR103 — TM-RFMO18E20
HG-JR53
HG-SR121,
HG-SR201,
HG-SR152,
HG-SR202, LM-H3P3D-48P-CSSO0,
HG-UR152, LM-H3P7B-48P-ASSO0,
e HG-RR103, LM-H3P7C-72P-ASS0, o
MR-J4-2008 | eR153, | LM-FP2B-06M-1550,
HGJR153  |LM-K2P1C-03M-2551,
HG-JR203, LM-U2P2B-40M-2550
HG-JR73 D,
HG-JR103 @
HG-SR301,
MG RS2 | M-H3P7D-96P-ASSO
HG-UR202, - -96P-ASSO, ¥
o [ B e
HG-JR353, LM-K2P3C-14M-1S51, TM-REM120J10 !
HoJR153®, | LM-U2P2C-60M-2550
HG-JR203 @
HG-SRa21,
HG-SR502,
Ho.UR3Ss  |LM-FP2D-12M-1550,
Ho.URs0s,  |LM-FP4B-12M-1550,
MR-J4-500A | {icprass | LM-K2P2E-12M-1SS1,  |TM-RFM240J10
HoRRa0s.  |LM-K2P3E-24M-15S1,
HeRsos.  |LM-U2P2D-80M-2550
HG-JR353 @
HG-SR702,
HG-JR60T,
LM-FP2F-18M-1550
J4- HG-JR701M, |
MRJ4-700A | Rooz " |LM-FP4D-24M-1550
HG-JR503 D
HG-JR8O0T,
MRua-11ka | HEIRI0S | imrpar3emasso | —
HG-JR12K1
MRJa-1skA  |HEIRISKE | IMFpaFasmasso | —
HG-JR20K1,
MRJ4-22KA | HG-JR22KIM, |— —
HG-JR25K1
HG-SR524,
MR-J4-60a4 | KO RS — —
HG-SR1024,
HG-JR734,
MRJ4-100A4 |(pro, | — —
HG-JR534 @

@ pfi maximélnim tocivém momentu 400 %

Servoze- T Linearni motor Pfimy pohon ignal Symbol |Operand Konektor | Pin
silovaé Rotaéni motor (primarni éast) motor CN1 Signd — Vstu Vystu S;P B 5
HG-SR1524, Pin Pozice Otacky ontic] D BRI
HG-SR2024, moment SDN 4
HG-JR1534. 5 _ VC VLA v _ Rozhrani RS422/RS485 CN3
MR-J4-200A4 HG-JR2034: — — 2 A A A v RDP 3
HG-JR734Q, RON 6
HGJR1034 D 5 LAR LAR LAR — v N
_ apajeni
HG-SR3524, 6 L8 L8 L8 v
MR J4.350A4 HG-JR3534, 7 LBR LBR LBR — v Symbol | Operand Konektor | Pin
s HG-JR-1534 D, | - P Lz Lz Lz _ v 20
HG-JR-2034 @ DICOM | Vztazny bod digitélnich vstupd
9 LZR LZR LZR — v 21
HG-SR5024,
! — — — 46
MR-J4-500A4 | HG-JR5034, | — 10 PP v DOCOM | Vztazny bod digitalnich vystupa
HG-JR3534 @ 11 PG — — v — 47
HG-SR7024, 15 SON SON SON v — P15R 15V DC (napétovy vystup, vystupni proud 1
HG-JRG014, 16 — P2 P2 v — =30mA N1
MR-J4-700A4 |HG-JR701M4, | — — Napétové napajeni pro systém
HG-JR7034,® 17 PC ST RS2 v — OPC ,Open Collector” 12
HG-JR5034 18 TL ST2 RS1 v — 3
:g-jg?gﬂ(‘]‘;‘ 19 RES RES RES v — 28
MR-JA-TTKAS | G JRo03a, | — - 2 INP SA — — v 30
HG-JR11K1M4 23 7Sp 7SP 7Sp _ v LG Referenéni bod pro analogové a fidici 34
- signaly (piny jsou interné propojeny)
wnserson RS, |- - 780 T R R 1
" CN3
25 TLC TLC VLC — v
HG-JR20K14, 7
MR-J4-22KA4 | HG-JR25K14, LM-FP5H-60M-1SS0 — 27 TLA TLA@ TC v — CN6 1
HG-JR22K1M4 L
o 33 oP oP oP — v STOCOM | Referenc¢ni bod pro STO1/STO2 N 3
Pii maximalnim tocivém momentu 400 % 35 NP — — v — TOFCOM | Referenéni bod pro TOFB1/TOFB2 8
UPOZORNENI 36 NG — — v — SD Odstinéni Kryt
Dalsi informace o konfiguraci a zapojeni kompatibilnich servomotord jsou uve- 41 CR SP1 SP1 v —
deny v provoznich ndvodech prislusnych servomotord. 2 EM2 EM2 EM2 v —
. z 43 LSP LSP — 4 — - ~
6 Signaly 7 Udrzba a opravy
44 LSN LSN — v —
6.1 Signalnivedeni 45 LoP LoP Lo v - 7.1 Kontrolni body
CN5 (USB 48 ALM ALM ALM — v
s konektor) Konektor 7
Konekst%v& ggnalu servozesiloval monitoru CN6 49 RD RD RD — v NEBEZPECI
;; ;‘1‘ gg @ Pied zahdjenim praci udrzby a oprav vyckejte minimdlné 15 minut,
37', 40' 5 0 - dokud nezhasne kontrolka ,,CHARGE". Poté se pomoci mérice napéti
o - nebo podobného pristroje uji Ze napéti na svorkdch (P+) a (N-)
Konektor I/0 signali CN1 @ vyber funkce s parametry kleslo na bezpeénou hodnotu. V opaéném pFipadé hrozi nebezpeéi
— — urazu elektrickym proudem. VZdy se nejprve ujistéte, jestli nesviti kon-
— 1 — 26 trolka,,CHARGE" na celni strané servozesilovace.
; \ 21 1271 Funkce STO @ Udrzbu nebo opravy smiprovddét pouze odborni pracovnici se vzdéld-
RS422/R5485 | | 4 _3 29 i Symbol | Operand Konektor | Pin nim v oboru elektro, ktefi jsou i's bezpedi imi dardy
\onektor 5 30 —— izacni techniky. V opaéném pripadé hrozi nebezpedi urazu
Konektor enkodéru CN3 6 |1 31— Vstupni signaly elektrickym pr . V pfipadé i opravy nebo vymény dilii se
motoru CN2 — 7 — 32 STO1 STO1 vypinaci signal 4 obratte na pFislusného prodejniho partnera nebo zastoupeni.
8 33 ypihacisig N8
—1 9 — 34 STO2 STO2 vypinaci signél 5
Mo _1351 | - PP
— 11— 36 Vystupni signaly POZOR
12 51 37 5 TOFB1 | Zpétny signal statusu STOT e 6
Jen MR-J4-A-RJ: 14— 39— TOFB2 Zpétny signal statusu STO2 7 i N’a;:—. 3 ' neprovarel P rzolqse (lza!acm:: dp? )p omo-
Y sig
Konektor externiho enkodéru CN2L 1_6 15 T 40 . jl ,’J(nstro;e pro kontrolu izolace, protoze to r:uze zesrlova; pobskodn‘.
(prosériovy enkodér) — — . . lako I na pristroji neprovddéjte Zddné opravy a/nebo pristroj
< {_ 1_8 17 4_3 42 Vystup monitoru nerozdéldvejte.
Eg‘:elgtor L o — 42 Symbol |Operand Konektor | Pin
baterie 201451 MO1 Analogovy monitor 1 3
——| 21 [ 46 CNé6
/ 224 1474 | MO2 Analogovy monitor 2 2
Jen MR-J4-A-R): 24 23 49 48
Konektor externiho enkodéru CN2L L | |
(pro fazovy impulz A/B/Z z enkodéru) 25 50

Kryt konektoru CN1 je pfipojen na PE

svorku (zem) (@) servozesilovace.




Doporu¢ujeme pravidelné provadét nasledujici kontroly:

@ Zkontrolujte utazeni $roubl na pfipojovacich svorkach. Uvolnéné Srouby
utdhnéte.

Utahovaci momenty [Nm]

¢ L12n3[L11/21 NP+ [ P3pa] ¢ [ D Juviw

o

MR-J4-10A-
MR-J4-350A
MR-J4-60A4-
MR-J4-350A4

MR-J4-500A 1,2

MR-J4-500A4 1,2 0,8 1,2 12
MR-J4-700A —
MR-J4-700A4

MR-J4-11KA-
MR-J4-15KA
MR-J4-11KA4-
MR-J4-15KA4

30 1.2 3,0 — 3,0

MR-J4-22KA

MR-J4-22KA4 60 1.2

6,0 — 6,0

@ Zkontrolujte pfip. neobvyklé zvuky lozisek, brzdy atd. servomotoru.

® Zkontrolujte mozna poskozeni a zlomeni kabel atd. Stanovte kontrolni in-
tervaly dle stavajiciho namahani.

@ Zkontrolujte upevnéni viech konektort na servozesilovaci.

(® Zkontrolujte, zda vodice nevyénivaji z konektoru.

(® Zkontrolujte mnozstvi usazeného prachu na servozesilovaci.

@ Zkontrolujte pfip. neobvyklé zvuky servozesilovace.

Zkontrolujte stav motorové hfidele a pfipojenych dilG.

7.2 Zivotnost

Nésledujici dily musi byt pravidelné ménény. Pokud je dil identifikovéan jako
vadny, musi byt okamZité vyménén, i kdyZ jesté nedosahl své max. mozné Zivot-
nosti. Zivotnost se muze z diivodu externich podminek a okolniho prostiedi
zkrétit. Nahradni dily Vam doda prislusné zastoupeni nebo obchodni partner.

8 Pieprava a skladovani

9 Technické udaje

9.2 Rozméry

Dil Priblizna zivotnost (h = hodin)

Vyhlazovaci kondenzator 10 roka @

Pocet cyklt sepnuti a okamzitého
zastaveni: 100 000

Relé Pocet sepnuti a vypnuti pro STO:
1000 000

Ventilatory 10 000-30 000 h (2-3 rok)

Zalohovaci Rotacni Ca.20000 h

doba baterie @

Servo-
motor

Pfimy pohon | Ca. 5 000 h

Preprava C)

Skladovéni ® Trida TM2 (IEC/EN 60721-3-2)

Vsechny ostatni hodnoty jsou stejné jako predchazejici tabulka.

Baterie ® 5 let o data vyroby

Stupen znecisténi 2 (IEC/EN 60664-1)

@ Je ovlivnéno 3pickovymi proudy a ztratou kapacity. Zivotnost zavisi z nejvétsi &asti
na okolni teploté a provoznich podminkach. Vy3e uvedena Zivotnost kondenzatoru
je dosahovana pfi provozu v normalnim klimatizovaném prostiedi. (maximalni tep-
lota okolniho vzduchu: 40 °C)

@ podminka: napéjeni vypnuto, okolni teplota 20 °C
Zalohovaci doba baterie plati pro pouziti 1 baterie MR-BAT6V1SET pro MR-J4-CJA(4)
pii vypnutém napajeni servozesilovace. Baterie vymérite do 3 let po prvnim uve-
deni do provozu, nezavisle na tom jestli byl servozesilova¢ zapnuty. Pii pouZziti
baterie nad specifikovanou dobu se muize objevit hlaseni [AL. 25 hodnota abso-
lutni pozice vymazana].

@ Kvalita baterii zavisi na podminkéch jejich skladovani. Zivotnost baterie se vzta-
huje k vyrobnimu datu, nezavisle na tom, jestli byla baterie pfipojena.

1P20 (IEC/EN 60529), vyjma
fadové svorkovnice

Stupen kryti a miizky ventilatoru

Otevieny typ (UL50)
Provoz .
! Max. 1 000 m nad mofem
Vyska instalace Skladovani
Preprava Max. 10 000 m nad mofem

@y originalnim pfepravnim obalu

® pii jednofazovém napajecim napéti 200-240 V AC smi zatizeni servozesilovact

MR-J4-100A a MR-J4-200A dosahovat maximalné 75 % jmenovitého zatizeni.

y POZOR 9.1 Servozesilovac¢e MR-J4-A(4)
® Zdivodu eliminace moZného posk i pouZivejte pro prepravu sprdv- Znak \ MR-J4-J 10A-70A
né zvedaci zafizeni. Wk -
@ Nepoklddejte nasebe vice zabalenych ser ilovaéi, nez kolik je povoleno. o)lgv?:jovy 1-fazové nebo 3-fézové 200-240V AC, 50/60 Hz ® v
@ Nezvedejte servomotor za pripojovaci kabely, hiidel nebo enkodér. Napdiedi =
@ Priprepravé nechytejte servozesilovac za predni kryt. Servozesilovaé¢ 2 dr?)jj Ridici obvod 1-fazové 200-240V AC, 50/60 Hz
by mohi spadnout. o ) 24V DC, £10 % (pikon proudu: 500 mA,
o lujte ser I na pricku dle zaddni ndvodu k obsluze. Rozhrani véetné signali konektoru CN8)
@ Na pristroje nestoupejte. Neodklddejte na né Zddné tézké predméty. — - - " 3
® Udaje pro piepravua ipulaci s pFid baterii najdete v ndvodi Ridici systém Sinusova PWM regulace/regulace proudu > =
k obsluze servozesilovacii MR-J4-A(4). Bezpeénostni funkce (STO) | EN ISO 13849-1 kategorie 3 PL e, EN 61508
dle EN IEC 61800-5-2 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3 &
Pii skladovani a provozu dodrzujte nasledujici podminky. © Ser flovaé S v H Hmotnost
- - Stredni o¢ekavana provozni [mm] [mm] [mm] [kg]
Okoli Podminka :té)lza;:lgyvyskytu nebezpe¢- | MTTFd =100 [let] MR-J4-10A/20A 20 168 @ 135@ 038
0az +55 °C, Trida 3K3
Provoz AN 6092123 - - MR-J4-40A/60A 40 [ 168© | 1700 10
(IEC/! ) Spolehlivost odhaleni chyby | - _ o ¢ 1%
N 720 a2 +65 °C. Trida 2K4 systému nebo subsystému =260 MR-J4-70A/100A 60 168© | 185@ 14
Okolni teplota Preprava ® ' 5 5
(IEC/EN 60721-3-2) Stiedni pravdépodobnost PFH = 6,4 x 10° [1/hod] MR-J4-200A 90 168 195 2,1
. ® 20 az +65 °C, Tiida 1K4 pro vyskyt nebezpecné chyby ' MR_J4-350A %0 168® 195 @ 23
Skladovéni™™ | (EC/EN 60721-3-1) Doba pousiti Ty =201let] :
] MR-J4-500A 105 250 | 200©@ 4,0
Pripustna Provoz, pFeprava, Prodl =8ms ©0
regtivﬂivmkost Provoz, preprava, | 5 17 90 96 RH rodleva (STO vtup off — odpojent energie) MR-J4-700A 172 300 | 200 - 62
vzduchu -J4-
; YT T Kategorie prepéti 11l (IEC/EN 60664-1) MR-J4-T1KA 220 400 260@ . 134
rovoz fida -3- -J4-
Odolnost viici — Trida ochrany I (IEC/EN 61800-5-1) MR-J4-15KA 220 400|260 134
chemicky aktivnim | Pfeprava @ Trida 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) Zatizeni 2k p MR-J4-22KA 260 400 |260©Q@ 18,2
\étkam - atizeni zkratovym prou- 100 KA o 5
Skladovani @ Trida 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) dem (SCCR) MR-J4-60A4 60 168 195 17
Provoz Ttida 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-100A4 60 1680 | 195@ 17
gi;lﬁr%iﬁt;' okolni | b ava® Trida 281 (EC/EN 60721-3-2) Znak MR-J4-0] 100A-22KA MR-J4-200A4 90 168©@ | 195@ 21
P . 14 [0]0)
Skladovani®  |Tfida 1B1 (IEC/EN 60721-3-1) Napajent vykonového 3-f4zové 200-240V AC, 50/60 Hz MR-J4-350A4 105 250 | 200 36
0T a157 ok - obvodu MR-J4-500A4 130 250 | 200©@ 43
Zaz z s konstantnim ' . . P ™ fmmtf ol
zdvihem 0,075 mm, Vsechny ostatni hodnoty jsou stejné jako predchazejici tabulka. MR-J4-700A4 172 300 200©@ 6,5
Kontrolni 57 Hz az 150 Hz s konstantnim MR-J4-11KA4 220 400 260©@ 134
hodnoty zrychlenim 9,8 m/s? (1 g) dle 4
Odolnost proti IEC/EN 61800-5-1 s MRS 60A4-22KA4 MR-J4-15KA4 220 200 |260©@ 134
vibracim (Test Fe dle IEC 60068-2-6) Napsjeci \;{)'\‘,‘(’:(‘jo"y 3-fazové 380-480V AC, 50/60 Hz MR-J4-22KA4 260 400 | 2609@ 18,2
Provoz 5,9 m/s?(0,6 g) zdroj ® i
) = bez baterie MR-BAT6V1SET
Ridici obvod 1-fa 6 380-480V AC, 50/60 H
Trida 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) diciobvo azove /60 Hz @ bez konektord
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Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com
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	Instrucciones de instalación para servoamplificador MR-J4-A(4)
	a No se incluye con servoamplificadores para 1 eje a partir de 5 kW.
	1 Acerca de este documento
	1.1 Documentación para el servoamplificador MELSERVO MR-J4-A(4)
	1.2 Función de la documentación
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	2.3 Empleo reglamentario
	2.3.1 Dispositivos externos y conexión de la fuente de alimentación
	a PE (Puesta a tierra)
	b Seleccione las secciones de los conductores en conformidad con la potencia de salida del servomotor. Los valores de la tabla se basan en la potencia de salida del servoamplificador.
	c Emplee exclusivamente los tornillos originales adjuntos para la conexión del bloque de bornes.
	d Con una alimentación monofásica de 200 V AC

	2.3.2 Conformidad con las directivas comunitarias
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	2.6 Eliminación
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	3.1.1 Descripción de las funciones
	3.1.2 Elementos de mando



	A
	B
	4 Montaje/desmontaje

	Armario de control
	5 Cableado

	ON
	ON
	a Si la sección de los cables de conexión para L11 y L21 es menor que la sección de los cables para L1, L2 y L3, hay que emplear un interruptor automático de caja moldeada (MCCB).

	ON
	ON
	ON
	ON
	ON
	ON
	Servoamplificador
	a Si la caída de tensión para la operación de un relé es excesiva, es posible aumentar la tensión a un máx. de 26,4 V.
	a Con un par de giro máximo de 400 %
	a Con un par de giro máximo de 400 %
	6 Señales
	6.1 Líneas de señal


	Servoamplificador
	6.2 Operandos E/S
	b Selección de función con parámetro

	7 Mantenimiento y servicio
	7.1 Puntos de comprobación
	a Compruebe todos los bornes de conexión por si tuvieran tornillos flojos. Reapretar los tornillos flojos.
	b Compruebe en el servomotor si los cojinetes, el freno etc. producen ruidos inusuales.
	c Compruebe los cables y partes similares por si presentaran daños o roturas. Establezca los intervalos de comprobación en conformidad con las condiciones de operación.
	d Compruebe que sientan bien todas las conexiones del servoamplificador.
	e Compruebe el conector por si presentara daños y asegúrese de que no está sometido a tracción.
	f Compruebe la acumulación de polvo en el servoamplificador.
	g Compruebe que el servoamplificador no produce ruidos desacostumbrados.
	h Compruebe el estado del eje del motor y de las partes a él acopladas.

	7.2 Periodo de vida útil
	a Resulta afectada por corrientes punta y por pérdida de capacidad. La vida útil depende en gran medida de la temperatura ambiente y de las condiciones de funcionamiento. La vida útil del condensador indicada arriba se alcanza cuando la operación...
	b Condición: Alimentación de tensión desconectada, temperatura ambiente de 20 °C El tiempo de backup vale para el empleo con una batería MR-BAT6V1SET para MR-J4-lA(4) con la alimentación de tensión del servoamplificador desconectada. Cambie la...
	c La calidad de las pilas empeora con las condiciones de almacenaje. La vida de las pilas es de 5 años a partir de la fecha de fabricación y es independiente de si han estado conectadas o no.


	8 Transporte y almacenamiento
	d En el embalaje de transporte original

	9 Datos técnicos
	9.1 Servoamplificador MR-J4-A(4)
	e Al emplear una alimentación de tensión monofásica de 200–240 V AC, la carga del servoamplificador MR-J4-100A y MR-J4-200A sólo puede ser del 75 % de la carga nominal como máximo.

	9.2 Dimensiones


	Ancho
	f Sin batería montada MR-BAT6V1SET
	g Sin conectores
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	Telepítési útmutató MR-J4-A(4) szervoerősítőkhöz
	a 1 tengelyes, 5kW-nál nagyobb szervoerősítők esetén nem része a szállítási terjedelemnek.
	1 Előszó a dokumentumhoz
	1.1 Dokumentáció a MELSERVO MR-J4-A(4) szervoerősítőkhöz
	1.2 A dokumentum célja
	1.3 A biztonsággal kapcsolatos fogalmak meghatározása
	1.3.1 Az IEC 61800-5-2 szabvány leállítási funkciói


	2 Biztonsági tudnivalók
	2.1 Képzett szakember
	2.2 A készülék alkalmazása
	2.3 Rendeltetésszerű használat
	2.3.1 Külső készülékek és az áramellátás csatlakozása
	a PE (védőföldelés)
	b A vezetékek keresztmetszeteit a szervomotor kimenő teljesítménye alapján válassza meg. A táblázatban szereplő értékek a szervoerősítő kimenő teljesítményén alapulnak.
	c A kapocsléc csatlakoztatásához kizárólag a mellékelt eredeti csavarokat használja.
	d Egyfázisú 200 V AC áramellátásnál

	2.3.2 Megfelelés az EU-irányelveknek
	2.3.3 Megfelelés az USA/Kanada irányelveinek (UL/CSA tanúsítvány)

	2.4 Általános védelmi tudnivalók és intézkedések
	2.5 Fennmaradó kockázatok
	2.6 Ártalmatlanítás
	2.7 Lítium-akkumulátorok szállítása

	3 Termékleírás
	3.1 MR-J4-A(4) szervoerősítő
	3.1.1 Funkcióleírás
	3.1.2 Kezelőelemek



	A
	B
	4 Fel- és leszerelés

	Kapcsolószekrény
	5 Huzalozás

	BE
	BE
	a Ha az L11 és L21 csatlakozóvezeték keresztmetszete kisebb az L1, L2 és L3 csatlakozóvezeték keresztmetszeténél, tokozott megszakítót (MCCB) kell használni.

	BE
	BE
	BE
	BE
	BE
	BE
	Szervoerősítő
	a Ha a feszültségesés túl nagy relék működtetéséhez, a feszültség 26,4 V-ra növelhető.
	a Amikor a maximális nyomaték 400 %
	a Amikor a maximális nyomaték 400 %
	6 Jelek
	6.1 Jelvezetékek
	6.2 I/O operandusok
	b A funkcióválasztás paraméterrel történik


	7 Karbantartás és javítás
	7.1 Ellenőrizendő pontok
	a Ellenőrizze, hogy a csatlakozókapcsok csavarjai szilárdan meg vannak-e húzva. Húzza meg ismét a lelazult csavarokat.
	b Ellenőrizze a szervomotor csapágyát, fékét stb., továbbá ellenőrizze, nem hallható-e szokatlan zaj a motor felől.
	c Ellenőrizze a kábeleket és hasonló elemeket sérülések, illetve törés szempontjából. Az ellenőrzési ciklusokat mindig az aktuális igénybevétel alapján határozza meg.
	d Ellenőrizze a szervoerősítő dugaszoló csatlakozóinak szoros illeszkedését.
	e Ellenőrizze a dugaszok sérülésmentességét és a húzásirányú tehermentesítő állapotát.
	f Győződjön meg arról, hogy nem rakódott por a szervoerősítőre.
	g Ellenőrizze, hogy nem hallható-e szokatlan zaj a szervoerősítő felől.
	h Ellenőrizze a motortengely és a hozzá kapcsolódó részegységek állapotát.

	7.2 Élettartam
	a A csúcsáramok és a karakterisztika romlása befolyásolják. Az élettartam leginkább a környezeti hőmérséklettől és az üzemeltetési feltételektől függ. A kondenzátor fent megadott élettartama normál klímájú környezetben tört...
	b Feltétel: kikapcsolt áramellátást, 20°C-os környezeti hőmérséklet Az adattárolási idő arra az esetre érvényes, amikor MR-BAT6V1SET akkumulátor van használatban az MR-J4-lA(4) típushoz, és közben a szervoerősítő áramellátása...
	c Az akkumulátorok minősége a tárolási körülményektől függően romlik. Az akkumulátor élettartama a gyártástól számítandó, és független attól, hogy volt-e csatlakoztatva a telep.


	8 Szállítás és tárolás
	d Az eredeti szállítási csomagolásban

	9 Műszaki adatok
	9.1 MR-J4-A(4) szervoerősítő
	e Egyfázisú 200 – 240 V AC tápegység alkalmazásakor az MR-J4-100A és az MR-J4-200A szervoerősítőket csupán 75% vagy attól alacsonyabb effektív terheléssel működtesse.

	9.2 Méretek


	Szé
	f beszerelt MR-BAT6V1SET telep nélkül
	g csatlakozók nélkül
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