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1 About this Document

This English document is the original mounting instruction.

1.1 Documentation for the MELSERVO

servo amplifier MR-J5-A
This manual describes the mounting of the MR-J5-A servo amplifier.
The following manuals contain further information about the devices:

MR-J5-A - User's Manual (Introduction), Art.no.: SH(NA)-030296-*
MR-J5 - User's Manual (Hardware), Art.no.: SH(NA)-030298-*
MR-J5 - User's Manual (Function), Art.no.: SH(NA)-030300-*

MR-J5 - User's Manual (Adjustment), Art.no.: SH(NA)-030306-*
MR-J5-A - User's Manual (Parameters), Art.no.: SH(NA)-030310-*
MR-J5 - User's Manual (Troubleshooting), Art.no.: SH(NA)-030312-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (HK), Art.no.: SH(NA)-030314-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (LM), Art.no.: SH(NA)-030316-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (TM), Art.no.: SH(NA)-030318-*
MR-J5 - Partner's User's Manual Encoder, Art.no.: SH(NA)-030320-*
These can be obtained free of charge from our website at
www.mitsubishi-automation.com.

If you have any questions concerning the programming and operation of the
equipment described in this manual, please contact your relevant sales office
or department.

In addition mounting protective devices also requires specific technical skills
which are not detailed in this documentation.
1.2 Function of this Document

This manual instructs the technical staff of the machine manufacturer and/or
the machine operator on the safe operating of the MR-J5-A servo amplifier.

This manual does not provide manuals for operating the machine in which
safety servo system is, or will be integrated. Information of this kind will be
found in the operating manuals for the machine.

2 Safety Instructions

This chapter deals with your own safety and the safety of the equipment oper-
ators. Please read this chapter carefully before beginning with the mounting
work.

In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

2.4 General Protective Notes and Protective Measures

CAUTION

Observe the protective notes and measures!

DANGER:

AA Personnel health and injury warnings.
) Failure to observe the precautions described here can result
in serious health and injury hazards.

CAUTION:

A\ quipment and property dama_ge wamir!gs.

) Failure to observe the precautions described here can result
in serious damage to the equipment or other property.

2.1 Professional engineer

The MR-J5-A servo amplifier may only be mounted by professional engineers.

Safety persons are defined as persons who...

@ have undergone the appropriate technical training. Please note appropri-
ate technical training is available from your local Mitsubishi Electric office.
Please contact your local office for locations and schedules.

@ have been instructed by the responsible machine operator in the opera-
tion of the machine and the current valid safety guidelines and

@ have access to the operating manuals of the MR-J5-A servo amplifier and
have read and familiarised themselves with them and

@ have access to the operating manuals for the protective devices (e.g. light
curtain) connected to the safety control system and have read and familiar-
ised themselves with them.

2.2 Applications of the Device

MR-J5-A servo amplifier complies with the following safety standards and can
be used with either the MR-J3-D05 safety logic unit, with certified safety relays,
or safety PLCs. It can be used ...

in accordance with EN ISO 13849-1:2015 Category 3PL e

in accordance with EN 62061 SIL CL 3

in accordance with EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

in accordance with EN 61800-5-1

in accordance with EN 61800-3

in accordance with EN 60204-1

2.3 Correct Use

The MELSERVO MR-J5-A servo amplifier may only be used within specific oper-
ating limits (voltage, temperature, etc,, refer to the chapter "Technical data” of
the Instruction manual). It may only be used by qualified personnel and only at
the machine at which it was mounted and initially commissioned by qualified
personnel in accordance with the instruction manual of the servo amplifier
MR-J5-A.

Mitsubishi Electric Co. accepts no claims for liability if the equipment is used in
any other way or if modifications are made to the device, even in the context
of mounting and installation.

DANGER

Please observe the following items in order to ensure proper use of the
MELSERVO MR-J5-A servo amplifier.

@ Safety components and systems may only be installed and commissioned
by qualified personnel and professional engineers.

@ All safety-related components (switches, relays, PLCs, cabling, etc.), the
control cabinet and fault considerations and exclusions must comply with
the requirements of EN 1S013849-1 (EN954-1) and EN ISO 13849-2 up to
the minimum level of certification being targeted. Please refer to the safety
standards for additional information and requirements.

@® When mounting, installing and using the MELSERVO MR-J5-A servo ampli-
fier observe the standards and directives applicable in your country.

@ The notices about noises during test operation in the manuals should be
observed.

@ The national rules and regulations being applied to the installation, use
and periodic technical inspection of the MELSERVO MR-J5-A servo ampli-
fier, are in particular:

— Machinery Directive 2006/42/EC

- EMC Directive 2014/30/EU

- RoHS Directive 2011/65/EU

- Low-Voltage Directive 2014/35/EU
- Work safety regulations/safety rules

@ Manufacturers and owners of the machine on which a MELSERVO MR-J5-A
servo amplifier is used are responsible for obtaining and observing all app-
licable safety regulations and rules.

@ Itisimperative that the notices, in particular the test notices of the manuals
be observed.

@ The tests must be carried out by specialised personnel or specially qualified
and authorised personnel and must be recorded and documented to ensure
that the tests can be reconstructed and retraced at any time by third parties.

@ |Installation and wiring must also be in accordance with the safety stand-
ards being targeted.

@ The STO function (Safe Torque Off), as described in IEC 61800-5-2, only pre-
vents the servo amplifier from supplying energy to the servo motor. It does
not guarantee, that the shaft of the servo motor will not rotate due to exter-
nal or unforeseen forces. If an external force acts upon the drive axis, addi-
tional safety measures, such as brakes or counter-weights must be used.

@ The MR-J5-A servo amplifier fulfils the requirements to conducted emissions
at the mains connections in the frequency range from 150 kHz to 30 MHz.
(Bases for the evaluation: Product standard EN 61800, adjustable speed
electrical power drive systems, Part 3: EMC)

2.5 Residual risk

Machine builders are responsible for all risk evaluations and all associated
residual risks. Below are residual risks associated with the STO/EMG function.
Mitsubishi Electric is not liable for any damages or injuries caused by the resid-
ual risks.

DANGER

@ For proper il wiring, and thoroughly read the
manual of each individual safety related component.

@ Be sure that all safety related switches, relays, sensors, etc., meet the
required safety standards. The Mitsubishi Electric safety related com-
ponents mentioned in this manual are certified by TUV Rheinland as
meeting the requirements of EN ISO 13849-1:2015 Category 3, PLe, and
IEC61508 SIL 3.

DANGER

@ Safety is not assured until safety-related components of the system
are completely i lled or adj d.

@ Perform all risk assessments and safety level certification to the ma-
chine/system as a whole. It is recommended that an external govern-
ing body, such as TUV Siid, oversea final safety certification of the
system.

@ Only qualified personnel are authorized to install, start-up, repair or
service the machines in which these components are installed. Only
trained engineers should install and operate the equipment.

(ISO 13849-1 Table F.1 No.5)

@ To prevent accumulation of multiple failures, perform a failure check
at regular intervals as deemed necessary by the applicable safety
standard. Regardless of the system safety level, failure checks should
be performed at least once per year.

@ Iftheupper and lower power transistor in the inverter bridge have fail-
ure simultaneously, the servo motor may move maximum of 0.5
rotation.

CAUTION

CAUTION

@ Separate the wiring for safety function from other signal wirings. (ISO
13849-1Table F.1 No.1)

@ Protect the cables with appropriate ways (routing them in a cabinet,
using a cable guard, etc.).

@ Keep the required clearance/creepage distance depending on voltag
you use.

The MR-J5-A servo amplifier complies to the EMC Directive 2014/30/EU
and the relevant requirements of EN 61800-3:2004/A1:2012 (Second
environment/PDS Category "C3"). The MR-J5-A servo amplifier is there-
fore only suitable for use in an industrial environment and not for private
use.

Before starting installation wait for at least 15 minutes after the power
supply has been switched off. The capacitor is charged with dangerous

high voltage for some time after power off.

2.6 Disposal

Disposal of unusable or irreparable devices should always occur in accordance
with the applicable country-specific waste disposal regulations (e.g. European
Waste Code 16 02 14).

2.7 Lithium battery transportation

To transport lithium batteries, take actions to comply with the instructions and
regulations such as the United Nations (UN), the International Civil Aviation
Organization (ICAO), and the International Maritime Organization (IMO).

The battery options (MR-BAT6V1SET and MR-BAT6V1) are assembled batteries
from lithium metal battery CR17335A which are not subject to the dangerous
goods (Class 9) of the UN Recommendations.


http://www.mitsubishi-automation.com

3 Product description
3.1 MR-J5-A servo amplifier

3.1.1 Function description

@ For control, the MR-J5-A servo amplifier has two analog inputs and a pulse
train input. The command signal is converted into a proportional electrical
current to drive the servo motor. Possible modes of the MR-J5-A are torque,
speed or position control.

@® The MR-J5-A servo amplifier has an integrated Safe Torque Off (STO) func-
tion. The STO function de-energises safely the motor without disconnect-
ing the servo amplifier galvanically from the input power supply.

@ A load side encoder can be used for reading a position feedback signal in
order to realise full closed position feedback. By parameter setting the con-
trol modes
- fully closed loop control
- semi closed loop control
- dual feedback control
can be selected. For detailed information about configuration and set-up
of these control functions refer to the Instruction manual of the servo
amplifier MR-J5-A.

3.1.2 Operating elements
MR-J5-A

i o
@O o o o o)

[oJofo]oj«~

MODE 4 ¥ SET

No. | Name Description

The 5-digit, seven-segment LED
shows the servo status and
alarm number.

@ | Display

Operation section

e | |lOIO0|I0|0

MODE A Vv SET

Used to perform status display,
diagnostics, alarm and parame-
ter setting operations

NOTE

For further details on servo amplifier's display indication and the functions of
the operation section please refer to the instruction manual of MR-J5-A.

4

Mounting/Dismantling

CAUTION

5 Electrical Installation and Wiring

5.1 Safety informations

The equip must be i lled in the specified direction. Otherwise,
a fault may occur.

Leave specified clearances between the servo amplifier and control
box inside walls or other equipment.

Mount the servo amplifier on a cabinet which meets IP54 in the correct
vertical direction to maintain pollution degree 2.

Do not install servo amplifier and servo motor which has been dam-
aged or has any parts missing.

Do not block the intake/exhaust port of servo amplifier and servo mo-
tor which has a cooling fan.

When using heat generating equipment such as the regenerative op-
tion, install them with full consideration of heat generation so that the
servo amplifier is not affected.

Install the servo amplifier on a perpendicular wall in the correct verti-
cal direction.

When installing the unit in a control box, prevent drill chips and wire
fragments from entering the servo amplifier.

@ Prevent oil, water, metallic dust, etc. from entering the servo amplifier

through openings in the control box or a cooling fan installed on the
ceiling.

When installing the control box in a place where there are much toxic
gas, dirt and dust, conduct an air purge (force clean air into the control
box from ide to make the internal pressure higher than the exter-
nal pressure) to prevent such materials from entering the control box.
Fix the MR-J5-A servo amplifier by using fixing screws on the upper
and lower fixing holes of the devices.

DANGER

Cut off all phases of the power source externally before starting the in-

5.

2 Wiring diagram

Power terminals

stallation or wiring work, thus avoiding electric shock or di ges to
the product.

Before wiring, turn off the power and wait for 15 minutes or more until
the charge lamp turns off. Then, confirm that the voltage between P(+)
and N(-) is safe with a voltage tester and others. Otherwise, an electric
shock may occur. In addition, always confirm from the front of the ser-
vo amplifier whether the charge lamp is off or not.

Ground the servo amplifier and the servo motor securely.

CAUTION

Mounting direction and clearances

TOP
Control box Control box
y 7
Wiring allowance
Servo/amplifier 80 mm
10 mm - 10mm Servo amplifier
or more e or more
»|
40 mm
or more
_ 7
BOTTOM

Use the servo amplifier in the environment within the general specifi-
cations described in the instruction manual of the servo amplifier.
Never use the product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts,
corrosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high
temperature, condensation, or wind and rain. If the product is used in
such a place described above, electrical shock, fire, malfunction, dam-
age, or deterioration may be caused.

When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

Do not touch the conductive parts of the product directly.

While power is on or for some time after power-off, do not touch the
servo amplifier, the servo motor or the regenerative brake option as
they are hot and you may get burnt.

The MELSERVO MR-J5-A servo amplifier fulfils the EMC requirements
in accordance with the product d EN61800, Adiji ble speed
electrical power drive systems, Part3: EMC.

Mounting in accordance with EN 50274

Electrical installation in accordance with EN 60204-1

The voltage supply of the device must be capable of buffering brief
mains voltage failures of 20 ms as specified in EN 60204-1.

@ Power supply

This servo amplifier can be supplied from star-connected supply with
grounded neutral point of overvoltage category lll set forth in [EC/EN 60664-1.
However, when you use the neutral point for single phase supply, a rein-
forced insulating transformer is required in the power input section. For
the interface power supply, use an external 24 V DC power supply with
reinforced insulation on I/O terminals.

Grounding

To prevent an electric shock, always connect the protective earth (PE) ter-
minal (marked with @) of the servo amplifier to the protective earth (PE) of
the cabinet. Do not connect two grounding cables to the same protective
earth (PE) terminal. Always connect cables to the terminals one-to-one. If
using a leakage circuit breaker, always ground the protective earth (PE) ter-
minal of the servo amplifier to prevent an electric shock. Only an RCD (leak-
age current breaker) of type B can be used for the power supply side of the
product.

PE
terminals

PE
terminals

Symbol Signal

L1,L2,L3 Main circuit power supply

L11,L21 Control circuit power supply

N- Brake unit

P+ CD Regenerative brake option/Brake unit
U v,w Servo motor output

P3,P4 Optional DC reactor

PE Protective earth

3-phase 200-240 V AC for MR-J5-10A-MR-J5-350A

MCCB
—x
| Motor
3-phase
200-240V AC®
@
Encoder

@

@

(€]

0]

®

®

@

®

P3 and P4 are connected as a factory setting. If using a power factor improving DC
reactor and a simple converter, remove the short bar between P3 and P4, and
then connect the reactor and converter. Additionally, the power factor improving
DC reactor and a power factor improving AC reactor cannot be used together.
Connect P+ and D terminals. P+ and D are connected as a factory setting. If using
aregenerative option, refer to the following.

Option cables are recommended for servo motor power cables and encoder
cables. Refer to the following for selecting the cables.

If ALM (Malfunction) output is disabled with a servo parameter, configure a power
circuit which switches off a magnetic contactor after detection of alarm occur-
rence on the controller side.

For connecting the servo motor power wires, refer to the Rotary Servo Motor
User's Manual (HK series)

Use the magnetic contactor with an operation delay time (interval between cur-
rent being applied to the coil until closure of contacts) of 80 ms or less. Bus volt-
age may drop depending on the main circuit voltage and operation pattern,
causing a dynamic brake deceleration during a forced stop deceleration. If
dynamic brake deceleration is not required, delay the time to turn off the mag-
netic contactor.

If wires used for L11 and L21 are thinner than wires used for L1, L2, and L3, use a
molded-case circuit breaker.

Connecting a servo motor of the wrong axis to U, V, W, or CN2 of the servo ampli-
fier may cause a malfunction.

For 1-phase 200 V AC to 240 V AC, connect the power supply to L1 and L3. Leave
L2 open.

If operating the on switch and off switch of the main circuit power supply with a
DC power supply, do not share the 24 V DC power supply for interface with the
magnetic contactor. Use the power supply designed exclusively for the magnetic
contactor.

Operating the on switch and off switch with the DC power supply meets IEC/EN
60204-1 requirements. Also, change the configuration of the part inside the dot-
ted line as follows.

Malfunction- mC
RA1 OFF ON
— T
O o L i I
U e

EMG stop switch




Peripheral device and power wiring
Use the 600 V Grade heat-resistant polyvinyl chloride insulated wire (HIV wire)
for wiring. The following shows the wire size selection examples..

MR-J5-60A

Wire size [mm?]

Servo amplifier L1/L2/ U/v/w/
L3/PE® L11/L21| P+/C PED®

MR-J5-10A/MR-J5-20A/MR-J5-40A/ 2

MR-J5-60A/MR-J5-70A/MR-J5-100A |(AWG 14)| 125 to2 5 [075t03.5
(AWG 16 | v 1 | (AWG 18

3.5 to0 14) t012)

MR-J5-200A/MR-J5-350A (AWG 12)

@ PpE (Protective Earth) [©]

@ select wire sizes depending on the rated output of the servo motors. The values in
the table are sizes based on rated output of the servo amplifiers.

Source type interface
In case you would like to use source logic interface, please refer to the follow-
ing wiring diagrams.

@ Source type digital input interface DI-1 (CN1)

Servo amplifier

For transistor

Approx. 6,2 kQ

TR Switch o]
N DICOM
{F
Appr.5 mA 24V DC+10 %,
VCes =1.0V 500 mA
IcEO = 100 A

@ Source type digital output interface DO-1 (CN1)
Rated output current: <40 mA, maximum output current: <50 mA,
inrush output current: <100 mA
Servo amplifier

Voltage dropinthe
servo amplifier:
=26V

24V DC£10 %,

300 mA®

D Ifthe voltage drop is too high for relay operation, increase the voltage up to max.
26.4V.

5.3 Terminal signal layout

CNP1
EEN

CNP2

CNP3

MR-J5-70A, MR-J5-100A

CNP1
LA

6 Signals

6.1 Signal arrangement

STO 1/O signal
connector CN8

Motor encoder
connector CN2

This is a connector of 3M.

2L ®
(using serial encoder)

N2l @
(using A/B/Z-phase pulse encoder)

Servo amplifier

!
%

Monitor
connector
CN6

'O signal connector CN3

CN3 Pin 110 @ - Signal ©

Position Speed Torque
34 — LG LG LG
35 | NP ® @
36 | NG — —
37 | PP2 ® ®
38 | NP2 ® ®
39 — — — —
40 — — — —
41 | CR SP1 SP1
42 | EM2 EM2 EM2
43 | LSP LSP —
44 | LSN LSN —
45 | LOP LOP LOP
46 — DOCOM DOCOM DOCOM
47 — DOCOM DOCOM DOCOM
48 o ALM ALM ALM
49 (o] RD RD RD
50 — — — —

[OhT input signal, O: output signal
@ p; position control mode, S: speed control mode, T: torque control mode
® Output devices are not assigned by default. Assign the output devices with [Pr.

PDA47] as necessary. This pin is available only with MRJ5-_A_-RJ.

D This is available as an input device of a sink interface. If using it, assign the input

MR-J5-10A, MR-J5-20A, MR-J5-40A ‘

CNP1

CNP2

CNP3

ﬁCNPZ - device with [Pr. PD43] to [Pr. PD46] as necessary. In addition, supply + of 24V DC
® The MR-J5-_A-RJ servo amplifier does not have the CN2L connector. to the CN3-12 pin.
CNP3 ® This is available as an input device of a source interface. If using it, assign the input
6.2 1/0 devices device with [Pr. PD43] to [Pr. PD46] as necessary.
cN3Pin | 1/0Q@ LT STO function
Position Speed Torque
1 — P15R P15R P15R Symbol |Device Connector | Pin
> | — vC VLA Input signals
3 — G G G STO1 STO1 shut-off signal oNg 4
2 o A A A STO2 STO2 shut-off signal
5 0 LAR LAR LAR Output signal S
i ——————— ] T o |
7 o LBR LBR LBR gnalin 5TO3 state l
8 (0] Lz Lz Lz M
NP1 9 (0] LZR LZR LZR o
Symbol | Device Connector | Pin
10 ! PP ® ® MO1 Analog monitor 1 3
n ! PG - - MO2 Analog monitor 2 N6 2
12 — OPC — —
13 (0] ® ® ® Power supply
14 o ® ) ) Symbol |Device Connector | Pin
15 ! SON SON SON 20
16 | _ sp2 sp2 DICOM | Digital I/F power supply input 2
17 | PC ST1 RS2 46
18 | TL ST2 RS1 DOCOM | Digital I/F common 27
19 ! RES RES RES P15R 15V DC (power supply output, output 1
20 — DICOM DICOM DICOM current <30 mA) CN3
21 — DICOM DICOM DICOM OPC Open-collector power input 12
22 (0] INP SA — 3
23 0o ZSP ZSP ZSP . 28
24 o INP SA — - gg:\arlr;on terminal for analog and control 30
25 o TLC TLC VLC (Pins are connected internally) 34
26 — — — — CN2 2
27 | TLA TLA TC CN6 1
28 — LG LG LG STOCOM | STO1/STO2 common oNs 3
29 — — — — TOFCOM | TOFB1/TOFB2 common 8
30 — LG LG LG SD Shield Plate
31 — — — —
32 — — — —
33 (@) OP OP OP




7 Transport and storage

CAUTION

plifier may drop.

equipment.
For further d

A inf

Transport the products correctly according to their weights.

Stacking in excess of the specified number of products is not allowed.
Do not carry the servo motor by the cables, shaft or encoder.

Do not hold the front cover to transport servo amplifier. The servo am-

Install the servo amplifier in a load-bearing place in accordance with
the instruction manual.
Do not climb or stand on servo equipment. Do not put heavy objects on

er MR-J5-A.

on the optional battery's transporta-
tion and handling refer to the instruction manual of the servo amplifi-

When you keep or use it, please fulfil the following environmental conditions.

Environment

Condition

Ambient
temperature

Ambient humidity

Operation

0 °Cto 60 °C (non-freezing)
Class 3K3 (IEC 60721-3-3)

8 Specifications

8.1 MR-J5-A servo amplifiers

Item | MRJ50] 10A | 20A | 40A | 60A | 70A
Main circuit 1-phase or 3-phase 200-240 V AC, 50/60 Hz
Power Control circuit 1-phase 200-240V AC, 50/60 Hz
supply Interface 24V DC, +10 % (required current capacity:
500 mA, including CN8 connector signals)

Sine-wave PWM control/current control

Control system
system

Safety function (STO) accord- | EN ISO 13849-1:2015 category 3 PL e, EN

ing to EN IEC 61800-5-2 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2

Expectation of the average
time for a dangerous failure | MTTFd = 100 [years]
to occur

Effectiveness of fault

monitoring of a system or DC=97.6 [%]
subsystem

Transportation

-25°Cto 70 °C (non-freezing)
Class 2K3 (IEC 60721-3-2)

Average probability of

_ -9
dangerous failures per hour | PFH=64x107 [1/hour]

Storage

Operation
Transportation
Storage

-25 °Cto 70 °C (non-freezing)
Class 1K3 (IEC 60721-3-1)

5t095 % RH

Indoors (no direct sunlight); no corrosive gas, inflam-

Response time =8 ms (STO input off — energy shut off)

Short-circuit current rating .

(SCCR) 3-phase 200-240V AC: 50 kA

Item MR-J5-0| 100A ‘ 200A 350A

P 1-phase or 3-phase | 3-phase

o | Main circuit 200-240V AC, 200-240V AC,
PP 50/60 HzD 50/60 Hz

Vibration resistance

All other items are identical with previous table

Storage

Operation

Ambience mable gas, oil mist or dust
Operation Altitude: 2000 m or less®
Transportation conditions: Must
Altitude/ Transportation b_e transported by g_round/sea, or
atmospheri air at an atmospheric pressure of
pheric 700 hP.
pressure 'a or more

Atmospheric pressure: 700 hPa to
1060 hPa (equivalent to the alti-
tude of -400 m to 3000 m.)

When there is continuous vibra-
tion:

10 Hz to 57 Hz, displacement
amplitude 0.075 mm

57 Hz to 150 Hz, acceleration
amplitude 9.8 m/s2

Class 3M1 (IEC 60721-3-3)
When there is continuous vibra-
tion:

10 Hz to 55 Hz, acceleration
amplitude 5.9 m/s’

® when using 1-phase power supply in combination with the servo motor of 750 W

or higher, operate the servo amplifier at 75 % or less of the effective load ratio.

8.2 Dimensions

Servo amplifier W [mm] | H[mm] | D[mm] | Weight [kg]

Transportation

Storage

2 Hz to 8 Hz, displacement ampli-
tude (half amplitude) 7.5 mm

8 Hz to 200 Hz, acceleration
amplitude 20 m/s*

Class 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)

2 Hz to 9 Hz, displacement ampli-
tude (half amplitude) 1.5 mm

9 Hz to 200 Hz, acceleration
amplitude 5 m/s*

Class TM2 (IEC 60721-3-1)

MR-J5-10A/20A 40 1680 | 135@ 08

MR-J5-40A/60A 40 1680 | 170@ 10

MR-J5-70A/100A 60 1680 | 185@ 14

MR-J5-200A % 1680 | 195@ 22

MR-J5-350A 90 1680 | 195@ 22

@ Refer to "Restrictions on using this product at an altitude exceeding 1000 m and
up to 2000 m above sea level" in the MR-J5 User's Manual (Hardware) for using the

product at an altitude exceeding 1000 m above sea level.

@ Without battery MR-BAT6V1SET mounted
@ without connectors
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MITSUBISHI ELECTRIC SERVO SYSTEV j5

Installationsanleitung fiir Servoverstarker
MR-J5-A

Art.-Nr.: 505580 DE, Version A, 03112020

Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany
Alle Rechte vorbehalten. Fir die Richtigkeit der Informationen, die die Pro-
dukteigenschaften beschreiben, und die technischen Daten Gibernehmen wir
keine Garantie.

Typenschild
S o
SERA95001001 Seriennummer
MODEL _MR-J5-10A Modellbezeichnung
POWER :100W Leistung

Zulassige Spannungsversorgung
Ausgangsnennstrom

Standard, Nr. der Bedienungsanleitung
Umgebungstemperatur

Schutzart (IP-Code)

KC-Kennzeichen

INPUT :3AC/AC 200-240V 0.8A/1.5A 50/ 60Hz

QUTPUT:3PH 0—240V_0-530Hz 1.3A

STD.EC/EN/ULE1800-5-1 GBI2668.501 MAN..BCNA) 0300331
Max. Surrounding Air Temp.: 60T

1P20/UL Open Type

R-R-MEK-TC301A445651

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION (W fi-I5
gy

Herstellungsjahr und -monat
D 1008510

Herstellungsland

Modellbezeichnung
MR-J5-60 A0OO

[ L Leer:

Mitsubishi Standardausfiihrung
AC Servover-
stérker Serie -RJ: Eingang flir A/B/Z-Phase eines lasttseiti-
MELSERVO-J5 gen Encoders/hochauflésender Analog-
eingang
A: Allgemeine E/A-Schnittstelle
Code kW] Code kW]

10 0,1 70 0,75

20 0,2 100 1

40 0,4 200 2

60 0,6 350 35

1 Zudiesem Dokument

Dieses Dokument ist die Ubersetzung der englischen Originalinstallationsan-
leitung.

1.1 Dokumentation fiir den MELSERVO Servoverstarker
MR-J5-A

Diese Anleitung beschreibt die Installation des Servoverstarkers MR-J5-A.

Folgende Handbiicher enthalten weiterfiihrende Informationen zu den Geraten:

MR-J5-A - User's Manual (Introduction), Art.-Nr.: SH(NA)-030296-*

MR-J5 - User's Manual (Hardware), Art.-Nr.: SH(NA)-030298-*

MR-J5 - User's Manual (Function), Art.-Nr.: SH(NA)-030300-*

MR-J5 - User's Manual (Adjustment), Art.-Nr.: SH(NA)-030306-*

MR-J5-A - User's Manual (Parameters), Art.-Nr.: SH(NA)-030310-*

MR-J5 - User's Manual (Troubleshooting), Art.-Nr.: SH(NA)-030312-*

MR-J5 - Servo Motor User's Manual (HK), Art.-Nr.: SH(NA)-030314-*

MR-J5 - Servo Motor User's Manual (LM), Art.-Nr.: SH(NA)-030316-*

MR-J5 - Servo Motor User's Manual (TM), Art.-Nr.: SH(NA)-030318-*

MR-J5 - Partner's User's Manual Encoder, Art.-Nr.: SH(NA)-030320-*

Sie kénnen kostenfrei von unserer Internetseite
https://de3a.mitsubishielectric.com heruntergeladen werden.

Sollten sich Fragen beziiglich Installation und Betrieb der in dieser Installati-
onsanleitung beschriebenen Gerdte ergeben, zégern Sie nicht, lhr zustdndiges
Verkaufsbiro oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Des Weiteren setzt die Installation von sicherheitstechnischen Geraten ein
besonderes Fachwissen voraus, das nicht in diesem Dokument beschrieben
ist.

1.2 Funktion des Dokuments

Dieses Dokument unterweist die technischen Mitarbeiter des Maschinenher-
stellers und/oder den Bediener der Maschine (ber die sichere Installation des
Servoverstarkers MR-J5-A.

Es beinhaltet keine Handbticher zur Bedienung der Maschine, in die das sicher-
heitstechnische System integriert ist oder integriert werden soll. Diese Infor-
mationen finden Sie in den Bedienhandbiichern der Maschine.

2 Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel behandelt Aspekte, die fiir Ihre Sicherheit und die Sicherheit des
Systembedieners relevant sind. Lesen Sie das Kapitel aufmerksam durch,
bevor Sie mit der Installation beginnen.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

2.4 Generelle Schutzhinweise und SchutzmaBnahmen

ACHTUNG

Beachten Sie die Hinweise und MaBnahmen!

GEFAHR:

Warnung vor einer Gefidhrdung des Anwenders

) Nlchtbeachtung der Vorsicht

kann zu einer Gefahr fiir das Leben oder die Gesundheit des
Anwenders fiihren.

>

ACHTUNG:
A\\ Warnung vor einer Gefahrdung von Gemten
Nichtbeachtung der Vorsicht Bnah

e—
kann zu schweren Schiiden am Geriit oder anderen Sach-
werten fiihren.

2.1 Ausgebildete Fachkraft

Der Servoverstarker MR-J5-A darf ausschlieBlich durch ausgebildete Fach-
krafte installiert werden. Voraussetzungen, die sicherheitsgeschulte Personen
erfullen missen, sind ...

@ die Teilnahme an einer entsprechenden Schulung,

(Die Schulungen werden in den lokalen Niederlassungen von Mitsubishi
angeboten. Die genauen Schulungstermine und -orte erfahren Sie in unse-
rer Niederlassung in Ihrer Umgebung.)

@ die Einweisung Uber die Bedienung der Maschine und die aktuell giltigen
Sicherheitsbestimmungen durch den verantwortlichen Bediener der
Maschine,

@ der Zugriff auf alle Handbucher des MR-J5-A, sie gelesen zu haben und mit
deren Inhalt vertraut zu sein und

@ der Zugriff auf alle Handbiicher fiir die Schutzeinrichtungen (z.B. Lichtvor-
hang), die an das sicherheitstechnische Uberwachungssystem angeschlos-
sen sind, sie gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein.

2.2 Anwendung des Gerits

Der Servoverstarker MR-J5-A erfiillt die folgenden Sicherheitsstandards und
kann sowohl mit dem Sicherheitsmodul MR-J3-D05, als auch mit zertifizierten
Sicherheitsrelaismodulen oder Sicherheits-SPS eingesetzt werden.

Der Einsatz erfolgt ...

in Ubereinstimmung mit der EN ISO 13849-1:2015 Kategorie 3 PL e

in Ubereinstimmung mit der EN 62061 SIL CL 3

in Ubereinstimmung mit der EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

in Ubereinstimmung mit der EN 61800-5-1

in Ubereinstimmung mit der EN 61800-3

in Ubereinstimmung mit der EN 60204-1

2.3 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Betreiben Sie den MELSERVO Servoverstarker MR-J5-A nur innerhalb der zulds-
sigen Grenzwerte (Spannung, Temperatur usw., siche auch Technische Daten
sowie Typenschild auf dem Gerat). Die Gerate dirfen nur durch speziell
geschultes Personal und nur an der Maschine, an der sie von speziell geschul-
tem Personal unter Berlicksichtigung der Bedienungsanleitung zu dem Servo-
verstarker MR-J5-A montiert und urspriinglich in Betrieb genommen wurden,
betrieben werden.

Bei unsachgemaBer Verwendung oder Modifizierungen des Gerats akzeptiert
Mitsubishi Electric Co. keine Schadensersatzanspriiche, auch wenn sie die
Montage oder Installation betreffen.

Beachten Sie fiir einen sachgerechten Einsatz des MELSERVO-Servoverstarkers
MR-J5-A folgende Punkte:

@ Sicherheitseinrichtungen und sicherheitstechnische Uberwachungssys-
teme dirfen ausschlieBlich durch sicherheitsgeschulte Personen montiert
und in Betrieb genommen werden.

@ Alle Sicherheitseinrichtungen (Schalter, Relais, SPS, Verdrahtung usw.), der
Schaltschrank und alle Risiko- und Fehlerbeurteilungen mussen die Anfor-
derungen der EN 1SO13849-1 (EN954-1) und EN 1SO 13849-2 erfiillen und
mindestens den fiir die Zertifizierung notwendigen Performance Level
erreichen. Beachten Sie die entsprechenden Hinweise und Anforderungen
der Sicherheitsstandards.

@ Beachten Sie bei der Montage, der Installation und dem Betrieb des
MELSERVO-Servoverstarkers MR-J5-A die landestiblichen Standards und
Vorschriften.

@ Beachten Sie die Hinweise in den Handbiichern zu wéhrend des Testbe-
triebs auftretender Gerausche.

@ Beachten Sie hinsichtlich der Installation, des Betriebs und der periodi-
schen Wartung des MELSERVO-Servoverstarkers MR-J5-A die nationalen
Vorschriften und Bestimmungen, insbesondere
- die Maschinenrichtlinie 2006/42/EC
- die EMV-Richtlinie 2014/30/EU
- die RoHS-Richtlinie 2011/65/EU
- die Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU und
- die Arbeitsschutzvorschriften/das Arbeitsschutzgesetz.

@ DerHersteller und der Eigentiimer der Maschine, in der der MELSERVO-Ser-
voverstarker MR-J5-A betrieben wird, sind fiir die Beschaffung und Einhal-
tung aller anwendbaren sicherheitsrelevanten Vorschriften und
Bestimmungen verantwortlich.

@ Beachten Sie unbedingt alle Hinweise, insbesondere die speziellen Hin-
weise zum Testbetrieb in den Handbtichern.

@ Der Testbetrieb darf ausschlieBlich von spezialisierten oder speziell geschulten
und autorisierten Personen ausgefiihrt werden. Die Aufzeichnung und Doku-
mentation des Testbetriebs hat so zu erfolgen, dass er jederzeit von Drittperso-
nen rekonstruiert und nachvollzogen werden kann.

@ Die Montage und die Verdrahtung mussen entsprechend den fiir den spe-
zifischen Einsatzfall glltigen Sicherheitsvorschriften erfolgen.

@ Die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment” (STO - Safe Torque Off)
dient entsprechend der IEC 61800-5-2 nur dazu, den Servomotor sicher
von der Betriebsspannung zu trennen. Sie verhindert nicht, dass die Motor-
welle durch externe und unbeabsichtigte Krafteinwirkung weiterdreht
oder wiederanlauft. Soll das Drehen der Motorwelle durch externe Kraft-
einwirkung sicher verhindert werden, sind Zusatzeinrichtungen, wie eine
Bremse oder ein Gegengewicht notwendig.

@ Der Servoverstarker MR-J5-A erfullt in Bezug auf die Aussendung von lei-
tungsgebundenen Stérspannungen im Frequenzbereich von 150 kHz bis
30 MHz die EMV-Anforderungen fir drehzahlveranderbare elektrische
Antriebe entsprechend der Norm DIN EN 61800, Teil 3.

2.5 Restrisiken

Der Anlagenbauer ist fur die Risikobeurteilungen und alle daraus resultieren-
den Restrisiken verantwortlich. Nachfolgend sind alle Restrisiken der Funktio-
nen STO (Sicher abgeschaltetes Moment) und EMG (NOT-AUS/NOT-HALT)
aufgefihrt. Eine Haftung durch Mitsubishi Electric fir auftretende Schaden
oder Verletzungen, bedingt durch diese Restrisiken, ist in jedem Fall ausge-
schlossen.

GEFAHR

h

@ LesenSie dingt vor der M Verdrah oder Justierung je-
der Sicherheitseinrichtung sorgfalt:g dessen Bed:enungsanlen‘ung

@ Vergewissern Sie sich, dass alle ver
wie Slcherhe:tsschalter, -relals, -sensoren usw., die geforderten Stan-
dards erfiillen. Alle von M bishi Electric gelieferten Sicherheitskom-
ponenten sind vom TUV Rheinland gemdB den Anforderungen der
Normen EN ISO 13849-1:2015 Kategorie 3, PL e und IEC 61508 SIL 3
zertifiziert.

Sicherh

GEFAHR
@ Sicherheit ist nur gegeben, wenn alle Sicherh ichtungen der An-
lage vollstindig montiert und justiert sind.
@ Fiihren Sie alle Risikob. ilungen sowie die Ermittl des Perfor-
mance Levels mit der Maschine/Anlage als durch. Es wird emp-

fohlen, die Konformitdt der Anlage iiber ein unabhdngiges Institut,
wie den TUV Rheinland zertifizieren zu lassen.

@ Die | llation, Inbetriebnah, Reparatur oder Wartung der Ma-
schine, in der diese Komponenten verbaut sind, ist nur von qualifizier-
tem Personal zuldssig. Nur geschulte Fachkrdfte sollten die Anlage
aufbauen und betreiben (I1SO 1 3849-1 Tabelle F.1Nr.5).

@ Um Fehlfunkti der Sicherk durch Mehrfachfeh-
ler auszuschlieBen, sollten Sie an der Anlage den Normvorgaben ent-
sprechend regelmdBige Fehlerpriifungen durchfiihren. Unabhdingig
vom Performance Level sollte die Fehlerpriifung mindestens einmal
im Jahr statt finden.

@ Sind der obere und untere Leistungstransistor der Inverterbriicke gleich-
zeitig defekt, macht der Servomotor maximal eine halbe Umdrehung.

ACHTUNG

@ Trennen Sie die Verdrahtung der Sicherheitsfunktionen von der Verdrah-
tung der anderen Signale (ISO 13849-1 Tabelle F.1 Nr.1).

@ Schiitzen Sie die Kabel vor Beschddigung (Kabelfiihrungen im Schalt-
schrank, Kabelhiillen usw.).

@ Halten Sie abhdingig von der ver P
chende Abstdnde bei der Kabelverlegung ein.

< /Si

t entspre-

ACHTUNG

Der Servoverstirker MR-J5-A erfiillt die EMV-Richtlinie 2014/30/EU und
die relevanten Anforderungen der Norm EN 61800-3:2004/A1:2012
(zweite Umgebung/PDS-Kategorie ,C3”). Der Servoverstirker MR-J5-A ist
daher nur fiir den Einsatz im industriellen Umfeld und nicht fiir den pri-
vaten Gebrauch geeignet.

GEFAHR

Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, damit sich die Kondensatoren nach dem
Abschalten der Netzspannung auf einen ungefihrlichen Spannungswert
entladen konnen.

2.6 Entsorung

Entsorgen Sie unbrauchbare oder irreparable Gerate entsprechend den giilti-
gen Abfallentsorgungsbestimmungen lhres Landes (z.B. AVV-Schlissel
gemaB der Europaischen Abfallverzeichnisverordnung: 16 02 14).

2.7 Transport von Lithium-Batterien

Beachten Sie beim Transport von Lithium-Batterien die geltenden Vorschrif-
ten und Regelungen, wie beispielsweise von den Vereinten Nationen (UN),
den internationalen Organisationen fiir zivile Luftfahrt (ICAO) oder Schifffahrt
(IMO). Die optionalen Batterien (MR-BAT6V1SET und MR-BAT6V1) sind aus der
Lithium-Zelle CR17335A zusammengesetzt und unterliegen nicht den UN-
Vorschriften fiir geféhrliche Giiter (Klasse 9).



3 Produktbeschreibung
3.1 Servoverstarker MR-J5-A

3.1.1 Funktionsbeschreibung

@ Die Ansteuerung des Servoverstéarkers MR-J5-A erfolgt tiber zwei analoge
Eingdnge oder einen Impulsketteneingang. Das Steuersignal wird in einen
proportionalen Strom umgesetzt, der den Servomotor antreibt. Als Rege-
lungsart ist die Drehmoment-, Drehzahl- oder Lageregelung méglich.

@ Der Servoverstarker MR-J5-A verflugt uber die integrierte Funktion STO
(Sicher abgeschaltetes Moment). Diese Funktion schaltet den Servomotor
sicher ab, ohne den Servoverstarker galvanisch von der Spannungsversor-
gung trennen zu miissen.

@ Ein zusatzlicher Encoder bzw. Wegaufnehmer direkt an der bewegten Last
dient dazu, die aktuelle Position der Last an den Servoverstarker zuriickzu-
melden. Damit erhélt man einen geschlossenen Regelkreis fiir die Positio-
nierung. Mit Parametern kann man die folgenden Regelungsarten
auswahlen:

- Regelung mit lastseitig angebrachtem Encoder
- Regelung mit Motor-Encoder

- Regelung mit doppelter Riickfiihrung

(Motor-Encoder und lastseitiger Encoder)
Weitere Informationen zu Konfiguration und Einstellung der Regelungsarten
finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstarkers MR-J5-A.

3.1.2 Bedienungselemente
MR-J5-A

HERRE

[o]ofo]o]«

MODE 4 ¥ SET

Nr. | Bezeichnung Beschreibung

Fiinfstellige 7-Segment-LED zur
Anzeige des Servostatus, der
Alarmcodes und Parameter

© | Anzeigefeld

Bedientasten

e |O|O|O]|0O

MODE A Vv SET

HINWEIS

Weitere Einzelheiten zu den angezeigten Daten und den Funktionen der Bedientasten
finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstdrkers MR-J5-A.

Zum Einstellen der Statusan-
zeige, der Diagnosefunktion,
der Alarmanzeige und der
Parameter

4 Montage/Demontage

ACHTUNG

Die Gerdite diirfen nur in der vorgeschriebenen Richtung montiert wer-
den. Andernfalls kann ein Fehler auftreten.

@ Halten Sie die vorgeschriebenen Abstidnde vom Servoverstdirker zur

Innenwand des Schaltschranks oder zu anderen Geriiten ein.

@ Montieren Sie den Servoverstdrker in der korrekten vertikalen Aus-

richtung in einen Schaltschrank mit der Schutzart IP54, um den Ver-
schmutzungsgrad 2 zu erfiillen.

Installieren Sie keinen Servoverstdrker oder Servomotor, der beschdi-
digt ist oder bei dem Teile fehlen.

@ Verdecken Sie keine Luftein- und -ausldsse an Servoverstirkern und

Servomotoren, in denen ein Kiihlliifter vorhanden ist.

@ Montieren Sie Gerdte oder Optionen mit einer hohen Wédrmeentwick-

lung wie z.B. Bremswiderstdnde so, dass der Servoverstdrker von der

Wair hlung nicht b [ oder geschddigt wird.

@ Montieren Sie den Servoverstdrker nur auf einer senkrecht stehenden

Flédche und achten Sie auf die korrekte vertikale Ausrichtung.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdine oder Draht-

5 Verdrahtung

5.1 Sicherheitshinweise

GEFAHR

@ Schalten Sie vor der Il die Versor P des Servo-
verstdrkers und andere externe Spannungen aus.

@ Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, bis die Anzeigeleuchte ,CHARGE" erlo-
schen ist. Vergewissern Sie sich danach mit einem Spannungstester
oder dergleichen, dass der Sp t an den Kl (P+) und
(N-) auf einen ungefihrlichen Wert abgesunken ist. Andernfalls be-
steht die Gefahr eines elektrischen Schlages. Uberpriifen Sieimmer zu-
erst, ob die Anzeigeleuchte ,CHARGE” an der Frontseite des
Servoverstirkers aus ist.

@ Erden Sie Ser drker und Ser

vorschriftsméBig.

ACHTUNG

reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker gelangen und
so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

Verhindern Sie den Eintritt von 01, Wasser, Metallstaub usw. durch die Liif-
tungsschlitze des Schaltschranks oder durch einen an dessen Decke mon-
tierten Liifter.

Wird der Schaltschrank in einer Umgebung mit dtzenden Gasen,
Schmutz oder Staub aufgestellt, versorgen Sie den Schaltschrank iiber
ein geschlossenes Rohrleitungssystem von auBerhalb mit sauberer
Kiihlluft, die im Schaltschrank einen héheren Luftdruck erzeugt, damit
keine Stiube, Gase usw. in den Schaltschrank eindringen konnen.
Befestigen Sie den Servoverstdrker MR-J5-A mit Schrauben an den dafiir
vorgesehenen oberen und festi offi der Gerdite.

=10 mm

Einbaurichtung und Absténde

OBEN
Schaltschrank

Y Yy

=40 mm

Schaltschrank

Verkabelungsfreiraum
Servov;rs(érker 80 mm

72210 mm

Servoverstarker

UNTEN

@ Betreiben Sie den Servoantrieb nur unter den Umgebungsbedingun-
gen, die in der Bedienungsanleitung des Servoverstdrkers aufgefiihrt
sind. Der Servoantrieb darf keinem Staub, Olnebel, keinen dtzenden
oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder Stéen, hohen
Temperaturen und keiner Kond oder Feuchtigkei
werden. Sollte das Gerit trotzdem unter diesen unzuldssigen Umge-
bungsbedingungen betrieben werden, so besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlags, von Feuer, von Beschddigungen oder einer er-
hohten Alterung der Geriite.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdine oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker gelangen und
so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

@ Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile des Servoverstirkers,
wie z.B. die Anschlussklemmen oder Steckverbindungen.

@ Beriihren Sie den Servoverstdrker, den Ser oder den op
len Bremswiderstand nicht wihrend oder kurz nach dem Betrieb im
spannungsfiihrenden Zustand. Die Bauteile erhitzen sich stark, es be-
steht Verbrennungsgefahr.

@ Der MELSERVO Servoverstirker MR-J5-A erfiillt die EMV-Anforderun-
gen fiir drehzahlverdnderbare elektrische Antriebe entsprechend der
Norm DIN EN 61800, Teil 3: EMV.

@ Die Montage muss der Norm EN 50274 entsprechen.

@ Die elektrische Verdrahtung muss der Norm EN 60204-1 entsprechen.

@ Die Spannungsversorgung muss in der Lage sein, entsprechend der

Norm EN 60204-1 kurze Spannungsausfdlle von 20 ms zu puffern.

@ Spannungsversorgung

Dieser Servoverstarker kann in Sternschaltung angeschlossen werden,
wobei der Neutralpunkt geerdet wird (Uberspannungskategorie lll, geméaR
IEC/EN 60664-1). Wollen Sie allerdings fiir eine einphasige Spannungsver-
sorgung den Neutralpunkt nutzen, benétigen Sie zum Anschluss einen
Transformator mit verstarkter Isolierung. Setzen Sie zur Spannungsversor-
gung der Schnittstellen ein externes 24-V-Netzteil mit verstérkter Isolie-
rung gegentiber den E/A-Anschliissen ein.

@® Erdung

Zum Schutz vor einem elektrischen Schlag schlieBen Sie die Schutzerde
(PE) des Servoverstérkers (Kennzeichnung der Klemme mit @) an die
Erdungsklemme (PE) des Schaltschranks an. Dabei durfen Sie nicht zwei
oder mehr Erdungskabel an eine Klemmenschraube anschlieBen. Schlie-
Ben Sie die Erdungskabel immer nur eins-zu-eins an. Bei Verwendung eines
Fehlerstromschutzschalters zum Schutz vor einem elektrischen Schlag
muss der Servoverstarker an der Erdungsklemme (PE) geerdet werden. Sei-
tens der Spannungsversorgung flr das Produkt kann nur ein Fehlerstrom-
schutzschalter vom Typ B eingesetzt werden.

Erdungs-
klemmen

Erdungs-
klemmen

5

.2 Anschluss

Leistungsklemmen

Bezeichnung | Signal

L1,L2,L3 Spannungsversorgung Leistungskreis

L11,L21 Spannungsversorgung Steuerkreis

N- Optionale Bremseinheit

P+ CD Optionaler Bremswiderstand/optionale Bremseinheit
U Vv,W Servomotorausgang

P3,P4 Optionale DC-Zwischenkreisdrossel

PE Schutzleiter

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J5-10A-MR-J5-350A

AUS

= |
NOT-HALT-Taster |

; Servoverstarker Servomotor
MCCB | : o |ener
Xy vl ones@
} 2o 1Y NWotor
i : M
3-phasig = | ]
200-240VAC® || T 0 L [
&7
Encoder

(0]

@

®

@

®

®

@

®

®

Bei Auslieferung sind die Klemmen P3 und P4 verbunden. Entfernen Sie die Kurz-
schlussbriicke zwischen P3 und P4, wenn Sie eine Zwischenkreisdrossel und
einen separaten Stromrichter verwenden, und schlieBen Sie die Zwischenkreis-
drossel und den Stromrichter an. Die Zwischenkreisdrossel kann nicht gemein-
sam mit einer Netzdrossel eingesetzt werden.

Bei Auslieferung sind die Klemmen P+ und D verbunden. Dataillierte Information
zum Anschluss eines optionalen Bremswiderstands oder einer optionalen Brems-
einheit finden Sie im Handbuch des Servoverstérkers.

Verwenden Sie fiir den Motor die optionalen Leistungs- und die Encoderkabel.
Die optionalen Kabel finden Sie im Handbuch des Servoverstérkers.

Ist der Fehlerausgang ALM durch einen Servoparameter deaktiviert, sehen Sie im
Leistungskreis ein Schiitz vor, das die Versorgungsspannung abschaltet, nachdem
die Steuerung einen Fehler erkannt hat.

Informationen zum AnschlieBen der Spannungsversorgung des Servomotors fin-
den Sie im Benutzerhandbuch fiir den Rotationsservomotor (HK-Serie).
Verwenden Sie das Leistungsschiitz mit einer Betriebsverzégerungszeit (Intervall
zwischen dem Anlegen des Stroms an die Spule bis zum SchlieBen der Kontakte)
von 80 ms oder weniger. Die Busspannung kann abhéngig von der Spannung des
Hauptstromkreises und dem Betriebsmuster abfallen und eine dynamische
Bremsverzégerung wéhrend einer erzwungenen Stoppverzégerung verursachen.
Wenn keine dynamische Bremsverzégerung erforderlich ist, verzégern Sie die Zeit
zum Ausschalten des Schiitzes.

Wenn die fiir L11 und L21 verwendeten Anschlussleitungen einen geringeren
Durchmesser als die fiir L1, L2 und L3 verwendeten Drahte aufweisen, setzen Sie
einen Kompakt-Leistungsschalter ein.

Das AnschlieBen eines Servomotors mit der falschen Achse an U, V, W oder CN2
des Servoverstarkers kann zu einer Fehlfunktion fihren.

SchlieBen Sie eine 1-phasige Stromversorgung mit 200 V AC bis 240 V AC an L1
und L3 an und lassen L2 offen.

Wenn Sie den Ein- und Ausschalter der Hauptstromversorgung mit einer Gleichstrom-
versorgung betreiben, teilen Sie die 24-V-Gleichstromversorgung nicht mit der
Schnittstelle zum Magnetschiitz. Verwenden Sie das Netzteil, das ausschlieBlich fir
das Magnetschiitz ausgelegt ist. Der Betrieb des Ein- und Ausschalters mit der Gleich-
stromversorgung erfiillt die Anforderungen von IEC / EN 60204-1. Andern Sie auBer-
dem die Konfiguration des Teils innerhalb der gepunkteten Linie wie folgt:

Stérung Aus McC
RA1 i

‘1\‘\_‘1\‘\
®r &
<

EMG Stop-Schalter




Externe Geréate und Sp Sor

Verwenden Sie zur Verdrahtung einen hitzebestandigen Polyvinylchlorid-iso-
lierten Draht (HIV-Draht) der Guteklasse 600 V. Im Folgenden finden Sie Bei-
spiele fir die Auswahl des Leitungsquerschnitts..

Leitungsquerschnitt [mm?]

Servoverstarker L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3/pe® |1 | pgoo
MR-J5-10A/MR-J5-20A/MR-J5-40A/ 2

MR-J5-60A/MR-J5-70A/MR-J5-100A |(AWG 14)| 1,252 5 [075-35

3s (AWG | i 149 (AWG

_J5- _J5- \ 16-14 18-12
MR-J5-200A/MR-J5-350A AW 12) ) )

@ pe (Schutzerde) @

@ wahlen Sie die Leiterquerschnitte entsprechend der Ausgangsleistung des Servo-
motors aus. Die Werte in der Tabelle basieren auf der Ausgangsleistung des Servo-
verstarkers.

Digitale Schnittstelle in positiver Logik

Falls Sie eine Verdrahtung in positiv schaltender Logik realisieren wollen,
beachten Sie bitte die folgenden Schaltbilder.

@ Digitale Eingange DI-1 in positiver Logik (CN1)
Servoverstarker

Fir Transistor

TR Schalter
It
—
ca.5mA 24V DC+10%,
Vces = 1.0V 500 mA
ICEO < 100 pA

@ Digitale Ausgénge DO-1 in positiver Logik (CN1)
Ausgangsnennstrom: =40 mA, maximaler Ausgangsstrom: =50 mA,
Einschaltspitze des Ausgangsstroms: <100 mA

Servoverstarker

Spannungsabfall
im Servoverstarker:
=26V

24VDC+10 %,

300 mA®

D Ist der Spannungsabfall zum Betrieb eines Relais zu hoch, kann die Spannung auf
max. 26,4V erhoht werden.

5.3 Klemmenbelegung

MR-J5-10A, MR-J5-20A, MR-J5-40A ‘

CNP1

CNP2

CNP3

MR-J5-60A

CNP1
EEN

CNP2

CNP3

MR-J5-70A, MR-J5-100A

CNP1
LA

CNP2
=

CNP3

6 Signale
6.1 Signalleitungen

Servoverstarker Monitor-

Anschluss CN6

STO E/A-Signal-
anschluss CN8

Motor-Encoder-
Anschluss CN2

Anschluss von 3M

2L ®
(far seriellen Encoder)

0] 2 [ «

CN.
(fur A/B/Z-Phasenimpuls-Encoder) [ —

@ Der CN2L-Anschluss ist nur beim Servoverstarker Typ MR-J5-_A-RJ vorhanden.

6.2 E/A-Operanden

CN3 Pin E/AQ Signal ©
Lage Drehzahl Drehmoment

34 — LG LG LG
35 | NP ® @
36 | NG — —
37 | PP2 ® ®
38 | NP2 ® ®
39 — — — —
40 — — — —

41 | CR SP1 SP1
42 | EM2 EM2 EM2
43 | LSP LSP —
44 | LSN LSN —
45 | LOP LOP LOP
46 — DOCOM DOCOM DOCOM
47 — DOCOM DOCOM DOCOM
48 o ALM ALM ALM
49 (o] RD RD RD
50 — — — —

[OhT Eingangssignal, O: Ausgangssignal

@ p; Lageregelung, S: Drehzahlregelung, T: Drehmomentregelung

® Ausgangsoperanden sind nicht standardméaBig zugewiesen. Weisen Sie die Aus-
gangsoperanden bei Bedarf tiber [Pr. PD47 zu]. Dieser Anschluss ist nur beim Ser-
voverstarker Typ MRJ5-_A_-RJ vorhanden.

@ Diesistals Eingangsoperand einer Schnittstelle fiir negative Logik verfligbar. Wenn Sie
diesen verwenden, weisen Sie dem Eingangsoperand [Pr. PD43] bis [Pr. PD46] nach
Bedarf zu. Versorgen Sie den CN3-12-Pin zusétzlich mit + 24V DC.

® Dies istals Eingangsoperand einer Schnittstelle fiir positive Logik verfigbar. Wenn Sie
diesen verwenden, weisen Sie dem Eingangsoperand [Pr. PD43] bis [Pr. PD46] nach

Signal ©
CN3 Pin EAQ g Bedarf zu.
Lage Drehzahl Drehmoment
1 — P15R P15R P15R STO-Funktion
2 | — vc VLA Symbol | Operand Anschluss | Pin
3 — LG LG LG Eii i |
4 o] LA LA LA STO1 STO1 Abschaltsignal N8 4
5 [0} LAR LAR LAR STO2 STO2 Abschaltsignal
MR-J5-200A, MR-J5-350A 6 o LB LB LB A gssignal
7 [0} LBR LBR LBR TOFB1 Riickmeldesignal des STO1-Status 6
= N CN8
. 8 ] Lz Lz Lz TOFB2 Ruickmeldesignal des STO2-Status 7
o CN1A CNP1 CNP2 CNP3 9 (] LZR LZR LZR
— T [F .
L NS 10 | PP ® ® Monitor-Ausgabe
s~ CN6 1 | PG — — Symbol | Operand Anschluss | Pin
d CN8 12 _ OPC _ _ MO1 Analoge Monitor-Ausgabe 1 N6 3
13 o) [6) ® ® MO2 Analoge Monitor-Ausgabe 2 2
CN3 14 0 ® ® ® <
p sorgung
15 | SON SON SON
CN2 Symbol | Operand Anschluss | Pin
/" CN2L 16 | — SP2 SP2
ﬁ 17 | pC ST RS2 DICOM DLQ::]itansléeirS]cgzittstelle fiir Spannungsversor- 20
| cna 18 [ L sT2 RS1 gungseingang 2
46
19 | RES RES RES DOCOM | Bezugspunkt fiir digitale Schnittstelle e
20 — DICOM DICOM DICOM VDCE
— 15 pannungsversorgungsausgang,
21 DICOM DICOM DICOM P15R Ausgangsstrom =30 mA) 1
22 0 INP SA — S fa CN3
e pannungsversorgung fiir 12
23 [e] ZSP ZSP ZSP ,Open Collector”
24 [0} INP SA — 3
25 o TLC TLC VLC 28
26 — - - - G Bezugspunkt fiir analoge und Steuersignale 30
27 | TLA TLA TC (Pins sind intern miteinander verbunden) 34
28 — LG LG LG CN2 2
29 — — — — CN6 1
30 — LG LG LG STOCOM | Bezugspunkt fiir STO1/STO2 N8 3
31 — — — — TOFCOM | Bezugspunkt fir TOFB1/TOFB2 8
32 — — — — SD Abschirmung Gehéuse
33 (0] OP OP OoP




7 Transportund Lagerung

ACHTUNG

heidi

vor g
Stapeln Sie die verpackten Servoverstiirker nicht hoher als erlaubt.
Heben Sie den Servomotor nicht an den Anschlusskabeln, an der Mo-
torwelle oder am Encoder an.
Halten Sie den Servoverstirker wéihrend des Transports nicht an der
Frontabdeckung fest. Der Servoverstdrker konnte fallen.

Montieren Sie den Servoverstdrker an einer tragfihigen Stelle ent-
sprechend den Vorgaben der Bedienungsanleitung.

Steigen oder treten Sie nicht auf die Geriite. Stellen Sie keine sch
Gegenstdnde auf die Geriite.
Angaben iiber Transport und H

dhab.

8 Technische Daten

8.1 Servoverstarker MR-J5-A

Verwenden Sie fiir den Transport die richtigen Hebevorrict um

Merkmal |  MR-J5-0J| 10A | 20A | 40A | 60A | 70A
Leistungskreis | 1- oder 3-phasig 200-240 V AC, 50/60 Hz

Span- Steuerkreis 1-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz

nungsver-

sorgung . 24V DC, 10 % (Stromaufnahme: 500 mA,
Schnittstelle inklusive CN8-Steckersignale)

Steuersystemn Sinuskommutierte PWM-Regelung/

Stromregelung

Sicherheitsfunktionen (STO)
gemaB EN IEC 61800-5-2

EN ISO 13849-1:2015 Kategorie 3 PL e, EN
61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2

g der optionalen Batterie

P

finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstdrkers MR-J5-A.

Beachten Sie die folgenden Bedingungen fur Transport, Lagerung und

Aufstellhohe/
Luftdruck

Olnebel oder Staub

Betrieb

Betrieb.
Umgebung Condition
Betrieb 0 °C bis 60 °C (kein Frost)
Klasse 3K3 (IEC 60721-3-3)
Umgebungstempe- -25 “C bis 70 °C (kein Frost)
ratur Transport Klasse 2K3 (IEC 60721-3-2)
Lagerun -25 °C bis 70 °C (kein Frost)
gerung Klasse 1K3 (IEC 60721-3-1)
Relative ‘Bl'reatr:isebc()rt Lage- 5 bis 95 % relative
Luftfeuchtigkeit rung port, Lag Luftfeuchtigkeit
Nur in Innenrdumen (keine direkte Sonneneinstrah-
Aufstellung lung), keine dtzenden oder brennbaren Gase, kein

Max. 2000 m iiber NN @

Transport

Muss zu Land, Wasser oder Luft mit
einem Luftdruck von mind. 700 hPa
transportiert werden

Lagerung

700 hPa bis 1060 hPa (entspricht
einer H6he von -400 m bis 3000 m).

Vibrationsfestigkeit

Betrieb

Bei standiger Vibration:

10 Hz bis 57 Hz, Verschiebungs-
amplitude 0,075 mm

57 Hz bis 150 Hz, Beschleuni-
gungsamplitude 9,8 m/s*
Klasse 3M1 (IEC 60721-3-3)

Bei standiger Vibration:

10 Hz bis 55 Hz, Beschleuni-
gungsamplitude 5,9 m/s?

Transport

2 Hz bis 8 Hz, Verschiebungsampli-
tude (halbe Amplitude) 7,5 mm

8 Hz bis 200 Hz, Beschleunigungs-
amplitude 20 m/s’

Klasse 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)

Lagerung

2 Hz bis 9 Hz, Verschiebungsampli-
tude (halbe Amplitude) 1,5 mm

9 Hz bis 200 Hz, Beschleunigungs-
amplitude 5 m/s

Klasse 1M2 (IEC 60721-3-1)

gefahrlichen Fehlers

oder Teilsystems

Mittlere Betriebszeiterwar-
tung bis zum Auftreten eines

Zuverlgssigkeit der Fehler-
aufdeckung eines Systems

MTTFd = 100 [Jahre]

DC =97.6 [%]

cher Fehler

Mittlere Wahrscheinlichkeit
fur das Auftreten gefahrli-

PFH = 6.4 x 10 [1/5tunde]

Ansprechverzégerung

Kurzschlussstrombelastung

=8 ms (STO Eingang Aus — Energieabschal-
tung)

3-phasig 200-240V AC, 50 kA

(SCCR)

Merkmal MR-J5-0| 100A 200A 350A
Span- 1- oder 3-phasig 3-phasig
nungsver- | Leistungskreis | 200-240V AC, 200-240V AC,
sorgung 50/60 HZ® 50/60 Hz

Alle iibrigen Daten sind mit der vorherigen Tabelle identisch

@ Bei einphasiger Spannungsversorgung in Kombination mit einem Servomotor
mit 750 W oder hoher darf die Belastung der Servoverstarker nur maximal 75 %
der Nennlast betragen.

8.2 Abmessungen

b— B — T

Servoverstarker B[mm] | H[mm] | T[mm] | Gewicht [kg]
MR-J5-10A/20A 40 1680 | 135@ 0.8
MR-J5-40A/60A 40 1680 | 170@ 10
MR-J5-70A/100A 60 1680 | 185@ 14
MR-J5-200A % 1680 | 195@ 22
MR-J5-350A 90 1680 | 195@ 22

@ Informationen zur Verwendung des Produkts in einer Hohe von mehr als 1000 m
tber NN finden Sie im MR-J5-Benutzerhandbuch unter "Einschrankungen bei der
Verwendung dieses Produkts in einer Hohe von mehr als 1000 m und bis zu

2000 m diber NN".

@ Ohne montiertes Batterie-Set MR-BAT6V1SET

@ Ohne Anschliisse

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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Plaque signalétique

POWER :100W.
OUTPUT:3PH 0240V _0-590Hz 1

Ay "o
SER.A95001001 N° de série
MODEL_MR-J5-10A Désignation du modéle
Puissance

Alimentation en tension admissible
Courant de sortie

Standard, n° du manuel
Température ambiante

N/UL61800-5-1 GB12668.
Surrounding_Air_Te

1.2 Fonction du document

Ce manuel informe les techniciens du constructeur de la machine et/ou l'opéra-
teur de la machine sur l'installation du servoamplificateur MR-J5-A.

IIs ne remplacent pas les manuels pour |'utilisation de la machine dans laquelle
le systeme de sécurité est intégré ou doit étre intégré. Vous trouverez toutes
les informations a ce propos dans les manuels d'utilisation de la machine.

2 Consignes de sécurité

Ce chapitre traite les aspects qui sont importants pour votre sécurité et celle de
votre opérateur. Lisez attentivement ce chapitre avant de commencer l'installation.
Vous trouverez dans le manuel d'installation des consignes importantes pour
une manipulation correcte et sire de l'appareil. Les différentes indications ont
les significations suivants :

2.4 Consignes et mesures générales de prévention

ATTENTION

Respectez les consignes et les mesures !

DANGER:

Avertissement d'un danger pour I'utilisateur.

Le non respect des mesures de prévention indiquées peut
causé des blessures graves voire mortelles a l'utilisateur.

ATTENTION :

/\A\) Le non respect des mesures indiq peut

Avertissement d'un danger pour Ies appatreils.
sérieusement I'appareil et autres composants.

1P20/7UL Open Type

Degré de protection (code IP)

R-R-MEK-TC301A445G51

Marque KC,

TORID 100-8310, WPA

WITSUBISH ELECTRIC CORPORATION IE: 115

année et mois de construction

2.1 Techniciens formés

Seuls des techniciens formés a cet effet sont autorisés a installer le servoampli-
ficateur MR-J5-A.

Conditions a remplir par le personnel formé a la sécurité :

die Participation a une formation appropriée
(Les formations sont proposées par les succursales locales de Mitsubishi

Tenez compte des points suivants pour le bon fonctionnement du servoampli-
ficateur MELSERVO MR-J5-A:

Seul le personnel spécialement formé est autorisé a monter et et a mettre
en service les dispositifs de sécurité ainsi que les systémes de sécurité de
surveillance.

Tous les dispositifs de sécurité (interrupteurs, relais, API, cablage, etc.),
I'armoire électrique ainsi que toutes les évaluations des risques et des
erreurs doivent se conformer aux normes EN 1SO13849-1 (EN954-1) et
EN ISO 13849-2, et atteindre au moins le « Niveau de Performance » néces-
saire aux certificats. Respectez les consignes et les exigences des standards
de sécurité.

Lors du montage, de I'installation et du fonctionnement du servoamplifica-
teur MELSERVO MR-J5-A, respectez les standards et les directives natio-
naux en vigueur.

Reportez-vous aux manuels lors de bruits anormaux pendant le test.

Lors de l'installation, du fonctionnement et de la maintenance périodique
du servoamplificateur MELSERVO MR-J5-A, respectez les standards et les
directives nationaux en vigueur, et en particulier :

- la directive Machine 2006/42/CE

- ladirective CEM 2014/30/EU

- Directive RoHS 2011/65/UE

- ladirective Basse tension 2014/35/EU et

- les réglementations sur la prévention des accidents.

Le fabricant et le propriétaire de la machine dans laquelle le servoamplifica-

2.5 Restrictions

Le fabricant de l'installation est responsable de I'évaluation des risques ainsi
que des restrictions en découlant. Vous trouvez ci-dessous toutes les restric-
tions des fonctions STO (arrét sécurisé) et EMG (arrét d'urgence). Mitsubishi
Electric décline toute responsabilité quant aux dommages et blessures résul-
tant de ces restrictions.

DANGER

@® Avantle montage, le cablnge oul'a Ilgnement de chaque dispositif de
sécurité, lisez impér at le I d'utilisation
correspondant.

e A us que tous les d itifs de sécurité montés comme les in-
terrupteurs, les relais et les capteurs de sécurité, etc, se conforment
aux standards exigés. Tous les composants de sécurité fournis
par Mitsubishi Electric sont certifiés par le service de contréle tech-
nique allemand TUV Rheinland et se conforment aux exigences des
normes EN ISO 13849-1:2015 catégorie 3, PL d et CEI 61508 SIL 3.

DANGER

Pays de construction

Désignation du modéle

MR-J5-60All

Mitsubishi Electric
Servoamplifica-

Vide: Version standard

teurs CA série -RJ:
MELSERVO-J5

Entrée pour la phase A/B/Z d'un encodeur
coté charge/entrée analogique haute

1

résolution
A: Interface E/S générale

ode | Fulninde | cose | Tirninde
10 0,1 70 0,75
20 0,2 100 1
40 04 200 2
60 0,6 350 35

A propos de ce document

Ce document est la traduction de la version originale anglaise.

1

.1 Documentation pour le servoamplificateur

MELSERVO MR-J5-A

Cette notice décrit I'installation du servoamplificateur MR-J5-A.
Pour des informations détaillées sur les appareils, reportez-vous aux manuels suivants :

MR-J5-A - User's Manual (Introduction), réf. : SH(NA)-030296-*
MR-J5 - User's Manual (Hardware), réf. : SH(NA)-030298-*

MR-J5 - User's Manual (Function), réf. : SH(NA)-030300-*

MR-J5 - User's Manual (Adjustment), réf. : SH(NA)-030306-*
MR-J5-A - User's Manual (Parameters), réf. : SH(NA)-030310-*
MR-J5 - User's Manual (Troubleshooting), réf. : SH(NA)-030312-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (HK), réf. : SH(NA)-030314-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (LM), réf. : SH(NA)-030316-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (TM), réf. : SH(NA)-030318-*
MR-J5 - Partner's User's Manual Encoder, réf. : SH(NA)-030320-*

Vous pouvez les télécharger gratuitement depuis notre site Internet
https://fr3a.mitsubishielectric.com
Si vous avez des questions concernant l'installation et la mise en service des appa-

reils décrits dans cette notice, n'hésitez pas a contacter votre revendeur ou votre
distributeur.

De plus, l'installation d'appareils de sécurité exige des connaissances spécialisées
qui ne sont pas décrites dans cette notice.

Electric. Pour connaitre leurs dates exactes ainsi que les lieux ou elles sont
proposées, contactez la succursale la plus proche.)
@ |Introduction a |'utilisation de la machine ainsi qu'aux directives de sécurité
en vigueur par l'opérateur responsable de la machine.
Accés a tous les manuels du MR-J5-A, les avoir lus et compris.
Accés a tous les manuels des dispositifs de sécurité (par ex. les barriéres
immatérielles) qui sont raccordés au systéme de surveillance. Les manuels
doivent avoir été lus et leur contenu compris.

2.2 Utilisation de I'appareil

Le servoamplificateur MR-J5-A se conforme aux standards de sécurité suivants
et sont utilisables a la fois avec le module de sécurité MR-J3-D05 et avec les
modules ou les API de sécurité certifiés.

L'utilisation se conforme a

I'EN ISO 13849-1:2015 catégorie 3PLd

I'EN 62061 SILCL 3

I'EN 61800-5-2 SIL 3(STO)

I'EN EN 61800-5-1

I'EN EN 61800-3

I'EN 60204-1

2.3 Utilisation conforme

Utilisez le servoamplificateur MELSERVO MR-J5-A qu’avec les valeurs limites
autorisées (tension, température, etc. ; voir aussi les caractéristiques tech-
niques ainsi que la plaque signalétique sur |'appareil). Seul un personnel spé-
cialement formé pour la machine ou le servoamplificateur MR-J5-A est monté,
est autorisé a utiliser les appareils en respectant les manuels réciproques.
Mitsubishi Electric Co. décline toute responsabilité pour les dommages engen-
drés par toute utilisation non conforme ou modification de I'appareil, méme
lorsque ces derniéres surviennent pendant l'installation et le montage.

teur MELSERVO MR-J5-A fonctionne, sont responsables pour I'obtention et
le respect de toutes les réglementations et directives de sécurité en vigueur.
@ Respectezimpérativement toutes les consignes et en particulier les consig-
nes spécifiques aux tests que vous trouverez dans les manuels.
Seul un personnel spécialisé ou spécialement formé est autorisé a exécuter
les tests. Le rapport et la documentation des tests doivent pouvoir étre a tout
moment reproduits et suivis par une tierce personne.
Réalisez le montage et le cablage en conformité avec les directives de sécurité
s'appliquant a votre cas précis.
La fonction « Arrét sécurisé » (STO - Safe Torque Off) conforme a la norme IEC
61800-5-2, sert uniquement a couper 'alimentation électrique du servomo-
teur. Elle n'empéche pas que I'arbre moteur continue de tourner ou de
fonctionner sous I'action de forces externes et non voulues. Pour empécher
I'arbre moteur de tourner sous I'action de forces externes, vous devez
mettre en place des dispositifs complémentaires comme un frein ou un
contre-poids.
Le servoamplificateur MR-J5-A se conforme aux exigences CEM pour les
moteurs électriques a vitesse variable selon la norme DIN EN 61800, partie
3 quant a I'émission de parasites liés aux cables dans une plage de fréqu-
ence de 150 kHz a 30 MHz.

@ Lasécurité est uniquement garantie lorsque tous les dispositifs de sécurité
de l'installation sont c montés et alignés.

@ Evalueztous lesrisques et que déterminez le « Niveau de Performance » en
considérant la machine/l'install dans son ble. Nous vous re-
commandons de faire certifier l'installation par un institut indépendant
comme le TUV Rheinland.

@ Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder a l'installation, la mise
en service, la rép oula e de la machine ot ces compo-
sants sont montés. Seuls des techniciens sont autorisés a monter et a utili-
ser l'installation (ISO 13849-1 tableau F.1 n°5).

@ Pour éviter tout dysfonctionnement des dispositifs de sécurité suite a des
erreurs successives, testez réguliérement I'absence d'anomalie au niveau
de I'i ] en vous appuy sur les exigences des différentes
normes. Indépendamment du « Niveau de Performance », vous devez vous
assurer de I'absence d'anomalie au moins une fois par an.

@ Siles i upérieurs et inférieurs du pont des convertisseurs sont
défectueux en méme temps, le ser n'exécute au qu'un
demi tour.

ATTENTION

@ Séparez le cablage des fonctions de sécurité de celui des autres signaux
(ISO 13849-1 tableau F.1n°1).

@ Protégez les cdbles contre tout endommagement (guide-cdbles dans I'ar-
moire, gaines de cdbles. etc.).

@ Enfonction de la tension/du type de signal utilisé, respectez les écarts cor-

g,

ATTENTION

p lors de la pose des cdbles.

Le servoamplificateur MR-J5-A se conforme a la directive CEM 2014/30/
EU ainsi qu'aux ex:gences applicables de la norme EN 61800-3:2004/
A1:2012 (deuxié 6
ficateur MR-J5-A se destine excli
et ne convient pas pour un usage domestique.

envir

ie PDS « C3»). Le servoampli-
aun envir industriel

DANGER

Hati de

Avant de ¢ er I'i au moins 15 minutes afin
que les condensateurs se déchargent de leur tension aprés une coupure
du courant.

2.6 Mise au rebut

Mettez les appareils inutilisables ou irréparables au rebut conformément aux
réglementations nationales sur |'élimination des déchets en vigueur (par ex.
codes AVV de la directive européennes sur les déchets 16 02 14).

2.7 Transportdes piles lithium

Lors du transport des piles lithium, respectez les réglementations et les direc-
tives en vigueur, comme par ex. celles des Nations Unies (NU), des organisa-
tions internationales pour |'aviation civile (ICAO) ou celles pour la marine
(IMO). Les piles en option (MR-BAT6V1SET et MR-BAT6V1) sont a base d'une
cellule de lithium CR17335A et ne sont pas soumises aux réglementations des
Nations Unies pour les produits dangereux (classe 9).


http://www.mitsubishi-automation.fr

3 Description du produit
3.1 Servoamplificateur MR-J5-A

3.1.1 Description de la fonction

@ Le servoamplificateur MR-J5-A se commande depuis deux entrées analo-
gues ou en train d'impulsions. Le signal de commande est transformé en
un courant proportionnel qui entraine le servomoteur. La régulation du
couple, de la vitesse ou de la position sont possible.

@® Le servoamplificateur MR-J5-A est doté d'une fonction d'arrét sécurisé
(STO) (arrét sécurisé). Cette derniére permet de couper le servomoteur de
maniére fiable sans devoir couper galvaniquement l'alimentation du ser-
voamplificateur.

@ Un codeur ou bien un enregistreur de course directement placé sur la
charge motrice transmet la position actuelle de la charge au servoamplifi-
cateur. Vous obtenez ainsi une boucle de régulation fermée pour le posi-
tionnement. Les paramétres permettent de sélectionner les types de
régulation suivants :

- régulation avec codeur coté charge
- régulation avec codeur du moteur
- régulation avec double retour
(codeur du moteur et codeur c6té charge)
Vous trouverez d'autres informations sur la configuration et le réglage des types
de régulation dans le manuel d'utilisation du servoamplificateur MR-J5-A.

3.1.2 Organes de commande
MR-J5-A

AEER

[oJofo]oj~

MODE 4 ¥ SET

4 Montage/démontage

ATTENTION

5 Cablage

5.1 Consignes de sécurité

5.2 Raccordement

Bornes d'énergie

Ne montez les appareils que dans la direction prévue afin d'éviter
toute erreur.

Respectez les écarts prévus entre le servoamplificateur et la paroi inté-
rieure de I'armoire électrique ou les autres appatreils.

Montez le variateur IP54 dans I'alignement vertical correct dans une
armoire avec une protection pour répondre a la pollution de degré 2.
Ne montez jamais des servoamplificateurs et servomoteurs qui sont
défectueux ou dont certaines piéces manquent.

Ne couvrez aucune entrée ou sortie d'air des servoamplificateurs et des
ser s qui sont équipés d'

d'un il d

Montezles appareils ou les options dégageant une forte chaleur comme

les résistances de freinage, de maniére a ce que la chaleur dégagée

n'agisse pas sur le servoamplificateur.

M le ser plificateur uniq vertic

vous de son bon alignement.

@ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau
ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
causer un court-circuit.

@ Evitez toute infiltration d'huile, eau, poussiére métallique, etc. par les
ouies d'aération de I'armoire électrique ou par les ventilateurs montés
sur la paroi supérieure.

@ Sivous placez I'armoire électrique dans un environnement avec des
gazinfl bles, delap iére ou de la saleté, amenez de I'air frais
de I'extérieur dans I'armoire électrique par un systéme de conduites
fermées.

@ Fixez le servoamplificateur MR-J5-A aux ouvertures supérieures et in-
férieures prévues sur I'appareil a I'aide de vis.

et assurez-

de commencer que le voyant « CHARGE » sur la face avant du servoam-
plificateur est bien éteint.

Mettez le servoamplificateur et le servomoteur a la terre comme prévu
par les réglementations.

Dési Signal
\ DANGER L1,L2,L3 Tension d'alimentation du circuit de charge
— — — — - — L11,L21 Tension d'alimentation du circuit de commande

@® Avantl coupez| électrique du servoamplifi- — - -

cateur ainsi que toute autre tension externe. N- Unité de freinage optionnelle
@ Avant de ¢ er l'i lati au moins 15 minutes P+C,D Résistance/unité de freinage (en option)

jusqu'a ce que le voyant « CHARGE » s'éteigne. A I'aide d'un testeur de UV, W Sortie du servomoteur

tension ou autre appareil blable, assur quela ion aux " . N

bornes (P+) et (N-) est descendue a une valeur non dangereuse, Vous P3,P4 Bobine de réactance CC optionnelle

risquez dans le cas contraire une électrocution. Vérifiez toujours avant PE Conducteur neutre

ATTENTION

N° | Désignation Description

Cinq digits a 7 segments pour
I'affichage de I'état du servoam-
plificateur, du code d'alarme et
paramétre

@ | Zone d'affichage

o[o[o]o]

MODE A ¥ SET

Pour le réglage de I'affichage
d'état, fonction de diagnostic,
affichage d'alarme et para-
métrage

NOTE

Vous trouverez d'autres informations sur les données affichées ainsi que sur les
fonctions des touches de commande dans le manuel du servoamplificateur

MR-J5-A.

Sens du montage et écarts

HAUT
Armoire de distribution * Armoire de distribution
V 7
=40 mm
Espace de cablage
Servoamplificateur
7 80 mm
210mm //4 . -210mm Servoamplificateur

), : 0

BAS

it I

@ Utilisez uniq le ser dans les in-

diquées dans le manuel du servoamplificateur. Le servomoteur ne doit

pas étre soumis a la poussiére, aux brouillards d'huile ou autres gazin-
flammables, aux fortes vibrations ou chocs, aux fortes températures
et a aucune condensation ou humidité. Si malgré tout, vous utilisez

I'appareil dans de telles conditions ambiantes, vous risquez une élec-

trocution, des incendies, des dommages sérieux ou une plus grande

usure de I'appareil.

Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau

ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait

causer un court-circuit.

Ne touchez aucune piéce conductrice du servoamplificateur comme

les bornes de raccordement ou les connecteurs.

@ Ne touchez pas le servoamplificateur, le ser ou la rési: e
de freinage (en option) pendant ou juste apreés leur fonctionnement
sous ion. Les c s'échauffent fortement et sont source de
bralure.

@ Leservoamplificateur MELSERVO MR-J5-A se conforme aux exigences

CEM pour les moteurs électriques a puissance variable selon la norme

EN 61800, partie 3 : CEM.

Le montage doit se conformer a la norme EN 50274.

Le cdblage électrique doit se conformer a la norme EN 60204-1.

La ion d'alii ion doit p ir couvrir de bréves coupures de

P

tension de 20 ms comme le prévoit la norme EN 60204-1.

@ Tension d'alimentation

Ce servoamplificateur peut étre raccordé par une connexion en étoile ou le
conducteur neutre est mis a la terre (catégorie de surtension Ill, selon la
CEI/EN 60664-1). Si cependant vous avez besoin du conducteur neutre
pour une tension d'alimentation monophasée, vous devez utiliser une iso-
lation renforcée afin de raccorder un transformateur. Utilisez les interfaces
d’un bloc secteur externe de 24 V avec isolation renforcée par rapport aux
raccordements E/S.

® Misealaterre

Pour la protection contre une électrocution, raccordez le conducteur
neutre (PE) du servoamplificateur (marquage de la borne PE par @) i la
borne de mise a la terre (PE) de I'armoire électrique. Ne raccordez jamais
plus d'un cable de mise a la terre sur une méme borne. Raccordez toujours
les cables de mise a la terre un & un. Lors de I'utilisation d’un interrupteur
différentiel pour la protection contre les électrocutions, le servoamplifica-
teur doit étre mis a la terre sur la borne PE. Cété alimentation, seul un inter-
rupteur différentiel de type B est utilisable pour le produit.

Bornes PE Bornes PE

Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-J5-10A-MR-J5-350A

ARRET
[0k w
<

: RA1 MARCHE

Bouton d'arrét d'urgence

Servoamplificateur Servomoteur
MCCB ! NPT
—x
Y NMoteur
—x v
Triphasé w
200-240v cA®@ e
@ S
Codeur

@ Les bornes P3 et P4 sont connectées a la livraison. Retirez le pont de court-circuit
entre P3 et P4 si vous utilisez une inductance de circuit secondaire et un redres-
seur de courant séparé, et connectez l'inductance de circuit secondaire et le
redresseur de courant. L'inductance de circuit secondaire ne peut pas étre utilisée
avec une bobine de réactance.

@ Les bornes P+ et D sont connectées  la livraison. Trouvez des informations détail-
lées sur le raccordement d'une résistance de freinage optionnelle ou d’une unité
de freinage optionnelle dans le manuel du servoamplificateur.

@ Utilisez les cables d'alimentation et d’encodeur optionnels pour le moteur. Trou-
vez les cables optionnels dans le manuel du servoamplificateur.

@ i la sortie d'erreur ALM est désactivée par un servoparameétre, prévoir un contac-
teur dans le circuit de puissance qui coupe la tension d'alimentation aprés que la
commande a détecté une erreur.

® Trouvez les informations sur le raccordement de I'alimentation électrique du ser-
vomoteur dans le manuel d'utilisation du servomoteur rotatif (série HK).

® Utilisez le contacteur de puissance avec un délai de fonctionnement (I'intervalle
entre le moment ot le courant est appliqué a la bobine et celui ou les contacts se
ferment) de 80 ms ou moins. La tension du bus peut chuter en fonction de la ten-
sion du circuit principal et du mode de fonctionnement, entrainant un délai de
freinage dynamique lors d’un délai d'arrét forcé. Si aucun délai de freinage dyna-
mique n'est nécessaire, retardez le temps de coupure du contacteur.

@ si les fils de connexion utilisés pour L11 et L21 ont un diamétre inférieur & celui
des fils utilisés pour L1, L2 et L3, utilisez un disjoncteur a boitier moulé.

Le raccordement d'un servomoteur ayant le mauvais axe a U, V, W ou CN2 du ser-
voamplificateur peut entrainer un dysfonctionnement.

@ Branchez une alimentation électrique monophasée de 200V CAa 240V CAalLlet
L3, et laissez L2 ouvert.

® sjvous utilisez l'interrupteur marche/arrét de I'alimentation électrique principale
avec une alimentation en courant continu, ne partagez pas |'alimentation 24V CC
avec l'interface du contacteur magnétique. Utilisez le bloc d'alimentation qui est
congu exclusivement pour le contacteur magnétique. Le fonctionnement de
l'interrupteur marche/arrét avec I'alimentation en courant continu répond aux
exigences de la norme IEC / EN 60204-1. Modifiez également la configuration de
la piéce a I'intérieur de la ligne pointillée comme suit :

Défaut RA1 Aus § mc
T
®> &
=4

24V CC
Interrupteur d'arrét EMG




5.2.1 Appareils externes etraccord dela ion d’alimentation

Utilisez un fil isolé au polychlorure de vinyle résistant a la chaleur (fil HIV) de qualité
600 V pour le cablage. Voici des exemples de sélection de la section du fil

MR-J5-60A

Section du cable [mm?]

Servoamplificateur L1/L2/ u/v/w/

L11/L21| P+/C
L3/pe® | 111/ € | pp0@
MR-J5-10A/MR-J5-20A/MR-J5-40A/ 2
MR-J5-60A/MR-J5-70A/MR-J5-100A |(AWG 14)| 1:25-2 2 0,75-3,5
(AWG | G 14 (AWG
MR-J5-200A/MR-J5-350A 35 | 16-14) 18-12)

(AWG 12)

@ PE (conducteur neutre) @

@ sglectionnez les sections des fils en fonction de la puissance de sortie du servo-
moteur. Les valeurs indiquées dans le tableau sont basées sur la puissance de sor-
tie du servoamplificateur.

Entrée numérique en logique positive

Si vous souhaitez réaliser un cablage en logique positive, reportez-vous aux
schémas de connexion suivants.

@ Entrées numériques DI-1 en logique positive (CN1)
Servoamplificateur

Pour transistor

Env. 6,2 kQ

TR Interrupteur Mx
N DICOM
{+
Env.5mA 24V CC£10 %,
Vces=1,0V 500 mA
ICEO < 100 pA

@ Sorties numériques DO-1 en logique positive (CN1)
Courant nominal de sortie: m40 mA, Courant de sortie maximal: m50 mA,
Courant de sortie d'appel: m100 mA
Servoamplificateur

Chute de tension
dans le servoampli-
ficateur:m 2,6 V

24V CC£10%,

300 mA(D

@ sila chute de tension est trop élevée pour faire fonctionner un relais, augmenter la
tension a 26,4 V maxi.

5.3 Affectation des bornes

CNP1

CNP2

CNP3

CNP1

CNP2
=

CNP3

6 Signaux
6.1 Cables de signaux

Servoamplificateur

.

Connexion au
moniteur CN6

Connexion du

ignal E/S STO
signal
CN8 nnexion du signal E/S CN3
N
Raccordement du

codeur du moteur CN2

Raccordement de 3M

(pour encodeur Série)

-
[P 2 “
(pour encodeur impulsion de phase A/B/Z) — —

@ Le raccordement CN2L est uniquement présent pour le servoamplificateur type
MR-J5-_A-RJ.

6.2 Interface E/S

CN3 E/sD Signal®

Broche Lage Vitesse Couple
34 — LG LG LG
35 | NP 0] )
36 | NG — —
37 | PP2 ® ®
38 | NP2 ® ®
39 — — — —
40 — — — —
a4 | CR SP1 SP1
42 | EM2 EM2 EM2
43 | LSP LSP —
44 | LSN LSN —
45 | LOP LOP LOP
46 — DOCOM DOCOM DOCOM
47 — DOCOM DOCOM DOCOM
48 o ALM ALM ALM
49 [¢] RD RD RD
50 — — — —

@ : Signal d’entrée, O : Signal de sortie

@ p, Régulation de position, S : Régulation de régime, T : Régulation de couple

@ Les opérandes de sortie ne sont pas attribués par défaut. Si nécessaire, attribuez
les opérandes de sortie via [Pr. PD47]. Ce raccordement est uniquement présent
pour le servoamplificateur type MRJ5-_A_-RJ.

@ Ceciest disponible comme opérande d’entrée d'une interface pour logique négative.
Lorsque vous 'utilisez, attribuez [Pr. PD43] a [Pr. PD46] a I'opérande d'entrée selon les
besoins. Alimentez également la broche CN3-12 avec + 24V CC.

® Ceciest disponible comme opérande d’entrée d’une interface pour logique néga-
tive. Lorsque vous |'utilisez, attribuez [Pr. PD43] a [Pr. PD46] a I'opérande d'entrée

MR-J5-10A, MR-J5-20A, MR-J5-40A |

CNP1

CNP2
=

CNP3

CN3 ® Signal @ selon les besoins. Alimentez également la broche CN3-12 avec + 24 V CC.
E/S
Broche Lage Vitesse Couple Fonction STO
1 — P15R P15R P15R Raccorde-
5 _ VC VLA Symbole | Opérande ‘ T Br.
3 — LG LG LG Signaux d'entrée
4 o LA LA LA STO1 Signal de coupure STO1 ng 4
5 o LAR LAR LAR STO2 Signal de coupure STO2 5
MR-J5-200A, MR-J5-350A 6 o LB LB LB SepEr e
7 o LBR LBR LBR TOFB1 Signal retour de I'état STO1 6
: — CN8
NP 8 o Lz Lz Lz TOFB2 | Signal retour de I'état STO2 7
L CN1A 9 o LZR LZR LZR
10 ] ) ® ® Sortie du moniteur
T - orc - - ymbol | Opérad
CNP2 3 o ® ® ® mg; zor:fe ana:ogiqueju monf:eur; N6 z
ortie analogique du moniteur
CNP3 14 o ©] ® €]
15 | SON SON SON Alii
16 | —_ SP2 SP2 Raccordes
17 | PC ST1 RS2 Symbole | Opérande e Br.
8 ! T ST2 RS1 Dicom | Point commun de référence des entrées 20
19 | RES RES RES numériques 21
OPE 20 - bicom bicom Dicom DOCOM | Point commun de référence des sorties 46
21 — DICOM DICOM DICOM numériques 47
22 [} INP SA — P15R 15V CC (sortie pour la tension d'alimenta- 1
23 o) 7ZSP 7SP 7SP tion, courant de sortie =30 mA) CN3
24 0 INP SA _ OPC Alimentation pour « Open Collector » 12
25 0 TLC TLC VLC 3
26 — — — — 28
>7 TA TIA TC Terminal commun pour les signaux analo- 30
LG gues et de commande (connexion interne
28 — LG LG LG des broches entre-elles) 34
29 — — — — CN2 2
30 — LG LG LG CNe 1
31 — — — — STOCOM | Point de référence pour STO1/STO2 cNg 3
32 _ _ _ _ TOFCOM | Point de référence pour TOFB1/TOFB2 8
33 o) oP oP opP SD Blindage Boitiers




7 Transport et stockage 8 Caractéristiques techniques

ATTENTION 8.1 Servoamplificateur MR-J5
@ Utilisez un dispositif de levage adapté pour le transport afin d'éviter tout C.aractéris— MR-J5-01| 10A 20A 40A 60A 70A
dommage. tiques
@ N'empilez pas les servoamplificateurs emballés plus haut qu' isé Circuit . ,
® Ne I pas le ser par les cdbles de raccordement, par de charge Monoph. ou triphasé 200-240 V CA, 50/60 Hz
I'arbre moteur ou par le codeur. Alimenta- | Circuit
@ Ne tenez pas le servoamplificateur par la face avant pendant son trans- tion de commande | Monoph. 200-240V CA, 50/60 Hz
port. Le servoamplificateur risque de tomber. P—
@ Montez le servoamplificateur sur un mur stable comme indiqué dans le Corl\‘pectefur 24:/ Cc, ;ﬂ 0% (consommation : 500 mA,
manuel. de l'interface incluant les signaux du connecteur CN8)
@ Ne pas grimper ni marcher sur les appareils. Ne pas placer d'objets lourds . Régulation par modulation d'impulsion en
sur les appareils. Systéme de commande largeur/régulation du courant 8 commuta-
@ Voustrouverezplus d'informations sur le transport et le maniement de la pile tion sinusoidale
optionnelle dans le manuel d'utilisation du servoamplificateur MR-J5-A. Fonctions de sécurité selon | EN ISO 13849-1:2015 catégorie 3 PL e, EN
la CEI 61800-5-2 (STO) 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2
Respectez les conditions suivantes pour le transport, le stockage et le fonctionnement Durée moyenne de fonction-
Environnement Condition gfementjusqu"a I'apparition | MTTFd = 100 [Années]
une erreur
Service 0-60 °C (pas de gel) — —
Klasse 3K3 (IEC 60721-3-3) Fiabilité de détection des
Température 25-70 °C (pas de gel) erreurs sur I'ensemble ou DC =97,6 [%]
u e ne partie d'un systéme
ambiante Transport Klasse 2K3 (IEC 60721-3-2) une partie dun sy
25-70 °C (pas de gel) Probabilité moyenne pour
b I'apparition d'une erreur = 0
Stockage Klasse 1K3 (IEC 60721-3-1) da‘;’;ereuse PFH =6,4x 107 [1/heure]
Service, 395% d idité i P . =<8 ms (Entrée STO inactive R coupure du
Humidité relative | Transport, 5295 % d'humidité relative Catégorie de surtension t( P
S Humidité de I'air courant)
tockage C t de court-circuit
> ouran - .
A l'intérieur uniquement (pas de lumiére directe du nominal (SCCR) Triph. 200-240 V CA, 50 kA
Placement soleil), pas de gaz corrosifs ou inflammables, pas de
brouillard d’huile ou de poussiere Caracte
Service Max. 2000 m d'altitude® ristiques MBS S Sl IDOR 2O0A Rl
Doit étre transporté par voie terres- X o Monoph. ou triphasé .
Ititud tre, maritime ou aérienne avec une Alimenta- | Circuit 200-240V CA, Triph. 200240V CA,
Altitude/ Transport : o . tion de charge 50/60 Hz
Pression de I'air pression atmosphérique d'au 50/60 HZD
moins 700 hPa . " . N P
- Toutes les autres données sont identiques a celles du tableau précédent
Stockage 700 hPa a 1060 hPa (correspond
9 a une altitude de -400 m a 3000 m). o] Lorsqu’une alimentation monophasée est utilisée en combinaison avec un servo-
Avec vibration constante - mot7esu0r/dde 7|50 K\l ou plus, !a clharge sur les servoamplificateurs ne doit pas dépas-
10 Hz a 57 Hz, amplitude de dépla- ser/>% dea charge nominale.
cement 0,075 mm
57 Hz a 150 Hz, amplitude d'accélé- 8.2 Dimensions
Service ration 9,8 m/s?
Classe 3M1 (IEC 60721-3-3)
Avec vibration constante :
10 Hz a 55 Hz, amplitude d'accélé-
ration 5,9 m/s’
Tenue aux vibrations 2 Hz a 8 Hz, amplitude de déplace- H
ment (demi amplitude) 7,5 mm
Transport 8 Hz a 200 Hz, amplitude d'accélé-
ration 20 m/s’
Classe 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)
2 Hz a 9 Hz, amplitude de déplace-
ment (demi amplitude) 1,5 mm e L —f P
Stockage 9 Hz a 200 Hz, amplitude d'accélé-
ration 5 m/s Servoamplificateur Limm] | H[mm] | P[mm] Poids [kg]
Classe 1M2 (EC 60721-3-1) MR-J5-10A/20A 40 | 1680 | 135@ 08
@ Trouvez dzs :nfo;ma(;ionslsur I'utililsztionI du pro;iuit a des altitudes supérieures MR-J5-40A/60A 40 168 © 170®@ 1,0
a 1000 m d'altitude dans le manuel d'utilisation du MR-J5 sous « Restrictions sur [0) @)
I'utilisation de ce produit a des altitudes supérieures a 1000 m et jusqu'a 2000 m ». MR-J5-70A/100A 60 168 185 14
MR-J5-200A 20 1680 | 195@ 22
MR-J5-350A 20 1680 | 195@ 2,2

@ sans kit de batterie monté MR-BAT6V1SET
@ Sans raccordements

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 // Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com
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MITSUBISHI ELECTRIC SERVO SVSTEI\V J5

Manuale d'installazione per
servoamplificatori MR-J5-A

Art. no: 505580 IT, Versione A, 03112020

Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Tutti i diritti riservati. Non garantiamo la correttezza delle informazioni, che
descrivono le proprieta del prodotto, e le specifiche tecniche.

Targhetta di modello

* w AC SERVO
SER.A95001001 Numero di serie
MODEL MR-J5-10A Modello
Potenza

POWER :100W.

Tensione di alimentazione ammessa
Corrente nominale di uscita
Standard, numero manuale
Temperatura ambiente

Protezione IP

Marchio KC,

anno e mese di produzione

QUTPUT:3PH 0-240V_0-530Hz 1.3A
STD.EC/EN/ULE1800-5-1 GBI 2668.501 MAN..BCNA) 0300331
Max. Surrounding Air Temp.: 60T

1P20/UL Open Type

R-R-MEK-TC301A445G51

MITSUBISHL ELECTRIC CORPORATION I J-{5
TORD 100-8510, 4PAN W e

PASSED
Paese di origine

Denominazione di modello
MR-J5-60All

Mitsubishi Electric Vuoto:  Versione standard
Servoamplifi-
catori AC Serie -RJ: Eingang fiir A/B/Z-Phase eines lasttseiti-
MELSERVO-J5 gen Encoders/hochauflosender Analo-
geingang
A: Interfaccia I/O generale
n Potenzadi uscita i-a |Potenzadiuscita
Codice kW] Codice TkW]
10 0,1 70 0,75
20 0,2 100 1
40 04 200 2
60 0,6 350 35

1 Note sul presente documento

Questo documento ¢ la traduzione del manuale di installazione originale in lingua
inglese.

1.1 Documentazione per il servoamplificatore
MELSERVO MR-J5-A

Questo manuale descrive l'installazione del servoamplificatore MR-J5-A.
Informazioni piti dettagliate relative ai dispositivi sono reperibili nei seguenti manuali:
MR-J5-A - User's Manual (Introduction), Art. no: SH(NA)-030296-*

MR-J5 - User's Manual (Hardware), Art. no: SH(NA)-030298-*

MR-J5 - User's Manual (Function), Art. no: SH(NA)-030300-*

MR-J5 - User's Manual (Adjustment), Art. no: SH(NA)-030306-*

MR-J5-A - User's Manual (Parameters), Art. no: SH(NA)-030310-*

MR-J5 - User's Manual (Troubleshooting), Art. no: SH(NA)-030312-*

MR-J5 - Servo Motor User's Manual (HK), Art. no: SH(NA)-030314-*

MR-J5 - Servo Motor User's Manual (LM), Art. no: SH(NA)-030316-*

MR-J5 - Servo Motor User's Manual (TM), Art. no: SH(NA)-030318-*

MR-J5 - Partner's User's Manual Encoder, Art. no: SH(NA)-030320-*

I manuali possono essere scaricati gratuitamente dal nostro sito Internet
https://it3a.mitsubishielectric.com.

In caso di domande relative ai lavori di installazione e funzionamento dei
dispositivi descritti in questo manuale d'installazione, non esitate a contattare
I'ufficio vendite di vostra competenza o uno dei vostri partner commerciali.
L'installazione di dispositivi tecnici di sicurezza presuppone inoltre una partico-
lare competenza specialistica, che non & descritta nel presente documento.

1.2 Funzione del documento

Questo manuale istruisce il personale tecnico del costruttore della macchina
e/o I'operatore della macchina in merito all'installazione in sicurezza del servo-
amplificatore MR-J5-A.

Esso non contiene manuali per |'uso della macchina, nella quale il sistema tec-
nico di sicurezza & integrato o deve essere integrato. Queste informazioni sono
disponibili nei manuali d'uso della macchina.

2 Avvertenze per la sicurezza

Questo capitolo tratta aspetti rilevanti per la vostra sicurezza e per la sicurezza
dell'operatore addetto al sistema. Leggere con attenzione e interamente que-
sto capitolo, prima di iniziare l'installazione.

Nel presente manuale d'installazione si riportano indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione del dispositivo. | simboli hanno il seguente significato:

2.4 Avvertenze di protezione e misure di protezione generali

ATTENZIONE

Osservare le avvertenze e le misure di protezione!

PERICOLO:
A\\ Indica unrischio per l'utilizzatore.
( ) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo cre-

are un pericolo per la vita o la salute dell'utilizzatore.

ATTENZIONE:
A Indica un rischio per le apparecchiature.

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo com-
portare gravi danni per I'apparecchio o altri beni materiali.

&

2.1 Personale tecnico qualificato

L'installazione del servoamplificatore MR-J5-A va affidata solo a personale tec-

nico qualificato. Le condizioni, che le persone addestrate alla sicurezza devono

soddisfare, sono le seguenti...

@ partecipazione ad un corrispondente corso di addestramento,
| corsi di addestramento vengono offerti presso le filiali locali della Mitsubishi
Electric. Per conoscere le esatte date ed i luoghi dei corsi rivolgersi alla nostra
filiale di zona.

@ addestramento all'uso della macchina e sulle norme di sicurezza al momento
vigenti da parte dell'operatore responsabile della macchina.

@ accesso a tutti i manuali del MR-J5-A, la loro lettura e completa conoscenza
del loro contenuto.

@ accesso a tutti i manuali per i dispositivi di sicurezza (ad es. cortina fotoelet-
trica), che sono collegati al sistema di sorveglianza tecnico di sicurezza, la
loro lettura e completa conoscenza del loro contenuto.

2.2 Uso del dispositivo

| servoampliflicatori MR-J5-A rispondono ai seguenti standard di sicurezza
e sono utilizzabii sia con il modulo di sicurezza MR-J3-D05 che con moduli relé
o PLC di sicurezza certificati.

L'impiego avviene in osservanza delle seguenti condizioni:

@ ENISO 13849-1:2015 categoria 3PL e

@® EN62061SILCL3

@® EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)
@® EN61800-5-1

@® EN61800-3

@® EN60204-1

2.3 Usoregolare

Impiegare il servoamplificatore MELSERVO MR-J5-A solo entro i valori limite
consentiti (tensione, temperatura ecc., vedi anche le specifiche tecniche non-
ché la targhetta di modello sul dispositivo). L'uso dei dispositivi & consentito
solo a personale qualificato e solo sulla macchina su cui i servoamplificatori-
sono stati montati e inizialmente collaudati da personale tecnico qualificato in
osservanza del manuale per |'uso del servoamplificatore MELSERVO MR-J5-A.
In caso di impiego inappropriato o di modifiche apportate al dispositivo,
Mitsubishi Electric Co. declina qualsiasi richiesta d'indennizzo, anche se riguarda
il montaggio o l'installazione.

Per un impiego appropriato del servoamplificatore MR-J5-A osservare i punti

seguenti:

@ |dispositivi di sicurezza ed i sistemi di sorveglianza tecnici di sicurezza devono
essere montati e messi in funzione esclusivamente da persone autorizzate
addestrate in termini di sicurezza.

@ Tuttii dispositivi di sicurezza (interruttori, relé, PLC, cablaggio ecc.), il quadro
elettrico e tutte le valutazioni di rischio e di guasto devono soddisfare
i requisiti della norma EN ISO13849-1 (EN954-1) e della norma EN ISO 13849-
2 e devono raggiungere almeno il livello di sicurezza necessario per la certifi-
cazione. Osservare le corrispondenti avvertenze e requisiti degli standard di
sicurezza.

@ Nel montaggio, installazione e funzionamento del servoamplificatore MR-J5-A
osservare gli standard e le norme nazionali vigenti.

@ Attenersi in caso di rumori inconsueti durante l'esercizio di prova alle
rispettive indicazioni riportate nei manuali.

@ Con riferimento all'installazione, funzionamento ed alla manutenzione perio-
dica del servoamplificatore MR-J5-A, osservare le norme e disposizioni nazio-
nali, e specialmente
— la Direttiva macchine 2006/42/EC,

- la Direttiva EMC 2014/30/EU,

- laDirettiva RoHS 2011/65/UE

- laDirettiva bassa tensione 2014/35/EU e

- le norme per la sicurezza sul lavoro/legge per la sicurezza sul lavoro.

@ |l costruttore ed il proprietario della macchina, nella quale viene incorpo-
rato il servoamplificatore MELSERVO MR-J5-A, sono responsabili della
acquisizione e osservanza di tutte le norme applicabili e disposizioni rile-
vanti per la sicurezza.

@ Osservare assolutamente tutte le avvertenze, ed in particolare le avvertenze
speciali sul funzionamento in prova nei manuali.

@ |l funzionamento in prova deve essere eseguito esclusivamente da perso-
nale specializzato o appositamente addestrato ed autorizzato. La registra-
zione e la documentazione del funzionamento in prova devono essere
svolte in modo che in qualsiasi momento possano essere ricostruite e com-
prese da terzi.

@ |l montaggio ed il cablaggio devono essere eseguiti conformemente alle
norme di sicurezza valide per il caso singolo specifico.

@ La funzione "Disattivazione coppia in sicurezza" (STO - Safe Torque Off),
conformemente alla norma IEC 61800-5-2, ha solo lo scopo di separare con
certezza il servomotore dalla tensione di funzionamento. Essa non impedi-
sce che l'albero motore continui a girare oppure si riavvii a causa di una
forza esterna ed imprevista. Se si vuole impedire con certezza la rotazione
dell'albero motore a causa di una forza esterna, sono necessari dispositivi
supplementari, come ad esempio un freno oppure un contrappeso.

@ Con riferimento all'emissione di tensioni d'interferenza propagate via cavo
nel campo di frequenza da 150 kHz a 30 MHz, i servoamplificatori MR-J5-A
soddisfano i requisiti EMC per azionamenti elettrici a velocita variabile con-
formemente alla norma DIN EN 61800, parte 3.

2.5 Rischioresiduo

Il costruttore dell'impianto & responsabile delle valutazioni di rischio e di qual-
siasi rischio residuo da esse risultante. In seguito si elencano tutti i rischi residui
delle funzioni STO (Disattivazione coppia in sicurezza) e EMG (SPEGNIMENTO
DI EMERGENZA/ARRESTO DI EMERGENZA). Si esclude in ogni caso una respon-
sabilita della Mitsubishi Electric per il verificarsi di danni o lesioni personali ori-
ginati da questi rischi residui.

ATTENZIONE

@ Primadel montaggio, cablaggio o messa a punto di ogni dispositivo di
sicurezza leggere I con le relative istruzioni
per l'uso.

@ Accertarsi che tuttii dispositivi di sicurezza montati, come interruttori di
sicurezza, relé di sicurezza, sensori di sicurezza ecc., soddisfino gli stan-
dard richiesti. Tutti i componenti di sicurezza forniti dalla Mitsubishi
Electric sono certificati dal TUV conformemente ai requisiti delle norme
ENISO 13849-1:2015 categoria 3, PLe e IEC 61508 SIL 3.

PERICOLO

@ La sicurezza é garantita solo se tutti i dispositivi di sicurezza dell'im-
pianto sono completamente montati e messi a punto.

@ Procedere a tutte le valutazioni dl rischio ed altresi all 'accertamento
del livello di sicurezza della macchinal/i C ando la stes-
sa come un tutt' uno nei riguardi della s:curezza. Si consiglia di fare
certificare la conformita dell'impianto da un Istituto indipendente si-
mile al TUV.

® Affidare i lavori di il llazi collaudo, rip ione o
ne della macchina, dei rispettivi componenti solo a personale tecnico
qualificato. Il rispettivo assemblaggio ed esercizio va riservato unica-
mente a personale tecnico appositamente addestrato (ISO 13849-1
tabellaF.1n.5).

@ Per escludere malfunzi i dei disp i di sicurezza a causa di
errori multipli, guire sull'imp regolari controlli di errori con-
formemente a quanto prescritto delle norme. Indipendentemente dal
livello di sicurezza del sistema, il controllo errori deve essere eseguito
almeno una volta all'anno.

@ Nel caso di guasto ad entrambi i tr di leep nel
ponte raddrizzatore, il servomotore compira al massimo mezzo giro.

A ATTENZIONE

@ Interrompere il cablaggio delle funzioni di sicurezza prima di procedere al
cablaggio degli altri segnali (ISO 13849-1 tabella F.1n.1).

ggere i cavi da possibili danni (c line interne all’armadio elet-
trico, guaine per cavo ecc.).

@ Osservare durante i lavorl di posa e crimpaggi

le dovute d

confor a /tipo di segnal

/ ATTENZIONE

I servoamplificatori MR-J5-A soddisfano la Direttiva EMC 2014/30/EU ed
irequisiti rilevanti della norma EN 61800-3:2004/A1:2012 (secondo
ambiente/categoria PDS "C3").I servoamplificatori MR-J5-A sono per-
tanto idonei solo per I'impiego in ambiente industriale e non sono idonei
per l'uso privato.

PERICOLO

Prima d'iniziare lmsmllazmne, osservare un tempo di attesa di almeno
15 minuti, affinchéi c i, dopo la di della di
rete, possano scaricarsi fino ad un valore di tensione non pericoloso.

2.6 Smaltimento

Smaltire le apparecchiature inservibili o non riparabili conformemente alle
vigenti norme di smaltimento dei rifiuti del proprio paese (ad es. codice
secondo il decreto per il Catalogo europeo dei rifiuti: 16 02 14).

2.7 Trasporto di batterie al litio

Osservare durante il trasporto di batterie al litio le norme e disposizioni appli-
cabili, come per es. quelle delle Nazioni Unite (ONU), delle organizzazioniinter-
nazionali per 'aviazione civile (ICAO) o |'organizzazione marittima
internazionale (IMO). Le batterie opzionali (MVR-BAT6V1SET e MR-BAT6V 1)
sono composte da una cella al litio CR17335A e non sono soggette alle norme
ONU per merci pericolose (classe 9).



3 Descrizione del prodotto
3.1 Servoamplificatore MR-J5-A

3.1.1 Descrizione funzionale

@ |l controllo del servoamplificatore MR-J5-A si svolge attraverso due ingressi
analogici o un ingresso a catena d'impulsi. Il segnale di comando é trasfor-
mato in corrente proporzionale in grado di azionare il servomotore. ||
comando prevede una regolazione di regime, posizione o coppia

® | servoamplificatori MR-J5-A dispongono della funzione integrata STO
(Disattivazione coppia in sicurezza). Questa funzione consente uno spegni-
mento sicuro del servomotore, senza bisogno di separare il servomotore
galvanicamente dall'alimentazione elettrica.

@ Un encoder o trasduttore di posizione supplementare puo essere montato
sul carico movimentato per retroazionare la posizione attuale del carico sul
servomotore. Si ottiene cosi un circuito di regolazione chiuso per il posiziona-
mento. Con parametri si possono selezionare i seguenti modi di regolazione:
- Regolazione con encoder applicato sul lato carico
- Regolazione con encoder del motore
- Regolazione con doppia retroazione (encoder motore ed encoder lato carico)

@ Per ulteriori informazioni sulla configurazione e impostazione dei modi di
regolazione consultare il manuale per |'uso del servoamplificatore MR-J5-A.

3.1.2 Elementi di comando
MR-J5-A

N° | Denominazione Descrizione

LED a 5 tasti e 7 segmenti per la
visualizzazione di stato del ser-
voamplificatore, codice di
allarme e parametri.

A Display

. [ofo]o]o

MODE A ¥ SET

Per impostare visualizzazione di
stato, funzione di diagnosi, indi-
cazione di allarme e imposta-
zione parametri.

NOTA

Per ulteriori dettagli sui dati visualizzati e sulle posizioni degli interruttori con-
sultare il manuale per I'uso del servoamplificatore MR-J5-A.

4 Montaggio/Smontaggio

ATTENZIONE

y

5 Cablaggio

5.1 Avvertenze per la sicurezza

@ Perrisp

@ All'atto del

@ Seil quadro elettrico é i inun

1 di e g

essere i solo nella p
In caso contrario puo verificarsi un guasto.

prescritta.

@ Rispettare le distanze prescritte fra servoamplificatore e interno pare-

te del quadro elettrico o altri dispositivi.

e al grado di inquil 2, e il servoamplifica-
tore nella giusta posizione verticale all'interno di un armadio elettrico
con protezione IP54.

Non montare servoamplificatori e servomotori difettosi o con parti mancanti.
Non ostruire le aperture di ingresso e di uscita dei servoamplificatori
e servomotori, che sono dotati di una ventola di raffreddamento.

@ Montare le unita o le opzioni che sviluppano molto calore, comead es.

PERICOLO

5

.2 Collegamento

Morsetti di potenza

Denominazione | Segnale

L1,L2,13

Tensione di alimentazione circuito di potenza

L11,L21

Tensione di alimentazione circuito di comando

Prima dell'ii ire la ione di alij ione del
servoamplificatore ed altre tensioni esterne.

Prima di iniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di alme-
no 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si é spento. Accertarsi poi, con
un voltmetro o multimetro, che il valore della tensione sui morsetti
(P+) e (N-) si sia ridotto ad valore non pericoloso. Altrimenti

N- Unita di frenatura opzionale

P+,C,D

Resistenza(i)(e)/unita di frenatura opzionale(i)

[VA'A

Morsetti lato servomotore

P3,P4 Valvola a farfalla del circuito intermedio DC opzionale

pericolo di una scarica elettrica. Controllare prima sempre che il led
"CHARGE" sul lato frontale del servoamplificatore si sia spento.
Collegare regolarmente a terra il servoamplificatore ed il servomotore.

PE Linea di terra

lleg 3~,200-240 V AC per MR-J5-10A-MR-J5-350A

resistenze di frenatura, in modo che il calore non i iod

il servoamplificatore.

99

@ Montare il servoamplificatore solo su una superficie verticale e presta-

re attenzione alla corretta direzione verticale.

prestare affinché trucioli di foratu-
ra o residui di rame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione provocando cosi cortocircuito.

@ Impedire l'ingresso di olio, acqua, pol di llo ecc. sole

fessure di aerazione del quadro elettrico oppure attraverso una vento-
la di raffreddamento installata sul tetto.

da gas cor-
rosivi, sporcizia o polvere, immettere nel quadro elettnco aria pura
dall'esterno attraverso un sistema dl tubi chiuso, che crei nell'interno
del quadro elettrico una sovrapr che impedisca la penetrazio-
ne nel quadro elettrico di polvere, gas ecc.

@ Fissare il servoamplificatore MR-J5-A con viti alle previste aperture su-

periori ed inferiori di fissaggio dei dispositivi.

ATTENZIONE

Direzione di taggio e di:
ALTO
Quadro elettrico * Quadro elettrico
7 7
Spazio per il cablaggio
Servoamp/hﬁcatore 80 mm
=10mm _ - >10mm

Servoamplificatore

=40 mm

BASSO

T Py

Usare il ser solo nelle c li descritte
nel manuale d'uso del servoamplificatore. Il servoazionamento non
deve essere esposto a polvere, nebbia d'olio, gas corrosivio mflamma-
bili, forti vibrazioni o urti, P ure el , cond o idi

Se tuttavia l'unita d fi e in queste il ibili condi-
zioni ambientali, sussiste il pericolo di una scarica elettrica, di incen-
dio, danni o di un rapido deterioramento.

All'atto del ggio prestare affinché trucioli di foratu-
ra o residui di rame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione pravocando cosi un cortocircuito.

Non toccare comp cond i di del servoampl:f:cafo-
re, quali ad pio i morsetti di colleg oic

Non toccare il servoamplificatore, il servomotore o la res:stenza difre-
natura opzionale durante o subito dopo il funzionamento sotto ten-
sione. I ¢ i si riscalde notevoll e pericolo di
ustioni.

Iservoamplificatori MELSERVO MR-J5-A soddisfano i requisiti EMC per
gli azionamenti elettrici a velocita variabile secondo la norma DIN EN
61800, parte 3: EMC.

1l montaggio deve essere conforme alla norma EN 50274.

Il cablaggio elettrico deve essere conforme alla norma EN 60204-1.
Conformemente alla norma EN 60204-1, la tensione di alimentazione
deve essere in condizione di sopportare brevi cadute di tensione di 20 ms.

p

® Alimentazione

Questo servoamplificatore & collegabile a stella con punto neutro messo
aterra (categoria di sovratensione Ill, a norma IEC/EN 60664-1). Volendo
invece utilizzare il punto neutro per un‘alimentazione elettrica monofase,
I'allacciamento richiede un trasformatore con isolamento rinforzato. Per
alimentare elettricamente le interfacce & possibile ricorrere ad un alimen-
tatore a 24 V esterno con isolamento rinforzato rispetto ai terminali I/O.

Messa a terra

Per prevenire una scossa elettrica, collegare il conduttore di protezione
(PE) del servoamplificatore (morsetto contrassegnato con @) al conduttore
di protezione (PE) dell'armadio elettrico. Evitare in tal caso di collegare due
otre cavi di messa a terra alla vite del morsetto. Collegare i cavi di terra sem-
pre con schema uno-per-uno. Utilizzando un interruttore di protezione per
correnti di guasto per prevenire una scossa elettrica, mettere a terra il ser-
voamplificatore collegandolo al morsetto di terra (PE). L'alimentazione
elettrica del prodotto prevede I'uso di un solo interruttore di protezione
per correnti di guasto di tipo B.

Morsetti
diterra

Morsetti
diterra

trifase
200-240 V AC®
@

(0]

@

(€]

®

®

®

@

®

ervoamplificatore
mceg U | T
o < =

Motore

Encoder

Alla consegna i morsetti P3 e P4 sono collegati. Rimuovere il ponte di cortocircuito fra
P3 e P4 se si utilizza un'induttanza per circuito intermedio e un convertitore di corrente
separato e collegare sia I'induttanza per circuito intermedio sia il convertitore di cor-
rente. L'induttanza per circuito intermedio non é utilizzabile in combinazione con
un'induttanza di rete.

Alla consegna i morsetti P+ e D sono collegati. Per informazioni dettagliate sul colle-
gamento di una resistenza di frenatura opzionale o di un’unita frenante opzionale si
veda il manuale del servoamplificatore.

Servirsi per il motore di cavi di potenza ed encoder opzionali. | cavi opzionali sono
riportati nel manuale del servoamplificatore.

Se I'uscita errori ALM risulta disattivata da un servoparametro, prevedere nel circuito di
potenza un contattore, tale da disattivare la tensione di alimentazione una volta che il
sistema di controllo rivela un errore.

Per informazioni sul collegamento dell’alimentazione di tensione del servomotore si
veda il manuale del servomotore di rotazione (serie HK).

Utilizzare il contattore di potenza con un ritardo d'esercizio (intervallo fra applicazione
della corrente sulla bobina e la chiusura dei contatti) di 80 ms o meno. La tensione bus
pud calare a seconda del circuito di corrente principale e dello schema operativo e
causare un ritardo di frenata dinamico durante un ritardo di arresto forzato. Se non si
necessita di ritardo di frenata dinamico, ritardare il tempo fino alla disattivazione della
protezione.

Se le linee di collegamento utilizzate per L11 e L21 presentano un diametro inferiore
aquello dei cavi utilizzati per L1, L2 e L3, prevedere un interruttore di potenza com-
patto.

Collegare un servomotore con I'asse errato a U, V, W o CN2 del servoamplificatore puo
causare un malfunzionamento.

Collegare un‘alimentazione elettrica monofase con 200 V AC - 240V ACa L1 e L3
lasciando aperto L2.

Se si opera l'interruttore di accensione/spegnimento dell’alimentazione elettrica prin-
cipale con un'alimentazione elettrica a corrente continua, non condividere |'alimenta-
zione elettrica a corrente continua a 24 V con l'interfaccia del contattore magnetico.
Utilizzare I'alimentatore concepito esclusivamente per il contattore magnetico. L'eser-
cizio dell'interruttore di accensione/spegnimento tramite alimentazione elettrica
a corrente continua soddisfa i requisiti della norma IEC / EN 60204-1. Modificare inoltre
la configurazione del componente compreso nella linea tratteggiata come segue:

Guasto OFF mC
RA1 ON

o IR

Interruttore di arresto EMG




Dispositivi periferici e allacciamento elettrico

Effettuare il cablaggio con un cavo termoresistente e isolamento in cloruro di
polivinile (cavo HIV) di qualita 600 V. Si riportano di seguito esempi per la scelta
della sezione delle linee.

MR-J5-60A

Sezione del conduttore [mm?]

S lificatori
ervoamplificatori L1/L2/ L11L21| Ps/C u/vV/wW/

L3/PE® PED@
MR-J5-10A/MR-J5-20A/MR-J5-40A/ 2
MR-J5-60A/MR-J5-70A/MR-J5-100A |(AWG 14)| 1,252 5 |075-35
s (AWG | G 14) (AWG
MR-J5-200A/MR-J5-350A : 16-14) 18-12)

(AWG 12)

@ pg (Collegamento a terra) @
@ selezionare le sezioni delle linee con riguardo alla potenza di uscita del servomo-
tore. | valori nella tabella si basano sulla potenza di uscita del servoamplificatore.

Interfaccia digitale a logica positiva
Se si vuole realizzare un cablaggio in logica positiva, osservare gli schemi seguenti.
@ Ingressi digitali DI-1 in logica positiva (CN1)

Servoamplificatore

Per transistor

ca.6,2 kQ

TR Interruttore Mx
N DICOM
{+
ca.5mA 24V DC+10 %,
Vces = 1.0V 500 mA
ICEO < 100 pA

@ Uscite digitali DO-1 in logica positiva (CN1)
Corrente nominale di uscita: =40 mA, max. corrente di output: <50 mA,
Picco d'inserimento corrente di output: <100 mA
Servoamplificatore

Carico

Caduta di tensione
nel servoamplifica-
tore: =2,6 V

24V DC+10 %,

iy N ecc.
> 1
Z’X—L iy
300 mA'

D In caso la caduta di tensione & troppo alta per consentire |'esercizio di un relé, la
tensione & aumentabile a max. 26,4 V.

5.3 Layout dei morsetti

CNP1

CNP2

CNP3

CNP1

CNP2
=

CNP3

6 Segnali

6.1 Significato e layout dei segnali

Servoamplificatore

Attacco
monitor CN6

Collegamento
segnale STO-1/0
CN8

gamento segnale I/0 CN3

Collegamento encoder
motore CN2

Collegamento di 3M
2L @
(per encoder seriale)

. 0 bt s

CN2L [0] 2 46
(per encoder incrementale A/B/Z) — —

s u Lo |

. Segnale @
CN3 Pin 1100 — . -
Posizione Regime Coppia
34 — LG LG LG
35 | NP 0] @
36 | NG — —
37 | PP2 ® ®
38 | NP2 ® ®
39 — — — —
40 — — — —
a4 | CR SP1 SP1
42 | EM2 EM2 EM2
43 | LSP LSP —
44 | LSN LSN —
45 | LOP LOP LOP
46 — DOCOM DOCOM DOCOM
47 — DOCOM DOCOM DOCOM
48 o ALM ALM ALM
49 [¢] RD RD RD
50 — — — —

(o} collegamento CN2L & presente solo per il servoamplificatore tipo MR-J5-_A-RJ.

6.2 Ingressi/Uscite digitali e analogici

[CHT segnale di ingresso, O: segnale di uscita

@ p; regolazione di posizione, S: regolazione di velocita, T: regolazione di coppia

@ ali operandi di uscita non sono assegnati per default. Assegnare gli operandi di
uscita, se occorre, attraverso [pr. PD47]. Questo collegamento ¢ presente solo per
il servoamplificatore tipo MRJ5-_A_-RJ.

@ ¢ disponibile come operando d'ingresso di un‘interfaccia a logica negativa. Se lo si uti-
lizza, assegnare l'operando d'ingresso [pr. PD43] - [pr. PD46] per come richiesto. Ali-
mentare il pin CN3-12 in piu con + 24V DC.

®¢ disponibile come operando d'ingresso di un‘interfaccia a logica positiva. Se lo si uti-
lizza, assegnare I'operando d'ingresso [pr. PD43] - [pr. PD46] per come richiesto.

MR-J5-10A, MR-J5-20A, MR-J5-40A ‘

CNP1

CNP2

CNP3

CN3Pin | 1/0® Segnale @ i
Posizione Regime Coppia Funzione STO
1 — P15R P15R P15R Simbolo | Operando Connettore| Pin
2 — \'e VLA Segnali di ingresso
3 — LG LG LG STO1 Segnale di spegnimento STO1 cNg 4
4 o LA LA LA STO2 Segnale di spegnimento STO2 5
5 o LAR LAR LAR Segnali di uscita
MR-J5-200A, MR-J5-350A 6 o LB LB LB TOFB1 Segnale di risposta dello stato STO1 cNg 6
7 o LBR LBR LBR TOFB2 Segnale di risposta dello stato STO2 7
8 o LZ Lz Lz . i
CNP1 - CNIA 9 o LZR LZR LZR Uscita monitor
10 | PP ® ® Simbolo | Operando Connettore| Pin
1 | PG — — MO1 Uscita analogica monitor 1 NG 3
12 _ OPC _ _ MO2 Uscita analogica monitor 2 2
NP2 13 0 ® ® ® Tensione di ali
14 o @ €] €]
CNP3 15 | SON SON SON Simbolo | Operando Connettore I‘-:;
o E .
17 | PC ST1 RS2
18 | L ST2 RS1 DOCOM | Punto di riferimento per interfaccia digitale 23
19 I RES RES RES — -
- m = ocow | ocow | ocow | [msn | SYPCddmenierediensone |
2 — picom picom picom OPC Alimentazione di tensione per “Open Collector” 12
22 o INP SA — 3
23 (o] ZSP ZSP ZSP 28
24 o INP SA — Punto di riferimento per segnali analogici 30
25 fo) TLC TLC VLC LG e di comando (i pin sono internamente col-
2% — — — — legati tra loro) 34
CN2 2
27 TLA TLA TC CN6 ]
28 - LG LG LG STOCOM | Punto di riferimento per STO1/STO2 3
29 — — - - TOFCOM | Punto di riferimento per TOFB1/TOFB2 N8 8
30 - LG LG LG SD Schermatura Involucro
31 — — — —
32 — — — _
33 [¢] OP OP OP




7 Trasporto e stoccaggio 8 Specifiche tecniche

ATTENZIONE 8.1 Servoamplificatori MR-J5-A
@ Alfine di evitare danni, usare per il trasporto i dispositivi di soll Caratteristica ‘ MR-J5-C]| 10A ‘ 20A ‘ 40A ‘ 60A ‘ 70A
to corretti. Circuito di .
@ Non accatastare i servoamplificatori imballati in pile pii alte di quan- . potenza monofase o trifase 200-240 V AC, 50/60 Hz
to é consentito. Tensione [ o
@ Non sollevare il servomotore dai cavi di collegamento, dall'albero mo- ?' alimen- |~ do monofase 200-240 V AC, 50/60 Hz
) azione
° tore o dall'encoder. ; . . : 24V DC, +10 % (assorbimento: 500 mA,
Durante il trasporto non usare il coperchio frontale per spostare il ser- Interfaccia h ! :
. . inclusi segnali del connettore CN8)
voamplificatore. Il servoamplificatore potrebbe cadere. - - "
@ Montare il servoamplificatore su supporto avente una portata ade- Sistema di comando Re%ollazmne TWM a cgmmutazmne sinu-
guata, conformemente a quanto prescritto nel manuale d'uso. soidale/Regolazione di corrente
@ Non salire o calp i dispositivi. Non poggiare oggetti p i sui Funzioni di sicurezzaa norma | ENISO 13849-1:2015 categoria 3 PL e, EN
dispositivi. EN IEC 61800-5-2 (STO) 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2
@ Perinformazionisul trasporto e ipolazione della b ia opzit Previsione di durata media di
le consultare il manuale per l'uso del servoamplificatore MR-J5-A. fu nzionamento fino alla | MTTFd = 100 [anni]
L . . . . comparsa di un guasto peri-
Osservare le condizioni seguenti per lo stoccaggio ed il funzionamento. coloso
Ambiente Condizione Affidabilita di rilevamento di
. da 0 °Ca 60 C (niente gelo) un guasto di un sistema DC=97.6 [%]
Funzionamento | |0 33 (IEC 60721-3-3) o sottosistema
Temperatura ® da-25 "Ca 70 °C (niente gelo) Probabilita media di guasti ~
ambiente Trasporto Classe 2K3 (IEC 60721-3-2) pericolosi PFH=6,4x 10 [1/ora]
. da-25 ‘Ca 70 °C (niente gelo) o <8ms (STOi disi ito R disi i-
@ ms Ingresso disinserito Isinseri
Stoccaggio Classe 1K3 (IEC 60721-3-1) Tempo di risposta mento energia)
Umidita atmos- Funzionamento, 0504 di umidits Corrente nominale di .
ferica relativa trasporto, 3e9”5’a/;>':|r:|r:t|.dlata cortocircuito (SCCR) trifase 200-240 V AC, 50 kA
ammessa stoccaggio ! v
Solo in ambienti interni (niente radiazioni solari Caratteri-
Installazione dirette), niente gas corrosivi o infiammabili, niente stica MR-J5-C]|  100A 200A 350A
nebbia d'olio o polvere N " »
- Tensione | oo monofase o trifase trifase
Funzionamento | Max. 2000 m s.l.m.® di alimen- p:)tenza 200-240V AC, 200-240V AC,
Altezza di Trasporto via terra, acqua o aria con tazione 50/60 Hz® 50/60 Hz
montaggio/ Trasporto ;188 E{)ESSiO”e dell'aria di min. Tutti i rimanenti dati sono identici con la tabella precedente
. P a
pressione dellaria 700 hPa - 1060 hPa (corrisponde ad ® Con alimentazione di tensione monofase in combinazione con un servomotore
Stoccaggio un’altezza compresa fra -45)0 me da 750 W o pitl la sollecitazione del servoamplificatore pud corrispondere solo
99 P amax. il 75 % del carico nominale.
3000 m).
Con vibrazioni costanti: H fani
10-57 Hz, ampiezza di 8.2 Dimensioni
spostamento 0,075 mm
57-150 Hz, ampiezza di
Funzionamento |accelerazione 9,8 m/s’
Classe 3M1 (IEC 60721-3-3)
Con vibrazioni costanti:
10-55 Hz, ampiezza di A
accelerazione 5,9 m/s’
Resistenza " "
alle vibrazioni 2-8 Hz, ampiezza di spostamento
(meta ampiezza) 7,5 mm
Trasporto 8-200 Hz, ampiezza di accelera-
zione 20 m/s*
Classe 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) f— L —i P
2-9 Hz, ampiezza di spostamento Servoamplificatore Limm] | Almm] | P[mm] Peso [kg]
(meta ampiezza) 1,5 mm ® ®
Stoccaggio 9-200 Hz, ampiezza di accelera- MR-J5-10A/20A 40 168 135 038
zione 5 m/s* MR-J5-40A/60A 40 168D 170@ 1,0
Classe 1M2 (EC 60721-3-1) MR-J5-70A/100A 60 | 1680 | 185@ 14
© Per informazioni sull utilizzo del prodotto ad un‘altezza di oltre 1000 m s.Lm. si MR-J5-200A 20 168 @ 195 @ 22
veda il manuale MR-J5 alla sezione "Limitazioni in caso di utilizzo del prodotto ad [0) ®
un’altezza superiore a 1000 m e fino a 2000 m s..m. MR-J5-350A 20 168 195 2.2

® senza batteria MR-BAT6V1SET montata
@ Senza allacciamenti

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
A N ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com
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MITSUBISHI ELECTRIC SERVO SYSTEV j5

Instrucciones de instalacion para
servoamplificador MR-J5-A

N° de art.: 505580 ES, version A, 03112020

Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Reservados todos los derechos. No garantizamos la correccion de las informa-
ciones que describen las caracteristicas del producto ni los datos técnicos.

Placa de caracteristicas

S o o
SER.A95001001 Ndmero de serie
MODEL _MR-J5-10A Denominacién de modelo
POWER :100W Potencia

Alimentacion permitida

Corriente nominal de salida

Estandar, n° del manual de instrucciones
Temperatura ambiente:

Clase de proteccion (c6digo IP)
Identificacién KC,

INPUT :3AC/AC 200-240V 0.8A/1.5A 50/ 60Hz
QUTPUT:3PH 0-240V_0-530Hz
STD.IEC/EN/UL61800-5-1 GB12668.501 MAN.-B(NA) 0300391
Max. Surrounding Air Temp.: 60T

1P20/UL Open Type

R-R-MEK-TC301A445G51

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION [WIF: Jfi-[5 anoy mes de fabricacion

TOKYD 100-8310, 4PAN

PASSED

Pais de origen
Denominacion de modelo
MR-J5-60 All

L Vacio:
-RJ:

Mitsubishi Electric Modelo estandar

Serie de servo-

amplificadores AC Entrada para fase A/B/Z de un encoder

MELSERVO-J5 del lado de la carga/entrada analdgica
de alta resolucion
A: Interfaz E/S de proposito general
codigo | Calmtions | o990 | Soicatiws
10 0,1 70 0,75
20 0,2 100 1
40 04 200 2
60 0,6 350 3,5

1 Acercade este documento

Este documento es una traduccion de la version original inglesa.

1.1 Documentacion para el servoamplificador
MELSERVO MR-J5-A

Estas instrucciones describen la instalacion del servoamplificador MR-J5-A.
Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:
MR-J5-A - User's Manual (Introduction), n° de art.: SH(NA)-030296-*

MR-J5 - User's Manual (Hardware), n° de art.: SH(NA)-030298-*

MR-J5 - User's Manual (Function), n° de art.: SH(NA)-030300-*

MR-J5 - User's Manual (Adjustment), n° de art.: SH(NA)-030306-*

MR-J5-A - User's Manual (Parameters), n° de art..SH(NA)-030310-*

MR-J5 - User's Manual (Troubleshooting), n° de art.: SH(NA)-030312-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (HK), n° de art.: SH(NA)-030314-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (LM), n° de art.: SH(NA)-030316-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (TM), n° de art.: SH(NA)-030318-*
MR-J5 - Partner's User's Manual Encoder, n° de art.: SH(NA)-030320-*

Esos manuales estan a su disposicion gratuitamente como descarga en nuestra
pégina web https://eu3a.mitsubishielectric.com.

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacion y la operacién de los equi-
pos descritos en estas instrucciones, no dude en ponerse en contacto con su ofi-
cina de ventas o con su vendedor autorizado.

Por lo demas, la instalacion de dispositivos técnicos de seguridad requiere
conocimientos especiales no descritos en esta documentacion.

1.2 Funcién de la documentacién

La funcién de esta documentacion consiste en instruir a los técnicos del fabri-
cante de la maquina y/o al operador de la maquina acerca de cémo instalar de
forma segura servoamplificador MR-J5-A.

La documentacion no incluye manuales para el manejo de la maquina en la
que esta integrado o en la que va a ser integrado el sistema técnico de seguri-
dad. Esa informacion la encontrara en los manuales de operacién de la maquina.

2 Indicaciones de seguridad

Este capitulo trata aspectos relevantes para su seguridad y para la seguridad
del operador de la maquina. Antes de empezar con la instalacion es necesario
leer atentamente este capitulo.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

2.4 Indicaciones de proteccion y medidas
de proteccion generales

ATENCION

iEs necesario observar las indicaciones y las medidas!

PELIGRO:
A Advierte de un pg!igro parael l{suario

) La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

ATENCION:
A Advierte de un peligro para el equipo
) La no observacién de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia graves darios en el equipo
o0 en otros bienes materiales.

2.1 Profesional capacitado

Estas instrucciones describen la instalacion del servoamplificador MR-J5-A.
Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:
@ Haber participado en un curso correspondiente
(Los cursos son ofrecidos en las delegaciones locales de Mitsubishi Electric.
Para mas informacion acerca de las fechas y los lugares exactos, péngase en
contacto con nuestra delegacién mas préxima.)

@ Haber recibido instrucciones por parte del operador responsable de la
méquina acerca del manejo de la maquina de la misma y acerca de las nor-
mas de seguridad actualmente vigentes

@ Teneracceso a todos los manuales del MR-J5-A, haberlos leido y estar fami-
liarizado con su contenido

@ Tener acceso a todos los manuales de los dispositivos de seguridad (p. ej.
barrera fotoeléctrica) que estan conectados al sistema de supervision téc-
nico de seguridad, haberlos leido y estar familiarizado con su contenido.

2.2 Empleo de la unidad

El servoamplificador MR-J5-A satisface los estandares de seguridad que se
detallan a continuacién y puede emplearse tanto con el médulo de seguridad
MR-J3-D05 como con mddulos de relé de seguridad certificados o con PLCs de
seguridad.

Puede emplearse...

en conformidad con EN ISO 13849-1:2015 categoria 3 PLe

en conformidad con EN 62061 SIL CL 3

en conformidad con EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

en conformidad con EN 61800-5-1

en conformidad con EN 61800-3

en conformidad con EN 60204-1

2.3 Empleo reglamentario

El servoamplificador MELSERVO MR-J5-A tiene que ser empleado siempre sélo
dentro de los limites permitidos (tension, temperatura etc., ver a este respecto las
especificaciones técnicas y la placa de caracteristicas en la unidad). Los equipos
pueden ser manipulados exclusivamente por personal con la debida formacion
y s6lo en la maquina en la que han sido montados y puestos en funcionamiento
originalmente por personal con formacion especial tomando en consideracion el
manual de instrucciones del servoamplificador MR-J5-A.

En caso de un empleo inadecuado o no reglamentario o de modificaciones en
la unidad, Mitsubishi Electric Co. no aceptara reclamaciones de dafos y perjui-
cios de ningun tipo, tampoco en el caso de que tengan que ver con el montaje
o lainstalacion.

Para un empleo adecuado del servoamplificador MELSERVO MR-J5-A es

necesario observar los siguientes puntos:

@ Dispositivos de seguridad y sistemas de supervisién relacionados con la téc-
nica de seguridad tienen que ser montados y puestos en funcionamiento
exclusivamente por personas debidamente cualificadas y experimentadas.

@ Todos los dispositivos de seguridad (interruptores, relés, PLC, cableado etc.),
el armario de control y todas las evaluaciones de riesgo y de fallo tienen
que cumplir con los requerimientos de las normas EN 1ISO13849-1 (EN954-1)
y ENISO 13849-2 y alcanzar como minimo el PL (Performance Level, nivel
de rendimiento) necesario para la certificacion. Observe las indicaciones
y requerimientos correspondientes de las normas de seguridad.

@ Para el montaje, la instalacion y la operacion del servoamplificador MELSERVO
MR-J5-A hay que observar los estandares y las normas corrientes del pais.

@ Observe las indicaciones de los manuales relativas a los ruidos que se produ-
cen durante el funcionamiento.

@ En todo lo relativo a la instalacion, la operacién y el mantenimiento perié-
dico del servoamplificador MELSERVO MR-J5-A hay que observar las nor-
mas y prescripciones nacionales, especialmente:

- LaDirectiva de Maquinas 2006/42/EC,

- LaDirectiva de Compatibilidad Electromagnética 2014/30/EU,

- Directiva RoHS 2011/65/UE,

- La Directiva de Baja Tension 2014/35/EU,

- Las prescripciones para la proteccion en el trabajo/la ley para la seguri-
dad en el trabajo

@ Elfabricantey el propietario de la maquina en la que se opera el servoamplifi-
cador MELSERVO MR-J5-A son responsables de la adquisicion y observacion
de todas las normas y directivas aplicables relevantes para la seguridad.

@ Es estrictamente necesario observar todas las indicaciones, y especialmente
las indicaciones para el funcionamiento de comprobacién en los manuales.

@ Elfuncionamiento de comprobacién tiene que ser ejecutado exclusivamente
por especialistas o por personas con una formacion especial y que cuenten
con la debida autorizacion. El registro y la documentacion del funcionamien-
to de comprobacion tienen que ser llevados a cabo de tal manera que pue-
dan ser entendidos y reconstruidos en todo momento por terceras personas.

@ Elmontajey el cableado tienen que ser llevados a cabo en conformidad con las
normas de seguridad especificas validas para el caso concreto de aplicacion.

@ Lafuncion de "Desconexion de par segura” (STO - Safe Torque Off) sirve seguin
IEC 61800-5-2 esclusivamente para separar de forma segura el servomotor
de la fuente de alimentacion. Ella no garantiza que el eje del motor no vaya
a girar por efecto de fuerzas externas o imprevistas. Si se desea evitar de for-
ma segura el giro del eje del motor por efecto de fuerzas externas, es necesa-
rio recurrir a dispositivos adicionales, como un freno o un contrapeso.

@ Porlo que respecta a las emisiones de interferencias conducidas en el rango
de frecuencia de 150 kHz hasta 30 MHz, el servoamplificador MR-J5-A satis-
face los requerimientos CEM para sistemas eléctricos de velocidad regu-
lable segtin la norma DIN EN 61800, parte 3.

2.5 Riesgos residuales

El constructor de la maquina es responsable de la evaluacion de riesgos y de
todos los riesgos residuales asociados. A continuacion se aducen los riesgos
residuales asociados con las funciones STO (Desconexion de par segura)
y EMG (DESCONEXION/PARO DE EMERGENCIA). Mitsubishi Electric no asume
ninguna responsabilidad por dafos o lesiones que pudieran producirse como
resultado de estos riesgos residuales.

PELIGRO

@ Es estrictamente necesario leer detenindamente el manual de instruc-
ciones correspondi antes del ije, el cableado o el ajuste de
todos y cada uno de los dispositivos de seguridad.

@ Asegtirese de que todos los dispositivos de seguridad montados, como in-
terruptores automadticos, relés y sensores de seguridad etc., satisfacen los
requerimientos necesarios. Todos los componentes de seguridad suminis-
trados por Mitsubishi Electric estdn certificados por TUV Rheinland con-
forme a los requerimientos de las normas EN ISO 13849-1:2015 categoria
3,PLeyIEC61508 SIL 3.

PELIGRO

@ Laseguridad no queda garantizada hasta que no estén completamen-

te dosy aj dos todos los di de seguridad.
@ Lleve a cabo todas las evaluac:ones de rlesgo yla determmac:on del
Performance Level con la mdquii lacion iderada como to-

tal:dad Se recomienda encargar la certificacién de la instalacién a un
di di como por ejemplo el TUV Rheinland.
ion, Ia puesta en funci la reparacion y el mante-

® Lail

nimiento de la mdquina en la que estdn i lados estos comp

tiene que ser llevada a cabo excli por personal capacitado.
Laii lacion puede ser i laday da exclusi por pro-
fesi les debid entr d {ISO 13849-1tablaF.1n°5).

@ Paraevitar disfunciones de los dispositivos de seguridad debidos a errores
miiltiples, es conveniente realizar reqularmente comprobaciones de fa-
llos en la instalacién en conformidad con los estdndares de seguridad apli-
cables. Independientemente del Performance Level, la comprobacion de

fallos deberia reali. como una vez al afio.
@ Si han fallado simultd el tr de potencia superior y el
inferior, el ser gira como md media vuelta.
ATENCION

ATENCION

El servoamplificador MR-J5-A satisface los requerimientos de la directiva
CEM 2014/30/EU y de la norma EN 61800-3:2004/A1:2012 (segundo
entoma/categona PDS "C3"). Por ello, el servoamplificador MR-J5-A es
apropiado excl para el empleo en un entorno industrial y no
para el uso privado.

@ Separe el cableado de las funciones de seguridad del cableado de
otras sefales (ISO 13849-1 tablaF.1 n°1).

@ Proteja los cables contra posible darios (pasos de cables en el armario
eléctrico, guardacables, etc.).

@ Alinstalar los cables, mantenga las distancias correspondientes en fun-
ciondela tipo de senal lead

PELIGRO
Antes de c con la ii lacion hay que esperar como minimo
15 mmutos despues de desconecmr la tension de red con objeto de que los
es teng po de descargarse a un valor de tensién no

pehgmso.

2.6 Eliminacion

Las unidades inservibles o irreparables hay que eliminarlas en conformidad
con las prescripciones locales para la eliminacion de residuos (p. ej. codigo LER
segun la Lista Europea de Residuos: 16 02 14).

2.7 Transporte de baterias de litio

Al transportar baterias de litio hay que observar las normativas y regulaciones
vigentes, como por ejemplo de las Naciones Unidas (ONU), de la Organizacién
de Aviacién Civil Internacional (OACI) o la Organizaciéon Maritima Internacional
(OMI). Las baterias opcionales (MR-BAT6V1SET y MR-BAT6V 1) estdan compues-
tas de la bateria de litio CR17335A y no estén sujetas a las recomendaciones de
las Naciones Unidas para sustancias peligrosas (clase 9).



3 Descripcion del producto
3.1 Servoamplificador MR-J5-A

3.1.1 Descripcion de las funciones

@ El control del servoamplificador MR-J5-A tiene lugar a través de dos entradas
analdgicas o de una entrada de tren de pulsos. La seial de control es conver-
tida a una corriente eléctrica proporcional para accionar el servomotor. Son
posibles los tipos de regulacién de par de giro, de velocidad y de posicion.

@ El servoamplificador MR-J5-A dispone de una funcién STO (Desconexion de
par segura) integrada. Esta funcién desconecta el servomotor de forma segura
sin necesidad de separarlo galvanicamente de la fuente de alimentacion.

@® Un encoder o un transductor de desplazamiento adicionales situados direc-
tamente en la carga movida sirven para informar al servoamplificador de la
posicion actual de la carga. Con ello se obtiene un circuito de regulacion
cerrado para el posicionamiento. Por medio de pardmetros es posible selec-
cionar los siguientes tipos de regulaciéon (modos de control):

- Regulacion con encoder en la carga (fully closed control)
- Regulacién con encoder de motor (semi closed control)
- Regulacion con feedback doble (dual feedback control)
(encoder de motor y encoder en la carga)
Para mas detalles relativos a la configuracion y al ajuste de los tipos de regu-
lacién, consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J5-A.

3.1.2 Elementos de mando
MR-J5-A

HAEARE

[o]o]o]oj-

MODE 4 ¥ SET

N° | Denominacién Descripcion

LED de 7 segmentos de cinco
posiciones para la visualizacion
del estado servo, de los cédigos
de alarma y de los pardmetros

A Panel de visualizacion

» [0]ofo]o

MODE A V¥ SET

INDICACION

Para mds detalles relativos a los datos visualizados y a las funciones de las teclas,
consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J5-A..

Para ajustar la visualizacion de
estado, la funcion de diagnés-
tico, la indicacion de alarma

y los parametros

4 Montaje/desmontaje

ATENCION

@ Los equipos tienen que ser montados en la direccion prescrita. En caso

contrario pueden producirse fallos.

@ Hay que respetar las distancias prescritas entre el servoamplificador

y la pared interior del armario de control u otros equipos.

@ Monte el servoamplificador siempre en la direccion vertical correcta

dentro de un armario eléctrico con el grado de proteccion IP54 para
cumplir con el grado de polucion 2.

@ No monte ningtin servoamplificador o servomotor que estén dafiados

o alos que les falten piezas.

@ Notape las entradas y salidas de aire de los servoamplificadores y ser-

vomotores en los que hay montado un ventilador de refrigeracion.

@ Los equipos u opciones que generen una cantidad considerable de ca-

lor, por ejemplo resistencias de frenado, hay que montarlos de mane-
ra que su radiacion térmica no afecte o darie al servoamplificador.

@ Elservoamplificador hay que montarlo exclusivamente a una pared per-

pendicular en la direccién vertical correcta.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-

voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.

@ Evite la entrada de aceite, agua, polvo metdlico etc. a través de las ra-

nuras de ventilacién del armario de control o de un ventilador de refri-
geracion montado en su parte superior.

@ Siel armario de control se monta en un entorno con gases corrosivos,

suciedad o polvo, hay que proporcionar aire fresco al armario de dis-
tribucion desde el exterior por medio de un sistema cerrado de tube-
rias. Este sistema tiene que generar una presion de aire mayor dentro
del armario de control con objeto de que el polvo, los gases etc. no
puedan penetrar al interior del mismo.

@ Fije el servoamplificador MR-J4-A(4) con tornillos por las aperturas de

fijacién superiores e inferiores para ello previstas de los equipos.

electrocucion. Primero siempre hay que asegurarse de que estd apa-
gada la ldmpara "CHARGE" de la parte frontal del servoamplificador.
Ponga a tierra el servoamplificador y el servomotor como es debido.

5 Cableado 5.2 Conexién
5.1 Indicaciones de seguridad Bornes de potencial
Denominacién | Senal
PELIGRO L1,L2,L3 Alimentacion de tensidn circuito de potencia
- — — L11,L21 Fuente de alimentacion circuito de control
Antes de empezar con la instalacién hay que desconectar la de - -
alimentacion del servoamplificador y otras posibles tensiones externas. N- Unidad de frenado opcional
Antes de ¢ conlai i6n hay que esp un minimo de P+,C,D Resistencia de frenado/unidad de frenado opcionales
15 minutos hasta que se apague la Idmpara "CHARGE". Después de UV, W salida del servomotor
ello, asegtirese con ayuda de un comprobador de tension o similares P3. P4 Reactancia DC ronal
de que el valor de tension en los bornes (P+) y (N-) ha bajado a un valor 4 eactancia opciona -
que no represente ningtin peligro. En caso contrario existe peligro de PE Conductor de puesta a tierra

ATENCION

=210mm _

Direccion de montaje y distancias

ARRIBA

Armario de control Armario de control

Y Y

Espacio libre de cableado

Servoam;/)llflcador 80 mm

~>10mm Servoamplificador

=40 mm

/////////’/‘W 7

ABAJO

® El je tiene que ser Il

Opere el servoaccionamiento sélo bajo las condiciones ambientales
que se especifican en las instrucciones del servoamplificador. El ser-
no debe exp se al polvo, a niebla de aceite, a ga-
ses corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, asicomo
tampoco a altas temperaturas, a cond iébnoah dad. Si el
equipo se pone en funci i bajo alg de esas condiciones
ambientales no permitidas, existe peligro de descarga eléctrica, de in-
cendio, de dafos o de un envejecimiento prematuro de los equipos.
Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-
voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.
No toque ninguna parte del servoamplificador que esté sometida a ten-
sion, como p. ej. los bornes de conexion o las conexiones de enchufe.
No toque el servoamplificador, el servomotor o la resistencia de frena-

voacc

do opcional durante o poco di és del funci do so-
idosa ion. Los comp secali muchoy existe peligro
de quemaduras

El servoamplificador MELSERVO MR-J5-A cumple con los requerimien-
tos CEM para sistemas eléctricos de velocidad regulable en conformi-
dad con la norma DIN EN 61800, parte 3: CEM.

1j do en conformidad con lanorma EN 50274.
El cableado eléctrico tiene que coresponderse con norma EN 60204-1.
La alimentacién de tension tiene que ser inmune a cortes breves de
tension de 20 ms en conformidad con la norma EN 60204-1

@ Alimentacion

Este servoamplificador puede conectarse en estrella poniendo a tierra el
punto neutro (categoria de sobretension Ill, conforme a I[EC/EN 60664-1).
Sin embargo, si desea emplear el punto neutro para una alimentacién de
tension monofasica, para la conexion se requiere un transformador con ais-
lamiento reforzado. Emplee para la alimentacion de tension de las interfa-
ces una fuente de alimentacion externa de 24 V con aislamiento reforzado
frente a las conexiones de E/S.

Puesta a tierra

Para proteger contra una descarga eléctrica, conecte la puesta a tierra de
proteccion (PE) del servoamplificador (identificacion del borne con @) alos
bornes de puesta a tierra (PE) del armario eléctrico. No se deben conectar
dos o mas cables de puesta a tierra a un mismo borne de tornillo. Conecte
los cables de puesta a tierra siempre uno con uno. Si se emplea un interrup-
tor diferencial para proteger contra la descarga eléctrica, hay que poner
a tierra el servoamplificador con el borne de puesta a tierra (PE). Del lado de
la fuente de alimentacion para el producto puede emplearse sélo un inte-
rruptor diferencial del tipo B.

Bornes de
puesta a tierra

Bornes de
puesta a tierra

Conexion trifasica 200-240 V AC para MR-J5-10A-MR-J5-350A

OFF
G} —
&
Pulsador de PARO DE EMERGENCIA

: RA1

Servoamplificador Servomotor
MCCB ! NPT
—x

SV S S N S S A TR = vk Motor
i vl
trifasica : Ml
200-240VAC® || I 0 L LY
1€

Encoder

(0]

@

(€]

@

®

®

@

(©]

®

Los bornes P3 y P4 estan unidos en el estado de entrega. Si emplea una reactancia de
circuito intermedio y un rectificador separado, retire el puente de cortocircuito entre
P3y P4y conecte la reactancia de circuito intermedio y el rectificador. La reactancia de
circuito intermedio no debe emplearse junto con una reactancia de red.

Los bornes P+ y D estan unidos en el estado de entrega. Encontraré informacion
detallada para la conexién de una resistencia de frenado opcional o de una uni-
dad de frenado opcional en el manual del servoamplificador.

Emplee para el motor los cables opcionales de potencia y del encoder. Encontraréa
los cables opcionales en el manual del servoamplificador.

Si la salida de error ALM esta desactivada por un servopardmetro, prevea un con-
tactor en el circuito de potencia que desconecte la tensién de alimentacion des-
pués de que el control haya detectado un error.

Encontrara informacion para la conexion de la alimentacion de tension del servo-
motor en el manual de usuario del servomotor rotativo (serie HK).

Emplee el contactor de potencia con un tiempo de retardo de la operacién (inter-
valo entre la aplicacion de la corriente a la bobina hasta que se cierran los contac-
tos) de 80 ms o menos. La tensién de red puede caer en funcién de la tension del
circuito principal de corriente y del patron de operacion, dando lugar a un retardo
de frenado durante una operacién de pasada forzada. Si no se requiere ningun
retardo de frenado dinamico, acorte el tiempo para la desconexion del contactor.
Silas lineas de conexion empleadas para L11y L21 presentan un didmetro menor que
los alambres empleados para L1, L2 y L3, emplee un interruptor automatico compacto.
La conexion de un servomotor con el eje erréneo a U, V, W o CN2 del servoamplifi-
cador puede dar lugar a una disfuncion.

Conecte una alimentacién de corriente monofasica de 200 V AC hasta 240 V AC
allyL3ydeje L2 abierto.

Si se opera el interruptor de conexion y de desconexion de la alimentacion principal
de corriente con una alimentacion de corriente continua, no comparta la alimentacién
de corriente continua de 24V con la interfaz con el contactor magnético. Emplee la red
disefada exclusivamente para el contactor magnético. El empleo del interruptor de
conexion y de desconexion con una alimentacion de corriente continua satisface los
requerimientos de IEC/ EN 60204-1. Cambie ademas la configuracion del componente
dentro de la linea discontinua como se indica a continuacién:

Disfuncion OFF mc
RA1 ON I
T
Gl = L o
S

Interruptor EMG Stop




Dispositivos externos y conexion de la fuente de alimentacion

Emplee para el cableado un cable con aislamiento de policloruro de vinilo
(cable HIV) resistente al calor de la clase 600 V. A continuacién encontrara
usted ejemplos para la seleccion de la seccion del cable.

MR-J5-60A

Seccién de conductor [mm?]

S lificad
ervoamplificador L1/L2/ e poze u/Nv/w/

L3/PE® PED@

MR-J5-10A/MR-J5-20A/MR-J5-40A/ 2
MR-J5-60A/MR-J5-70A/MR-J5-100A |(AWG 14)| 1,25-2 o |075-35
s (AWG | a1 14 (AWG
J5- J5- : 16-14 18-12
MR-J5-200A/MR-J5-350A (AWG12) ) )

@ pg (Puesta a tierra) @

@ seleccione las secciones de los conductores en conformidad con la potencia de
salida del servomotor. Los valores de la tabla se basan en la potencia de salida del
servoamplificador.

Interface digital en légica positiva

Si desea un cableado en ldgica positiva (source) observe los diagramas sigui-
entes.

@ Entradas digitales DI-1 en l6gica positiva (CN1)
Servoamplificador

Para transistor

aprox. 6,2 kQ

TR Interruptores Mx
N DICOM
«— !
aprox. 5 mA 24V DC+10%,
Vces = 1.0V 500 mA
ICEO < 100 A

@ Salidas digitales DO-1 en légica positiva (CN1)
Corriente nominal de salida: <40 mA,
Corriente maxima de salida: =50 mA,
Irrupcién corriente de salida: <100 mA

Servoamplificador

Caida de tension
en el servoamplifi-
cador: 2,6 V

24V DC£10 %,

300 mAQ®

D sila caida de tension para la operacion de un relé es excesiva, es posible aumentar
la tensién a un max. de 26,4 V.

5.3 Asignacién de bornes

MR-J5-10A, MR-J5-20A, MR-J5-40A |

CNP1

CNP2
=

CNP3

CNP1

CNP2

CNP3

CNP1

CNP2
=

CNP3

6 Senales
6.1 Lineas de sefa

Conexion CN8
de sefal E/S STO

Conexion CN2 del
encoder del motor

Conexion de 3M
2L @
(para encoder serial)

P
cN2L®

Servoamplificador

)
%

(para encoder de pulsos de fase A/B/Z)

Conexi6n del
monitor CN6

nexién CN3 de sefal E/S

" Sefial @
CN3 Pin E/SO — - -
Posicion Velocidad Par de giro

34 — LG LG LG
35 | NP 0] @
36 | NG — —
37 | PP2 ® ®
38 | NP2 ® ®
39 — — — —
40 — — — —
a4 | CR SP1 SP1
42 | EM2 EM2 EM2
43 | LSP LSP —
44 | LSN LSN —
45 | LOP LOP LOP
46 — DOCOM DOCOM DOCOM
47 — DOCOM DOCOM DOCOM
48 o ALM ALM ALM
49 [¢] RD RD RD
50 — — — —

D La conexién CN2L esté presente solo con el servoamplificador del tipo MR-J5-_A-RJ.

6.2 Operandos E/S

@ | Sefial de entrada, O: Sefal de salida

@ p; Regulacién de posicion, S: Regulacion de velocidad, T: Regulacion de par de giro

@ Los operandos de salida no estan asignados por estandar. Cuando sea necesario,
asigne operandos de salida mediante [Pr. PD47]. Esta conexion esta presente solo con
el servoamplificador del tipo MRJ5-_A_-RJ.

@ Los operandos de salida no estan asignados por estandar. Cuando sea necesario,
asigne operandos de salida mediante [Pr. PD47]. Esta conexion esté presente solo con
el servoamplificador del tipo MRJ5-_A_-RJ.

® Esteesta disponible como operando de entrada de una interfaz para ldgica positiva. Si se
emplea éste, asigne el operando de entrada [Pr. PD43] hasta [Pr. PD46] si fuera necesario.

| Seiial @
CN3 Pin E/S® — = = .
Posicion Velocidad Par de giro Seiial STO (Safe Torque Off)
1 —_ P15R P15R P15R Simbolo |Op d Cableado | Pin
2 - ve VLA Senales de entrada
3 - LG LG LG STO1 Sefal de desconexion STO1 g 4
4 o LA LA LA STO2 Senal de desconexion STO2 5
5 (o] LAR LAR LAR SeRales de salida
MR-J5-200A, MR-J5-350A 6 o LB LB L8 TOFB1 | Sefial de respuesta del estado STO1 6
CN8
7 o LBR LBR LBR TOFB2 Sefial de respuesta del estado STO2 7
8 o LZ Lz Lz
CNP1 CN1A 9 o) LZR LZR LZR Salida de monitor
10 | PP ® ® Simbolo | Operando Cableado | Pin
1" | PG — — MO1 Salida analdgica de monitor 1 N6 3
12 — OPC — — MO2 Salida analdgica de monitor 2 2
CNP2 13 ) ) ) B Fuente deali B
12 o ® ® ® uente de alimentacién
CNP3 15 | SON SON SON Simbolo | Operando Cableado | Pin
16 | — SP2 SP2 DICOM Inferfaz digital para Iglentrada de 20
17 | pC ST1 RS2 alimentacién de tension 21
46
8 ! T ST2 RS1 DOCOM | Punto de referencia para interfaz digital
19 I RES RES RES 47
15V DC (salida fuente de alimentacién, cor-
20 — DICOM DICOM DICOM g
SPE P15R riente de salida <30 mA) !
21 —_ DICOM DICOM DICOM " > > CN3
Alimentacién de tension para "colector
22 o INP SA — OPC abierto” 12
23 o ZsP ZsP ZsP 3
24 o INP SA — 28
25 o TLC TLC VLC Terminal comun para sefiales analdgicas 30
26 — — — — LG y de control (los pines estan conectados
internamente) 34
27 TLA TLA TC N2 >
28 — LG LG LG N6 1
29 _ _ _ _ STOCOM | Punto de referencia para STO1/STO2 N8 3
30 - LG LG LG TOFCOM | Punto de referencia para TOFB1/TOFB2 8
31 _ _ _ _ SD Blindaje Carcasa
32 — — — —
33 0 opP opP opP




7 Transporte y almacenamiento

ATENCION

plee para el porte los dispositivos de elevacion correctos con
objeto de prevenir daiios.

No apile los servoamplificadores a una altura mayor de la permitida.
No levante el motor cogiéndolo por los cables de conexion, por el eje o por
el encoder.

Durante el transporte, no agarre el servoamplificador por la cubierta
frontal. El servoamplificador podria caer al suelo.

Monte el servoamplificador en una pared con la capacidad de carga sufi-
ciente en conformidad con las indicaciones del manual de instrucciones.
No se suba en los equipos ni los pise. No coloque objetos pesados sobre

8 Datos técnicos

8.1 Servoamplificador MR-J5-A

Caracteristica| MR-J5-C| 10A | 20A | 40A | 60A | 70A

g'e';“;‘e’nda monofasica 6 trifésica 200-240 V AC, 50/60 Hz
Fuente de Circuito
alimen- monofasica 200-240 V AC, 50/60 Hz

de control
tacion

Interfaz 24V DC, 10 % (consumo de corriente:

500 mA, inclusive sefales de conector CN8)

Sistema de control Regulacién sinusoidal PWM/de corriente

Funciones de seguridad (STO) | EN ISO 13849-1:2015 categoria 3 PL e, EN
conforme a EN IEC 61800-5-2 | 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2

los equipos.

Para mds detalles relativos al transporte y al manejo de la bateria opcio-
nal, consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J5-A

Para el almacenamiento y la operacién hay que observar las siguientes condiciones.

Entorno Condicién
Funcionamiento 0 “Chasta 60 “C (sin helada)
Clase 3K3 (IEC 60721-3-3)
Temperatura -25 “C hasta 70 °C (sin helada)
ambiente Transporte Clase 2K3 (IEC 60721-3-2)

Almacenamiento

-25 °C hasta 70 °C (sin helada)
Clase 1K3 (IEC 60721-3-1)

Humedad relativa
del aire

Funcionamiento,
Transporte, Alma-
cenamiento

5 hasta 95 % RH

Emplazamiento

Solo en recintos cerrados (sin incidencia solar

directa), sin gases i
de aceite ni polvo

nflamables o agresivos, sin niebla

Altitud de emplaza-
miento/
Presion del aire

Funcionamiento

méx. 2000 m sobre el nivel del mar @

Mittlere Betriebszeiterwar-
tung bis zum Auftreten eines
gefahrlichen Fehlers

MTTFd > 100 [afos]

Fiabilidad de la deteccién de
errores en un sistema o en
un subsistema

DC =97.6 [%]

Probabilidad media de que se
produzcan errores peligrosos

PFH =6.4x 10" [1/hora]

Demora de respuesta

=<8 ms (entrada STO OFF — desconexion de
energia)

Corriente nominal de
cortocircuito (SCCR)

trifasica 200-240 V AC, 50 kA

Saracy MR-J5-C]| 100A | 200A 350A
teristica

Fuente de Circuito de monofasica 6 trifasica | trifasica
alimenta- otencia 200-240V AC, 200-240 V AC,
cion P 50/60 HZD 50/60 Hz

Transporte

Tiene que ser transportado por
tierra, mar y aire con una presién
del aire minima de 700 hPa

Todo el resto de los datos son idénticos con la tabla anterior.

Almacenamiento

700 hPa hasta 1060 hPa (equivale
auna altitud de entre -400 m
y 3000 m)

Resistencia a las
vibraciones

Funcionamiento

Con de vibraciones constantes:
10 Hz hasta 57 Hz, amplitud de
desplazamiento 0,075 mm

57 Hz hasta 150 Hz, amplitud de
aceleracion 9,8 m/s’

Clase 3M1 (IEC 60721-3-3)

Con de vibraciones constantes:
10 Hz hasta 55 Hz, amplitud de
aceleracion 5,9 m/s?

Transporte

2 Hz hasta 8 Hz, amplitud de des-
plazamiento (media amplitud)
7,5 mm

8 Hz hasta 200 Hz, amplitud de
aceleracion 20 m/s’

Clase 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)

®© Con una alimentacién de tensién monofasica en combinacién con un servomotor
con 750 W o mayor, la carga del servoamplificador puede ser como maximo solo

75 % de la carga nominal.

8.2 Dimensiones

Almacenamiento

2 Hz hasta 9 Hz, amplitud de des-
plazamiento (media amplitud)
1,5mm

9 Hz hasta 200 Hz, amplitud de
aceleracion 5 m/s®

Clase 1M2 (IEC 60721-3-1)

@ Encontrara informacion relativa al empleo del producto a una altitud de mas de
1000 m sobre el nivel del mar bajo "Restricciones para el empleo de este producto
a una altitud mayor de 1000 m y hasta 2000 m sobre el nivel del mar NN".

Alto
K Ancho ! Large
. Ancho Alto Largo
Servoamplificador e [mm] T Peso [kg]
MR-J5-10A/20A 40 1680 [ 135@ 038
MR-J5-40A/60A 40 1680 | 170@ 1.0
MR-J5-70A/100A 60 1680 [ 185@ 14
MR-J5-200A 90 1680 | 195@ 22
MR-J5-350A 90 1680 | 195@ 22

@ Sin juego de bateria MR-BAT6V1SET montado

@ Sin conexiones

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///

AV N ELECTRIC  Germany///Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-486112 ///

www.mitsubishi-automation.com
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NHCcTpyKumna no yctaHoOBKe
cepsoycunutena MR-J5-A

ApT. N2: 505580 RUS, Bepcua A, 03112020

Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

CoxpaHnem 3a co6oi Bce npasa. MpaBuIbHOCTb MHGOPMALMM, ONUCHIBAOLLEN
CBOICTBA npoaykuun, N TeXHNYeCKNX fJaHHbIX He rapaHTUpyeTca.

Ta6nnuka AaHHbIX

Aw AC SERVO

SERA95001001
MODEL _MR-J5-10A
POWER_:100W

CepwuiitHbli HOmep

Mopenb

MolyHocTb

BapuaHTbl NOAKMOUeHNsA NUTaHNA
HomuHanbHasa BbixogHas MOWHOCTL
Cranpapr, N° pykosopacTsa,
TemnepaTypa okpyatoleii cpeabl
CreneHb 3awuTbl (kog IP)

3Hak KC,

OUTPUT}PHG Zi 0 590Hz _1.3A

B(NA) 0300391
Max. Surrounding Aw Temp.: 60C

1P20/UL Open Type

R—R-MEK-TC301A445G51

MITSUBISH L EGTRIC CORPORATION DECT-TS TOJ1 1 MECALL N3TOTOBHMA

TORD 100-8310, APAN

PASSED
CTpaHa-13rotoBuTenb

0603HaueHne mogenu
MR-J5-60 A0IO

Cepsoycvmrenn Mycto:  WcnonHenne

Mitsubishi Electric
061ero HasHaueHA
nep. 7. cepun
MELSERVO-J5

-RJ: CoBmecTUM C BXxOAOM ¢asbl A/B/Z 3HKo-
[iepa HarpysKi/aHanorosbiM BXOAOM
BbICOKOTO pa3spelueHns

A: aHaNoroBo-UMMYNbCHbIN MHTEPdEC
Koa Bobix. K&l:q]uoab Koa Bbix. MOWHOCTL
10 0.1 70 0.75
20 0.2 100 1
40 0.4 200 2
60 0.6 350 3.5

1 O paHHOM AOKYMeHTe

3toT AOKYMEHT ABNAETCA NepeBOAOM C OpuUrnHania Ha AHMMNACKOM fA3bIKe.

1.1 JAokKymeHTauua Ha cepsoycunutenb MR-J5-A
B 3TOI MHCTPYKLMM ONMCaH MOHTaX 1 nofKnioyeHne cepsoycunutena MR-J5-A.
Mpouyto nHPopMaL o, OTHOCALLYIOCA K STOMY 060PYA0BaHMIO, MOXHO HalNTH
B C/leflylolmnX pyKOBOACTBaXx:
MR-J5-A - User's Manual (Introduction), aptukyn: SH(NA)-030296-*
MR-J5 - User's Manual (Hardware), aptukyn: SH(NA)-030298-*
MR-J5 - User's Manual (Function), aptukyn: SH(NA)-030300-*
MR-J5 - User's Manual (Adjustment), apTukyn: SH(NA)-030306-*
MR-J5-A - User's Manual (Parameters), aptukyn: SH(NA)-030310-*
MR-J5 - User's Manual (Troubleshooting), aptukyn: SH(NA)-030312-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (HK), aptukyn: SH(NA)-030314-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (LM), apTukyn: SH(NA)-030316-*
MR-J5 - Servo Motor User's Manual (TM), aptukyn: SH(NA)-030318-*
MR-J5 - Partner's User's Manual Encoder, aptukyn: SH(NA)-030320-*

3TV pyKOBO/ACTBa MOXHO GecnnaTHo ckauaTb C Hallero caiTa
https://rus3a.mitsubishielectric.com.

Ecnuny Bac MmeloTcA BONPOCHI MO MOHTaXy 1 3KCMJTyaTaLu Npu6opos, onuchl-
BaeMmblX B 3TON "MIHCTpyKUuMW No ycTaHoBKe", obpaTutech B pernoHanbHoe
TOproBoe NpeACcTaBUTENbCTBO UM K PEr1OHanbHOMY TOProBOMYy NapTHepy
Mitsubishi Electric.

KpOME TOro, ANnA MOHTaXa BBUAMTHO’TEXHVIHECKOVI annapatypbl HY»KHbl 0C06ble,
cneynanbHble 3HAHWA, He U3N10XKEeHHbIe B 3TOM JOKYMeHTe.

1.2 HasHaueHue fOKyMeHTa

3toT AOKYMEHT NnpefHa3HayeH AnAa TeXHNYeCKnx COTpyaAHNKOB N3rotosutena
W/Mnu nonb3oBaTens MalluHbI 1 copepxnT I/lH(‘bOpMaL[I/HO 0 6€30MacHOM MOH-
Taxe cepsoycunutens MR-J5-A.

B Hem HeT VIHCprKLlVIVI no ynpasneHunto MaLVHOW, B KOTOpYlo BCTpanBaeTca
3alNTHO-TeXHMNYecCKana cncTtema. aTy I/IHd)OpMaLlI/IIO Bbl HaVIF[eTe B pyKkoBoAa-
CTBax Mo 3KcnayaTaunm mallnHbl.

2 YKasaHuAa no 6esonacHocTun

3TOT pasaen NocBALLeH acneKTam Ballei 6e30nacHOCTH, a Takke 6e3onacHoc-
TV nonb3oBaTena cuctembl. Mpexae Yem NPUCTynaTh K MOHTaXY, BHAMATeNb-
HO NpOYTKTe 3TOT pasaen.

B 3TOM MHCTPYKLMM NO YCTaHOBKE BCTPEYAOTCA yKasaHUs, BaxkHble And npa-
BUIbHOTO 1 Ge3onacHoro obpalyeHna ¢ annapatypoii. OTaenbHble yKasaHWa
MMeIoT Crieytolliee 3HaueHMe.

2.4 O6wue yKasaHUA NO 3al4MTe U Mepbl 3aLNTbl

BHUMAHME

Cobntodalime smu ykazaHus u mepol!

\ OMACHOCTb:
/6\\\ Yeposa anﬂ»(usnu unu 300poebs nonvbsosamens

Hec mep np

D¢ mu
€03 Bamb yZpOSy 0N XKU3HU unu SBOPOB bﬂ nonezoeamens.

\ BHUMAHUE:
/!\ OnacHocme dns annapamypel.

He deHuey mep npedocmop mu
npusecmu K cep pexod ipamypel unu
UHO20 umMywecmea.

2.1 KeanuéuumpoBaHHble cneyuanicTbl

MoHTupoBaTb cepsoycunutens MR-J5-Apa3speluaeTca ToNbKo KBannpuum-
|POBaHHbIM CMeLMannCcTam, KoTopble AOMKHbI OTBEYATb CeAyIOLLMM TPe6OBAHNAM:
y4acTue B COOTBETCTBYIOLEM OOYUeHNN
(YuebHble Kypcbl NpeAnaraloTca B pernoHanbHbix punuanax Mitsubishi Electric.
TouHble CPOKM 1 MeCTa NPOBEAIEHNA MOXHO Y3HaTb B Gnvxailuem K Bam
dwununane.)
VHCTPYKTaX MO YNpaBneHnIo MaLVHON 1 AENCTBYIOLLM NPaBUIaM TEXHWKN
6e30MacHOCTY, NPOBEAEHHbI OTBETCTBEHHbIM MONb30OBaTENEM MaLLUHDI,
focTyn Ko Bcem pykosogcteam MR-J5-A, npouTteHue 1 3HaHWe copepxaHua
3TVX PYyKOBOACTB,
AOCTYMN KO BCeM PYKOBOACTBaM Mo YCTPONCTBaM (Hanpumep, poTopenenHbim
6apbepam), OTHOCAWMMCA K 6€30MacHOCTI U NOAKMIOYEHHBIM K 3aLUTHO-
TEXHUYECKOI KOHTPONMPYIOLLEN CUCTEME, MPOUTEHNE U 3HaHWe CoAepKaHNA
3TUX PYKOBOACTB.

2.2 MpumeHeHne npubopa

CepBoycunutenb MR-J5-A oTBevaeT cneaytolym ctaHaapTam 6e3onacHocTu
N MOXeT MPUMEHATBLCA Kak ¢ Moaynem 6esonacHoctn MR-J3-D05, Tak
1 C MHBIMU CepTUNLIMPOBAHHBIMI PENENHBIMU MOAYNAMN 6e30MacHOCTV Nn
KOHTpoiepamm 6e3omnacHocTu. OH MOXET MPUMEHATLCA B COOTBETCTBUM CO
CTaHAapTamu. ..

ENISO 13849-1:2015 kaTeropua 3 PL e
EN 62061 SILCL 3

EN 61800-5-2 SIL 3 (STO)

EN 61800-5-1

EN 61800-3

EN 60204-1

2.3 YcnoBua 3kcnayatayumn

JkcnnyaTupyiTe cepoycunuten MR-J5-A TonbKo B JonyCTUMbIX Npefenax
(HanpaxeHuna, TemnepaTypbl 1 T. M.), CM. Takxe "TexHuyeckne aaHHble"
1 TabnnuKky flaHHbIX Ha CaMoM npubope. SKCMNyaTNPOBaTh NPMGOPLI paspella-
€TCATONbKO CrieljnanbHO 06y4eHHOMY NepCcoHaty 1 TONIbKO Ha TOW MallvHe, Ha
KOTOPOW OHY GbINV CMOHTVPOBaHbI 1 BBEAIEHbI B SKCMTyaTaLyiio CreLjnanbHO
06yueHHbIM NepCcoHanom ¢ cobiofieHneM PyKOBOACTBaA MO IKCMyaTaLun
cepoycunuteneit MR-J5-A.

B cnyuae HeKBaTMGULMPOBAHHOTO NPUMEHEHNA UMW BHECEHUA B NPUGOP 3Me-
HeHuit Mitsubishi Electric Co. He NpUHUMaeT NPeTeH3NN Ha BO3MELLEHNe
yuep6a, Aaxe /v 3TV NPETEH3MIN OTHOCATCA K MOHTaXY UV NOAKII0YEHNIO.

OMACHOCTb

MNpexde yem npucmyname K
JKeHue u ebKOUMe Kak MuHuMym 15 MuHym, 4mo6or Konaencamopbl
ycnenup A 00 HOU

[InA npaBUNbHOrO NpUMeHeHUA cepeoycunutens MR-J5-A HeobxoanuMo cobrio-
AaTb ceayowmne NyHKTbl:

MoHTupoBaTb 1 BBOAWTL B 3KCM/yaTauuio yCTponcTBa 6e3omacHoCTn
1 3aLUTHO-TEXHUYECKME KOHTPONMPYIOLINE CUCTEMbI Pa3peLLaeTca TONbKO
cnewLvan1cTam no ycTpoicTeam 6esonacHocTu.

Bce ycTpoiicTBa, cBA3aHHbIE C 6e30MacHOCTbIO (BbIKNKOYATENN, pene, Mporpam-
MUpYeMble KOHTPOJIIEpbI, 3N1eKTPONPOBO/AKa U T. N.), pacnpeaennTenbHbIi
wWKad, a TakiKe BCe aHaNN3bl PUCKOB U OLIMBOK [OMKHbI OTBEYaTb TpeboBaHNAM
craHaapToB EN 1SO13849-1 (EN954-1) n EN 1SO 13849-2 1 no meHblueit Mepe
[OCTUraTh YPOBHA MoKasaTenei, Heobxoaumoro ana ceptudunkavmmn. Cobnio-
[faiiTe COOTBETCTBYIOL|ME YKa3aHUA 1 TpeboBaHMA CTaHAapTOB 6e3onacHoCTy.
Mpn MoHTaxe, NoakNloueHUM u 3Kcnayatauum cepsoycunutena MR-J5-A
cobniopaliTe CTaHAAPTbI ¥ NPEANMCaHNA, AENCTBYIOLIME B CTPaHe SKCMyaTaLuy.
B OTHOlWeEHMN WYMOB, BO3HUKAIOWMX BO BPeMs TECTOBOrO peXuma, cne-
[lyyiTe yKasaHUAM PYKOBOJCTB.

B OTHOWEHMM MOHTaXa, 3KCNNyaTaLum 1 NepruoaNYecKoro TexobayxmsaHma
cepBoycunutens MR-J5-A cobniogaiiTe HaLuMOHanbHble MPeAnUcaHns 1 nono-
KEHWA, B YaCTHOCTU:

- AvpexTVBy "MalumnHbl 1 MexaHu3Mmbl" 2006/42/EC,

- pupekTtusy no SMC 2014/30/EU,

- navpekTtuea RoHS 2011/65/EU

- VPeKTUBY MO yCTaHOBKaM HI3KOro HanpsxeHna 2014/35/EU n

— MpeanucaHuA 1 3aKOHbI Mo OXpaHe Tpyaa.

V3roToBunTenb 1 BNageneL MalluHbl, B KOTOPOW SKCMIyaTUPYIOTCA CEpPBOYCH-
nutenb MR-J5-A, oTBeyaeT 3a npuobpeTeHune 1 cobntofeHne BCeX NPUMeHU-
MbIX NPeANCaHUiA U NONOXKEHUIA, UMEIOLLNX OTHOLLEHE K 6€30MacHOCTH.
Obsa3aTenbHo cobniopjaiiTe BCe yKa3aHUA PYKOBOACTB, B YaCTHOCTY, OCO-
6ble yKa3aHWA N0 TECTOBOMY PeXumy.

Vicnonb3oBaTb TECTOBbIN PeXM pa3peLlaeTcs TONbKO CreLranicTam unm cne-
LmanbHO 06yUYeHHbIM 1 YNOIHOMOYEHHbIM MLIaM. TEeCTOBbIN PEXUM [OMKeH
0673aTeNbHO PEernCcTPUPOBaTLCA U OKYMEHTUPOBATbCA — TaK, UTOObI BNIocnef-
CTBUM €70 MO/ BOCMPOU3BECTY MW NPOaHaNN3MpoBaTh TPETb L.
MoHTaX 1 BbINONHEHNe 3M1eKTPONPOBO/KIA AOMKHbI OTBEUaTb MPeAnnCcaH1AM
0 TeXHWKe 6€30MacHOCTY, OTHOCALMMCA K COOTBETCTBYIOLEMY Cyyato Npu-
MeHEeHVA.

B cootsetcTBum ¢ [EC 61800-5-2, dyHKumA "be3onacHoe oTKNoueHne KpyTa-
wero momeHTa" (STO - Safe Torque Off) cnyuT TonbKo AnA TOro, 4ToGbl
HajleXHO OTAENATb cepBo/ABUraTesb OT pabouero HanpsxeHna. OHa He npe-
noTBpalyaeT fanbHeliliee BpalleHNe Bana ABUraTens noj AeiCTBreM BHell-
HUX W Hempe/lyCMOTPEHHBIX CI1 WK Hauano Takoro BpalyeHusa. Ecnn pomxHo
6biTb HafleXxHO NpeAOTBPaLLEeHO BpalleHe Bana ABuratens noyj Aeictemem
BHELUHNX CUI, HEO6XOAUMbI JOMOMNHUTENbHbIE YCTPONCTBA (HanpyMep, TOPMO3
WM NPoTUBOBEC).

B oTHOwWeHNN BbIPabOTKN HaNPAXKEHWA KOHAYKTUBHBIX MOMEX B fjana3oHe
yacrotbl ot 150 KIy Ao 30 My cepBoycunutens MR-J5-A oTBeuaeT TpeGoBa-
Huam no SMC, npeabasnaembim ctaHaapTom DIN EN 61800, yacTb 3, K anekTpo-
npuBoAaM Ol YaCTOTOM BpaLL

HO20 ucnoss30eaHus.

2.5 OcraTouHble pUCKN

M3roToBnTeNb yCTaHOBKM OTBEYaeT 3a aHal3 PUCKOB 1 BCe obpasylolmecs
B pe3y/nibTaTe 3TOro OCTaTOUHble PUCKU. HUXKe NepeunciieHbl Bce 0CTaToUHble
puckn dyHKumin STO (Be3onacHoe oTKNoueHne KpyTALero MomeHTa) u EMG
(aBapuiHOe BblKNIOUYEHNe/aBapniHbIN ocTaHoB). OTBeTCTBEHHOCTb Mitsubishi
Electric 3a nospexaeHusa nan Tpaembl, 06yCHOBﬂeHHbIe 3TUMU OCTAaTOYHbIMW
pwuckamu, B nobom cnyyae ncknyeHa.

OMNACHOCTb

Meped p OKuU u rtocmup 7]
ycmpolicmea HoCcmu ]
me py dcmeo no s3Kkcny 3mozo ycmpoticmea.
Y6eoumece 8 mom, Ymo ece cMOHMUpPoOBaHHble ycmpolicmea 6e3o-
nacHocmu (Hanp P 8bIK. pene, O
um. n.) yo P peby 4 dap Bce

6 HOCmu, noci Mitsubishi Electric, cepmu-
¢uyupoeansr uncmumymom TUV Rheinland e coomeemcmeuu
cmp C dap EN ISO 13849-1:2015 kamezopus 3,

PL e u IEC 61508 SIL 3 zertifiziert.

OMACHOCTb

BbesonacHocmb o6ecneyusaemca mosibko 6 mom ciy4ae, ecnu ece
ycmpolicmea HOCMU yc MbIo ¢
HbI U OMBIOCMUPOBAHBI.

lpoeedume éce aHanu3wbl puckoe u ypoeHsa nokasamenelii (Performance

Level) (yt ) Kak y Py 0 A nopy4yume

C 'meus yc uMomy uHcmumy-

my, nanpumep, TUVRhemIand

Monmax, 8600 & 3kcnny p u Koe 06Cyxu-

saHue , K pyto ecmp A 3mu

pasp A ¢ p y nepco-

Hany. M p u 3Kcnny p yc 'y 0osxeH
06y 7] puyup (i nepconan (ISO 13849-1

ma6nuyaF.1Ne.5).

Ymo6br uc by ycmpolicme
HoCcmu ecneacmeue Ha yc

cnedy p p )po8epKuU Ha Hanu4ue 8 co-
meuu c 60 Hopm. H UMO om ypoeHA noKasa-

meneli (Performance Level), 60K O ]

KaK MUHUMYM pas 6 200.

Ecnu 0dHosp Heucnp pXHUL U i ¢ i mp

cmopmocma pmepa, cep P makcumymnon-

o6opoma.

BHUMAHME

Tpocr Hocmu om

npoeoaxu uHbIX cuzHanoe (ISO 13849-1 ma6nuuaF 1 Ne. 1).

BHUMAHUE
Kabenu om noep (uc p
MR-J5-A omeeyaem mpe6. 3 s p ona Kaﬁeneu:e wkagy, oﬁonotlj(u u‘m. r;)
coemecmumocms” 2014/30/EU u cywecr pe6 cman- Mpu np ¢ ¢ wue pac-
dapma EN 61800-3:2004/A1:2012 (mopas okp, P p c & 3asucumocmu om p umunac
PDS "C3"). Takum o6p cepeoyc MR-J5-A npuzod
onsa np enp (p uHenp ona yacm-

2.6 Ytuansauua

Mpuweawme B HErOAHOCTb UM HEOBPATVIMO NOBPEKAEHHbIe MPU6OPbI AON-
Hbl ObITb YTUNN30BaHbI B COOTBETCTBUU C NPEANUCaHNAMA MO YyTUAN3aLUK
OTXO/10B, AENCTBYIOWMMU B CTPaHe 3KCMyaTalum (Hanpumep, B COOTBETC-
TBUU ¢ EBpONEcKoN AUPEKTUBON O KnaccudprKkaumum oTxogos npuéopbl
VMMeT KnaccuduKaLuMoHHbIN Kog oTxofos 16 02 14).

2.7 TpaHcnopTMpPOBKa NUTUEBbIX 6aTapeek

Mpu TPaHCNOPTUPOBKE NINTUEBbIX BaTapeek cobntofanTe AencTayoLve npes-
nucaHuAa n npasuna, Hanpumep, Hopmbl OOH (UN), npasuna MexayHapoaHbIX
opraHusayui rpaxpaHckon asuaumm (ICAO) nunu cygoxoactsa (IMO). Onymo-
HanbHble 6aTaperiku (MR-BAT6V1SET n MR-BAT6V 1) npeacTaBnatoT cobomn nuTu-
eBblil anemeHT CR17335A, Ha KoTopbit npegnucaHna OOH no onacHbim rpysam
(Knacc 9) He pacnpPOCTPaHAIOTCA.


www.mitsubishi-automation.de

3 OnucaHue NpPoAyKTa 4 MoHTaX, AeMOHTaX 5 DnektponpoBopgka 5.2 MutaHue

Cunosbie KNemMmbl
3.1 CepBoycunutens MR-J5-A BHUMAHME 5.1 Yka3saHuA no 6esonacHoCTn
O603HaueHue | CurHan
3.1.1 MpuHuMn pa6oTbl MbIM C 0 Amp noc mu 2. OMNACHOCTb L1,L2,L3 MnTaHMe CMNOBOrO KOHTYPa
He yc (i cepeoyc u cepeod [/
-J5-, L11,L21 MrTaHne KOHTYpa ynpasneHmsa
[ina ynpaBnenua cepsoycunntenem IQAR J5-A umeloTea Aga a%anorosblx onn? pazp - p MONbKO & YKA3AHHOM NONOXeHUU. Meped yc i 6bIK cepeoycunu- ypaynp
ﬂogmH BXOJ A1 CepUV UMMyNbCOB. KoMaHAHbIit curHan npeobpasyertca B I‘IpOi Bnp cnyyae yme Heucnp 'me menau N- OnumoHanbHbii TOpMO3HOI 610K
OPLYOHaNbHBIN SNEKTPUYECKII TOK ANA NpuBoAa cepsoasuratens. Cepeoycut e P — — —
nutenb MR-J5-A MoXeT paboTaTb B Clefylownx pexumax: perynmposaxue C pacc om cepeoy 90 eHym- Mpexde yem npucmynamo K Kak P+, C,D OnuroHanbHbI TOPMO3HOI PE3UCTOP/TOPMO3HOI 610K
KPYTALLEro MOMEHTa, PeryiimpoBaHie CKOpOoCTY WK PeryNpoBaHiie MONOXeHMs, penneucmenxupampeaenumenbnozo wKagha unu uodi annapamypel. 15 MuHym, noka He nozacHem cuzHansHas namna "CHARGE". Tocne UVv.wW BbIXOA ANA CepBOABMraTens
Cepsoycunutenb MR-J5-A rmeeT BcTpoeHHylo ¢yHKumio STO (BesonacHoe CmoHmupyiime cepeoycunumens 6 np no- 3mozo0 c nomMmowjbio mecmepa unu m. n. y6edumecs 8 mom, Ymo Hanps-
OTK/IOYEHME KPYTALLEro MOMEHTa). 3Ta GyHKLMA HAAEXHO OTKII0YaeT CepBo- NloXeHuUU 8 wiKkagy co cmeneHoio 3awumel IP54. TeM caenu, 8 Komo- JKeHue Ha (P+) u(N-)c b 00 HOU P3,P4 OnuymoH. Apoccenb NPOMEXYTOUHOTO KOHTypa NOCT. TOKa
ABuratesib 6e3 Heo6XOANMOCTU raslbBaHNYECKOTO OTAENEHUA CepBOYCUN- poix 5 Heuc 'mu unu omcymc UHaye umeemcs onacHocmeb ydapa sneKmpuyeckum moKom. npanae PE 3aWuTHbIN NPOBOA,
TeNs OT NCTOUHNKa NUTaHWA. . He 3akpbieaiime omeepcmus dns exoda u ablxoaa 8030yXa Ha cepeoycunu- 8cez0 0 posep nozacna nu cuzHanbHaA namna
[lononHNTENbHBIN SHKOAEP UM AATYMK NEepPeMeLLIeHIA, PacnoNOXeHHbIN Hero- 5 n " Sued
TBEHHO Ha MOABUXHOW Harpy3Ke KUT ANA n Yn MHGopmaLun menxu cep o CHARGE" c nep cmep SEpeea n 200-240B MR-J5-10A-MR-J A
CPEACTBEHHO Ha MOA| 011 Harpy3Ke, CNyXuT ANA nepena opmay Mpu6opei unu ycmpoiicmea, sblpa6ammsamqee 6Gonb- 3 cepaoyc uc ) 8c meuu TaHue 3~ 200-240 B nep. 1. AnA MR-J5-10A-MR-J5-350;
0 TeKyLLem MONMOKEHUM Harpy3Ku Ha CepBOyCUNUTENb. B pesynbTate o6pasyetca woe 80 menna esucmops), pas- L P
3aMKHYTbI KOHTYP PErynnpoBaHua 1A NO3MLYOHUPOBAHNA Harpy3ki. C nomo- m L P pesucmopesi), p ¢ npednucaHuamu.
LLbHO MAPaMETPOB MOXHO BbIGPATb OAVH 113 CTEAYIOLUMX TUTIOB PETYTIMPOBAHUS: Mecmume max, 4moGs! ux mensiogoe usnyyeHue He Ha
~  perynupoBaHye Ha OCHOBE 3HKOAEPa, PACTIONIOKEHHOTO Ha CaMOli Harpy3ke, cepeoycunumers. .
—  perynMpoBaHue Ha OCHOBe 3HKOfepa ABuratens 124 cepeoyc Ha eep P
~  perynMpoBaHue C ABONHOI 06paTHOI CBA3bIO Hocmu u sblp €20 o eep BHUMAHUE
(3HKOAEp ABUraTens 1 S3HKOAEP Ha Harpyske) Mpu moHmasxe cnedume 3a mem, Ymo6bi Yepes npo- Cepeo-asurarens
[JlononHuTenbHan MHGOPMaLUA O KOHPUIYPUPOBaHUM 1 HACTPOIIKE TUMa Perynnpo- pe3uscepsoyc He P unuKycodyku kcnny pyiime o & oKpy yc MCCB
BaHWA MMeeTCA B PyKOBOACTBE MO JKCMyaTaumm cepsoycunmntensa MR-J5-A. npoeo0d0s, Mak Kax oHu mozym HA38aHHbIX g pyKogoacmge no sKkcnny yuu cepeoyc 7 T . [ [eura-
IMped Mnam, 8006l Memnnnuqeamu C S —x u Tenb
P P P peonp p 'meuto NeiU, Mac - -
3.1.2 3 1TbI ynp A nelnu um. n. yepes )popesu pacnp mymaHa, edKux unu oc 2a308, i (i U6 unu > LY
wKagha unu Yepes 6eHMUIAMOP, 8CMPOeHHbIL 8 €20 Kpbilly. 5 8bICOKOU b1, auuu unu e, mu. 3-¢asHoe oot . w
MR-J5-A Ecnu pacnped i wkag pac & cpede, cod Aren el iy 200-240 Bnep. 79 : ! =1
3 PEEP P » Skcnny ipubopa e maxkux y py 4 ® | &)
edKue 2asbl, 2pA3b UMY NbIb, K pacnp Homy ycnosusax nopoxodem onacHOCMb ydapa moKom, 80320paHus, no-
wkagy yucmeri Juli 8030yX CHAPYXU NO 3aKp cuc- unu yc cmapenus npu6ona. |\ 1
5 N P P pubop
meme mpyoonp Npu smom 6 wkacg 6030yx npu MoHmaxe cnedume 3a mem, ymo6el yepes eenmunayuonnsienpo- | || o _oip
donxieH umems 60/1ee 8bICOKOe Yem OKp, 8030yX, pesuecepeoyc om ceep unUKycouKu
qmonl 8 WKag He MO271a NPOHUKHYMb NblIb, 2a361 U M. N. NPoE0d0E, MaK Kax oHu Mozym p
“ q°| cepaoyc MR-J5-A yepes npedycmomp He dompazusaiimecs do wgtrx d Jj cepaoye [ 3ukonep
Hble a,m 3moazo eep u p p pubop p p, Knemm unu p
1 He oomp (imeco 0o cepeoyc 0 ww| ir —
O O O O | SFTY MoHTaxKHOoe HanpaBneHmne 1 PacCcTOAHNA P pesucmopa o spemn unu eckope no-
6 -
PacnpeneauTenbHbIA Wkad BEPX PacnpenenuTenbHbIA Wkad cne ux p nod v 3mu CuneHo Ha D p3npa coefuHeHbl Mo ymonuanmio. Mpu ncnonboBanun DC Apoccens, Nosbilwako-
MODE 4 \Z SET pen T P pea 2peearomcs - onacHocme oxoza. wero KoapduumneHT mowHocTh, nnn AC/DC BbINPAMUTENA yAanuTe NepembluKy Mexay
/ Cepeoycunumene MELSERVO omeeyaem mpe6oeanuam no 3MC,

P3 n P4, a 3atem nogkniounte DC gpoccens nnn AC/DC soinpamutens. DC apoccens

o A, o
nped (4 P DIN EN 61800 (vacmo 3 "3MC") NOCTOAHHOTO TOKa, NOBBILLAIOWWIA KO3bdULMEHT MOLHOCTH, 1 AC APOCCeNb, NOBbILLIA-
5 i i .
CBo6opHOE NPOCTPaHCTBO K ponp < ac P 0L KOIPPULMEHT MOLYHOCTH, HE AOMKHBI UCTIONb30BATLCA OAHOBPEMEHHO.
Ne | O6o3HaueHne Onucanne Ans Kabenei M ] c c EN 50274 @
s Ll 4 . Coepunnte kKnemmbl P+ 1 D. P+ 1 D coefjuHeHbl no ymonuanuio. Mpu ncnonb3osanm
MATMPA3PAAHbIN 7-CErMEHTHBbI CEPBWE/"‘"”TE"" ponp c c pmy EN 60204-1. ONLMM peKyNEepaTUBHOTO TOPMOXEHNS COBNIoaiiTe Criefylolijee.
> . 5 . ) )
CBETOAWOAHBIN AnCnnen AnAa =10 Mm Cepeoycunurens 7c 6""'"’ cnocoGeH Gypepusoeams xkpam ® [nn cunosbix kabeneli cepsogBUraTeNs 1 KaGenet SHKOAEPa PeKOMEHAYETCA UCTIONb-
o Mone nHamkauun VHAUKALWK COCTOAHNA CEPBO- wnm biwe Kue uc 'moio 20 mc (6 coom-

npuBofJa 1 KofJoB aBapuitHON
CMrHanu3aymm n napameTpos.

KHonku ynpasneHna

Wcnonb3ytotca gna onepauuin
) O O O O 0OTOGPaXKEHNA COCTOAHNSA,
[AVarHOCTUKM, CUTHanM3aLmmn

semcmeuu co cmaHBapmoM EN 60204-1).

Hanpsxerve nutaHna

ITOT CepBOYCUNUTENb MOXHO NMOAKMIOUNTL MO CXeMe "3Be3/3a" C 3a3eMeH-
HOVI HelTpanblo (KaTeropua nepexanpsxenus lll, B cootsetctaum ¢ [EC/EN
60664-1). OfHaKo ecnn Bbl XOTUTE UCNONb30BaTb HENTPanb ANA OAHOda3-

@

®

30BaTb [OMONHUTENbHbIe Kabenu. HpopmaLmio o Bbibope Kabeneii cM. HuXe.

Ecnm Bbixop ALM (HencnpaBHOCTb) OTKNIOYEH C NOMOLLbI0 NapamMeTpa CepBONPUBOAR,
CKOHGUIy pypyiiTe CUNOBYIO LieMb Tak, YTo6bl OHa OTK/IOUYaNach MarHUTHBIM KOHTAKTO-
oM nocie 06HapyeHNA aBapuItHOTO CUTHaNa Ha CTOPOHeE KOHTpoAnepa.
VHbopmaLmio o NofiKnioueHnn CUnoBbIX Kabenei cepBoiBAraTeNns CM. B PyKOBOACTBE
nonb3osartensa cepsoasuratens (cepua HK).

1 HaCTPOWKM NapameTpoB HOTO MUTaHUA, TO AN NOAKNIYEHNA HEO6X0ANM TpaHCPOopMaTOp C ycu- ©® Vicnonb3yiiTe MarHUTHbI KOHTaKTOp C 3afilepkKoil cpabaTbiBaHUA (C MHTepBanom

MODE 4 Vv SET NeHHo usonauven. na nuTaHna NHTepdecoB NCNoNb3ynTe BHELWHNI MexXpy Mofjayeil ToKa Ha KaTyliKy 1 3amMblKaHWeM KOHTAaKToB) 80 MC MU MeHblue.

24-BONbTHbI 610K CETEBOTO MUTAHUA C YCUNEHHOW U30MALMEN OTHOCK- HanpsxeHne Ha WiHe MOXeT NafaTh B 3aBMCUMOCTM OT HaNpAXEHUA TNaBHOI Lenn

/// TeNbHO BXOAHbIX U BbIXOAHbIX COeﬂVIHeHVIVI, W pexnma paﬁOTbI, BbI3blBaA 3amef/IeHNe AHaMUYeCckKM TOPMO30M BO BpeMA 3ameq -

NPUMEYAHUE + 3azemnenve NeHNA C NPUHYAUTENbHBIM OCTaHOBOM. ECN 3ame/ineHne AMHAMUYECKIIM TOPMO30M
Tpouyto nodpobHyto ur 0 06 0omobp OarHbix U Hacmpolikax HB [inA 3awuTbl OT yaapa TOKOM NoAKounTe 3alutHoe 3a3emneHue (PE) cep- ® He TpeGyeTC, BBeauTe 3AEPXKY BbIKI0UEHUA MATHUTHOTO KOHTAKTOpa.

nepekiodameneli MOXHO Halimu 8 pykosodcmae No SKCNIyamauuu cepeoycusiu-
mens MR-J5-A.

Boycunutens (Knemmy, 06o3HaueHHyto cumsonom @) K Knemme 3aseme-
Hua (PE) pacnpegenutenbHoro wkada. Mpu 3ToM K 04HOMY BUHTY KieMMbl
Henb3A noAKnouaTh fBa U Gonee 3asemnawwmx nposoaa. Bcerpa noa-
KniovaiiTe 3a3emnaloLme nposoa TONbKO Mo NpUHLMMY "ofiuH NpoBof
K OAHOI Knemme". [py NCnonb3oBaHUM YCTPOIICTBA 3aLLUTHOrO OTKNIoYe-
Hua (Y30) cepBoycunuTenb fomKeH GbiTb 3a3emnieH Yepes Knemmy 3asem-
neHwa (PE). Co CTOPOHbI NUTaHMA iNA annapaTa MOXHO NPYMEHATbL TONbKO
Y30 tvna

Knemmbi
3a3emneHva

Knemmbi
3a3emneHua

Ecnmn kabenn, ncnonbayemble Ana L11 1 L21, uMeloT MeHbllee ceueHue, Yem Kabenu,
ncnonb3yemble Ana L1, L2 n L3, ncnonb3yiite aBToMaTUYeCKnii BbIKMOUaTeNb B IUTOM
Kopnyce.

HeBepHoe nopaknioyenne cepsoasuratens k knemmam U, V, W unn CN2 cepsoycuni-
Tens MOXeT Bbi3BaTb CHOIA.

Ana 1-dpasHoro Hanpskenna 200-240 B~ mopkniounte 6nok nutaHma K L1 u L3.
OctasbTe Knemmy L2 HerogKnioYeHHON.

Tpn MCNONb30BaHNN KHOMOK BKIIOYEHNA 1 BLIKMIOUEHNA CUMIOBOV LIENMU C UCTOUYHNKOM
NNTaHNA NOCTOAHHOTO TOKA He NCMONb3yiATe TOT Xe UCTOYHNK NNTaHnA 24 B nocTosk-
HOFO TOKa ANA YNPaBNeHNA MarHUTHbIM KOHTaKTOPOM. Mcnonb3yiiTe MCTOYHMK NWTa-
HWA, NPEeHa3HaUeHHbI WCKNIOUNTENBHO ANA MarHUTHOrO KOHTakTopa. PaboTa
KHOMOK BK/IOYEHNA U BIKMIOUEHNA C UCTOYHUKOM NUTaHNA MOCTOAHHOTO TOKa COOT-
BeTcTBYeT TpeboBaHnam IEC/EN 60204-1. Takxe U3MeHIUTe KOHDUTypaLIio CXeMbl BHY-
TPU NYHKTUPHOI NINHAV ClleAIoLLNM 06Pa3oM.

RA1 1K mC
Henonagka Bb BKI.
— T

S

BblkniouaTenb aBapuintHOro octaHoBa




patypaun nuTaHna

ﬂl‘lﬂ 2NEeKTPOMOHTaXxa I/ICI'IOI'lb3thTe npoBoA C I/I3OI'|$|LlI/IeVI n3 TepMOCTOVIKOI'O
NONNBUHUNXNOPUAA, PaCcCUNTaHHbIV Ha HanpaXxeHne 600 B. Huxe nokasaHbl
npviMepbl Bbibopa TUNopasmepa NpoBopa.

MR-J5-60A

MonepeuHoe ceueHne [Mm?]

CepBoycunurenb L1/L2/ unviw/
Lapeo |L121| PHC | E0

MR-J5-10A/MR-J5-20A/MR-J5-40A/ | 2
MR-J5-60A/MR-J5-70A/MR-J5-100A |(AWG 14)| 125-2 | 5 |075-35
35 | WG G 14| (AWG
J5- J5- , 16-14 18-12
MR-J5-200A/MR-J5-350A AWE12) ) )

@ pg (3a3emnenve) @

@ BuiGupaiite TUNOpa3sMep NPOBOAA B 3aBUCUMOCTIA OT HOMUHANLHOM MOLHOCTI
cepBopBurateneil. 3HayeHNa B TabnuLe OCHOBaHbI Ha HOMWHANbHOM MOLHOCTN
cepBoycunuTeneil.

Lindpposoit nutepdeiic npn NonoxunTenbHoi nornke
Ecnu Bbl XOTUTE BbINONHUTD 3NeKTpPonpoBOAKY No NonoXuTenbHomn noruke,
cobntofaiiTe cneayiowmne 3neKTPOCXembl.

Lindposbie Bxoabl DI-1 npu nonoxutensHon noruke DI-1 (CN1)
CepBoycunuTenb

[nAa TpaH3ucTopa

npu6n. 6,2 KOm

TR Bblknioyatenb b
N DICOM
«—— "
npwén. 5 MA 24Bnocrt. 1.
Vces=1,08 +10 %,

Iceo = 100 MKA 500 mA

Liudpposbie Bbixoabl DO-1 npu nonoxurensHon normke (CN1)
HomuHanbHasA BbIxogHaA MOWHOCTb: =40 MA, MaKC. BbIXOAHbIN TOK:
<50 MA, 6pOCOK BbIXOAHOIO TOKa : <100 MA

CepBoycunutens

Henpasunbran
nonspHocTb vona
NPBORTK MOBPEATRHIO
cepeoycumens,

. Harpyska

MapeHvie Hanpa-
KeHus

B CepBoycunuTene:
=26V

24Bnoct. T.

ALM,
- 5 Bt
zi—L i
+109%300 MA@

@ Ecnm nponcxoput cmwkom 6oMbliioe NaeHie HaNPAXeHWA AR PaGoTbl pene,
HanpsXeHne MOXXHO MOBbICUTb 0 MaKC. 26.4 B.

5.3 PasBopgka knemm

MR-J5-10A, MR-J5-20A, MR-J5-40A

CNP1

CNP2

CNP3

CNP1

CNP2

CNP3

MR-J5-70A, MR-J5-100A

CNP1

CNP2
=

CNP3

6 CwurHanbl
6.1 CurHanbHble npoBoAa

Pazbem CN8
BXoAHoro/
BbIXOAHOTO Cur-
Hana STO

Pasbem sHKofEpa
psuratens CN2

2
370 pasbem 3M.

cN2L@ (nocnepoBatenbHbI
nHTepdenc)

.
cN2L® (napadasHbiit A/B/Z umnynb-

CHBbIIA cUrHan)

o Cepsoycunutenb MR-J5-_A He umeet pasbema CN2L.

6.2 OnepaHpabl BBOAa-BbiBOAA

Pazvem
moHuTopa CN6

Curnan @
CN3 KoH- BBOAa-
TaKT @ n Kon-Bo KpyTtawmn

poToB T
33 (0] opP opP opP
34 — LG LG LG
35 | NP @ @
36 | NG — —
37 | PP2 ® ®
38 | NP2 ® ®
39 — — — —
40 — — — —
M | CR SP1 SP1
42 | EM2 EM2 EM2
43 | LspP LsP —
44 | LSN LSN —
45 | LoP LoP LoP
46 — DOCOM DOCOM DOCOM
47 — DOCOM DOCOM DOCOM
48 (0] ALM ALM ALM
49 (0] RD RD RD
50 — — — —

(O BXOAHO curHan, O: BbIXOAHOM curHan

@ Pp: pexum yrpasneHns NONOXKEHMEM, S: PeXIM yNpaBieHms ckopocTbio, T: pexium
ynpaBfieHNa KPYTALMM MOMEHTOM

@ Mo yMONuaHMIO KOHTaKTbl BbIBOJA He HasHaualoTcA. Mpu HEOBXOMMMOCTH
Ha3HaubTe KOHTaKTbl BblBOAa C Momolblo napametpa [Pr. PD47]. 3T1oT BbiBOA
AocTyneH Tonbko B MRJ5-_A_-RJ

@ JocTynHo B BUAE KOHTaKTa BBOAa ANA MHTepdeiica C oTpuLATENbHON NOrvKoii. Mpu
MCMONb30BaHNN Ha3HaYbTe KOHTAKT BBOAa C NOMOLLbIo NapameTpos [Pr. PD43]...[Pr. PD46].

MR-J5-200A, MR-J5-350A

CNP1 o CN1A
e

CNP2

NP3

SPE

CN3 KoH- BBOAa- Curnan @ Kpowme Toro, nogatite + 24 B nocTosHHOro ToKa Ha BbiBog CN3-12.
TaKT sbiBopa © Mo3unuua Kon-so KpyTawwmin ® [locTynHo B BMgE KOHTaKTa BBOPA ANA MHTEpGEVica C MOMOXUTENbHO NOMIKOM. Mpu
o6opoTos MOMeHT VCMONb30BaHNM Ha3HaubTe KOHTAKT BBO/a C MOMOLLbHo NapameTpos [Pr. PD43]...[Pr. PD46].
1 — P15R P15R P15R Oynkuma STO
2 | — vC VLA T ey e :
3 — LG LG LG =
CUrHanbi
4 o LA LA LA STO1 Otkniovatownii curian STO1 CNB 4
5 ° LAR LAR LAR STO2 Ortkniovatownii curdan STO2
6 (0] LB LB LB =
CUrHanbi

U o LBR LBR LBR TOFB1 CurHan obpaTHoi cBA3M 0 coctoaHun STO1 6
8 (0] Lz Lz Lz = CN8

TOFB2 CurHan obpaTHoM cBa3u o cocToaHNUmn STO2 7
9 (0] LZR LZR LZR
10 | PP ® ® BblBOA MOHUTOPUHIa
] | PG — — G o) Pasbem
12 — OPC — — MO1 AHanorosblil BbIBOA AJ1A MOHUTOPUHra 1 N6 3
13 o © @ @ MO2 AHanorosbilii BbIBOA AJ1A MOHUTOPUHIa 2 2
14 [0} ® ® ®
15 I SON SON SON Muranve
16 | — SP2 SP2 Cumsonbl | OnepaHabl Pasbem
17 | PC ST RS2 DICOM Knemma nopknioueHnsa nutaHma 24 B nocr. 20
18 | TL ST2 RS1 TOKa 1A CUrHanoBs BBOfa 21
19 | RES RES RES DOCOM Knemma noakmioueHuns obLyero noteHymn- 46
20 _ DICOM DICOM DICOM ana Ana curHanos BblBOfa 47
21 — DICOM DICOM DICOM 15 B nocT. T. (BbIXOAHAA MOLHOCTb, BbIXOA-

P15R HOW TOK <30 MA) 1
22 0 INP SA — = CN3
23 o 75p 75p 75p OPC Bxopa nuTaHuAa Ana oTKPLITOro Konnektopa 12
2 0 INP SA — 3
25 0 TLC TLC vIiC 28

O6wan Knemma 18 aHanorosbIx 30

26 - - - - LG N yNpaensaiowmx CUrHanos (KOHTaKTbI
27 | TLA TLA TC CoefiuHeHbl BHYTpM) 34
28 — LG LG (G CN2 2
29 — — — — CNé6 1
30 — G G G STOCOM | OnopHbiit noteHynan ansa STO1/STO2 N8 3
31 — — — — TOFCOM | OnopHblii noteHuymnan gna TOFB1/TOFB2 8
32 — — — — SD JKpaH JKpaH




7 TpaHCNOPTMPOBKa N XpaHeHue

BHUMAHUE

Bo

5

P peobp
8UNbHbIE NOOBEMHbIe cpedcmea 01 e20 MpaHcNop MupoeKu.

uci ylime npa-

He yknad. cepsoycunumenu 6osee 6bICOKUMU
Yem 3mo pasp

He noo lime cep8oo: 3a 8an o unu

3HKOOep.

He Hocume cepgoyc 3a neped P! y - cepsoycunu-

mesnb MoXKem ynacme.

G pyt cepeoyc Ha cmeHKe 0ocmamoyHol Hecy-

weli cnoco6HOoCcmu ¢ co6n100eHuem pyKoeodcmea no 3Kkcnayama-
yuu.He ecmaeaiime Ha cepeoobopydoeaHue. He nomeuwaiime
5

P Ha (24
WUngpop 0 mpaHcnopmup (i peu u 06-
P ¢ Heli imu e py dcmee no 3Kkcnnay 4
cepsoycunumens MR-J5-A.

Cobniopaiite cnepytowne ycnoBmnA TPAHCMOPTUPOBKY, XPaHEHUA U SKCNTyaTaunun.

Oxpy)xalou.\aﬂ cpepa

Ycnosue

JkcnnyaTtauma

0°Cpo 60 °C (6e3 oTpuLaTeNbHbIX
Temnepartyp)
knacc 3K3 (IEC 60721-3-3)

Temnepatypa
OKpY>. cpefbl

TpaHcnopTupoBka

-25°C go 70 °C (6e3 otpuuatens-
HbIX TeMnepaTyp)
knacc 2K3 (IEC 60721-3-2)

-25°C pgo 70 °C (6e3 oTpuuatensb-

HOCTb BO3AyXxa

XpaHeHue HbIX TEeMnepaTyp)
knacc 1K3 (IEC 60721-3-1)
[onycT. oTH. Bnax- kcnnyatauus,
TpaHcnoptu- 5 0 95 % OTH. BNaXXHOCTN

poBKa, XpaHeHue

Ycnosua okpy»ato-
e cpefbl

B nometeHnm (6e3 NpAMOro ConHeyHoro caeta); 6e3
KOPPO3MOHHOTO ra3a, IerKoBOCMIaMeHA oL erocs
rasa, Mac/IAHOro TyMaHa Ui nbiau

JkcnnyaTtauma

BbicoTa Hajj yPOBHEM MODS:
2000 m nnu meHbue ©

BbicoTa Hag ypoB-
Hem mopa/
aTmMocdepHoe AaB-
nexve

TpaHcnopTupoBKa

YcnoBuA Npu TPaHCNOPTUPOBKe:
TpaHCNOPTMPOBKa f10/KHa OCy-
WEeCTBAATLCA Ha3eMHbIM/MOPCKIM
VNN aBUaTPaHCNopTOM N aTMOC-
depHoM paBneHnn

700 rMa wnu Bbilwe

XpaHeHue

AtmocdepHoe fiaBneHue: ot 700 ao
1060 rfa (cooTBeTCTBYET BbICOTE
0T -400 o 3000 m)

SkcnnyaTtauma

Mpu nocrosHHOM BUGpaLmu:

ot 10 go 57 Iy, amnnutypa cme-
weHuns 0,075 mm

o157 po 150 I, amnanTyaa ycko-
peHus 9,8 m/c

Knacc 3M1 (IEC 60721-3-3)

Mpw nocTosHHO BMGpaLmm:

ot 10 go 55 Iy, amnnutypa ycko-
peHua 5,9 m/c

BubpocToiikocTb

TpaHcnopTupoBKa

ot 2 o 8 i, amnauTyaa cmelleHmnsa
(nonoBmHHaa amnauTyaa) 7,5 Mm
ot 8 1o 200 'y, amnauTyAa yckope-
A 20 M/

Knacc 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)

8 TexHunuyeckmne gaHHble

8.1 Cepsoycunutenn MR-J5-A

CBoiicTBa ‘ MR-J5-0]

10A | 20A | 40A | 60A | 70A

Cunosas uenb

1-dazHoe unu 3-dpasHoe 200-240 B nep. T.,
50/60 'y

Mutanne | KoHTyp ynpasn.

1-dasHoe 200-240 B nep. 7., 50/60 Iy

NHTepodeic

24 B nocT. T, £10 % (NoTpebnsembiii TOK:
500 MA, B T. 4. curHanbl Ha pasbeme CN8)

Cuictema ynpasneHus

LUMM-perynupoBaHme C CUHYCHOW KOMMYyTa-
Lueii/perynmpoBaHmne Toka

DyHKUMM 6esonacHocTn
B COOTBETCTBUMN

€O CTaHAapTOM
ENIEC61800-5-2

EN ISO 13849-1:2015 kateropua 3 PL e,
EN 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2

CpenHee BpemA [o nossne-
HWA ONacHOro oTkasa

MTTFd = 100 [neT]

3¢ deKTUBHOCTD BbIABNEHNA
HencnpaBHoOCTeN B cucTeme
WM 4acTu CUCTEMBI

DC =976 [%]

CPEIJHF!F! BEPOATHOCTb NOAB-
JNleHMA OnacHOro oTKasa B
4ac

PFH = 6,4x 10 [1/uac]

3apepkka cpabaTtbiBaHUA

=<8mc (BblKN. BxoAa STO R oTkntoueHve sHeprin)

TOK KOPOTKOro 3aMblKaHWA
(SCCR)

3-¢asHoe 200-240 B nep. ., 50 Iy

CeoiicTBa MR-J5-]| 100A ‘ 200A 350A
e
MutaHue | CnnoBas uenb 200-240 Bnep. T,
200-240B nep. T, 50/60 I
50/60 M@ u

Bce ocTanbHble CBOICTBA UACHTUYHDBI NpeabiAywei Tabnuye

D Tpy ncnonb3osaHMM 0aHOGAIHOTO MCTOUHIKA MIMTaHIA B COYETaHMM C CepBOABHraTe-
NeM MOWHOCTbI0 750 BT unu Bbilue SKCNnyaTVpyiiTe CepBOyCUNNTEND C NoKasatenem

rone3Hoil Harpysku 75 % nnn MeHee..

8.2 Pasmepbl

B
— w —| a
CepBoycunurenn Wmm] | Blmm] | A[mm] Bec[kr]
MR-J5-10A/20A 40 1680 | 135@ 08
MR-J5-40A/60A 40 1680 | 170@ 1,0
MR-J5-70A/100A 60 1680 | 185@ 14
MR-J5-200A % 1680 | 195@ 22
MR-J5-350A % 1680 | 195@ 2,2

XpaHeHune

ot 2 go 9 i, amnauTyaa cmelleHna
(nonoBmHHaa amnautyga) 1,5 Mmm
ot 9 o0 200 ', aMnAnTyAa yckope-
Hua 5 M/

Knacc TM2 (IEC 60721-3-1)

o [na nonyyenus uHdopmaLmn 06 UCNonb3oBaHWM N3AENUA Ha BbicoTe CBbile 1000 M

Haj ypoBHeM MOpA CM. pasgen "OI’paHIII‘-IeHIIIR Ha WCNosib30BaHMe Ha BbiCOTe OT
1000 Ao 2000 m Hap ypoBHEM MOpA" B PYKOBOACTBE nosnbosatensa MR-J5 (annapatHas
yacTb).

O] be3 ycraHoBneHHom 6atapen MR-BAT6V1SET

@ Bes pas3bemoB

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //

AV ELECTRIC  Germany/// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-486112 ///

www.mitsubishi-automation.com
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